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APPLICATIONS

- classical meteorology and hydrology

- agriculture meteorology

- measuring networks of water suppliers
- lysimeter systems

- sewage plants

- Weather services

- airports

Professional Line 15189 analogue

Id-No.

Measuring range
Accuracy

Resolution

Analog output

Pulse output

00.15189.002050 Sensor with 2 cm3 bucket, unheated
00.15189.004050 Sensor with 4 cm3 bucket, unheated
00.15189.402050 Sensor with 2 cm3 bucket, heated
00.15189.404050 Sensor with 4 cm3 bucket, heated

2cm’: (2 g) volume of tipping bucket - 0.1 mm ¢ 4 cm .14 g) volume of tipping bucket - 0.2 mm
+2%
2cm3: 0...8 mm/min  4cm®: 0...16 mm/min

0...20 mA = basic setting ¢ 4...20 mA ¢ 0...5/10 V - selectable current consump. € 40 mA
supply voltage 18...30 VDC ¢ max. load 600 Q

for linearised, bounce-free output signal ¢ at deactivated analogue output: current consump. max. 100 pA

typical 50 pA e supply voltage 5...30 VDC e switch load max. 30 VDC/ max. 0.5 A - at pure ohm load

Continued on page 2
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Collection surface
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Measuring elements

Design
Heating data

Dimensions
Housing
Weight

Standards

Accessories (order separately)
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Professional Line 15189 analogue

200 cm?/ WMO standard

unheated: 0...+70 °C [frost resistant down to -20 °C)

heated: -20...+70 °C - no icing - no snowdrift

weighing tipping bucket system e precision stainless steel bucket acc. to Joss-Tognini
mounting pipe @ 60 mm

dual-circuit heating * controlled temperature of 4 + 2 °C within a range of -20...+4 °C
heating power 150 W ¢ supply voltage 24 VDC

H292mm e« @ 190 mm

aluminium ¢ anodised

approx. 3 kg

WMO-No. 8 ¢ VDI 3786 page 7 » EN 50081/82 « VDE 0100

32.15188.061090 Sensor cable 4 pole, 7 m

00.15091.600XXX Windshield according to Tretyakov for measuring height 1 m, 1.5 mand 2 m
32.15180.023020 bird defense ring

00.14966.200000 Power supply unit for heated sensors

32.15188.061020 Cable for power supply 4 pole, T m
32.15189.008000 Insect filter for 15189 unheated

As of: 05.09.2022
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L meteo

METAL
MATERIAL

Caracteristicas

« Sensor de precipitaciones para estaciones meteoroldgicas automaticas

« Sistema de cubo basculante de pesaje intercambiable segin Joss-Tognini

« Balde basculante de 2 cm3 (2 g de agua) para una medicién precisa de la precipitacién en regiones con precipitaciones normales

« Balde basculante de 4 cm3 (4 g de agua) para una medicion precisa de la precipitacion en regiones con fuertes lluvias/lluvia tropical
« Conectable a un registrador de datos externo, por ejemplo, TROPOS

* Modelo de invierno (15189 H) con calefaccion de 2 circuitos controlada electrénicamente

« Los materiales resistentes a la intemperie (aluminio anodizado, acero inoxidable) garantizan una larga durabilidad

« Embudo de acuerdo con el Estandar No. 8 de la OMM

(15189) Sensor de precipitacion Instrucciones de operacién
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Funcién

El sensor de precipitacién de pesaje (15189) mide la cantidad de lluvia
mediante un balde basculante desarrollado por Joss-Tognini, cuyos cojinetes
se han dispuesto para baja friccién. Los errores que normalmente se producen
por un vaciado incompleto debido a la tensién superficial se compensan
automaticamente con la forma especifica de la cubeta basculante.

El cubo basculante puede contener 2 cm3 (2 g) resp. 4 cm?3 (4 g) de agua. La
superficie colectora de 200 cm? (estandar de la OMM) significa que una carga
de cubeta equivale a una tasa de precipitacion de 0,1 mm resp. 0,2 mm por
metro cuadrado.

Si se vuelca la cubeta, se cerrara el contacto de lengiieta que esta integrado
en el sensor. Esta salida de pulso puede escanearse eléctricamente,
transmitirse de forma remota y grabarse.

Se puede lograr una sefial sin rebotes utilizando la conexion eléctrica
correspondiente. De lo contrario, la sefial del contacto Reed se puede utilizar
directamente, no sin rebotes, si esta funcién la realiza un registrador de datos
adecuado (p. €j.

Ser[REGISTROY)).

El sensor de precipitacién (15189) estad montado sobre un pedestal que esta

equipado con una pieza de conexion y esta unido a un tubo con un diametro
exterior de 60 mm.

Para aplicaciones en regiones con nevadas, el modelo equipado con
calentador (15189 H) garantiza la medicién durante todo el afio. Dos circuitos
de calefaccion controlados separados con la histéresis mas baja proporcionan
una temperatura 6ptima a la que normalmente se evitara la formacién de nieve
en el sensor y se minimizara la evaporacion de las superficies calentadas.

El sensor de precipitaciones (15189) estd hecho de aluminio resistente a la
intemperie y acero inoxidable. Esto asegura una larga durabilidad.

Estos sensores de precipitacion de alta tecnologia cumplen con la normativa
WMO.

Dibujo dimensional

- P1596 - 002
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=
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Instalacién

Montaje del sensor

El sensor de precipitacion (15189) debe montarse en un tubo o poste con
un didmetro exterior de 60 mm. Se recomienda un tubo de extension metélico
con una longitud minima de 100 mm, si se utiliza un poste de madera.

Para facilitar el ajuste, coloque un nivel de burbuja en el borde de medicién
superior.

jAtencion! iNo dafie el borde de medicién!

Coloque el sensor de precipitacion (15189) en el extremo del poste hasta
gue encaje. Usando la llave Allen provista (4 mm), apriete los tornillos en el
pedestal de montaje de manera uniforme. Ajuste el borde de medicién superior
a una posicion horizontal exacta. Al hacer esto, la cubeta basculante se
colocara automaticamente en posicion vertical dentro del dispositivo y
funcionara de forma simétrica.

Desmontaje de la cubierta protectora Afloje el

tornillo con la llave Allen de 3 mm suministrada hasta que la
cubierta protectora pueda girarse a la derecha hasta la posicién
de tope y sacarla hacia arriba.

Montaje de la cubeta basculante

Para evitar dafios en el balde basculante durante el transporte,
se empaqueta por separado y debe insertarse en el sensor de
precipitaciones (15189) en el sitio solo después de montar el
indicador en el mastil.

Para el montaje primero debe quitar la cubierta protectora.

iAtencion!

iAl montar la cubeta basculante, proceda con la maxima

A

Durante el funcionamiento, la cuchara basculante descansa sobre los cojinetes

precaucion para que los bordes afilados de la cubeta basculante
no se dafien y la pared central no se doble!

de precision de la cuchara. Para reducir la friccién, los cojinetes estan hechos
de Delrin resistente a la abrasion.

La cubeta basculante montada esta asegurada contra eventuales cambios de
posicién por medio de dos placas.

Para insertar la cubeta basculante, primero se debe empujar hacia atras la
placa de bloqueo reubicable C.

Ahora inserte la cubeta basculante F. Asegurese de que el iman E fijado en la
pared central de la cubeta basculante descanse debajo de la capsula con el
contacto de lengieta incrustado D.

Finalmente, el balde basculante debe asegurarse empujando hacia atras la
placa de bloqueo reubicable C.

(15189) Sensor de precipitaciones
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Montaje de la cubierta protectora iAtencion! Para proteger el cubo basculante, la espiral
de suciedad debe insertarse en el embudo colector.

Al montar la cubierta protectora, asegurese de que el signo "cerrar <-- --
> abrir" (cerrar < - > para) esté colocado encima del tornillo de fijacion.
Especialmente cuando se usa la version con calefaccion, debe prestar
atencion a este paso. Esto evita que el cable de la calefaccion de la
cubierta protectora bloquee la cubeta basculante.

messkante
Borde de medicién

capa protectora
Cubierta protectora

a €>en
cerca €= apierto

tornillo de fijacién
Tornillo de fijacion

montaje
Pedestal de montaje

llave Allen
llave hexagonal

poste de montaje
poste/tubo

A: Cojinetes del balde basculante

B: placa de blogueo fija

C: placa de bloqueo reubicable

Al instalar la cubierta protectora, asegurese de que el signo "cerrar <-- --> abri?” ¢eéiagta de eafiR) esté colocado sobre el tornillo de

fijacion. Especialmente con el iman E: calentado (aqui se muestra a través de la inclinacion de la cuchara)
Variante, presta atencién a este paso. De esta forma se evita que los cables de la funda protectora del

balde F: Calentador de la funda basculante bloqueen el balancin.
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Conexiones eléctricas

El sensor se conectara al cable guiando el cable a través del prensaestopas
del conducto hasta el conector dentro de la carcasa del sensor. Tipo de cable
recomendado: 2 (4) x AWG 20 CU L sw; didmetro aprox. 5,1 mm

El cable no debe tener més de 11 m.

Cuando el cable se traslade al interior de la tierra, se recomienda
proteger el cable con un tubo de plastico protector.

Uso de la sefial de salida sin rebotes
(ver figura pagina 6)
El circuito habitual de los sensores de precipitaciéon es adecuado para la

conexion a registradores de datos sin una entrada de impulsos propia libre de
rebotes. Para esta aplicacion se utilizan las abrazaderas 3y 4.

Asegurese de que el suministro de corriente para el sensor de
precipitacion con el circuito habitual no sea inferior a 100 pA
(consulte también los datos técnicos).

Uso de la sefial de salida

directa (ver figura pagina 7)

Esta variante de circuito de los sensores de precipitacion es adecuada para la
conexion a registradores de datos con una entrada de impulsos sin rebotes.
Para esta aplicacion se utilizan las abrazaderas 1y 6. En este caso no es
necesaria la alimentacion de corriente de la electrénica con 100 pA.

El registrador de datos meteorol6gicos LAMBRECHT TROPOS esta equipado

con una entrada sin rebotes. Por lo tanto, se utiliza la sefial de salida directa
del contacto Reed. Un beneficio adicional es un efecto de baja corriente.

(15189 H) Version con calefaccion

Version, es decir, con calefaccién controlada de 2 circuitos para embudo
colector y tubo de desague.

Conexiones eléctricas

Para la conexioén de la calefaccion se requiere un cable de 4 hilos, que debe
aplicarse y conectarse a la fuente de alimentacion de acuerdo con los esquemas
de conexién con calefaccion.

La funcién de los elementos calefactores también se puede probar a
temperaturas ambiente por encima de la temperatura de control del termostato
de estado solido. Para esta sencilla prueba, se debe colocar un iman normal
cerca de la carcasa azul del circuito de conmutacion. Cuando alcance una
temperatura superficial de aproximadamente 50 °C, la corriente se apagara.

Ambos moédulos de termostato azules estan instalados internamente en la
superficie del embudo, asi como en la parte inferior de la carcasa.

Las condiciones de funcionamiento se indicaran con diodos emisores de luz
(LED) de colores en el médulo termostético: verde: tension de alimentacion

calefaccion encendida
rojo:

verde
rojo

(15189) Sensor de precipitaciones

Instrucciones de operacion



Machine Translated by Google

Instrucciones de operacion

0 30! Sensores de precipitacion (15189) + (15189 H)

PRECIPITATION
SENSOR

L/\MBRECHT

meteo

Operacion inicial
Si el sistema del sensor ha sido completamente montado y ensamblado

eléctricamente, el sensor estara listo para funcionar.
Se debe realizar una verificacién operativa.

Comprobacién de mantenimiento y funcionamiento

El sensor de precipitaciones casi no requiere mantenimiento. El sensor
debe revisarse y limpiarse periédicamente para garantizar su correcto
funcionamiento, ya que la acumulacién de suciedad puede provocar
errores de medicion. El intervalo de tiempo de limpieza depende de las
condiciones locales.

La verificacion operativa del sensor se puede realizar mediante el uso
de precipitacion artificial. El volumen de 200 cm?3 resp. Se debe canalizar
un recipiente de prueba de agua de 400 cm? (por cubos de 4 cm3) al
embudo colector a través de una boquilla de tal manera que las gotas
caigan en el embudo al lado de la salida. La boquilla del recipiente de
prueba (diametro aproximado de 0,6 mm) debe ajustarse para permitir
que el agua fluya completamente hacia el embudo en 10 a 12 minutos.

Después de que haya pasado la precipitacion artificial, se deberian haber
contado 100 + 2 vertidos de cubeta.

Enjuague bien el sensor para limpiarlo. Las particulas de suciedad
adheridas al embudo colector o al tubo de salida se pueden quitar con un
trozo de madera.

Si se obtienen resultados de medicién no satisfactorios después de este
procedimiento de limpieza, se debe desarmar el balde basculante para
limpiarlo.

iSe debe tener mucho cuidado de no dafiar la cubeta
basculante!

La cubeta basculante desmontada se puede limpiar colocandola en agua
tibia con un poco de material para fregar y raspando con cuidado la
suciedad no deseada con un pequefio trozo de madera.

Garantia

Tenga en cuenta la pérdida de garantia y la no responsabilidad por
la manipulacién no autorizada del sistema. Necesita un permiso por
escrito de LAMBRECHT meteo GmbH para cambios en los
componentes del sistema. Estas actividades deben ser operadas
por un técnico calificado.

La garantia no cubre:

1. Dafios mecénicos causados por impactos externos (por ejemplo, caida de hielo,

desprendimiento de rocas, vandalismo).

2. Impactos o dafios causados por sobretensiones o campos
electromagnéticos que superen las normas y especificaciones de los
datos técnicos.

3. Dafios causados por un manejo inadecuado, por ejemplo, por
herramientas incorrectas, instalacion incorrecta, instalacion eléctrica

incorrecta (falsa polaridad), etc.

4. Dafios causados por el uso del dispositivo mas alla de las condiciones
de operacién especificadas.

Desecho

LAMBRECHT meteo GmbH cotiza y esta registrada en el
Stiftung Elektro-Wastegerate Registrese en:

WEEE-Reg.-No. DE 45445814

En la categoria de instrumentos de vigilancia y control, tipo de dispositivo:
"Instrumentos de vigilancia y control para uso exclusivamente comercial”.

Dentro de la UE

El dispositivo debe desecharse de acuerdo con las
Directivas europeas 2002/96/EC y 2003/108/EC
(Residuos de equipos eléctricos y electronicos).
iNo deseche el dispositivo antiguo con la basura
doméstica! Por un

Reciclaje y eliminacién respetuosos con el medio ambiente
de su antiguo dispositivo, péngase en contacto con una
empresa certificada de eliminacion de residuos electrénicos.

Fuera de la UE

Siga las normas de su pais con respecto a la eliminacion adecuada de
equipos electrénicos de desecho.

(15189) Sensor de precipitaciones
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Diagramas de conexién para el uso de la salida de sefial sin rebote (estandar) sin

con calefaccién

0015182.402000 t2eem
00.15189.404000  taccm

—P_--_--_--

j.
EE

I
L
il
|
]

Nelztell / power supply unit
00.14566.200000

Thermostat-Modul (24Y1
thermastatic module

Trichterheizung 80W
funnel heating

Reedkontakt / reed contact
Ertprell-Elekirorik

bounce-free eleciranic
Ablaufheizung 70W
discharge tube heating

Thermostat-Modul (24V)
thermastatic module

Anschlul} ohne Netzfel
connection without power supply unit

Reedkontakt
reed contact

4. 30V/<=500mA
2 }Schlaener claser

L

3—-l— Heizung / heoting
4 24YDC 7 150VA

¥ -V LN L

Netztelipower supply 100-240VAC/24VDC/63A1150W) |

O—[ O

' W25

NYY-J 3xo15

71
L NPE

230V AC

Zweileiteranschluli
TWO-WIRE- INTERFACE

et

Reedkontakt
o reed contact
4.30V/<=500mA _1

}SEH.IH'lE closer 2

12015

]

i Yo = 4..30VDC
]

[]

| Ro = 10k$2

2 {maximuml

! SWITCH-INFUT 4

! octive LOW

]

calefaccion

00.15189.002000 12cem
00.15189.004000

)
Reedkontakt [2::«1 w::ul i
reed contact
Enfprell-Bektranik 7
) lq 3\ !
4
! ﬂ w) i !
L ]
z
Reedkonfaki
M reed contact
|1 . 4.30V/<=500mA_1
Z_}S:hI![hr doser _2
oben o 1 Reedkontukt, direkt / reed confact direct
108T g for factory use + TROPOS
mle;
mlc! 3REEdk0nmk1/ reed contact
oG “enfprellt bounce-free
mle; L5
oG Eimr foctory use
AWG-cable colorcode
1  blk-black
Z brn-brown
3 red-red
4 ora-orange
Zweileiteranschlul
TWO-WIRE- INTERFACE
Ve - 4.30VDC |
]
]
Ry = 10ks?
tmaximumi
SWITCH- INFUT<} 2
octive LOW ] 1
GND_[
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Esquemas de conexion al registrador de datos

TROPQOS con calefaccién
0015189402000 e

00.15189.404000  team

. 6151413
-+

|2camb Lim L

0am® 0,2m°

N

3
E
5

l— T/

Nefztell / power supply unif

Thermostat-Modul (24V)
thermastatic module

Trichterheizung BOW
funnel heating

Reedkoniakt / reed contact
Enfprel-Elektronik
bounce-free decironic

Ablaufheizung 70W
discharge fube heafing

Thermostat-Modul (24¥)
thermastatic module

Anschlull ohne Netzteil
connection without pawer supply unit

l Reedkontak!

reed contact
|1 . 4_30v/<=500mA
? } Schlieller closer

ER Heizung / heating
4 _ 24vDC°/ 150vA

00.14966.200000

|_ Neiztmrpouer supply T00-Z40VAL/ 24V 16 3AT0W _l
|~ |

i
1 =T %OOSI&E&OOOOOOOOOO 1
i OODV&E{JM_@ OOCCCOOCIOO0OICO0COaC i
:F’ELN[L_P.IPEJ.-+::-:4.=123&56?891&1112 :
I OCICEI®Ie 800002}@ OICCICOICICIOCd I
| Lhkoagad]] |
()j E)

WM25A3

WNYY-J 3xo15)

T
L NPE
230V AC

Catenlogger / datologger
TROPOS No. 00.95666.100000

T suects —

Reedkontakt
B reed contact
1 . 4.30¥/<=500mA _1
_L}S:hj:ﬂt Cdoser _2]

&MNAS

—

1O

i TROPOS | ] |
I ::Evuc ) RSaZ L R !
3 2 o g 3ElEm|lzs=
pogs] &= 88835kS
10,';,1}_“ s

sin calefaccién
00.15189.002000  12cem

00.15189.004000  1cem

Reedkontokt Zeoml | teow)
reed cantact
Enfprell-Elekronik
bounce-fiee electronic

Reedkontakt
[vidim reed contact

7 }Smlnm doser

gben to
Reedkomnkt direkt / reed confact direci
— ¢ for factory use + TROFDS

‘entprellt bounce-free

5 for foctory use

AWG-cable colorcode
1 blk-block
2 brn-brown
i1 red-red
4 org-orange

Datenlogger / dotologger
TROPOS  No. 00.95666.100000

I_'(‘ .

| TROPOS ! J |
gggg;ggg;ggggggg
10712:\:'_0( Hz_g_

11 . 4.30v/<=500mA

aReedkonmkI/ reed contact

1

_2]
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Datos técnicos

(15189) Versién con cubetade 2 cm3, sin
calentar Id-No. 00.15189.002 000

Principio de medicién Balde basculante de pesaje disefiado segun. segin
Joss-Tognini 2 cm? (2 g de agua) - volumen del

cubo 0...8 mm/ min Resolucién 0,1 mm
Precision + 2 % con correccién de intensidad *)

Rango de medicién

Rango de aplicacion0...+70 °C - medicion Salida de
pulso contacto reed - polarighdie®tegida - sefial sin

Consumo de corriente méx. 100 pA - tipico 50 YA Tension de
alimentacion 4...30 VDC Cédiigajorgoota@dd/DC/ 0,5 A ver

Dimensiones

Adecuado para montaje @ 60 mm

Peso aprox. 3 kg Normas WWIDI-B/68@ Bl.
7 EN 50081/82 « VDE 0100

(15189 W4) Version con cubo de 4 cm3, sin calefaccion

Datos como (15189), pero para intensidad de precipitacion muy alta

Id-No. 00.15189.004 000

Rango de medicion 4 cm?3 (4 g de agua) - volumen del cubo 0...16
mm/ min

Resoluciéon 0,2 mm

(15189 H) Version con cubeta de 2 cm3, calentada

Datos como (15189) 00.15189.002 000, pero ademas con calefaccion
controlada de 2 circuitos:

Id-No. 00.15189.402 000

Datos de calefaccion Control electrénico, doble circuito 4 °C

Precision + 2 °C, temperatura controlada dentro de
un rango de -20...+4 °C 80 W (embudo)
Poder de calefaccion

70 W (toma/cubo basculante)
Tensién de alimentacion 24 VDC / 150 W Rango de

aplicacion-20...+70 °C (sin formacién de hielo, sin acumulacién de nieve)

(15189 H W4) Variedad con cubo de 4 cm3, calentado

Fecha como (15189 W4) 00.15189.004 000, pero ademas con calefaccion
controlada de 2 circuitos, como (15189 H)
1d-No. 00.15189.404 000

*) La compensacion de intensidad no se realiza en el sensor sino en el
registrador de datos, como Ser[LOG]. met[LOG], PreLOG..

Sujeto a cambios sin previo aviso.

Accesorios
(1518 S4) Mastil de acero inoxidable
Id-No. 00.15180.400 000
(1518 S8) Méstil de cimentacion de hormigén de acero

inoxidable 1d-No. 00.15180.800 050

(1518 U21a) Anillo de proteccion Id-
No. 32.15180.021 010

(1518-49)

Recogedor de suciedad (pieza de repuesto)

Id-No. 33.15180.049 000

(15188 U60i) Cable de conexién sensor/ registro de datos L=7 m
1d-No. 32.15188.060 090 (2 nucleos)

Para versiones con calefaccién (versiones H)

(1496 S62) Unidad de fuente de
alimentacion 1d-No. 00.14966.200 000

(15188 U61b) Cable de conexién sensor/ fuente de alimentacion para
montaje en mastil L y 1 m; Id-No. 32.15188.061 020 (4
nucleos)

(14622 S22) Soporte para fuente de alimentacion en el mastil 1d-No.
32.14622.220 000

(15188 U61li)Cable de conexién sensor/fuente de alimentacién L =7 m;
1d-No. 32.15188.061 090 (4 nlcleos)

Instrucciones de

seguridad Este sistema esta disefiado de acuerdo con las
normas de seguridad aceptadas mas modernas. Sin embargo,
tenga en cuenta las siguientes reglas: 1. Antes de ponerlo en

funcionamiento, lea todas las
manuales!

2. Tenga en cuenta las directrices y/o normas internas y estatales
especificas para la prevencion de accidentes (p. €j., la asociacion
profesional). Si es necesario, pregunte a su representante de seguridad
responsable.

3. Utilice el sistema de acuerdo con las normas del manual

solamente.

4. Deje siempre el manual a mano en el lugar de trabajo del sistema.

5. jUtilice el sistema Gnicamente en condiciones técnicamente correctas!
Hay que eliminar inmediatamente las influencias que perjudiquen la
seguridad.

6. Tenga en cuenta la pérdida de garantia y la no responsabilidad por la
manipulacién no autorizada del sistema. Necesita un permiso por
escrito de LAMBRECHT meteo GmbH para cambios en los
componentes del sistema. Estas actividades deben ser operadas por
un técnico calificado.

7. Evite la entrada de liquidos en los dispositivos sin permiso.

15189-ST1_b-de.indd 28.21
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Features

* Precipitation sensor for automatic weather stations

* Exchangeable, weighing tipping bucket system according to Joss-Tognini

* 2.cm? (2 g water) tipping bucket for precise precipitation measuring in regions with normal rain falls

* 4 .cm? (4 g water) tipping bucket for precise precipitation measuring in regions with heavy rain falls/ tropical rain
e Connectable to external data logger, e. g. TROPOS

e Winter-fit model (15189 H) with electronically controlled 2-circuit heating

e Weatherproof materials (anodized aluminium, stainless steel) guarantee a long durability

e Funnel according to the WMO Standard No. 8

(15189) Precipitation Sensor Operating Instructions
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Function

The weighing precipitation sensor (15189) measures the rain
quantity by a tipping bucket developed by Joss-Tognini, the
bearings of which have been arranged for low friction. Errors
that normally occur due to incomplete draining because of
surface tension are automatically compensated by the specific
form of the tipping bucket.

The tipping bucket can hold 2 cm?® (2 g) resp. 4 cm?® (4 g) of
water. The collecting surface of 200 cm? (WMO standard)
means that one bucket charge is equivalent to a precipitation
rate of 0.1 mm resp. 0.2 mm per square meter.

If the bucket is tipped, the reed contact that is integrated in
the sensor will be closed. This pulse output can be electrically
scanned, remotely transmitted and recorded.

A bounce-free signal can be achieved by using the correspond-
ing electrically connection. Otherwise the signal of the reed
contact can be used directly, not bounce-free, if this func-
tion will be carried out by an appropriate data logger (e. g.
Ser[LOG])).

The precipitation sensor (15189) is mounted on a pedestal
that is equipped with a connection piece and are attached to
a tube with an outside diameter of 60 mm.

For application in snowfall regions the heater equipped model
(15189 H) ensures all-year-round measurement. Two separate
controlled heating circuits with lowest hysteresis are providing
an optimal temperature at which snowing up of the sensor
will normally be prevented and evaporation from the heated
surfaces will be minimized.

The precipitation sensor (15189) is made of weather-resistant
aluminium and stainless steel. This ensures a long durabil-

ity.
These high-tech precipitation sensors comply with the regula-
tions WMO.

Dimensional drawing

91596 = 00t

273

292

# 60

Installation

Mounting of the sensor

The precipitation sensor (15189) must be mounted on a tube
or pole with an outside diameter of 60 mm. A metallic exten-
sion tube with a minimum length of 100 mm is recommended,
if a wooden pole is used.

For easy adjustment place a spirit-level on the upper measur-
ing edge.

@ Attention! Do not damage the measuring edge!

Place the precipitation sensor (15189) on the end of the pole
until it fits in. By using the provided allen key (4 mm) , tighten
the screws in the mounting pedestal evenly. Adjust the upper
measurement edge to an exact horizontal position. By doing
this, the tipping bucket will automatically be positioned verti-
cally inside the device and will works symmetrically.

Dismounting of the protective covering

Loosening the screw with the provided 3 mm allen key until
the protective covering can be turned right to the stop position
and take off upward then.

Assembly of the tipping bucket

O

To avoid damage to the tipping bucket during trans-
port, it is separately packed and should be inserted
in the precipitation sensor (15189) on site only after
mounting the gauge on the mast.

For the assembly first you must remove the protec-
tive covering.

Attention!

When fitting the tipping bucket, proceed with
utmost caution so that the sharp edges of the tip-
ping bucket are not damaged and the middle wall

is not bent!

During operation the tipping bucket lies on the precision
bucket bearings. To reduce the friction the bearings are made
of abrasion-resistant delrin.

The mounted tipping bucket is secured against eventual
changes of position by means of two plates.

To insert the tipping bucket, first the relocatable locking plate
C must be pushed back.

Now insert the tipping bucket F. Make sure that the magnet E
attached at the middle wall of the tipping bucket rests under
the capsule with the embedded reed contact D.

Finally the tipping bucket must be secured by pushing back
the relocatable locking plate C.

(15189) Precipitation Sensor

Operating Instructions
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Mounting of the protective covering Attention! In order to protect the tipping bucket
When mounting the protective covering, please make sure that @ ;Ezsnillr_t spiral must be inserted in the collecting
the sign "close <-- --> open" (close < - > to) is positioned above
the fixing screw. Especially when using the heated version you
have to pay attention to this step. This avoids that the cable of
the protective covering heating may block the tipping bucket.
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Pole/tube o Tipping bucket bearings
Fixed locking plate
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Reed contact
Magnet (here shown through inclination of the bucket)
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Electrical connections

The sensor will be connected to the cable by leading the cable
through the conduit gland to the connector inside the sensor
housing. Recommended cable type:

2 (4) x AWG 20 CU L sw;
diameter approx. 5.1 mm

The cable should not be longer than 11 m.

O

Use of the bounce-free output signal
(see figure page 6)

When the cable is transferred inside the ground it is
recommended to protect the cable with a protecting
plastic tube.

The usual circuit of the precipitation sensors is suitable for con-
nection to data loggers without an own bounce-free impulse
input. For this application the clamps 3 and 4 are used.

O

Use of the direct output signal
(see figure page 7)

Make sure, that the current supply for the precipitation
sensor with usual circuit is not less than 100 pA (see
also technical data).

This circuit variant of the precipitation sensors is suitable
for connection to data loggers with a bounce-free impulse
input. For this application the clamps 1 and 6 are used. In
this case the current supply of the electronics with 100 pA is
not necessary.

The LAMBRECHT meteo data logger TROPOS is equipped
with such a bounce-free input. Thus the direct output signal
of the reed contact is used. An additional benefit is a low-
current effect.

(15189 H) Version with heating

Version i. e. with a controlled 2-circuit heating for collecting
funnel and drain pipe.

Electrical connections

For the connection of the heating a 4-core cable is required,
which has to apply and connect to the power supply unit ac-
cording to the connecting diagrams with heating.

The function of the heating elements can be tested also at
ambient temperatures above the control temperature of the
solid-state thermostat. For this simple test a regular magnet
has to be held close to the blue housing of the switching cir-
cuit. When reaching a surface temperature of approximately
50 °C the current will be switched off.

Both blue thermostat modules are fitted internally on the funnel
surface as well as on the bottom of the housing.

The operational conditions will be indicated with colored light-
emitting diodes (LED) on the thermostatic module:

green: supply voltage
red: heating on

green
red

(15189) Precipitation Sensor
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Initial operation

If the sensor system has been completely mounted and
electrically assembled, the sensor will be ready for operation.
An operational check has to be performed.

Maintenance and operational check

The precipitation sensor is nearly maintenance-free. The
sensor should be checked and cleaned periodically in order
to guarantee its proper operation, because dirt accumulation
may cause errors of measurement. The time interval of clean-
ing depends on the local conditions.

The operational check of the sensor may be performed by
the use of artificial precipitation. The volume of a 200 cm?
resp. 400 cm? (by 4 cm?® buckets ) test container of water must
be piped into the collecting funnel through a nozzle in such a
way that the drops fall into the funnel beside the outlet. The
nozzle of the test container (approx. diameter 0.6 mm) should
be adjusted to allow a complete water run out into the funnel
within 10 to 12 minutes.

After the artificial precipitation has gone through, 100 + 2
bucket tippings should have counted.

Rinse the sensor thoroughly for cleaning. Clinging particles
of dirt in the collecting funnel or outlet pipe may be removed
with a piece of wood.

If unsatisfying measurement results occur after this cleaning
procedure, the tipping bucket should be disassembled for
cleaning.

O

The dismounted tipping bucket can be cleaned by placing it
in warm water with some scouring material and by carefully
scraping off unwanted dirt by using a small piece of wood.

Absolute care must be taken not to damage the
tipping bucket!

Warranty

Please note the loss of warranty and non-liability by unau-
thorised manipulation of the system. You need a written
permission from LAMBRECHT meteo GmbH for changes
of system components. These activities must be operated
by a qualified technician.

The warranty does not cover:

1. Mechanical damages caused by external impacts (e. g.
icefall, rockfall, vandalism).

2. Impacts or damages caused by over-voltages or elec-
tromagnetic fields which are beyond the standards and
specifications in the technical data.

3. Damages caused by improper handling, e. g. by wrong
tools, incorrect installation, incorrect electrical installation
(false polarity) etc.

4. Damages which are caused by using the device beyond
the specified operation conditions.

Disposal

LAMBRECHT meteo GmbH is listed and registered at the
Stiftung Elektro-Altgerate Register ear under:

WEEE-Reg.-No. DE 45445814

In the category of monitoring and control instruments, device
type: "Monitoring and control instruments for exclusively com-
mercial use".

Within the EU

The device has to be disposed according
to the European Directives 2002/96/EC and
2003/108/EC (Waste Electrical and Elec-
tronic Equipment). Do not dispose the old
device in the household waste! For an
environmentally friendly recycling and dis-
posal of your old device, contact a certified
disposal company for electronic waste.

Outside the EU

Please follow the regulations in your country regarding the
appropriate disposal of waste electronic equipment.

(15189) Precipitation Sensor
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Connecting diagrams for use of the bounce-free signal output (standard)

with heating

0015182 402000  tacem
00.15182.404000  tacem

Thermpstat-Modul (244
thermastatic module

Trichterheizung 80W
funnel heating

Reedkontakt # reed contact
Ertprell-Elektrorik
bounce-free elecironic

Ablaufheizung 70W
discharge tube heating

Thermostot-Modul (24W]
thermostatic module

Anschlull ohne Wefzteil

connection without power supply unit

without heating

0015189.002000  r2ccm
00.15189.004000  1cem

Reedkontakf
reed contact

Entprell-Elaktranik
bounce-free electrnic

LI l Reedkonfaki
l ’ reed contact Z
| . 4.30W/<=500mA
2 } Schliefler closer Reedkontakt
— I pand contact
Nelzlell / v uni 3+ Heizung / heafing [, 4.30V/<=500mA_1
elrziel DDWEF SLIppy uni 4_ _ 2LYDCTY 150VA Z_ISEhIEM dasar _2
00.14566.200000
Netztel/power supply 100-240VACIZEVOC! 6,34 150W] _l o | |
' iV -V = N L ' shen to Reetkontokt, direkt / reed contact direct
! ! 123 — g for factory use + TROPOS
| | 00
: : oQ 3Reedkonmk1/ reed contact
| | oG ‘enfprellt bounce-free
0ot L,
i i OG— Lﬁfnr factory Use
1 1
' 7 ' AWa-cable colorcode
| 1 — ¢ ... | 1 blk-black
Nhazsas |T | sereas — TS % E;g:?;gwn
WYY-J 3xol5 Reedkonfrakt 4 ora-orange
B reed contact
™11
L NPE 1 . 4.30VW/<=500mA _1
0V AC _Z_}Sl:ﬂ.iEﬂEr Closer _2_
Zweileiteranschlull Zweileiteranschlul
TWO-WIRE- INTERFACE TWO-WIRE- INTERFACE
| Yoo = 4..30¥0C I | Yo = 4..30¥0C I
' ) ' )
' ) ' )
| Rq = 10k | | Ry = 10k$} |
i {maximuml ) i tmaximuml )
| SWITCH-NPUT 4 ? | SWITCH-NPUT a ?
! octive LOW : ! octive LOW i
1 1
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Connecting diagrams to data logger TROPOS

with heating
00.15189.402000  tacom
00.15189.404000  ucom

12cemb {1 s
Ginm ™ 0.2mm

N
=l

Nefztell / power supply unit
00.145366.200000

Thermostat-Modul (244
thermastatic module

Trichterheizung 80w
funnel heating

Reedkontakt f reed contact
Eniprel-Elektronik
bounce-free Blecironic

Ablaufheizung 7OW
discharge tube heating

Thermostot-Modul (2441
thermostatic module

Anschlull ohne Nefzfeil
cannection without pawer supply unit

413 Z

I

| Reedkonfak!
4 reed contact
|1 4.30v/<=500mA
7 }Sl:hlieﬁer Closer
El Heizung / heating
|4 _ 24YDC/ 150VA

A Y LN L

Netztdl/power supply 100-240VAC/ZAVDCI63AM50W)

without heating

Reedkontok

read cantact
Enfprell-Elektronik
bounce-free electraric

. 1 Reedkontokt, direkt / reed contact direct

00.15189.002000  p2cew
00.15189.004000  kicew

12caml

f

ticcn) s

B—g.2mm

aNE

Reedkantakf
[+30 reed cantact

1. 4.30¥/<=500mA
2_} Schliefer doser

|I“-J |_n

—— ¢ for factory uge + TROPFDS

3Reedkonmkf{ reed confact

' 1
1 1
! !
| | oG ‘entprellt bounce-free
O L s
i i OG- Lsfur factory use
1 1
' ' AWG-cable colorcode
| b 3 . 1 blk-black
’W' it N smtiets MRS % E;g:?ggwn

MY'Y¥-1 3015 Reedkonfakt 4 orao-orange

—L A road contact

L NPE 1 . 4.30¥/<=500mA_1

730v AC _Z_}Sl:rljeﬂer oleser _ 7

Datenlogger / datalogger
TROPOS No. 0095666100060

o=

-

Datenlogger / daiologger
TROPOS No. 0095666100000

_

I 1 i 1

1 1 1 1

| | | |

| TROPOS i ) i | TROPOS i ! |

: oi Prfrrer Relai RS485 oc o : : i Pnprrer Relni R5485 oc o :

I 03 Eg[ ‘_E uli R5132 E Jlj_ = o - z = ‘ | | ‘IO—En HCD‘E ‘_E EIE‘ R5A? :ﬂf Jlj_ = o - z = ‘ |

) L E e RR I EERY gl 538 Balzs]l
] (R oo d RN} HENEE] NNy
iOOOO W COOROoKeo ' iOOOO W CJCZJOCIOOOJl
0-24y DC u—g— 10-24y DC u—g—
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Technical data

(15189) Version with 2 cm®bucket, unheated
Id-No. 00.15189.002 000

Measuring principle  weighing tipping bucket designed acc.
to Joss-Tognini

2 cm? (2 g water) - volume of bucket
0...8 mm/ min

0.1 mm

+ 2 % with intensity correction *)
0...+70 °C - measuring

reed contact - polarity protected -
bounce-free signal

max. 100 pA - typical 50 pA

Measuring range

Resolution
Accuracy

Range of application
Pulse output

Current consump.

Supply voltage 4..30VDC

Load max. 30 VDC/ 0.5 A
Dimensions see dimensional drawing
Suitable for mounting @ 60 mm

Weight approx. 3 kg

Standards WMO-No. 8 - VDI 3786 BI. 7

EN 50081/82 « VDE 0100

(15189 W4) Version with 4 cm®bucket, unheated

Data like (15189), but for very high precipitation intensity
Id-No. 00.15189.004 000
Measuring range 4 cm? (4 g water) - volume of bucket

0...16 mm/ min

Resolution 0.2 mm

(15189 H) Version with 2 cm? bucket, heated

Data like (15189) 00.15189.002 000, but in additional with
controlled 2-circuit-heating:

Id-No. 00.15189.402 000
Heating data Electronic controlled, dual-circuit
Accuracy 4 °C = 2 °C, controlled temperature

within a range of -20...+4 °C

80 W (funnel)

70 W (outlet/ tipping bucket)
24VDC/ 150 W

-20...+70 °C (no icing, no snowdrift)

Heating power

Supply voltage
Range of application

(15189 H W4) Variety with 4 cm® bucket, heated

Date like (15189 W4) 00.15189.004 000, but in additional with
controlled 2-circuit-heating, like (15189 H)

Id-No. 00.15189.404 000

*) The intensity compensation is not performed in the sensor
but in the data logger, such as Ser[LOG]. met[LOG], PreLOG..

Accessories

(1518 S4) Stainless steel mast
Id-No. 00.15180.400 000
(1518 S8) Stainless steel concrete foundation mast

Id-No. 00.15180.800 050
Protection ring

Id-No. 32.15180.021 010
Dirt pan (spare part)
Id-No. 33.15180.049 000

(15188 U60i) Connecting cable sensor/ data logging
L=7 m Id-No. 32.15188.060 090 (2-core)

(1518 U21a)

(1518-49)

For versions with heating (H-versions)

(1496 S62) Power supply unit

Id-No. 00.14966.200 000

(15188 U61b) Connecting cable sensor/ power supply unit
for mounting at the mast
L~ 1 m; Id-No. 32.15188.061 020 (4-core)

(14622 S22) Holder for power supply unit on the mast
Id-No. 32.14622.220 000

(15188 U61i) Connecting cable sensor/ power supply unit
L =7 m; Id-No. 32.15188.061 090 (4-core)

Safety instructions

This system is designed according to the state-of-the-art
accepted safety regulations. However, please note the fol-
lowing rules:

1. Before setting into operation, please read all appropriate
manuals!

2. Please take notice of internal and state-specific guidelines
and/or rules for the prevention of accidents (e.g. the pro-
fessional association). If necessary ask your responsible
safety representative.

3. Use the system according to the manual’s regulations
only.

4. Always leave the manual at hand at the place of work of
the system.

5. Use the system in technically correct conditions only! You
have to eliminate influences immediately which impair the
security .

6. Please note the loss of warranty and non-liability by unau-
thorized manipulation of the system. You need a written
permission of the LAMBRECHT meteo GmbH for changes
of system components. These activities must be operated
by a qualified technician.

7. Prevent the ingress of liquids into the devices without
permission.

Subject to change without notice. 15189-ST1_b-de.indd 28.21
LAMBRECHT meteo GmbH Tel +49-(0)551-4958-0 iﬂm\
Friedlander Weg 65-67 Fax +49-(0)551-4958-312 g%g i~
37085 Géttingen E-Mail info@lambrecht.net

Germany

Internet www.lambrecht.net
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APLICACIONES

- meteorologia clasica e hidrologia - meteorologia
agricola - redes de medicion de proveedores de
agua - sistemas de lisimetro - plantas de tratamiento

de aguas residuales

- Servicios meteoroldgicos

- aeropuertos

Linea Profesional 15189 analégico

00.15189.002050 Sensor con cubo de 2 cm3, sin calentar

00.15189.004050 Sensor con cubo de 4 cm3,, sin calentar

1d-No.
00.15189.402050 Sensor con cubo de 2 cm3, calentado
00.15189.404050 Sensor con cubo de 4 cm3, calentado 2 cm3: (2
Rango de medicién g) volumen de cubeta basculante - 0,1 mm 4 cm3: (4 g) volumen de cubeta basculante - 0,2 mm
Precisiéon 2%
Resolucion 2cm3: 0...8 mm/min 4cm3: 0...16 mm/min

0...20 mA = ajuste basico 4...20 mA 0...5/10 V - consumo de corriente seleccionable. 40mA
Salida analégica
tension de alimentacion 18...30 VDC max. carga 600

para sefial de salida linealizada y sin rebotes con salida analdgica desactivada: consumo de corriente. max. 100 pA
Salida de pulsos
tipico 50 pA tensién de alimentacién 5...30 VDC carga del interruptor méax. 30 V CC/ méx. 0,5 A - con carga de ohmios puros

Contintia en la pagina 2

AN/ IRI{=(e s A IO N el oz Il +49 (0) 551-4958-0 info@lambrecht.net www.lambrecht.net




Machine Translated by Google

VISTA DEL PRODUCTO

Superficie de recogida
Rango de aplicacién

Elementos de medida

Disefio

Datos de calefaccion

Dimensiones

Alojamiento

Peso

Estandares

Accesorios (pedir por separado)
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Linea Profesional 15189 analégico

200 cm2 / estandar OMM

sin calefaccién: 0...+70 °C (resistente a las heladas hasta -20 °C)

calentado: -20...+70 °C - sin formacion de hielo - sin acumulacion de nieve

sistema de pesaje con cubeta basculante cubeta de acero inoxidable de precisién acc. a Joss-Tognini
tubo de montaje @ 60 mm

calentamiento de doble circuito temperatura controlada de 4 = 2 °C dentro de un rango de -20...+4 °C
potencia de calefaccién 150 W tension de alimentacion 24 VDC
Alt. 292 mm @ 190 mm

aluminio anodizado

aprox. 3 kg
OMM-No. 8 VDI 3786 pagina 7 EN 50081/82 VDE 0100

32.15188.061090 Cable de sensor 4 polos, 7 m

00.15091.600XXX Parabrisas segin Tretyakov para medir alturas de 1 m,1,5my 2 m
32.15180.023020 anillo de defensa de péjaros

00.14966.200000 Fuente de alimentacion para sensores calefactados

32.15188.061020 Cable para alimentacién 4 polos, 1 m

32.15189.008000 Filtro de insectos para 15189 sin calefaccion

LAMBRECHT meteo GmbH +49 (0) 551-4958-0 info@lambrecht.net www.lambrecht.net

A partir del: 05.09.2022
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HygroVUE10

Digital Temperature and Relative Humidity Sensor with M12

MEAT 1

Overview

The HygroVUE™10 offers a combined temperature and relative
humidity element in an advanced digital sensor that is ideal for
weather networks. The electronics within the sensor provide
accurate measurements, and the sensor is easy to use. The
digital SDI-12 output allows a simple connection and
measurement by many data logging systems. Another benefit
is that this digital output avoids the extra errors associated with
measuring analog sensors.

A stainless-steel mesh filter on the HygroVUE™10 minimizes
the effects of dust and dirt on the sensor while allowing air
exchange around the sensor element and reducing the
chances that condensation remains inside the filter cap. A
small PTFE membrane filter is bonded to the surface of the

Benefits and Features

) Uses a combined, pre-calibrated digital humidity and
temperature element

) Field-changeable element for fast, on-site recalibration

) Digital SDI-12 output, allowing long cables with no added
errors

Connector

Rugged,
Reliable, and
Flexible

Simple to use and easy to
maintain

element, which prevents any finer dust or mold from directly
influencing the measurement.

Because the sensor housing is designed to withstand
permanent exposure to various weather conditions and to fit
inside a range of radiation shields (including compact shields),
the HygroVUE™10 is truly suitable for a wide range of
monitoring applications.

The HygroVUE™10 utilizes a latest-generation, Swiss-made,
combined relative humidity and temperature element based

on CMOSens’ technology that offers good measurements,
accuracy, and stability. Each element of the HygroVUE™10 is
individually calibrated with the calibration corrections stored
on the chip. You can easily change the sensor element in the
field, which reduces your downtime and calibration costs.

) Simple data logger programming

) Low power consumption

) Wide operating voltage

Y Rugged design with potted electronics

) Standard M12 connector with IP67 sealing rating

g
For comprehensive details, visit: www.campbellscicom/hygrovue10
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Detailed Description
Mounting

When you use the HygroVUE 10 outdoors, it is standard
practice to install the sensor within a housing, known as a
shield. The shield prevents solar radiation from heating the
sensor and creating measurement errors. The radiation shield
also provides a degree of protection from adverse weather,
such as hail or driving rain. The most common type of shield is
a relatively small, naturally ventilated screen that is low
maintenance and requires no power.

Shield.) You can mount the RAD10E on vertical or horizontal
poles.

Field Calibration

Calibration is easy to carry out by simply changing the sensor
element. As each sensor element is individually calibrated, no
further adjustments of the sensor are required. This means that
when you change the element, it returns the sensor to the
factory calibration state for both temperature and humidity—

The Hygro\/UEw1 0'is specifically designed for field use with
dimensions to suit common radiation shields. (Campbell
Scientific recommends the RAD10E 10-Plate Solar Radiation

Specifications

Sensing Element
Communication Standard

Supply Voltage
EMC Compliance

Standard Operating
Temperature Range

Main Housing Material

Electronics Sealing
Classification

Sensor Protection

Sensor Connector
Cable

Field-Replaceable Chip or
Recalibrate

Sensor Cap Diameter

Body Diameter at
Connector

Length

SHT35 modified by Campbell
Scientific

SDI-12 V14 (responds to a subset
of commands)

710 28 Vdc

Tested and conforms to
I[EC61326:2013.

-40°to +70°C

UV stable, white PET-P
P67

Outer glass-filled polypropylene
cap fitted with a stainless-steel
mesh dust filter with nominal pore
size of < 30 um. The sensor
element has a PTFE protective film
with a filtration efficiency of >
99.99% for particles of 200 nm or
larger size.

M12, male, 4-pole, A-coded

Polyurethane sheathed, screened
cable, nominal diameter 4.8 mm
(0.191in.)

Field-replaceable chip

125 mm (0.5in.)
18 mm (0.7 in.)

180 mm (7.1 in.) without cable
fitted

without interrupting your measurement collection for long

periods.

Sensor Body Weight
Weight

Relative Humidity
Measurement Range

Accuracy

Short-Term Hysteresis

Additional Errors at Other
Temperatures

Long-Term Stability

Reported Resolution
Repeatability

Response Time with Filter
Air Temperature

Measurement Range
-NOTE-

Accuracy

509 (1.802)

2509 (8.8 0z) with 5 m (164 ft)
cable

0to 100% RH

+2% (at 25°C, over the range 80
to 100% RH)

-NOTE- The accuracy figures
quoted are the 95% confidence
limits relative to factory
standards.

+1.5% (at 25°C, over the range 0
to 80% RH)

< +1% RH
< £1% RH (over -40° to +60°C)

+0.5% per year (maximum drift in
clean air conditions)

0.001% RH
0.05% RH (30 noise level)

85 (63% response time in air
moving at 1 m/s)

-40°Cto +70°C

The accuracy figures quoted are
the 95% confidence limits relative
to factory standards.

+0.1°C (over the range 20 to
60°C)

g
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+0.2°C (over the range -40 to Response Time with Filter < 130 s (63% response time in air

+70°C) moving at T m/s)
Long-Term Drift < 0.03°C per year Calibration Traceability NIST and NPL standards
R ted Resoluti 0.001°C 5 A
eported feselition Maximum Current Drain
Repeatability 0.04°C (30 noise level) Quiescent 50 A
During Measurement 0.6 mA (takes 0.5 s)

-
For comprehensive details, visit: www.campbellsci.com/hygrovue10
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PRODUCTO

= | CAMPBELL

SCIENTIFIC
\\_/‘ WHEN MEASUREMENTS MATTER

Vision general

El HygroVUE™10 ofrece un elemento combinado de temperatura y humedad relativa
en un sensor digital avanzado que es ideal para redes meteoroldgicas. La electronica
dentro del sensor proporciona mediciones precisas y el sensor es facil de usar. La
salida digital SDI-12 permite una conexion y medicién sencillas por muchos sistemas
de registro de datos. Otro beneficio es que esta salida digital evita los errores

adicionales asociados con la medicion de sensores analdgicos.

Un filtro de malla de acero inoxidable en el HygroVUE™10 minimiza los efectos
del polvo y la suciedad en el sensor mientras permite el intercambio de aire
alrededor del elemento del sensor y reduce las posibilidades de que la

condensacion permanezca dentro de la tapa del filtro. Un pequefio filtro de
membrana de PTFE esta adherido a la superficie del

Beneficios y caracteristicas

) Utiliza un elemento de temperatura y humedad digital combinado y

precalibrado
) Elemento intercambiable en campo para una recalibracion rapida en el sitio

) Salida digital SDI-12, que permite cables largos sin agregar
errores

o [-o((oatr=
HygroVUE10

Sensor digital de temperatura y humedad relativa con M12

Conector

Escabroso,
Confiable, y
Flexible

Simple de usar y facil de
mantener

elemento, que evita que cualquier polvo mas fino o moho influya directamente en la

medicion.

Debido a que la carcasa del sensor esta disefiada para soportar la

exposicién permanente a diversas condiciones climaticas y para encajar dentro de
una gama de escudos de radiacion (incluidos los escudos compactos), el
HygroVUE™10 es verdaderamente adecuado para una amplia gama de aplicaciones

de monitoreo.

El HygroVUE™10 utiliza un elemento combinado de temperatura y humedad

relativa de fabricacion suiza de Ultima generacion basado en la tecnologia

CMOSens® que ofrece buenas mediciones, precision y estabilidad. Cada elemento
del HygroVUE™10 se calibra individualmente con las correcciones de calibraciéon
almacenadas en el chip. Puede cambiar facilmente el elemento del sensor en el

campo, lo que reduce el tiempo de inactividad y los costos de calibracién.

) Programacion sencilla del registrador de datos
) Bajo consumo de energia

) Amplio voltaje de operacién

) Disefio resistente con electronica encapsulada

) Conector M12 estandar con clasificacion de sellado IP67

g
Para obtener detalles completos, visite: www.campbellsci.com/hygrovue10
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Descripcion detallada Montaje Cuando
utiliza el HygroVUE™10 en exteriores, es

una practica estandar instalar el sensor dentro de una carcasa, conocida

como proteccion. El escudo evita que la radiacion solar caliente el sensor y

cree errores de medicion. El escudo de radiaciéon también proporciona un grado
de proteccion contra el clima adverso, como el granizo o la lluvia torrencial. El tipo
de escudo mas comun es una pantalla relativamente pequefia, con ventilacion

natural, que requiere poco mantenimiento y no requiere energia.

El HygroVUE™10 esta disefiado especificamente para uso en campo con

dimensiones para adaptarse a pantallas de radiacion comunes. (Campbell
Scientific recomienda el RAD10E 10-Plate Solar Radiation

Especificaciones

Elemento de deteccion SHT35 modificado por Campbell

Cientifico

Estandar de comunicacion SDI-12 V1.4 (responde a un subconjunto de comandos)

Voltaje de suministro 7a28VCC

Probado y conforme a
IEC61326:2013.

Cumplimiento EMC

Funcionamiento estandar -40° a +70°C

Rango de temperatura

Material de la carcasa principal PET-P blanco estable a los rayos UV

Sellado de electrénica P67
Clasificacion

Proteccion de sensores Tapa exterior de polipropileno relleno de

fibra de vidrio equipada con un filtro de

polvo de malla de acero inoxidable con un
tamafio de poro nominal de < 30 um. El
elemento sensor tiene una pelicula protectora
de PTFE con una eficiencia de filtracién de >
99,99 % para particulas de 200 nm o de mayor

tamafio.

Conector del sensor M12, macho, 4 polos, codificacion A

Cable Cable apantallado con revestimiento de
poliuretano, diametro nominal de 4,8 mm

(0,19 pulg.)

Chip reemplazable en campo o Chip reemplazable en campo

recalibrar

Diametro de la tapa del sensor 12,5 mm (0,5 pulg.)

Diametro del cuerpo en 18 mm (0,7 pulg.)

Conector

Longitud 180 mm (7,1 pulg.) sin cable instalado

Escudo.) Puede montar el RAD10E en postes verticales u

horizontales.

Calibracion de campo

La calibracion es facil de realizar simplemente cambiando el elemento sensor.

Como cada elemento del sensor se calibra individualmente, no se requieren mas

ajustes del sensor. Esto significa que cuando cambia el elemento, el sensor vuelve al

estado de calibracién de fabrica tanto para la temperatura como para la humedad, sin

interrumpir la recopilacion de mediciones durante periodos prolongados.

Peso del cuerpo del sensor

Peso

Humedad relativa
Rango de medicion

Precision

Histéresis a corto plazo
Errores adicionales en otros

Temperaturas

Estabilidad a largo plazo

Resolucién informada

Repetibilidad

50 g (1,8 onzas)

250 g (8,8 onzas) con cable de 5 m (16,4
pies)

0a100% HR

+2 % (a 25 °C, en el rango de 80 a 100 %
de HR)

-NOTA-  Las ifras de precision del
limites 95% de confianza son

citados en relacion  faprica

con los estandares.

+1,5 % (a 25 °C, en el rango de 0 a 80 %
de HR)

<+1% HR

< +1% HR (sobre -40° a +60°C)

+0,5 % por afio (deriva maxima en condiciones
de aire limpio)

0,001 % de humedad relativa

0,05% HR (nivel de ruido 3y)

Tiempo de respuesta con filtro 8 s (63 % de tiempo de respuesta en aire

Temperatura del aire

Rango de medicion

-NOTA-

Precision

moviéndose a 1 m/s)

-40°C a +70°C

Las cifras de precision citaron los son
limitea thes estfadasedad © 58briekativos

a

+0,1 °C (en el rango de 20 a 60 °C)

Para obtener detalles completos, visite: www.campbellsci.com/hygrovuel0 ‘
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+0,2 °C (en el rango de -40 a +70 Tiempo de respuesta con filtro < 130 s (63 % de tiempo de respuesta en aire
°C) moviéndose a 1 m/s)
Deriva a largo plazo < 0.03°C por afio Trazabilidad de calibracién Estandares NIST y NPL
Resolucién informada 0.001°C ) L
Consumo de corriente maximo
Repetibilidad 0,04 °C (3y nivel de ruido) )
Inactivo 50 pA
Durante la medicion 0,6 mA (tarda 0,5 s)

Para obtener detalles completos, visite: www.campbellsci.com/hygrovuel0
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1. Introduction

The HygroVUE™10 Temperature and Relative Humidity Sensor is designed for general
meteorological and environmental applications. It is part of a range of HygroVUE sensors. The
HygroVUE sensors feature a low maintenance design with a highly stable and accurate
replaceable RH chip that will lower the total cost of deployment throughout a network. The
HygroVUE 10 uses the SDI-12 communications protocol to communicate with any SDI-12
recorder, simplifying wiring and programming.

2. Precautions

o READ AND UNDERSTAND the Safety section at the back of this manual.

» When opening the shipping package, do not damage or cut the cable jacket. If damage to
the cable is suspected, consult with a Campbell Scientific support engineer.

 Although rugged, the HygroVUE 10 should be handled as a precision scientific instrument.

3. Initial inspection

» Check the packaging and contents of the shipment. If damage occurred during transport,
immediately file a claim with the carrier. Contact Campbell Scientific to facilitate repair or
replacement.

» Check model information against the shipping documents to ensure the expected products

and the correct lengths of cable are received. Model numbers are found on each product.
On cables and cabled items, the model number is usually found at the connection end of
the cable. Report any shortages immediately to Campbell Scientific.

HygroVUE™10 Temperature and Relative Humidity Sensor
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4. QuickStart

A video that describes data logger programming using Short Cut is available at:
www.campbellsci.com/videos/cr1000x-data logger-getting-started-program-part-3 3. short
Cutis an easy way to program your data logger to measure the sensor and assign data logger
wiring terminals. Short Cut is available as a download on www.campbellsci.com [ Itis included
in installations of LoggerNet, RTDAQ, and PC400.

The following procedure also shows using Short Cut to program the sensor.

1. Open Short Cut and click Create New Program.

2. Double-click the data logger model.

3. Inthe Available Sensors and Devices box, type HygroVUE10 or locate the sensor in the
Sensors > Meteorological > Relative Humidity & Temperature folder. Double-click
HygroVUE5/HygroVUE10 Temperature & Relative Humidity Sensor. Temperature units
default to degrees Celsius. This can be changed by clicking the Deg C box and selecting
Deg F, for degrees Fahrenheit, or K for Kelvin. SDI-12 Address defaults to 0. Enter the
correct SDI-12 Address for the HygroVUE 10 if it has been changed from the factory-set
default value.

File Program Tools Help Test

|
Progress

| 1. New/Open

| 2. Datalogger

3. Sensors

4. Qutput Setup

6. Output Select
7. Finish

Wiring
Wiring Diagram
Wiring Text

Available Sensors and Devices Selected Measurements Available for Output
[|hygr ] x Exact Match Sensor Measurement
| CR1000X Series 4 CR1000X Series
v Sensors 4 Default Battyv
A N_I‘_Eteumluglca\ PTemp_C
v
4 lj HygroVUES/HygroVUELO Digital Tempel
(&) HygroVUES/HygraVUETO Digital Temperature & Relative Humidity Sensor (Versio... m] x
Prnpertiesiwmng
SDI-12 Address (0-9, A-Z, or a-z)
Temperature [AIrTC IDag S
Relative Humidity %

<

CR1000X Series

sensors you select will use the same port by default and
i s——*| therefore must have different SDI-12 addresses. Refer to the

HygroVUES/HygroVUE1L0 Digital Temperature & Relative Humidity »
Sensor

The HygroVUES/HygroVUE10 is an SDI-12 sensor. All SDI-12

instructions in the sensor manual(s) for changing the SDI-12
address. If you prefer to use separate ports instead of changing
SDI-12 addresses, you can do so by selecting separate ports on
the Wiring tab of the sensor form for each of your SDI-12
Sensors.

v

Cancel Help

HygroVUE™10 Temperature and Relative Humidity Sensor 2
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4. Click the Wiring tab to see how the sensor is to be wired to the data logger. The default
control terminal for SDI-12 is C1. To change to another terminal, click the terminal name
and select another terminal. Click OK after wiring the sensor.

(&) HygroVUES/HygroVUE10 Digital Temperature & Relative Humidity Sensor (Version: 1.0) O *
Properties Wiring
HygroVUES5/HygroVUE10 CR1000X Series
Brown 12v
White 95
Black G
(if present), Blue G
(if present), Grey Not Connected
Click a CR1000X Series terminal name to change a wire's location.

HygroVUES/HygroVUELD Digital Temperature & Relative Humidity Sensor A
The HygroWVUES/HygroVUELD is an SDI-12 sensor. All SDI-12 sensors you select will use the same
port by default and therefore must have different SDI-12 addresses. Refer to the instructions in
.= the sensor manual(s) for changing the SDI-12 address. If you prefer to use separate ports
e instead of changing SDI-12 addresses, you can do so by selecting separate ports on the Wiring
tab of the sensor form for each of your SDI-12 sensors.

Note: An optional FillNAN parameter is used in the resulting CRBasic SDI12Recorder instruction. A

‘ Cancel Help

v

5. Repeat steps three and four for other sensors you want to measure. Click Next.

6. In Output Setup, type the scan rate (5 seconds or longer), meaningful table names, and the
Data Output Storage Interval. Click Next.

NOTE:

Making measurements from the HygroVUE 10 more frequently than 5 seconds can
result in small additional errors due to self-heating of the element. If the main scan rate
needs to be faster than this, please read Sensor measurement (p. 12) and
Measurements in programs with fast scan rates (p. 14) about alternate programming
techniques.

HygroVUE™10 Temperature and Relative Humidity Sensor
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&) Short Cut (CR1000X Series) C:\Campbellsci\SCWin‘untitled scw - [m] x

Eile Program Tools Help Test

Rrogress How often should the CR1000X Series measure its
1. New/Open sensor(s)? Seconds ~ @
2. Datalogger
3. Sensors
4. Qutput Setup Data is prm:s.:ssed by the datalogger and
then stored in an output table. Two tables © Add New Table @
are defined by default; up to 10 tables can
6. Output Select eeiteth
7. Finish
1 Hourly |2 Daily
Table Name G
Wiring ”Dal\yi | @ Delete Table @
Wiring Diagram
Wiring Text Data Output Storage Interval

Makes 17280 measurements per output
interval based upon the chosen 1440 = Minutes o @
measurement interval of & Seconds. -

v

[ Advanced Outputs (all tables) @

Specify how often measurements are to be made and how often outputs are to be stored. Note that ~
multiple output intervals can be specified, one for each output table. By default, an output table is set up

to send data to memory based on time. Select the Advanced Output option to send data to memory

based on one or more of the following conditions: time, the state of a flag, or the value of a

measurement. v

4 Previous Next ¥ Finish Help

7. Select the measurement and its associated output option.

(&) Short Cut (CR1000X Series) C:\Campbellsci\SCWin'\untitled sow - [m] X

File Program Tools Help Test

Progress Selected Measurements Available for Output Selected Measurements for Output
1. New/Open |sensor Measurement Average  [1Tablel |2 Table2
2. Datalogger 4 CR1000X Series ETo Sensor  Measurement Processing Output Label Units
Jpoensors ATetan Eatty Maximum | | HygroVUES/H AirTC Average AFTC_AVG ~ Deg C
4.

output serwp Pl LT vorovues /e sampie [N - |

4 HygroVUES/HygroVU. .. AirTC

I |
. Output Select

6
0 StdDev
7. Finish
Total
Wiring WindVector

Wiring Diagram
Wiring Text

P Edit = Remove

Select which measurements to stere in which tables and how each measurement should be processed. For each value to
be stored in the table, choose a measurement from “Selected Measurements Available for Output.” Next, select one of
the processing functions, such as Average, Sample, etc. Note that the output tables must be set up in order for data to
be stored in the datalogger memory.

4 Previous Next Finish Help

8. Click Finish and save the program. Send the program just created to the data logger if the
data logger is connected to the computer.

9. If the sensor is connected to the data logger, check the output of the sensor in the data
display in LoggerNet, RTDAQ, or PC400 to make sure it is making reasonable
measurements.

HygroVUE™10 Temperature and Relative Humidity Sensor
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5. Overview

The HygroVUE 10 sensor uses a single-chip element that incorporates both a temperature and an
RH sensor. Each element is individually calibrated with the calibration corrections stored on the
chip. The element is easily changed in the field, reducing downtime and calibration costs.

Electronics within the HygroVUE 10 control the measurement made by the sensor element, apply
temperature and linearization corrections to the readings, and present the data via SDI-12 to a

data logger.

A stainless steel mesh filter minimizes the effects of dust and dirt on the sensor while allowing air
exchange around the sensor element and reducing the chances of condensation remaining
inside the filter cap. A small PTFE membrane filter is bonded to the surface of the element which
prevents any finer dust or mold from directly influencing the measurement.

The sensor housing is designed to withstand permanent exposure to weather and to fitinto a
range of radiation shields, including compact shields.

6. Specifications

Compatibility:

Sensor element:

Calibration traceability:

Supply voltage:

Current consumption:

Warm-up time:

Diameter:

Fully SDI-12 V1.3-compliant digital output (verified with an SDI-12
Verifier (www.sdi-12-verifier.com |:7l|).

Compatible with SDI-12 V1.4 recorders including Campbell
Scientific CR6, CR3000, CR1000X, CR800-series, CR300-series, and
CR1000 data loggers

Sensirion SHT35 derivative

NIST and NPL standards. See Sensor element calibration (p. 36)
for details of calibration traceability.

71028 VDC

50 pA quiescent, typical
0.6 mA during 0.5 s measurement typical

Sensor normally powered all the time, if power is switched allow
1.8 s for sensor power-up.

12.5 mm (0.49 in) at sensor tip, maximum 18 mm (0.7 in) at
connector

HygroVUE™10 Temperature and Relative Humidity Sensor
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Length:

Sensor body weight:
Weight:

Housing material:
Housing classification:

Sensor protection:

Sensor cable connector:

EMC compliance:

Calibration:

Compliance documents:

180 mm (7.1in), sensor only, without cable
50g (1.8 0z)

250 g (8.8 0z) with 5 m (16.4 ft) cable
White PET-P

IP67 (electronics housing)

Outer glass-filled polypropylene cap fitted with a stainless steel
mesh dust filter with nominal pore size of <30 um. The sensor
element is fitted with a PTFE protective film with a filtration
efficiency of >99.99% for particles of 200 nm or larger size.

M12, male, 4-pole, A-coded
Tested and conforms to IEC61326:2013

The sensor element is individually calibrated during manufacture.

View at vvvvvv.campbelIsci.com/hygrovue10|:7||

6.1 Temperature measurement

Operating range:

Accuracy*:

Long term drift:
Reported resolution:
Repeatability**:
Response time:

Units:

-40to 70 °C

+0.2 °C (~40to 70 °C)
+0.1°C (20 to 60 °C)

<+0.03 °C/year

0.001°C

0.04 °C

130 s (63% response time in air moving at 1 m/s)

Degrees Celsius

*The accuracy figures quoted are relative to factory standards.

**Values are 3 standard deviations of 25 measurements at constant temperature.

6.2 Relative humidity measurement

Operating range:
Accuracy (at 25°C)*:

0 to 100% RH

+1.5% (0 to 80% RH)
+2% (80 to 100% RH)

HygroVUE™10 Temperature and Relative Humidity Sensor
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Temperature dependence: < +1% RH (=40 to 60 °C)

Short term hysteresis: < +1%RH
Long-term stability: +0.5% per year (drift in clean air conditions)
Reported resolution: 0.001% RH
Repeatability**: 0.05% RH

Response time with filter: 8's (63% response time in air moving at 1m/s @ 25 °C)

Environmental performance: See Environmental performance (p. 24)

*The accuracy figures quoted are relative to factory standards.

**Values are 3 standard deviations of 25 measurements at constant humidity.

/. Installation

If you are programming your data logger with Short Cut, skip Wiring to data logger (p. 7) and
Data logger programming (p. 8). Short Cut does this work for you. See QuickStart (p. 2) for a
Short Cut tutorial.

7.1 Wiring to data logger

The sensor has an industry-standard M12 connector for attaching the cable. The wiring of the
sensor is shown in Table 7-1 (p. 7).

Table 7-1: Wire color, pin, function, and data logger connection
Pin Wire color Wire function Data logger connection terminal
1 Brown Power 12V
: C terminal or U terminal
2 White SbI-12 configured for SDI-12'
3 Black Power ground G
Clear Shield G

U terminals are automatically configured by the measurement instruction.

To use more than one sensor per data logger, either connect the different sensors to different
terminals on the data logger or change the SDI-12 addresses of the sensors and wire them to the
same terminal. Using the SDI-12 address reduces the use of terminals on the data logger and

HygroVUE™10 Temperature and Relative Humidity Sensor
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allows sensors to be connected in a daisy-chain fashion that can minimize cable runs in some
applications. (See Long cables [p. 14] for limits on the total cable length.)

For the CR6 and CR1000X, triggering conflicts may occur when a companion terminal is used for
a triggering instruction such as TimerInput(), PulseCount(), orWaitDigTrig(). For
example, if the HygroVUE 10 is connected to C3 on a CR1000X, C4 cannot be used in the
TimerInput(), PulseCount(), orWaitDigTrig() instructions.

The SDI-12 address of the HygroVUE 10 can be set two ways:

» by sending the required commands to the sensors via an SDI-12 recorder/data logger that
allows talk through to the sensor.

» by loading a program into the recorder that sends the required commands.

See SDI-12 sensor support (p. 26) for detailed instructions.

/.2 Data logger programming

Short Cut is the best source for up-to-date programming code for Campbell Scientific data
loggers. If your data acquisition requirements are simple, you can probably create and maintain a
data logger program exclusively with Short Cut. If your data acquisition needs are more complex,
the files that Short Cut creates are a great source for programming code to start a new program
or add to an existing custom program.

NOTE:
Short Cut cannot edit programs after they are imported and edited in CRBasic Editor.

A Short Cut tutorial is available in QuickStart (p. 2). If you wish to import Short Cut code into
CRBasic Editor to create or add to a customized program, follow the procedure in Importing
Short Cut code into CRBasic Editor (p. 21). Programming basics for CRBasic data loggers are
provided in the following section. A complete program example can be found in CRBasic
example program (p. 22).

NOTE:

Making measurements from the HygroVUE 10 more frequently than every 5 seconds can
result in small additional errors due to self-heating of the element. If the main scan rate needs
to be faster than this please read Sensor measurement (p. 12) and Measurements in
programs with fast scan rates (p. 14) about alternate programming techniques.

7.3 CRBasic programming

A complete program example can be found in CRBasic example program (p. 22).

HygroVUE™10 Temperature and Relative Humidity Sensor
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The SDI12Recorder () instruction is used to measure a HygroVUE 10 configured for SDI-12
measurements. The SDI12Recorder () instruction sends a request to the sensor to make a
measurement and then retrieves the measurement from the sensor. See Sensor measurement (p.
12) for more information.

For most data loggers, the SDI12Recorder () instruction has the following syntax:

SDI12Recorder(Destination, SDIPort, SDIAddress, “SDICommand”, Multiplier, Offset,
FiTTINAN, WaitonTimeout)

Valid values for the SDIAddress are 0 through 9, a through z, and A through Z; alphabetical
characters need to be enclosed in quotes (for example, “A”). Also enclose the SDICommand in
guotes as shown. The Destination parameter must be an array. The required number of
values in the array depends on the command; see Table 8-1 (p. 13).

Fi1TNAN and WaitonTimeout are optional parameters (refer to CRBasic Help for more
information).

7.4 Siting

The general EPA guidance for standard meteorological stations is to locate the sensor over an
open, level area at least 9 m (29.5 ft) in diameter. The surface should be covered by short grass or
the natural earth surface where grass does not grow. Sensors should be located at a distance of
at least four times the height of any nearby obstruction and at least 30 m (98.4 ft) (EPA) from
large, paved areas. Sensors should be protected from thermal radiation and adequately
ventilated. Protect the filter at the top of the sensor from exposure to liquid water.

NOTE:

The connector at the base of the removable sensing element is susceptible to corrosion in
locations where salt spray or corrosive gases are present. To protect the connector and avoid
corrosion, Campbell Scientific recommends applying a small amount of high-vacuum grease
around the pins of the connector. That type of grease is designed to have low levels of
volatiles and to not outgas.

The sensor should be installed at a standard measurement height which varies depending on the
guides being used:

e 1.5m (4.92 ft) (AASC)
e 1.25t0 2.0 m (4.1to 6.5 ft) (WMO)
e 2.0m (6.5 ft) (EPA)

See Attributions and references (p. 19) for a list of references that discuss temperature and
relative humidity sensors.
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When used in the field, the HygroVUE 10 must be housed in a radiation shield. Typically, the
RAD10E or RAD14 unventilated or the TS100SS fan-aspirated solar radiation shield is used.

The white color of these shields reflects solar radiation, and the louvered construction allows air
to pass freely through, thereby keeping the sensor at or near ambient temperature. The RAD10E
or RAD14 uses a double-louvered design that offers improved sensor protection from insect
intrusion and driving rain and snow. In addition, compared to shields of a similar appearance, the
RAD shields have lower self-heating in bright sunlight combined with low wind speeds giving a
better measurement. The RAD14 shield, performs slightly better in these conditions than the
smaller RAD10E shield.

The Apogee Instruments aspirated TS100SS shield can also be used where minimal solar errors
and a fast speed of response is desired. A special adapter is available to allow the HygroVUE 10 to
fit within the shield. Please refer for the documentation for that shield for further installation
instructions.

Each of these solar radiation shields attaches to a crossarm, mast, or user-supplied pipe with a 2.5
to 5.3 ¢cm (1.0 to 2.1inch) outer diameter.

Tools required for installing a radiation shield to a tripod or tower include:

 adjustable wrench (to suit 12 mm (1/2 in) nuts)

» small screwdriver provided with data logger

o small Phillips screwdriver

o UV-resistant cable ties

 small pair of diagonal-cutting pliers

 adjustable wrench with a minimum 50 mm (2 in) jaw size.

7.4.1 Installation in a radiation shield

1. Loosen the nut on the entry gland at the bottom of the shield.

2. Insert the sensor into the gland. See Figure 7-1 (p. 11). The sensor should be pushed into the
shield so the tip of the sensor is approximately one third of the way down from the top of
the shield, or as far as it can be pushed in if using the 14-plate shield.

3. First tighten the nut on the gland by hand until the sensor is held firmly in place. Ensure the
gland tightens on the white body of the sensor, not the connector. Then use the large
adjustable wrench to further tighten the gland by 1/2 to 1turn. Do not overtighten the nut
as you risk damaging the sensor body and also making service of the sensor more difficult
in the future.
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Figure 7-1. Cut away view shows HygroVUE 10 insertion in a RAD shield

7.4.2 Mount the shield

1. Attach the radiation shield to the tripod mast, crossarm, or tower leg using the supplied
U-bolt or band clamp. See Figure 7-2 (p. 12) for an example of shield mounting.

2. Connect the cable to the sensor.

3. Route the cable to the data logger, and secure the cable to the mounting structure using
cable ties.

CAUTION:

Failure to secure the cable can lead to breakage of the wires due to fatigue caused by
blowing back and forth in the wind.

HygroVUE™10 Temperature and Relative Humidity Sensor
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Figure 7-2. HygroVUE 10 installed in a RADTOE radiation shield on a pole

8. Operation

8.1 Sensor measurement
8.2 Measurements in programs with fast scan rates
8.3 Long cables

8.4 Power conservation

8.1 Sensor measurement

The CRBasic instruction, SDI12Recorder (), measures the HygroVUE 10 sensor using the Start

Measurement (M!), Concurrent Measurement (C!), or Continuous Measurement (R!)
commands. The SDI-12 commands relevant to making measurements are shown in Table 8-1 (p.
13). SDI-12 sensor support (p. 26) describes all the SDI-12 commands that are supported.

Additional SDI-12 information is available at www.sdi-12.0org o
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Table 8-1: HygroVUE 10 SDI-12 measurement commands

SDI-12 Command
(ais the address)

aM!, aC!, aR0!, aMC!, aCC!, aROC! Temperature (°C), relative humidity (%)
aM1!,aR1!,aMC1!, aRC1! Dewpoint (°C) of the air

Values returned

Temperature (°C), relative humidity (%),

| | | |
aM3!, aR31, aMC3 1, aRC3t dewpoint (°C), and vapor pressure (kPa)

When entering the command in a CRBasic program, the address and command are entered as
separate parameters. The SDI-12 command is entered as a string, excluding the address but
including the terminator character (for example "M!").

When a measurement is initiated with the M! or C! commands, the sensor responds with the
maximum time delay until the measurements are available and the number of values to be
returned. The delay is 1 second for this sensor. For the M! commands, Campbell Scientific data
loggers interpret the response and automatically send one or more D! commands after the
sensor indicates data is ready and writes it to the result variables. The whole measurement
normally delays the data logger by about 400 milliseconds with the standard M! command.

The C! command differs in that the data logger does not wait after sending the command and
continues with other instructions in the program. It automatically collects the data the next time
the SDIRecorder () instruction runs in the next scan. This allows measurements for several
different sensors to be triggered and made concurrently but the measurements seen in the data
logger are effectively one scan period old. For the HygroVUE 10 this instruction is rarely used
because the instruction takes longer to execute than the M! or R! commands.

The R! command switches the sensor to automatically make measurements every 10 seconds,
based on the sensor internal clock. Note this command must be entered as RO (a single R alone is
invalid). For the data logger this instruction usually takes less than 220 milliseconds to execute so
this causes the least delay to program execution. However, for programs which operate with
scans longer than 10 seconds the power consumption by the sensor will be higher when using
this mode of operation. The automatic measurement mode and its consequent power
consumption can only be canceled by powering down the sensor to reset it.

With the standard commands (M!, C!, and RO !) the sensor returns two values: temperature (°C)
and relative humidity as a percentage (0 to 100). The sensor also supports some additional
variants of the measurement commands; see Table 8-1 (p. 13).

Dewpoint and vapor pressure are calculated using formulas from:

Alduchov, O. A, and R. E. Eskridge, 1996: Improved Magnus form approximation of saturation
vapour pressure. J. Appl Meteor., 35, 601-609.
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These optional outputs are provided mainly for non-Campbell data logger applications.
Campbell data loggers have built in functions to calculate these derived variables and making the
calculations in the data logger will be quicker and take less power as it takes the sensor much
longer to perform the calculations required than the data logger.

The HygroVUE 10 also supports the MC!, CC!, and RC! instructions, which are the same as the
M!, C!, and R! instructions, but a cyclic redundancy check (CRC) is added that validates the data.
Use of the checksum option is only normally necessary for long cable runs.

The factory-set SDI-12 address for the HygroVUE 10 is 0. See Change address command (aAb!)
(p. 28) for instructions on changing the SDI-12 address through the data logger. SDI-12 sensor
support (p. 26) all give full details of the additional commands and details of the SDI-12 protocol.

8.2 Measurements in programs with fast
scan rates

Calling the SDI12Recorder () instructionin a STowSequence () allows the SDI-12
instruction to run as a background process, causing minimum interference to other
measurements in the data logger. Code and measurements that need to run at higher speeds
can run in the main scan.

8.3 Long cables

Digital data transfer eliminates offset and noise errors due to cable lengths. However, digital
communications can break down when cables are too long, resulting in either no response from
the sensor or corrupted readings. The original SDI-12 standard specifies the maximum total cable
length of 60 meters (200 ft). Low power SDI-12 sensors such as the HygroVUE 10 have been used
with longer cables up to 300 m (1000 ft). This model of sensor is normally only supplied with
cables up to 10 min length. If the cable is to be extended, follow these guidelines:

» Use low capacitance, low resistance, screened cable (as fitted by Campbell Scientific) to
reach distances of several hundred meters.

» Ensure that the power ground cable has low resistance and is connected to the same
ground reference as the data logger control ports.

» Be aware that “daisy-chaining” or connecting sensors in parallel to the same SDI-12 port
reduces the total cable length roughly in proportion to the number of sensors connected.
For example, while it may be possible to use one cable run of 300 m (1000 ft) to a single
sensor, the cable length would be limited to around 100 m (300 ft) per sensor if three
sensors are connected to one port.
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8.4 Power conservation

The HygroVUE 10 draws less than 100 pA (50 pA typical) of current between measurements. In
most applications this is insignificant compared to the data logger and other power draws, so the
sensor can be permanently powered.

In very low-power applications, battery power can be conserved by turning the 12 V supply to the
HygroVUE 10 on just before the measurement (allowing a warm-up time of at least 1.8 s) and then
turning it off afterwards. If available, the switched-12 V output of the data logger can be used.

8.5 Measuring multiple SDI-12 sensors

Up to ten HygroVUE 10s or a combination of other SDI-12 sensors can be connected to a single
data logger terminal. Each SDI-12 device must have a unique SDI-12 address between 0-9, A-Z,
or a-z. See Change address command (aAb!) (p. 28) to change the HygroVUE 10 SDI-12 address
from its default address of 0.

9. Troubleshooting and
maintenance

NOTE:
All factory repairs and recalibrations require a returned material authorization (RMA) and

completion of the “Statement of Product Cleanliness and Decontamination” form. Refer to
the Assistance page at the end of this manual for more information.
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9.1 Troubleshooting

Symptom

Temperature is reported as
—9999 or NAN, and relative
humidity is reported as 0 or
as an unchanging value.

Table 9-1: Symptoms, possible causes and solutions

Possible cause

This indicates a problem
with the SDI-12
communications with the
Sensor.

Solution
Recheck the sensor wiring.

Check the voltage to the sensor is 12V
with a digital voltage meter.

Verify the sensor SDI-12 address
matches the address entered for the
SDI12Recorder () instruction.

Inaccurate temperature or
relative humidity is
reported.

Inadequate delay after
power-up (only applicable
if using SW12)

The sensor element has
been contaminated

Electrical interference

Verify the program is allowing a
power-up time of at least 1.8 s.

Clean the sensor tip with distilled
water or replace it.

Check that the sensor is not installed
too close to a radio transmitter or cell
phone.

Temperature and relative
humidity read —99.999

This indicates a fault with
the sensor element itself or
communication between
the sensor element and the
electronics in the sensor
body.

Check the sensor element is properly
plugged in, with the correct
orientation.

Check for water being present under
the sensor element connector and
that there is no corrosion of the
sensor pins or the socket.

Swap the element for another one.

9.2 Maintenance

The HygroVUE 10 sensor requires minimal maintenance, but dust, debris, and salts on the filter
cap will degrade sensor performance. Check the white filter on the end of the sensor for debris. If
dirt or salt is ingrained in the filter, clean with distilled water or replace it. Make sure the filter is
screwed onto the sensor firmly with your fingers—do not over tighten.

Check the radiation shield monthly to make sure it is free from dust and debris. To clean the
shield, first remove the sensor. Dismount the shield. Brush all loose dirt off. If more effort is
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needed, use warm, soapy water and a soft cloth or brush to thoroughly clean the shield. Allow
the shield to dry before remounting.

CAUTION:

The HygroVUE 10 sensor body is sealed and filled with a potting compound to totally protect
the electronics from any water ingress. This means there are no serviceable parts within the
sensor body.

9.3 Calibration

The life of the sensor element is primarily limited by drift of the humidity sensor and your own
acceptance of the errors incurred. Typical drift is less than 1% per year when used in cleaner
environments but can be higher than this in polluted air. Because it can be difficult to know what
the sensor has been exposed to and because the element is relatively inexpensive, Campbell
Scientific recommends replacing the sensor element annually. Replacing the element effectively
brings the sensor back to a factory calibration state both for temperature and relative humidity.

If you wish to check an old element’s calibration you can measure its performance by plugging it
into another sensor body in your calibration laboratory.

NOTE:
We cannot guarantee the accuracy of measurements if the sensor element is not changed

every year.

9.4 Sensor element replacement

Campbell Scientific offers a replacement temperature/RH element and cap for the HygroVUE 5.
The replacement element is only available from Campbell Scientific. It includes a small circuit
board that is coated to ensure longer life at high humidity. A single row of four gold pins inserts
into one side of an eight-way socket at the end of the sensor.

The replacement element must be correctly installed for the sensor to work properly. Follow
these steps to correctly replace the element:

1. Wash your hands to avoid getting dirt or grease on the element. If possible, use cotton
gloves and handle the element by the edges of the small circuit board. Avoid touching the

square white filter on the surface of the small, black component on top of the circuit board.

HygroVUE™10 Temperature and Relative Humidity Sensor

17



CAUTION:
If dirt, salt, or grease are left on the face of the sensor element during the process of
handling the element, it may influence the measurements made.

2. Disconnect the sensor from the 12 V power supply.

3. Remove the filter cap by unscrewing it counter clockwise when looking towards the tip of
the sensor.

CAUTION:
Only unscrew the filter cap. Attempting to pull the filter cap off the sensor may damage
the filter cap.

4. |dentify the sensor element. The element plugs into the black plastic socket that protrudes
by about 2 mm from the end of the body of the sensor.

White filter on the
sensing module
must face the socket

I
! Sensar element
I
I

centerline : Push the element
\ into the socket in

Unused row of | this direction

[}

holes in socket

Beke Filter cap

threads

Socket

|

|

|

|

|

" |
centerhne\.
|

|

|

|

|

Figure 9-1. Correct fit of the 4-pin sensor element (side view)

5. Grasp the sensor body to ensure you are at the same electrical potential as the element.
Hold the edge of the circuit board between your fingertips and pull the element out of the
socket. Store the old element in electrostatic protective packaging if you wish to retain it.
(Please avoid pink colored electrostatic bags as they can emit chemicals which change the
calibration of the sensor.)
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6. With the element removed, check for dirt and corrosion around the socket. Use a damp
cloth to remove dirt or salts that might be there.

7. Unpack the replacement element, avoiding static discharges to the element by making sure
you touch the packaging before the element.

8. Hold the replacement element by the sides of the circuit board. The element has four gold
pins. Carefully match the gold pins to a row of holes in the socket with the sensing module
facing the socket center towards the empty row of holes (see Figure 9-1[p. 18]). Gently
push the pins down into the socket until they will not go in any further.

9. Before replacing the filter cap and turning on power to the sensor, double-check that the
element is seated correctly with the sensing module facing the socket center, towards the
empty row of holes (see Figure 9-1 [p. 18]).

CAUTION:

Conditions that will cause the sensor to not work include an improperly oriented
element, contamination, or water bridging the connections. The element may draw
excessive power, possibly damaging the element, when powered under these
conditions for more than a few seconds.

10. Screw the filter cap onto the sensor, ensuring it clears the sensor element. If the element
appears too close to the filter cap, the element likely has been inserted in the incorrect
orientation or the element gold pins are bent. Screw the filter onto the thread and gently
finger tighten.

CAUTION:

Only finger tighten the filter approximately 1/8th of a turn after the filter is fully screwed
onto the thread. Over-tightening the filter will damage it and cause problems in
inserting and removing the sensor from some shields.
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Appendix A. Importing Short
Cut code into CRBasic Editor

Short Cut creates a .DEF file that contains wiring information and a program file that can be

imported into CRBasic Editor. By default, these files reside in the C:\campbellsci\SCWin folder.

Import Short Cut program file and wiring information into CRBasic Editor:

1. Create the Short Cut program, then save it. Click the Advanced tab then the CRBasic Editor

button. Your program file will open in CRBasic with a generic name. Provide a meaningful
name and save the CRBasic program. This program can now be edited for additional
refinement.

NOTE:
Once the file is edited with CRBasic Editor, Short Cut can no longer be used to edit the
program.

2. To add the Short Cut wiring information into the new CRBasic program, open the .DEF file

located in the C:\campbellsc\SCWin folder. Copy the wiring information found at the
beginning of the .DEF file.

3. Gointo the CRBasic program and paste the wiring information at the beginning of the

program.

. In the CRBasic program, highlight the wiring information, right-click, and select Comment
Block. This adds an apostrophe (') to the beginning of each of the highlighted lines, which
instructs the data logger compiler to ignore those lines when compiling. The Comment
Block feature is demonstrated at about 5:10 in the CRBasic | Features video >}
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Appendix B. CRBasic example
program

This CR1000X program can be adapted for use with the CR6, CR3000, CR800-series, CR300-
series, and CR1000 data loggers. For a CR200(X)-series program, see an older manual at
www.campbellsci.com/old-manuals <

CRBasic Example 1: CR1000X program measuring the HygroVUE 10

"Program measures one HygroVUE 10 sensor every 10 seconds and stores the
'average temperature and a sample of relative humidity every 10 minutes.

'"Wiring Diagram

"HygroVUE 10

Wire

" Color Function CR1000X

" Brown Power (12V) Battery +
" White SDI-12 signal C(1/SDI-12
" Black Power ground G

" Clear Shield G

'Declare the variable array for the measurement
Pub1ic TRHData(2)

Alias TRHData(1l)=AirTC
Alias TRHData(2)=RH

Units AirTC=Deg C
Units RH=%

'Define Data Tables

DataTable(TenMin,True,-1)
DataInterval(0,10,Min,10)
Average(1l,AirTC,FP2,False)
SampTle(1,RH,FP2)

EndTable

'"Main Program
BeginProg
'Main Scan
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CRBasic Example 1: CR1000X program measuring the HygroVUE 10

Scan(10,Sec,1,0)
"HygroVUE 10 Temperature & Relative Humidity Sensor measurements 'AirTC'
'and 'RH'
SDI12Recorder(TRHData(),C1,"0","M!",1,0)
"Call Data Tables and Store Data
CallTable(TenMin)

NextScan

EndProg
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Appendix C. Environmental
performance

This appendix details tests and limitations of the sensor when exposed to extremes of the
environment.

C.1Exposure to pollutants

All capacitive sensors are susceptible to pollutants to some degree. The vapors may interfere with
the polymer layers used in the structure of the sensing element. The diffusion of chemicals into
the polymer may cause temporary or even permanent shifts in both offset and sensitivity. As a
general rule, the sensor will not be damaged by levels of chemicals which are not too dangerous
to human health, so damage is not normally a problem in outdoor applications.

However, exposure to volatile organic compounds at high concentrations and for long exposure
times and exposure to acids or bases may be harmful, but there is less sensitivity if the pH<9.

Corrosive substances at very low concentrations are not harmful to the sensor itself. However,
they may attack the sensor contacts.

After low levels of exposure, in a clean environment most contaminants will slowly outgas and
the sensor recovers.

If a sensor has been exposed to volatile organic compounds and is showing signs of drift it may
be possible to recondition the sensors by heating the sensor to drive off the contaminants.
Details of the procedure are given in Operating range of the RH element (p. 24).

C.2 Operating range of the RH element

The RH sensor is specified to work over the entire humidity range of 0-100% RH for the
temperature range —40 to 70 °C. The sensor will perform best in the mid-range of humidity in the
range of 20-80% RH.

In common with most types of unheated, polymetric humidity sensors the sensor can exhibit a
temporary change in calibration, sometimes called long term hysteresis, when it is subjected to
prolonged periods of high humidity and condensation. The sensor calibration may be
temporarily altered, normally resulting in a change of less than +3% RH. The combination of high
humidity and high temperature accelerates this change. However, upon returning to more
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normal ambient conditions, the calibration will settle back to the normal calibration over the
course of several hours or exceptionally a few days.

In laboratory conditions, it is possible to speed up the return to the normal calibration by
reconditioning the element alone using this process:

1. Bake the sensor at 100105 °C at < 5% RH for 10 hours.
2. Followed by re-hydration at 20-30 °C at ~ 75% RH for 12 hours.

The exact timing of these steps is not critical.

C.3 Measurement below 0 °C

The chemistry of the HygroVUE 10 sensor element results in the sensor outputting a humidity
reading that is referenced to the saturated water vapor pressure above liquid water, even at
temperatures below 0 °C, where ice might form. This is the common way to express relative
humidity and is as defined by the World Meteorological Organization. If an RH value is required
to be referenced to ice, the HygroVUE 10 readings will need to be corrected. Please refer to
standard text points on this matter for the correction required.

One consequence of using water as the reference is that the maximum humidity that will
normally be output by the sensor for temperatures below freezing is as follows:

100% RH at 0 °C

95% RH at -5 °C

91% RH at-10 °C
87% RH at—15 °C
82% RH at-20 °C
78% RH at =25 °C
75% RH at-30 °C

In practical terms this means that, for instance, at =20 °C the air is effectively fully saturated above
ice, and the sensor outputs 82% RH.
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Appendix D. SDI-12 sensor
support

Serial Data Interface at 1200 baud (SDI-12 ) is a protocol developed to simplify sensor and data
logger compatibility. Only three wires are necessary—serial data, ground, and 12 V. With unique
addresses, multiple SDI-12 sensors can connect to a single SDI-12 terminal on a Campbell
Scientific data logger.

This appendix discusses the structure of SDI-12 commands and the process of querying SDI-12
sensors. For more detailed information, refer to version 1.4 (January 2019) of the SDI-12 protocol,
available at www.sdi-12.org o

For additional information, refer to the SDI-12 Sensors | Transparent Mode and SDI-12 Sensors |
Watch or Sniffer Mode ' videos.

D.1SDI-12 command basics

SDI-12 commands have three components:

 Sensor address (a) — a single character and the first character of the command. Use the
default address of zero (0) unless multiple sensors are connected to the same port.

» Command body — an upper case letter (the “command”), optionally followed by one or
more alphanumeric qualifiers.

» Command termination (!) — an exclamation mark.
An active sensor responds to each command. Responses have several standard forms and always

terminate with <CR> <LF> (carriage return and line feed). Standard SDI-12 commands are listed
in Table D-1(p. 26).

Table D-1: Campbell Scientific sensor SDI-12 command and response sets
Name! Command Response

Acknowledge active al a<CR><LF>

allcccccccemmmmmmyvvvxxx...Xx

e :
Send identification all <CR><LE>

Start verification av! atttn <CR><LF>
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Table D-1: Campbell Scientific sensor SDI-12 command and response sets

and request CRC

Name! Command Response
Address query 71 a<CR><LF>
Change address aAb! b<CR><LF>
am!
Start measurement aM1 | aM9 | atttn<CR><LF>
Start measurement aMC! atttn <CR> <LF>
and request CRC amMC1!...aMC9!
aCl!
Start concurrent measurement aC1l 2C91 atttnn<CR><LF>
Start concurrent measurement aCC! At <CR> <LF>
and request CRC aCCl!...aCC9!
a<values><CR><LF> or
Send dat aDO!...aD9!
enddata a<values><CRC><CR><LF>
Continuous measurement aRO!...aR9! a<values><CR><LF>
SemInUEYS MU EmEnt aRCO!...aRC9! a<values><CRC><CR><LF>

TInformation on each of these commands is given in the following sections.

D.1.1 Acknowledge active command (a!)

The acknowledge active command (a!) is used to test a sensor on the SDI-12 bus. An active
sensor responds with its address.

D.1.2 Send identification command (al!)

Sensor identifiers are requested by issuing command all. The reply is defined by the sensor
manufacturer but usually includes the sensor address, SDI-12 version, manufacturer’'s name, and

sensor model information. Serial number or other sensor specific information may also be

included. Source: SDI-12: A Serial-Digital Interface Standard for Microprocessor-Based Sensors

(see References [p. 32]).

Command: aI!

Response: allccccccccmmmmmmuvvxxx.. xx<CR><LF>

Where

a = sensor address
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[l = SDI-12 version number (indicates compatibility)
ccceceee = 8-character vendor identification
vvv = 3 characters specifying the sensor version (operating system)

xxx...xx = Up to 13 optional characters used for a serial number or other specific sensor
information that is not relevant for operation of the data logger

<CR><LF> = terminates the response

D.1.3 Start verification command (aV!)

The response to start verification (aV!) can include hardware diagnostics, but like the aI'l
command, the response is not standardized.

Command: aV!
Response: atttn<CR><LF>
Where
a = sensor address
ttt = time, in seconds, until verification information is available

n = the number of values to be returned when one or more subsequent D! commands are
issued

<CR><LF> = terminates the response

D.1.4 Address query command (?!)

Command ?! requests an address of the connected sensor. The sensor responds to the query
with the address, a. This command should only be used with one sensor on the SDI-12 bus at a
time.

D.1.5 Change address command (aAb!)

Multiple SDI-12 sensors can connect to a single SDI-12 terminal on a data logger. Each device on
a single terminal must have a unique address.

A sensor address is changed with command aAb !, where a is the current address and b is the
new address. For example, to change an address from 0 to 2, the command is 0A2!. The sensor
responds with the new address b, which in this case is 2.

NOTE:
Only one sensor should be connected to a particular terminal at a time when changing
addresses.
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D.1.6 Start measurement commands (aM!)

A measurement is initiated with the M! command. The response to each command has the form
atttn<CR><LF>, where

a = sensor address

ttt = time, in seconds, until measurement data is available; when the data is ready, the sensor
notifies the data logger, and the data logger begins issuing D commands.

n = the number of values returned when one or more subsequent D commands are issued; for
the aM! command, n is an integer from 0 to 9.

When the aM! command is issued, the data logger pauses its operation and waits until either it
receives data from the sensor or the time (ttt) expires. Depending on the scan interval of the data
logger program and the response time of the sensor, this may cause skipped scans to occur. To
avoid this, ensure that the scan interval is greater than the longest measurement time (ttt).

Table D-2: Example aM! sequence

oMm! The data logger makes a request to sensor 0 to start a measurement.

Sensor 0 immediately indicates that it will return two values within the

2<CR><LF
00352<CR><LF> next 35 seconds.
0<CR> <LF> Within 35 seconds, sensor 0 indicates that it has completed the
measurement by sending a service request to the data logger.
0D0 ! The data logger immediately issues the first D command to collect

data from the sensor.

The sensor immediately responds with the sensor address and the

0+.859+3.54<CR><LF>
two values.

D.1.7 Start concurrent measurement commands (aC!)

A concurrent measurement (aC!) command follows the same pattern as the aM! command with
the exception that it does not require the data logger to pause its operation, and other SDI-12
sensors may take measurements at the same time. The sensor will not issue a service request to
notify the data logger that the measurement is complete. The data logger will issue the aDO !
command during the next scan after the measurement time reported by the sensor has expired.
To use this command, the scan interval should be 10 seconds or less. The response to each
command has the form atttn<CR><LF>, where

a = the sensor address

ttt = time, in seconds, until the measurement data is available
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nn = the number of values to be returned when one or more subsequent D! commands are
issued.

See the following example. A data logger has three sensors wired into terminal C1. The sensors
are addresses X, Y, and Z. The data logger will issue the following commands and receive the
following responses:

Table D-3: Example aC! sequence

The data logger makes a request to sensor X to start

XC!
a concurrent measurement.
Sensor X immediately indicates that it will have 5
X03005<CR><LF> (05) values ready for collection within the next 30
(030) seconds.
YCl The data logger makes a request to sensor Y to start
) a concurrent measurement.
Sensor Y immediately indicates that it will have 6
Y04006<CR><LF> (06) values ready for collection within the next 40
(040) seconds.
7C1 The data logger makes a request to sensor Z to start
) a concurrent measurement.
Sensor Z immediately indicates that it will have 10
Z02010<CR><LF> values ready for collection within the next 20 (020)

seconds.

After 20 seconds have passed, the data logger starts
ZD0! the process of collecting the data by issuing the first
D command to sensor Z.

Sensor Z immediately responds with the sensor

Z+1+2+3+4+5+6+7+8+9+10<CR><LF> address and the 10 values.

10 seconds later, after a total of 30 seconds have
passed, the data logger starts the process of

XDO!
collecting data from sensor X by issuing the first D
command.
X4142+34445<CR> <LF> The sensor immediately responds with the sensor

address and the 5 values.
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Table D-3: Example aC! sequence

Ten seconds later, after a total of 40 seconds have
passed, the data logger starts the process of
collecting data from sensor Y by issuing the first D
command.

YDO!

The sensor immediately responds with the sensor

Y+1+243+4+5+6<CR><LF> address and the 6 values.

D.1.8 Start measurement commands with cyclic
redundancy check (aMC! and aCC!)

Error checking is done by using measurement commands with cyclic redundancy checks (aMC!
or aCC!). This is most commonly implemented when long cable lengths or electronic noise may
impact measurement transmission to the data logger. When these commands are used, the data
returned in response to D! or R! commands must have a cyclic redundancy check (CRC) code
appended to it. The CRC code is a 16-bit value encoded within three characters appended before
the <CR><LF>. This code is not returned in the data table but is instead checked by the data
logger as it comes. The code returned is based on the SDI-12 protocol. See the SDI-12
communication specification for version 1.4 version 1.4 (January 2019) available at
www.sdi-12.0org ['to learn more about how the CRC code is developed.

D.1.9 Stopping a measurement command

A measurement command (aM!) is stopped if it detects a break signal before the measurement is
complete. A break signal is sent by the data logger before most commands.

A concurrent measurement command (aC!) is aborted when another valid command is sent to
the sensor before the measurement time has elapsed.

D.1.10 Send data command (aDO0! ... aD9!)

The send data command (aD!) requests data from the sensor. It is issued automatically with
every type of measurement command (aM!, aMC!, aC!, aCC!). When the measurement
command is aM! or aMC!, the data logger issues the aD0 ! command once a service request has
been received from the sensor or the reported time has expired. When the data logger is issuing
concurrent commands (aC! or aCC!), the send data command is issued after the required time
has elapsed (no service request will be sent by the sensor). In transparent mode (see SDI-12
transparent mode [p. 32]), the user asserts this command to obtain data.

Depending on the type of data returned and the number of values a sensor returns, the data
logger may need to issue aDO! up to aD9! to retrieve all data. A sensor may return up to 35
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characters of data in response to an aD! command that follows an aM! or aMC! command. A
sensor may return up to 75 characters of data in response to a aD! command that follows an
aC! oraCC! command. Data values are separated by plus or minus signs.

Command: aD0O! (aD1! .. aD9!)
Response: a<values><CR><LF> or a<values><CRC><CR><LF>
where
a = the sensor address
<values> = values returned with a polarity sign (+ or -)
<CR><LF> = terminates the response

<CRC> = 16-bit CRC code appended if data was requested with aMC! or aCC!.

D.1.11 Continuous measurement command (aR0! ... aR9!)

Sensors that are able to continuously monitor the phenomena to be measured can be read
directly with the R! commands (RO! ... R9!). The response to the R! commands mirrors the
Send Data command (aD0!). A maximum of 75 characters can be returned in the <values> part
of the response to the R command.

D.2 References

SDI-12 Support Group. 2017 "SDI-12: A Serial-Digital Interface Standard for Microprocessor-Based
Sensors — Version 1.4." River Heights, Utah. https://sdi-12.org/specification .

D.3 SDI-12 transparent mode

System operators can manually interrogate and enter settings in probes using transparent mode.
Transparent mode is useful in troubleshooting SDI-12 systems because it allows direct
communication with probes. Data logger security may need to be unlocked before activating the
transparent mode.

Transparent mode is entered while the computer is communicating with the data logger through
a terminal emulator program. It is accessed through Campbell Scientific data logger support
software or other terminal emulator programs. Data logger keyboards and displays cannot be
used.

The terminal emulator is accessed through Campbell Scientific Device Configuration Utility
software.

Watch videos/sdi12-sensors-transparent-mode 2 from our website.
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Data loggers from other manufacturers will also have a transparent mode. Refer to those
manuals on how to use their transparent mode.

The following examples show how to enter transparent mode and change the SDI-12 address of
an SDI-12 sensor. The steps shown in Changing an SDI-12 address (p. 33) are used with most
Campbell Scientific data loggers.

D.3.1Changing an SDI-12 address

This example was done with a CR1000X, but the steps are only slightly different for Granite-series,
CR6, CR800-series, CR300-series data loggers.

1.
2.

Connect an SDI-12 sensor to the CR1000X.

Open Device Configuration Utility.

Under Device Type, type the data logger model and double-click on the model type. This

example uses a CR1000X directly connected to the computer USB port.

Select the correct Communication Port and click Connect.

©) Device Configuration Utility 2.22

File Backup Options Help

Device Type

Qe 0

CR1000 o

CR300 Series
CR3000
CRE Series
CRBO0 Series
CRVW Series
GRANITE 10
GRANITE &
GRANITE 9

[l Datalogger (Other)
CR10X
CRI10X-PB
CR10X-TD
CR200 Series
CR23X
CR23X-PB v

Connection Type

(o ] v

Communication Port
K2l

PakBus Encryption Key

Baud Rate
9600 v

[ specify PakBus Address

MNew Version

CR1000X Series  Send OS

CR1000X

Connecting with USB

*&2+ Install USB Driver

1. Power should be supplied to the datalogger by connecting +12VDC to the Power Tn terminals. A USB connection alone can
supply enough power to the datalogger for configuration, but +12VDC is required for full functionality of the datalogger.

2. Connect the datalogger's USB port to your computer using the supplied USB cable.

3. Select the correct Communication Port in the left panel. If using USB, the CR1000X model number will appear in the
selection dialog. Note: It may take a few seconds for the Communication Port to become available for use after physically
connecting the device to your computer.

4. By default, PakBus Encryption Key is not required. However, if the datalogger has been configured with a PakBus Encryption
Key, enter it into the PakBus Encryption Key control.

5. Select the Connect button.
Connecting with RS-232 (with a CPI/RS-232 Adapter [P/N 31056])

1. Power should be supplied to the datalogger by connecting +12VDC to the Power Interminals.
2. Connect the datalogger RS-232 port to your computer using a nine pin serial cable or a USB to nine pin serial adapter.
3. Select the corect Communication Port inthe left panel. The default Band Rate is 115200, but may need to be adjusted if
the datalogger's RS-232 baud rate has been previously changed.
4. By default, PakBus Encryption Key is not required. However, if the datalogger has been configured with a PakBus Encryption v

5. Click the Terminal tab.
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10.

©) Device Configuration Utility 2.22
File Backup Options Help New Version %

Bt Deployment  Logger Control Data Monitor Data Collection ~ File Control Manage OS *  Settings Edltnrl Terminal
 S—
Q search 3

CR1000 &

CR1000X Series

Select All Caps Mode.

alCaps [ ]Echo Input [ ]Pause Start Export Send File

Press Enter until the data logger responds with the data logger (CR1000X>) prompt.

O Device Configuration Utility 2.22 — [} X
File Backup Options Help New Version %
Dee e Deployment Logger Contral Data Monitor  Dats Collection File Control Manage OS #  Settings Editor  Terminal

Q, search

cnlocox>l

~
CR1000

CR1000X Series

Type SDI12 and press Enter.

At the Select SDI12 Port prompt, type the number corresponding to the control port where
the sensor is connected and press Enter. In this example the sensor is connected to C3. The

response Entering SDI12 Terminal indicates that the sensor is ready to accept SDI-12
commands.

CR1000X>
CR1000X>5DI12
1: C1

2: C3

3:5C5

45 =T

Select 5DI1Z2 Port: 2

To query the sensor for its current SDI-12 address, type ?! and press Enter. The sensor
responds with its SDI-12 address. If no characters are typed within 60 seconds, the mode is

exited. In that case, simply type SDI12 again, press Enter, and type the correct control port
number when prompted.

21

0
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11. To change the SDI-12 address, type aAb!, where a is the current address from the previous
step and b is the new address. Press Enter. The sensor changes its address and responds
with the new address. In the following example, the sensor address is changed from 0 to B.

5DIlz
SDI12-0RB'B

12. To exit SDI-12 transparent mode, click Close Terminal.

NOTE:

The transparent mode for the Granite-series, CR6, CR3000, CR800-series, CR300-series data
loggers is similar to that shown for the CR1000X.
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Appendix E. Sensor element
calibration

The sensor elements are individually calibrated during manufacture. The manufacturer publishes

a statement (see Figure E-1[p. 36]) as a description of and evidence of traceability of the
calibration of the HygroVUE 10 sensor element.

Calibration Certification - Digital Humidity- and Temperature S SENSIRION

THE SENSOR COMPANY

Calibration Certification

Name and address of the manufacturer:  Sensirion AG
Laubisruetistrasse 50
CH-8712 Switzerland

Description: Digital Humidity- and Temperature Sensors
e SHT1x e SHT2x
e SHT3x e SHT7x
e SHTC1 e SHTW2
e STS21 s STS3x

The above mentioned products are calibrated to meet the specifications according to the corresponding
Sensirion data sheet. Each device is individually tested after its calibration.

Sensirion uses transfer standards for the calibration. These transfer standards are themselves subject
to a scheduled calibration procedure. The calibration of the reference itself used for the calibration of the
transfer standards is performed by an ISO/IEC 17025 accredited laboratory.

The accreditation body is full member of the International Laboratory Accreditation Cooperation
(www ilac.org). Calibration certificates issued by facilities accredited by a signatory to the ILAC Mutual
Recognition Arrangement (MRA) are accepted by all signatories to the ILAC MRA.

This provides traceability of measurement to recognized national standards and to units of measure-
ment realized at the “National Physical Laboratory” (NPL) or other recognized national standards labora-
tories like “Physikalisch-Technische Bundesanstalt” (PTB) or “National Institute of Standards and Tech-
nology” (NIST).

Staefa, February 2018

Stephan Weber, Volker Bom
Director, Manager,
Head of Quality Management, Sensirion AG Head of Quality Engineering, SensirionAG

Figure E-1. Calibration certificate
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Limited warranty

Products manufactured by Campbell Scientific are warranted by Campbell Scientific to be free
from defects in materials and workmanship under normal use and service for twelve months
from the date of shipment unless otherwise specified on the corresponding product webpage.
See Product Details on the Ordering Information pages at www.campbellsci.com . Other
manufacturer's products, that are resold by Campbell Scientific, are warranted only to the limits
extended by the original manufacturer.

Refer to vvvvvv.campbelIsci.com/’terms#warranty|:7l| for more information.

CAMPBELL SCIENTIFIC EXPRESSLY DISCLAIMS AND EXCLUDES ANY IMPLIED WARRANTIES OF
MERCHANTABILITY OR FITNESS FOR A PARTICULAR PURPQOSE. Campbell Scientific hereby
disclaims, to the fullest extent allowed by applicable law, any and all warranties and conditions
with respect to the Products, whether express, implied or statutory, other than those expressly
provided herein.


https://www.campbellsci.com/
https://www.campbellsci.com/terms#warranty

Assistance

Products may not be returned without prior authorization.

Products shipped to Campbell Scientific require a Returned Materials Authorization (RMA) or
Repair Reference number and must be clean and uncontaminated by harmful substances, such
as hazardous materials, chemicals, insects, and pests. Please complete the required forms prior to
shipping equipment.

Campbell Scientific regional offices handle repairs for customers within their territories. Please
see the back page for the Global Sales and Support Network or visit
www.campbellsci.com/contact [ to determine which Campbell Scientific office serves your
country.

To obtain a Returned Materials Authorization or Repair Reference number, contact your
CAMPBELL SCIENTIFIC regional office. Please write the issued number clearly on the outside of
the shipping container and ship as directed.

For all returns, the customer must provide a “Statement of Product Cleanliness and
Decontamination” or “"Declaration of Hazardous Material and Decontamination” form and
comply with the requirements specified in it. The form is available from your CAMPBELL
SCIENTIFIC regional office. Campbell Scientific is unable to process any returns until we receive
this statement. If the statement is not received within three days of product receipt or is
incomplete, the product will be returned to the customer at the customer’s expense. Campbell
Scientific reserves the right to refuse service on products that were exposed to contaminants that
may cause health or safety concerns for our employees.


https://www.campbellsci.com/contact

Safety

DANGER — MANY HAZARDS ARE ASSOCIATED WITH INSTALLING, USING, MAINTAINING, AND WORKING ON OR AROUND TRIPODS, TOWERS,
AND ANY ATTACHMENTS TO TRIPODS AND TOWERS SUCH AS SENSORS, CROSSARMS, ENCLOSURES, ANTENNAS, ETC. FAILURE TO PROPERLY
AND COMPLETELY ASSEMBLE, INSTALL, OPERATE, USE, AND MAINTAIN TRIPODS, TOWERS, AND ATTACHMENTS, AND FAILURE TO HEED
WARNINGS, INCREASES THE RISK OF DEATH, ACCIDENT, SERIOUS INJURY, PROPERTY DAMAGE, AND PRODUCT FAILURE. TAKE ALL REASONABLE
PRECAUTIONS TO AVOID THESE HAZARDS. CHECK WITH YOUR ORGANIZATION'S SAFETY COORDINATOR (OR POLICY) FOR PROCEDURES AND
REQUIRED PROTECTIVE EQUIPMENT PRIOR TO PERFORMING ANY WORK.

Use tripods, towers, and attachments to tripods and towers only for purposes for which they are designed. Do not exceed design limits. Be familiar
and comply with all instructions provided in product manuals. Manuals are available at www.campbellsci.com. You are responsible for conformance
with governing codes and regulations, including safety regulations, and the integrity and location of structures or land to which towers, tripods, and
any attachments are attached. Installation sites should be evaluated and approved by a qualified engineer. If questions or concerns arise regarding
installation, use, or maintenance of tripods, towers, attachments, or electrical connections, consult with a licensed and qualified engineer or

electrician.

General

* Protect from over-voltage.

¢ Protect electrical equipment from water.

¢ Protect from electrostatic discharge (ESD).

¢ Protect from lightning.

* Prior to performing site or installation work, obtain required approvals and permits. Comply with all governing structure-height regulations.

¢ Use only qualified personnel for installation, use, and maintenance of tripods and towers, and any attachments to tripods and towers. The
use of licensed and qualified contractors is highly recommended.

¢ Read all applicable instructions carefully and understand procedures thoroughly before beginning work.

* Wear a hardhat and eye protection, and take other appropriate safety precautions while working on or around tripods and towers.

* Do not climb tripods or towers at any time, and prohibit climbing by other persons. Take reasonable precautions to secure tripod and tower
sites from trespassers.

¢ Use only manufacturer recommended parts, materials, and tools.

Utility and Electrical
* You can be killed or sustain serious bodily injury if the tripod, tower, or attachments you are installing, constructing, using, or maintaining, or
a tool, stake, or anchor, come in contact with overhead or underground utility lines.
¢ Maintain a distance of at least one-and-one-half times structure height, 6 meters (20 feet), or the distance required by applicable law,
whichever is greater, between overhead utility lines and the structure (tripod, tower, attachments, or tools).
¢ Prior to performing site or installation work, inform all utility companies and have all underground utilities marked.
¢ Comply with all electrical codes. Electrical equipment and related grounding devices should be installed by a licensed and qualified
electrician.
¢ Only use power sources approved for use in the country of installation to power Campbell Scientific devices.
Elevated Work and Weather
¢ Exercise extreme caution when performing elevated work.
¢ Use appropriate equipment and safety practices.
¢ During installation and maintenance, keep tower and tripod sites clear of un-trained or non-essential personnel. Take precautions to prevent
elevated tools and objects from dropping.
¢ Do not perform any work in inclement weather, including wind, rain, snow, lightning, etc.
Maintenance
¢ Periodically (at least yearly) check for wear and damage, including corrosion, stress cracks, frayed cables, loose cable clamps, cable tightness,
etc. and take necessary corrective actions.
¢ Periodically (at least yearly) check electrical ground connections.
Internal Battery
¢ Be aware of fire, explosion, and severe-burn hazards.
¢ Misuse or improper installation of the internal lithium battery can cause severe injury.
¢ Do notrecharge, disassemble, heat above 100 °C (212 °F), solder directly to the cell, incinerate, or expose contents to water. Dispose of spent
batteries properly.

WHILE EVERY ATTEMPT IS MADE TO EMBODY THE HIGHEST DEGREE OF SAFETY IN ALL CAMPBELL SCIENTIFIC PRODUCTS, THE CUSTOMER
ASSUMES ALL RISK FROM ANY INJURY RESULTING FROM IMPROPER INSTALLATION, USE, OR MAINTENANCE OF TRIPODS, TOWERS, OR
ATTACHMENTS TO TRIPODS AND TOWERS SUCH AS SENSORS, CROSSARMS, ENCLOSURES, ANTENNAS, ETC.
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1. Introduccion

El sensor de temperatura y humedad relativa HygroVUE™10 esta disefiado para aplicaciones ambientales

y meteoroldgicas generales. Forma parte de una gama de sensores HygroVUE. Los sensores HygroVUE cuentan
con un disefio de bajo mantenimiento con un chip RH reemplazable altamente estable y preciso que reducira el
costo total de implementacion en toda la red. HygroVUE 10 utiliza el protocolo de comunicaciones SDI-12 para

comunicarse con cualquier grabadora SDI-12, lo que simplifica el cableado y la programacion.

2. Precauciones

| LEA'Y ENTIENDA la seccion de Seguridad al final de este manual.

| Al abrir el paquete de envio, no dafie ni corte la cubierta del cable. Si el dafio a

se sospecha del cable, consulte con un ingeniero de soporte de Campbell Scientific.

| Aunque resistente, el HygroVUE 10 debe manejarse como un instrumento cientifico de precision.

3. Inspeccion inicial

| Compruebe el embalaje y el contenido del envio. Si se produjeron dafios durante el transporte, presente
inmediatamente una reclamacion al transportista. Comuniquese con Campbell Scientific para facilitar la

reparacion o el reemplazo.

| Verifique la informacién del modelo con los documentos de envio para garantizar que se reciban los productos
esperados y las longitudes de cable correctas. Los nimeros de modelo se encuentran en cada producto.
En cables y articulos cableados, el nimero de modelo generalmente se encuentra en el extremo de conexion

del cable. Informe cualquier escasez inmediatamente a Campbell Scientific.

Sensor de temperatura y humedad relativa HygroVUE™10 1
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4. Inicio rapido

Un video que describe la programacion del registrador de datos usando Short Cut esta disponible en:

www.campbellsci.com/videos/cr1000x-data logger-getting-started-program-part-3 . Short Cut es una manera facil de progrur su

registrador de datos para medir el sensor y asignar terminales de cableado del registrador de datos. Short Cut esta disponible como

descarga en www.campbellsci.com . Se incluye en instalaciones de LoggerNet, RTDAQ y PC400.

El siguiente procedimiento también muestra el uso de Short Cut para programar el sensor.

1. Abra Acceso directo y haga clic en Crear nuevo programa.

2. Haga doble clic en el modelo del registrador de datos.

3. En el cuadro Sensores y dispositivos disponibles, escriba HygroVUE10 o localice el sensor en la carpeta Sensores >
Meteorolégico > Humedad relativa y temperatura. Haga doble clic en Sensor de temperatura y humedad relativa HygroVUES5/
HygroVUE10. Las unidades de temperatura por defecto son grados Celsius. Esto se puede cambiar haciendo clic en el
cuadro Deg C y seleccionando Deg F, para grados Fahrenheit, o K para Kelvin. La direccién SDI-12 predeterminada es O.

Ingrese la direccién SDI-12 correcta para el HygroVUE 10 si se ha cambiado el valor predeterminado de fabrica.

| File Program Tools Help
|
Progress

1. New/Open

2. Datalogger
3. Sensors

4. Output Setup

o

Output Select
7. Finish

Wiring
Wiring Diagram
Wiring Text

Test

Available Sensors and Devices Selected Measurements Available for Output
I hygr I 1% Exact Match Sensor Measurement
¥ CR1000X Series 4 CR1000X Series
v & Sensors « Default BattV
v Ffeteurqlnglcal " PTemp_C
v & 1
l_? HygroVUES/HygroVUE10 Digital Ternpe]
p— I | —e Ju
© HygroVUES/HygroVUE10 Digital Temperature & Relative Humidity Sensor (Versio... o X
Properties
[—
SDI-12 Address (0-9, A-Z, or afz)Iﬂ I
Temperature AIrTC |DEgC ~ I
Relative Humidity |RH %

<

CR1000X Series

<o

| HygroVUES/HygroVUE10 Digital Temperature & Relative Humidity »
| sensor

The HygroVUES/HygroVUEL0 is an SDI-12 sensor. All SDI-12

| sensors you select will use the same port by default and
O s therefore must have different SDI-12 addresses. Refer to the

|instructions in the sensor manual(s) for changing the SDI-12

| address. If you prefer to use separate ports instead of changing

| SDI-12 addresses, you can do so by selecting separate ports on

| the Wiring tab of the sensor form for each of your SDI-12

| sensors. _ = L

Cancel Help
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4. Haga clic en la pestafia Cableado para ver como se debe conectar el sensor al registrador de datos. El terminal
de control predeterminado para SDI-12 es C1. Para cambiar a otro terminal, haga clic en el nombre del terminal

y seleccione otro terminal. Haga clic en Aceptar después de cablear el sensor.

© HygroVUES/HygroVUETD Digital Temperature & Relative Humidity Sensor (Version: 1.0) m] X
Properties Wiring
HygroVUE5/HygroVUE1D CR1000X Series
Brown 12v
White Ci
Black G
(if present), Blue G
(if present), Grey Not Connected
Click a CR1000X Series terminal name to change a wire's location.

HygroVUES/HygroVUE10 Digital Temperature & Relative Humidity Sensor A
The HygroVUES/HygroVUE1D is an SDI-12 sensor. All SDI-12 sensors you select will use the same
port by default and therefore must have different SDI-12 addresses. Refer to the instructions in
_= the sensor manual(s) for changing the SDI-12 address. If you prefer to use separate ports
= instead of changing SDI-12 addresses, you can do so by selecting separate ports on the Wiring
tab of the sensor form for each of your SDI-12 sensors.

Note: An optional FillNAN parameter is used in the resulting CRBasic SDI12Recorder instruction. A

Cancel Help

v

5. Repita los pasos tres y cuatro para otros sensores que desee medir. Haga clic en Siguiente.

6. En Configuracion de salida, escriba la velocidad de exploracion (5 segundos o mas), los nombres significativos de las tablas y el Intervalo

de almacenamiento de salida de datos. Haga clic en Siguiente.

NOTA:

Realizar mediciones desde el HygroVUE 10 con una frecuencia superior a 5 segundos puede generar
pequefios errores adicionales debido al autocalentamiento del elemento. Si la velocidad de exploracién principal
necesita ser mas rapida que esta, lea Medicion del sensor (p. 12) y Mediciones en programas con velocidades

de exploracion rapidas (p. 14) sobre técnicas de programacion alternativas.
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@ Short Cut (CR1000X Series) C:ACampbellsci\SCWin\untitled.scw = [m} X
File Program Tools Help Test
Frogress How often should the CR1000X Series measure its
1. New/Open sensor(s)? Seconds ~ (7]
2. Datalogger
3. Sensors
4. Output Setup Data is proc_essed by the datalogger and
then stored in an output table. Two tables © Add New Table )
D are defined by default; up to 10 tables can
6. Output Select be added.
7. Finish —
1 Hourly |z Daily \
Table Name A
Wiy I|Daily’ I ‘ @ Delete Table [7]
Wiring Diagram
Wiring Text Data Qutput Storage Interval
Makes 17280 measurements per output S
interval based upon the chosen 1440 = Mirites o (7]
measurement interval of 5 Seconds.
v
‘ [] Advanced Outputs (all tables) (7]
Specify how often measurements are to be made and how often outputs are to be stored. Note that ~
multiple cutput intervals can be specified, one for each output table. By default, an output table is set up
to send data to memory based on time. Select the Advanced Output option to send data to memory
based on one or more of the following conditions: time, the state of a flag, or the value of a
measurement. .
4 Previous Next b Finish Help

7. Seleccione la medida y su opcién de salida asociada.

@ Short Cut (CR1000X Series) C:\Compbellsch SCWintuntitled scw - O X
Fie Progmm Iools Help Test

Progress i for Output Selected Measurements for Output
1. New/Open Sensor Measurement | Average [1Tablel |2 Tablea |
2. Datalogger 4 CR1000X Series ETo Sensor  Measurement Processing Output Label Units
3. Sensors 4 Default Batty Maximum | HygroVUES/H AIrTC Average AITC_AVG Deg C

4 HygroVUES/HygroVu... AirTC
RH Sample

6. Output Select
7. Finish

Total

Wiring Windvector
Wiring Diagram
Wiring Text

2 Edit = Remove

Select which measurements to store in which tables and how each measurement should be processed. For each value to
be stored in the table, choose a measurement from "Selected Measurements Available for Output.” Next, select one of
the processing functions, such as Average, Sample, etc. Note that the output tables must be set up in order for data to
be stored in the datalogger memory.

4 Previous

Finish Help

8. Haga clic en Finalizar y guarde el programa. Envie el programa recién creado al registrador de datos si el

registrador de datos esta conectado a la computadora.

9. Si el sensor esta conectado al registrador de datos, verifique la salida del sensor en la pantalla de datos

en LoggerNet, RTDAQ o PC400 para asegurarse de que esté realizando mediciones razonables.
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5. Resumen

El sensor HygroVUE 10 utiliza un elemento de un solo chip que incorpora un sensor de temperatura y otro de HR. Cada elemento se
calibra individualmente con las correcciones de calibracion almacenadas en el chip. El elemento se cambia facilmente en el campo, lo

gue reduce el tiempo de inactividad y los costos de calibracion.

La electronica dentro de HygroVUE 10 controla la medicion realizada por el elemento sensor, aplica correcciones de linealizacion y

temperatura a las lecturas y presenta los datos a través de SDI-12 a un registrador de datos.

Un filtro de malla de acero inoxidable minimiza los efectos del polvo y la suciedad en el sensor al tiempo que permite el intercambio de
aire alrededor del elemento del sensor y reduce las posibilidades de que quede condensacion dentro de la tapa del filtro. Un pequefio
filtro de membrana de PTFE esta adherido a la superficie del elemento, lo que evita que el polvo mas fino o el moho influyan

directamente en la medicion.

La carcasa del sensor esta disefiada para resistir la exposicién permanente a la intemperie y encajar en una variedad de escudos

contra la radiacién, incluidos los escudos compactos.

6. Especificaciones

Compatibilidad: Salida digital totalmente compatible con SDI-12 V1.3 (verificada con un verificador SDI-12

(www.sdi-12-verifier.com) ). |:/TI

Compatible con registradores SDI-12 V1.4, incluidos los registradores de datos
Campbell Scientific CR6, CR3000, CR1000X, CR800-series, CR300-series y CR1000

Elemento sensor: Derivado de Sensirion SHT35

Trazabilidad de la calibracion: Estandares NIST y NPL. Consulte Calibracion del elemento del sensor (p. 36) para

obtener detalles sobre la trazabilidad de la calibracion.
Tension de alimentacion: 7a28VCC

Consumo actual: 50 YA en reposo, tipico 0,6 mA

durante 0,5 s de medicién tipico

Tiempo de calentamiento: El sensor normalmente esta encendido todo el tiempo, si se cambia la alimentacion, espere

1,8 s para que se encienda el sensor.

Diametro: 12,5 mm (0,49 in) en la punta del sensor, maximo 18 mm (0,7 in) en el conector

Sensor de temperatura y humedad relativa HygroVUE™10 5
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Longitud:

Sensor de peso corporal:
Peso:

Material de la carcasa:
Clasificacién de la vivienda:

Proteccién de sensores:

Conector del cable del sensor:

Cumplimiento EMC:

Calibracion:

Documentos de cumplimiento:

180 mm (7,1 in), solo sensor, sin cable

50 g (1,8 onzas)

250 g (8,8 onzas) con cable de 5 m (16,4 pies)
PET-P blanco

IP67 (carcasa electronica)

Tapa exterior de polipropileno relleno de fibra de vidrio equipada con un filtro de polvo
de malla de acero inoxidable con un tamarfio de poro nominal de <30 um. El elemento
sensor esta equipado con una pelicula protectora de PTFE con una eficiencia de

filtracion de >99,99 % para particulas de 200 nm o de mayor tamao.

M12, macho, 4 polos, codificacion A

Probado y conforme a IEC61326:2013

El elemento sensor se calibra individualmente durante la fabricacion.

Ver en www.campbellsci.com/hygrovuel0 |2|7I

6.1 Medicion de temperatura

Rango de operacion:

Precision*:

Deriva a largo plazo:
Resolucion informada:
Repetibilidad**:
Tiempo de respuesta:

Unidades:

—-40a70°C

+0,2 °C (—40 a 70 °C) 0,1
°C (20 a 60 °C)

<+0,03 °C/afio

0,001 °C

0,04 °C

130 s (63 % de tiempo de respuesta en aire moviéndose a 1 m/s)

Grados Celsius

*Las cifras de precision citadas son relativas a los estandares de fabrica.

**|os valores son 3 desviaciones estandar de 25 mediciones a temperatura constante.

6.2 Medicidon de la humedad relativa

Rango de operacion:

Precision (a 25°C)*:

0a100% HR

+1,5% (0 a 80% HR) +2%
(80 a 100% HR)

Sensor de temperatura y humedad relativa HygrovVUE™10 6
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Dependencia de la temperatura: < +1% HR (-40 a 60 °C)

Histéresis a corto plazo: <*1% HR

Estabilidad a largo plazo: +0.5% por afio (deriva en condiciones de aire limpio)

Resolucién informada: 0,001 % de humedad relativa

Repetibilidad**: 0,05 % de humedad relativa

Tiempo de respuesta con filtro: 8 s (63 % de tiempo de respuesta en aire moviéndose a 1 m/s @ 25 °C)

Desempefio ambiental: Ver Desempefio ambiental (pag. 24)
*Las cifras de precision citadas son relativas a los estandares de fabrica.

**|_os valores son 3 desviaciones estandar de 25 mediciones a humedad constante.

7. Instalacion

Si esta programando su registrador de datos con Atajo, omita Cableado al registrador de datos (pag. 7) y Programacion del

registrador de datos (pag. 8). Short Cut hace este trabajo por ti. Consulte QuickStart (pag. 2) para ver un tutorial de acceso directo.

7.1 Cableado al registrador de datos

El sensor tiene un conector M12 estandar de la industria para conectar el cable. El cableado del sensor se muestra en la Tabla 7-1

(pag. 7).

Tabla 7-1: Color de cable, pin, funcién y conexion del registrador de datos

Al color del cable Funcion de cable Terminal de conexion del registrador de datos
1 Marron Energia 12v
Terminal C o terminal U
2 Blanco SDI-12
configurado para SDI-121
3 Negro Tierra de poder
Claro Escudo o

Los terminales 1U se configuran automaticamente mediante la instrucciéon de medicion.

Para usar més de un sensor por registrador de datos, conecte los diferentes sensores a diferentes terminales en el registrador de

datos o cambie las direcciones SDI-12 de los sensores y conéctelos al mismo terminal. El uso de la direcciéon SDI-12 reduce el uso de

terminales en el registrador de datos y

Sensor de temperatura y humedad relativa HygroVUE™10 7
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permite que los sensores se conecten en cadena, lo que puede minimizar el tendido de cables en algunas

aplicaciones. (Consulte Cables largos [pag. 14] para conocer los limites de la longitud total del cable).

Para el CR6 y el CR1000X, pueden ocurrir conflictos de activacion cuando se utiliza un terminal complementario para
una instruccién de activacion como TimerInput(), PulseCount() o WaitDigTrig(). Por ejemplo, si HygroVUE 10 esta

conectado a C3 en un CR1000X, C4 no se puede usar en las instrucciones Timerlnput(), PulseCount() o WaitDigTrig() .

La direccion SDI-12 del HygroVUE 10 se puede configurar de dos maneras:

| enviando los comandos necesarios a los sensores a través de un registrador/registrador de datos SDI-12 que

permite hablar a través del sensor.

| cargando un programa en la grabadora que envia los comandos requeridos.

Consulte Soporte del sensor SDI-12 (pag. 26) para obtener instrucciones detalladas.

7.2 Programacion del registrador de datos

Short Cut es la mejor fuente de cédigo de programacion actualizado para registradores de datos de Campbell

Scientific. Si sus requisitos de adquisicién de datos son simples, probablemente pueda crear y mantener un programa de
registro de datos exclusivamente con Short Cut. Si sus necesidades de adquisicion de datos son mas complejas, los
archivos que crea Short Cut son una gran fuente de cddigo de programacion para iniciar un nuevo programa o agregar a

un programa personalizado existente.

NOTA:

Short Cut no puede editar programas después de importarlos y editarlos en CRBasic Editor.

Un tutorial de Atajo esta disponible en QuickStart (p. 2). Si desea importar codigo de acceso directo a CRBasic
Editor para crear o agregar un programa personalizado, siga el procedimiento en Importacion de codigo de acceso
directo a CRBasic Editor (p. 21). Los conceptos basicos de programacion para los registradores de datos CRBasic
se proporcionan en la siguiente seccion. Puede encontrar un ejemplo de programa completo en el programa de

ejemplo CRBasic (p. 22).

NOTA:

Realizar mediciones desde el HygroVUE 10 con mas frecuencia que cada 5 segundos puede generar pequefos
errores adicionales debido al autocalentamiento del elemento. Si la velocidad de exploracién principal necesita ser
mas rapida que esta, lea Medicion del sensor (p. 12) y Mediciones en programas con velocidades de exploracion

rapidas (p. 14) sobre técnicas de programacion alternativas.

7.3 Programacion CRBasic

Puede encontrar un ejemplo de programa completo en el programa de ejemplo CRBasic (p. 22).

Sensor de temperatura y humedad relativa HygroVUE™10 8
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La instruccién SDI12Recorder() se usa para medir un HygroVUE 10 configurado para mediciones SDI-12. La
instruccion SDI12Recorder() envia una solicitud al sensor para realizar una medicién y luego recupera la mediciéon

del sensor. Consulte Medicion del sensor (pag. 12) para obtener mas informacion.

Para la mayoria de los registradores de datos, la instruccién SDI12Recorder() tiene la siguiente sintaxis:

Grabadora SDI12 (Destino, Puerto SDI, Direccién SD, “Comando SDI”, Multiplicador, Compensacion,
RellenarNAN, WaitonTimeout)

Los valores vélidos para SDIAddress sondel 0 al 9,delaaalazydelaAalaZ; los caracteres alfabéticos deben
estar entre comillas (por ejemplo, "A"). También incluya el SDICommand entre comillas como se muestra. El parametro
Destino debe ser una matriz. EI nimero requerido de valores en la matriz depende del comando; consulte la Tabla

8-1 (pag. 13).

FilINAN y WaitonTimeout son pardmetros opcionales (consulte la Ayuda de CRBasic para obtener mas
informacion).

7.4 Emplazamiento

La guia general de la EPA para estaciones meteoroldgicas estandar es ubicar el sensor sobre un &rea abierta y

nivelada de al menos 9 m (29,5 pies) de diametro. La superficie debe estar cubierta por pasto corto o la superficie natural
de la tierra donde no crece el pasto. Los sensores deben ubicarse a una distancia de al menos cuatro veces la altura de
cualquier obstruccion cercana y al menos a 30 m (98,4 pies) (EPA) de areas pavimentadas grandes. Los sensores
deben protegerse de la radiacion térmica y ventilarse adecuadamente. Proteja el filtro en la parte superior del sensor de

la exposicién al agua liquida.

NOTA:

El conector en la base del elemento sensor extraible es susceptible a la corrosion en lugares donde hay niebla
salina o gases corrosivos. Para proteger el conector y evitar la corrosion, Campbell Scientific recomienda aplicar
una pequefia cantidad de grasa para alto vacio alrededor de las clavijas del conector. Ese tipo de grasa esta

disefiada para tener bajos niveles de volétiles y no desgasificarse.

El sensor debe instalarse a una altura de medida estdndar que varia en funcién de las guias que se utilicen:

1,5 m (4,92 pies) (AASC) |
1,25a2,0m (4,1 a6,5 pies) (OMM) 12,0 m
(6,5 pies) (EPA)

Consulte Atribuciones y referencias (p. 19) para obtener una lista de referencias que analizan los sensores de

temperatura y humedad relativa.

Sensor de temperatura y humedad relativa HygrovUE™10 9
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Cuando se usa en el campo, el HygroVUE 10 debe estar alojado en un escudo de radiacion. Por lo general, se utiliza

el escudo de radiacion solar RAD10E o RAD14 sin ventilacién o TS100SS aspirado por ventilador.

El color blanco de estos escudos refleja la radiacion solar, y la construccién con persianas permite que el aire pase
libremente, manteniendo asi el sensor a temperatura ambiente o cerca de ella. El RAD10E o RAD14 utiliza un disefio de
persiana doble que ofrece una mejor proteccion del sensor contra la intrusion de insectos y la lluvia y la nieve torrenciales.
Ademas, en comparacion con los escudos de apariencia similar, los escudos RAD tienen un autocalentamiento mas bajo a la
luz del sol brillante combinado con velocidades de viento bajas que brindan una mejor medicién. El escudo RAD14 funciona

ligeramente mejor en estas condiciones que el escudo RAD10E mas pequefio.

El escudo aspirado TS100SS de Apogee Instruments también se puede usar cuando se desean errores solares minimos y

una velocidad de respuesta rapida. Hay un adaptador especial disponible para permitir que el HygroVUE 10 encaje dentro del
protector. Consulte la documentacion de ese escudo para una mayor instalacion.

instrucciones.

Cada uno de estos escudos de radiacion solar se conecta a una cruceta, mastil o tuberia suministrada por el usuario con un

didmetro exterior de 2,5 a 5,3 cm (1,0 a 2,1 pulgadas).

Las herramientas necesarias para instalar un escudo de radiacion en un tripode o torre incluyen:

| llave ajustable (para tuercas de 12 mm (1/2 in)) | destornillador
pequefio provisto con el registrador de datos | destornillador

Phillips pequefio | bridas resistentes a los rayos UV | alicates
pequefios de corte diagonal | llave ajustable con un minimo de

50 mm ( Tamafio de la mandibula de 2 pulgadas.

7.4.1 Instalacion en un escudo de radiacion

1. Afloje la tuerca del prensaestopas de entrada en la parte inferior del protector.

2. Inserte el sensor en el prensaestopas. Consulte la Figura 7-1 (pag. 11). El sensor se debe empujar hacia el interior del
protector de modo que la punta del sensor esté aproximadamente a un tercio del camino hacia abajo desde la parte

superior del protector, o hasta donde se pueda empujar si se usa el protector de 14 placas.

3. Primero apriete la tuerca del prensaestopas con la mano hasta que el sensor quede firmemente sujeto en su lugar.
Asegurese de que el prensaestopas se apriete en el cuerpo blanco del sensor, no en el conector. Luego use la llave
ajustable grande para apretar ain mas el prensaestopas de 1/2 a 1 vuelta. No apriete demasiado la tuerca ya que

corre el riesgo de dafar el cuerpo del sensor y también dificultar el mantenimiento del sensor en el futuro.
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Figura 7-1. La vista recortada muestra la insercién de HygroVUE 10 en un escudo RAD

7.4.2 Montar el escudo

1. Fije el protector contra radiacion al mastil del tripode, la cruceta o la pata de la torre utilizando el perno en U o la

abrazadera de banda suministrados. Consulte la Figura 7-2 (p4g. 12) para ver un ejemplo de montaje de proteccion.

2. Conecte el cable al sensor.

3. Dirija el cable al registrador de datos y asegurelo a la estructura de montaje usando

ataduras de cables

PRECAUCION: Si no asegura el cable, se pueden romper los alambres debido a la fatiga causada por el

viento.
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Figura 7-2. HygroVUE 10 instalado en un escudo de radiacién RAD10E en un poste

8. Operacion

81 MediCién de SENSOIES s e e e et 12
8.2 Mediciones en programas con velocidades de exploracion rdpidas ...................ccoi i 14
8.3 CabIES 1argOS 14
8.4 Conservacionde energia 15
8.5 Medicion de varios sensores SDI-12 15

8.1 Medicidn de sensores

La instruccion CRBasic, SDI12Recorder(), mide el sensor HygroVUE 10 mediante los comandos Iniciar medicion
(M), Medicion simultanea (C!) o Medicion continua (R!). Los comandos SDI-12 relevantes para realizar mediciones

se muestran en la Tabla 8-1 (pag.
13). El soporte del sensor SDI-12 (pag. 26) describe todos los comandos SDI-12 que son compatibles.

Informacion adicional sobre SDI-12 esta disponible en www.sdi-12.0rg |:7|I
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Tabla 8-1: Comandos de medicion HygroVUE 10 SDI-12

Comando SDI-12
Valores devueltos

(a es la direccion)

aM!, aCl!, arR0!, aMC!, aCC!, arR0C! Temperatura (°C), humedad relativa (%)

aM1!, aR1!, aMC1!, aRC1! Punto de rocio (°C) del aire

aM3!. aR3! aMC3!. aRC3l Temperatura (°C), humedad relativa (%),

punto de rocio (°C) y presion de vapor (kPa)

Al ingresar el comando en un programa CRBasic, la direccion y el comando se ingresan como parametros
separados. El comando SDI-12 se ingresa como una cadena, excluyendo la direccion pero incluyendo el
caracter de terminacion (por ejemplo, “M!").

Cuando se inicia una medicién con el M! o C! comandos, el sensor responde con la maxima demora de
tiempo hasta que las medidas estén disponibles y el nimero de valores a devolver. El retraso es de 1
segundo para este sensor. jPara ellos! comandos, los registradores de datos de Campbell Scientific
interpretan la respuesta y envian automaticamente uno o mas D! comandos después de que el sensor
indique que los datos estan listos y los escribe en las variables de resultado. La medicion completa
normalmente retrasa el registrador de datos en unos 400 milisegundos con el estdndar M! dominio.

jLa C! comando difiere en que el registrador de datos no espera después de enviar el comando y contintia
con otras instrucciones en el programa. Recopila automéaticamente los datos la proxima vez que se ejecuta la
instruccién SDIRecorder() en el siguiente escaneo. Esto permite que se activen y realicen mediciones para
varios sensores diferentes al mismo tiempo, pero las mediciones que se ven en el registrador de datos tienen
efectivamente un periodo de escaneo anterior. Para HygroVUE 10, esta instruccion rara vez se usa porque la

instruccion tarda mas en ejecutarse que la instruccién M! o R! comandos

iEl r!' EI comando cambia el sensor para realizar mediciones automaticamente cada 10 segundos, segun el

reloj interno del sensor. Tenga en cuenta que este comando debe ingresarse como RO (una sola R no es valida).
Para el registrador de datos, esta instruccién suele tardar menos de 220 milisegundos en ejecutarse, por lo que
provoca el menor retraso en la ejecucidn del programa. Sin embargo, para programas que funcionan con
escaneos de mas de 10 segundos, el consumo de energia del sensor ser4 mayor cuando se utilice este modo
de operacion. El modo de medicién automatica y su consiguiente consumo de energia solo se pueden cancelar

apagando el sensor para restablecerlo.

Con los comandos estandar (M!, C! y R0!) el sensor devuelve dos valores: temperatura (°C) y humedad relativa
en porcentaje (0 a 100). El sensor también admite algunas variantes adicionales de los comandos de medicion;
consulte la Tabla 8-1 (pag. 13).

El punto de rocio y la presion de vapor se calculan usando formulas de:

Alduchov, OA y RE Eskridge, 1996: Magnus mejorado forma aproximacion de presion de vapor de
saturacion. J. Appl Meteor., 35, 601-609.
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Estas salidas opcionales se proporcionan principalmente para aplicaciones de registro de datos que no son de Campbell.
Los registradores de datos de Campbell tienen funciones integradas para calcular estas variables derivadas y hacer los céalculos en el
registrador de datos sera mas rapido y consumird menos energia, ya que el sensor tarda mucho mas en realizar los calculos requeridos que

el registrador de datos.

HygroVUE 10 también es compatible con MC!, CC! y RC! instrucciones, que son las mismas que las de M!, C! y R! instrucciones, pero
se agrega una verificacién de redundancia ciclica (CRC) que valida los datos.

El uso de la opcién de suma de comprobacion normalmente solo es necesario para tramos largos de cable.

La direccion SDI-12 configurada de fabrica para el HygroVUE 10 es 0. Consulte el comando Cambiar direccion (aAb!) (pag. 28) para
obtener instrucciones sobre como cambiar la direccién SDI-12 a través del registrador de datos. El soporte del sensor SDI-12 (pag. 26)

brinda detalles completos de los comandos adicionales y detalles del protocolo SDI-12.

8.2 Mediciones en programas con velocidades de
exploracion rapidas

Llamar a la instruccion SDI12Recorder() en SlowSequence() permite que la instruccién SDI-12 se ejecute como un proceso
en segundo plano, lo que genera una interferencia minima con otras mediciones en el registrador de datos. El codigo y las

medidas que necesitan ejecutarse a velocidades mas altas pueden ejecutarse en el escaneo principal.

8.3 Cables largos

La transferencia de datos digitales elimina los errores de desplazamiento y ruido debidos a la longitud de los cables. Sin embargo,

las comunicaciones digitales pueden interrumpirse cuando los cables son demasiado largos, lo que puede provocar que el sensor no
responda o que las lecturas se corrompan. El estandar SDI-12 original especifica la longitud maxima total del cable de 60 metros (200 pies).
Los sensores SDI-12 de baja potencia como el HygroVUE 10 se han utilizado con cables més largos de hasta 300 m (1000 pies). Este

modelo de sensor normalmente solo se suministra con cables de hasta 10 m de longitud. Si se va a extender el cable, siga estas pautas:

| Utilice cable apantallado de baja capacitancia y baja resistencia (como lo instala Campbell Scientific) para alcanzar distancias

de varios cientos de metros.

| Asegurese de que el cable de tierra de alimentacion tenga baja resistencia y esté conectado al mismo

referencia a tierra como los puertos de control del registrador de datos.

| Tenga en cuenta que la "conexién en cadena” o la conexién de sensores en paralelo al mismo puerto SDI-12 reduce la longitud
total del cable aproximadamente en proporcion a la cantidad de sensores conectados.
Por ejemplo, si bien es posible utilizar un tramo de cable de 300 m (1000 pies) para un solo sensor, la longitud del cable

estaria limitada a alrededor de 100 m (300 pies) por sensor si se conectan tres sensores a un puerto.
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8.4 Conservacion de energia

El HygroVUE 10 consume menos de 100 pA (50 pA tipico) de corriente entre mediciones. En la mayoria de las
aplicaciones, esto es insignificante en comparacion con el registrador de datos y otros consumos de energia, por lo que

el sensor puede recibir alimentacion permanente.

En aplicaciones de muy bajo consumo, la energia de la bateria se puede conservar encendiendo el suministro de 12 V
al HygroVUE 10 justo antes de la medicion (permitiendo un tiempo de calentamiento de al menos 1,8 s) y luego

apagéandolo después. Si esta disponible, se puede utilizar la salida conmutada de 12 V del registrador de datos.

8.5 Medicidon de varios sensores SDI-12

Se pueden conectar hasta diez HygroVUE 10 o una combinacion de otros sensores SDI-12 a un solo terminal de
registro de datos. Cada dispositivo SDI-12 debe tener una direcciéon SDI-12 (nica entre 0-9, AZ o az. Consulte

Comando de cambio de direccion (aAb!) (p. 28) para cambiar la direccion predeterminada de HygroVUE 10 SDI-12
de 0.

9. Resolucion de problemas
y mantenimiento

NOTA:
Todas las reparaciones y recalibraciones de fabrica requieren una autorizacion de devolucion de material
(RMA) y la finalizacion del formulario "Declaracion de limpieza y descontaminacion del producto”. Consulte la

pagina de Asistencia al final de este manual para obtener mas informacién.
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9.1 Resolucion de problemas

Tabla 9-1: Sintomas, posibles causas y soluciones

Sintoma Causa posible Solucion

Vuelva a revisar el cableado del sensor.

La temperatura se informa como — | Esto indica un problema con Verifique que el voltaje del sensor sea de 12 V
9999 o NAN, y la humedad relativa | €l SDI-12 con un medidor de voltaje digital.
se informa como 0 0 como un comunicaciones con el

Verifique que la direccion del sensor
- sensor. o o
valor que no cambia. SDI-12 coincida con la direccion ingresada

para la instruccién SDI12Recorder() .

Verifique que el programa permita un
Retraso inadecuado después
tiempo de encendido de al menos 1,8 s.
del encendido (solo aplicable si

Se informa una temperatura o se usa SW12) Limpie la punta del sensor con agua

humedad relativa inexactas. destilada o reemplacela.

El elemento sensor ha sido

contaminado. Compruebe que el sensor no esta instalado

) _ demasiado cerca de un transmisor de radio o
Interferencia eléctrica

teléfono celular.

Verifique que el elemento del sensor esté

Esto indica una falla con el correctamente enchufado, con la orientacion
. correcta.
elemento sensor mismo o la
Lectura de temperatura y comunicacion entre el elemento Verifiqgue que no haya agua debajo del
humedad relativa —99.999 sensor y la electrénica en el conector del elemento del sensor y que no
cuerpo del sensor. haya corrosion en las clavijas del sensor o en
el enchufe.

Cambia el elemento por otro.

9.2 Mantenimiento

El sensor HygroVUE 10 requiere un mantenimiento minimo, pero el polvo, la suciedad y las sales en la tapa del filtro
degradaran el rendimiento del sensor. Revise el filtro blanco en el extremo del sensor en busca de residuos. Si hay
suciedad o sal en el filtro, limpielo con agua destilada o reemplacelo. Asegurese de que el filtro esté firmemente atornillado

al sensor con los dedos, no lo apriete demasiado.

Revise el escudo de radiacion mensualmente para asegurarse de que esté libre de polvo y escombros. Para limpiar
el escudo, primero retire el sensor. Desmontar el escudo. Cepille toda la suciedad suelta. si es mas esfuerzo
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necesario, use agua jabonosa tibia y un pafio suave o un cepillo para limpiar a fondo el escudo. Permita que el escudo se seque

antes de volver a montarlo.

PRECAUCION:

El cuerpo del sensor HygroVUE 10 esté sellado y relleno con un compuesto para encapsular para proteger completamente los

componentes electrénicos de cualquier entrada de agua. Esto significa que no hay piezas reparables dentro del cuerpo del sensor.

9.3 Calibracién

La vida (til del elemento sensor esta limitada principalmente por la desviaciéon del sensor de humedad y su propia aceptacion de los
errores cometidos. La deriva tipica es inferior al 1 % por afio cuando se utiliza en entornos mas limpios, pero puede ser superior en
aire contaminado. Debido a que puede ser dificil saber a qué ha estado expuesto el sensor y debido a que el elemento es relativamente
economico, Campbell Scientific recomienda reemplazar el elemento del sensor anualmente. Reemplazar el elemento efectivamente

devuelve el sensor a un estado de calibracion de fabrica tanto para la temperatura como para la humedad relativa.

Si desea comprobar la calibracion de un elemento antiguo, puede medir su rendimiento conectandolo a otro cuerpo de sensor en su

laboratorio de calibracion.

NOTA:

No podemos garantizar la precisiéon de las mediciones si no se cambia el elemento del sensor.

todos los afios.

9.4 Sustitucion del elemento sensor

Campbell Scientific ofrece un elemento de temperatura/HR de repuesto y una tapa para el HygroVUE 5.
El elemento de reemplazo solo esté disponible en Campbell Scientific. Incluye una pequefia placa de circuito que esta recubierta
para garantizar una vida Util mas prolongada en condiciones de alta humedad. Una sola fila de cuatro pines dorados se inserta en un

lado de un enchufe de ocho vias al final del sensor.

El elemento de reemplazo debe estar correctamente instalado para que el sensor funcione correctamente. Siga estos pasos para

reemplazar correctamente el elemento:

1. Lavese las manos para evitar ensuciar o engrasar el elemento. Si es posible, use algodén.
guantes y manipule el elemento por los bordes de la pequefia placa de circuito. Evite tocar el filtro cuadrado blanco en la

superficie del pequefio componente negro en la parte superior de la placa de circuito.

Sensor de temperatura y humedad relativa HygrovVUE™10 17



Machine Translated by Google

PRECAUCION:

Si queda suciedad, sal o grasa en la cara del elemento sensor durante el proceso de manipulacién del
elemento, puede influir en las mediciones realizadas.
2. Desconecte el sensor de la fuente de alimentacion de 12 V.

3. Quite la tapa del filtro desenroscandola en el sentido contrario a las agujas del reloj mirando hacia la punta del filtro.
el sensor

PRECAUCION:

Solo desenrosque la tapa del filtro. Intentar sacar la tapa del filtro del sensor puede dafiar la tapa del filtro.

4. ldentifique el elemento sensor. El elemento se enchufa en el enchufe de plastico negro que sobresale

unos 2 mm desde el extremo del cuerpo del sensor.

White filter on the Sensor element

I
)
sensing module !
must face the SOV:
center line , Push the element
. into the socket in
Unused row of w this direction
I

holes in socket

e Filter cap

——threads

Socket

center line \

Figura 9-1. Ajuste correcto del elemento sensor de 4 pines (vista lateral)

5. Sujete el cuerpo del sensor para asegurarse de que tiene el mismo potencial eléctrico que el elemento.
Sostenga el borde de la placa de circuito entre las yemas de los dedos y extraiga el elemento del zécalo. Guarde
el elemento antiguo en un embalaje con proteccion electrostatica si desea conservarlo.
(Evite las bolsas electrostaticas de color rosa, ya que pueden emitir productos quimicos que cambian la calibracion

del sensor).
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6. Con el elemento retirado, verifique que no haya suciedad ni corrosion alrededor del casquillo. Usa un himedo

pafio para eliminar la suciedad o las sales que pudiera haber alli.

7. Desembale el elemento de reemplazo, evitando descargas estaticas al elemento asegurandose de tocar el empaque antes

gue el elemento.

8. Sostenga el elemento de reemplazo por los lados de la placa de circuito. El elemento tiene cuatro pines dorados. Con
cuidado, haga coincidir las clavijas doradas con una fila de orificios en el z6calo con el médulo de deteccién mirando
hacia el centro del zdcalo hacia la fila vacia de orificios (consulte la Figura 9-1 [pag. 18]). Empuje suavemente las clavijas

hacia abajo en el zécalo hasta que no entren mas.

9. Antes de volver a colocar la tapa del filtro y encender el sensor, vuelva a verificar que el elemento esté asentado
correctamente con el mdédulo de deteccién mirando hacia el centro del zécalo, hacia la fila vacia de orificios (consulte la

Figura 9-1 [p. 18]).

PRECAUCION:

Las condiciones que haran que el sensor no funcione incluyen un elemento mal orientado, contaminacion o
agua que obstruye las conexiones. El elemento puede consumir demasiada energia, posiblemente dafidndolo,

cuando se enciende en estas condiciones durante mas de unos pocos segundos.

10. Enrosque la tapa del filtro en el sensor, asegurandose de que no toque el elemento del sensor. Si el elemento parece
demasiado cerca de la tapa del filtro, es probable que se haya insertado en la orientacion incorrecta o que las clavijas

doradas del elemento estén dobladas. Enrosque el filtro en la rosca y apriete suavemente con los dedos.

PRECAUCION:

Solo apriete el filtro con los dedos aproximadamente 1/8 de vuelta después de que el filtro esté completamente
enroscado en la rosca. Apretar demasiado el filtro lo dafiard y causara problemas al insertar y quitar el sensor de

algunos protectores.
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Apéndice A. Importacidon de codigo
de acceso directo en CRBasic Editor

Short Cut crea un archivo .DEF que contiene informacion de cableado y un archivo de programa que se puede

importar a CRBasic Editor. De forma predeterminada, estos archivos residen en la carpeta C:\campbellsci\SCWin.

Importe el archivo de programa Short Cut y la informacion de cableado en CRBasic Editor:

1. Cree el programa Short Cut y luego guardelo. Haga clic en la pestafia Avanzado y luego en el boton Editor
CRBasic. Su archivo de programa se abrira en CRBasic con un nombre genérico. Proporcione un nombre

significativo y guarde el programa CRBasic. Este programa ahora se puede editar para un refinamiento adicional.

NOTA:

Una vez que el archivo se edita con CRBasic Editor, Short Cut ya no se puede usar para editar el

programa.

2. Para agregar la informacion de cableado de acceso directo al nuevo programa CRBasic , abra el archivo .DEF
ubicado en la carpeta C:\campbellsc\SCWin. Copie la informacion de cableado que se encuentra al principio
del archivo .DEF.

3. Vaya al programa CRBasic y pegue la informacion de cableado al principio del

programa.

4. En el programa CRBasic, resalte la informacién de cableado, haga clic con el boton derecho y seleccione Bloque
de comentarios. Esto agrega un apéstrofe () al comienzo de cada una de las lineas resaltadas, lo que indica
al compilador del registrador de datos que ignore esas lineas al compilar. La caracteristica de bloque de

comentarios se demuestra aproximadamente a las 5:10 en CRBasic | Caracteristicas video ﬂ
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Apéndice B. Programa de ejemplo
CRBasic

Este programa CR1000X se puede adaptar para su uso con los registradores de datos CR6, CR3000,

CR800-series, CR300-series y CR1000. Para un programa de la serie CR200(X), consulte un manual

anterior en Www.campbellsci.com/old-madﬂls .

CRBasic Ejemplo 1: Programa CR1000X midiendo el HygroVUE 10

El programa mide un sensor HygroVUE 10 cada 10 segundos y almacena la temperatura promedio y una muestra
de humedad relativa cada 10 minutos.

'HygroVUE 10

' Cable

' Funcién de color CR1000X ' === ========-=-
Bateria de alimentacién marrén (12 V) +

' Sefal blanca SDI-12 C1/SDI-12

' Tierra de alimentacion negra G
Escudo transparente G

'Declarar el arreglo de variables para la medida
TRHData publico (2)

Alias TRHData(1)=AirTC
Alias TRHData (2)=RH

Unidades AirTC=Grados C
Unidades HR=%

'Definir tablas de datos

DataTable(TenMin,Verdadero,-1)
Intervalo de datos (0,10, Min, 10)
Promedio (1, AirTC, FP2, Falso)

Muestra (1, RH, FP2)
Mesa final

'Programa principal
InicioProg
'Escaneo principal
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CRBasic Ejemplo 1: Programa CR1000X midiendo el HygroVUE 10

Escaneo (10, seg, 1,0)
Mediciones del sensor de temperatura y humedad relativa HygroVUE 10 'AirTC' 'y 'RH’

Grabadora SDI12(TRHData(),C1,"0","M!",1,0)

‘Tablas de datos de llamadas y Tabla de llamadas de

datos de almacenamiento (TenMin)
NextScan

EndProg

Sensor de temperatura y humedad relativa HygroVUE™10 23



Machine Translated by Google

Apéndice C. Desempeno
ambiental

Este apéndice detalla las pruebas y limitaciones del sensor cuando se expone a condiciones ambientales extremas.

C.1 Exposicion a contaminantes

Todos los sensores capacitivos son susceptibles a los contaminantes hasta cierto punto. Los vapores pueden interferir con las
capas de polimero utilizadas en la estructura del elemento sensor. La difusién de productos quimicos en el polimero puede
provocar cambios temporales o incluso permanentes tanto en la compensacion como en la sensibilidad. Como regla general, el
sensor no se dafiara con niveles de productos quimicos que no sean demasiado peligrosos para la salud humana, por lo que el

dafo no suele ser un problema en aplicaciones al aire libre.

Sin embargo, la exposicion a compuestos organicos volatiles en altas concentraciones y durante tiempos de exposicion

prolongados y la exposicién a acidos o bases pueden ser perjudiciales, pero hay menos sensibilidad si el pH<9.

Las sustancias corrosivas en concentraciones muy bajas no son dafiinas para el sensor en si. Sin embargo, pueden atacar

los contactos del sensor.

Después de niveles bajos de exposicion, en un entorno limpio, la mayoria de los contaminantes se desgasificaran lentamente
y el sensor se recuperara.

Si un sensor ha estado expuesto a compuestos organicos volatiles y muestra signos de deriva, es posible reacondicionar los
sensores calentandolos para eliminar los contaminantes.

Los detalles del procedimiento se dan en Rango de operacion del elemento RH (p. 24).

C.2 Rango de funcionamiento del elemento RH

El sensor de HR esta disefiado para funcionar en todo el rango de humedad de 0 a 100 % de HR para el rango de

temperatura de —40 a 70 °C. El sensor funcionara mejor en el rango medio de humedad en el rango de 20-80% HR.

Al igual que la mayoria de los tipos de sensores de humedad polimétricos sin calefaccion, el sensor puede mostrar un cambio
temporal en la calibracién, a veces llamado histéresis a largo plazo, cuando se somete a periodos prolongados de alta
humedad y condensacion. La calibracién del sensor puede alterarse temporalmente, lo que normalmente resulta en un cambio

de menos de +3% HR. La combinacion de alta humedad y alta temperatura acelera este cambio. Sin embargo, al regresar a mas

Sensor de temperatura y humedad relativa HygrovUE™10 24



Machine Translated by Google

condiciones ambientales normales, la calibracion volveréa a la calibracién normal en el transcurso de varias horas o,

excepcionalmente, algunos dias.

En condiciones de laboratorio, es posible acelerar el retorno a la calibracién normal reacondicionando solo el

elemento mediante este proceso:

1. Hornee el sensor a 100-105 °C a < 5 % de HR durante 10 horas.
2. Seguido de una rehidratacién a 20-30 °C a una HR de ~75 % durante 12 horas.

El momento exacto de estos pasos no es critico.

C.3 Medicién por debajo de 0 °C

La quimica del elemento sensor HygroVUE 10 da como resultado que el sensor emita una lectura de humedad que se
refiere a la presion de vapor de agua saturada por encima del agua liquida, incluso a temperaturas inferiores a 0 °C,

donde se puede formar hielo. Esta es la forma comin de expresar la humedad relativa y es como la define la

Organizacion Meteorolégica Mundial. Si se requiere que un valor de HR se haga referencia al hielo, serd necesario corregir

las lecturas de HygroVUE 10. Consulte los puntos de texto estandar sobre este asunto para la correccion requerida.

Una consecuencia de usar agua como referencia es que la humedad méxima que normalmente emitird el sensor

para temperaturas bajo cero es la siguiente:

100%HR a 0°C

95 % de humedad relativa a -5 °C
91 % de humedad relativa a -10 °C
87 % de humedad relativa a -15 °C
82 % de humedad relativa a -20 °C
78 % de humedad relativa a -25 °C

75 % de humedad relativa a -30 °C

En términos practicos, esto significa que, por ejemplo, a —20 °C, el aire esté totalmente saturado por encima del hielo y el

sensor emite un 82 % de HR.
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Apéndice D. Soporte del
sensor SDI-12

La interfaz de datos en serie a 1200 baudios (SDI-12) es un protocolo desarrollado para simplificar la compatibilidad
de sensores y registradores de datos. Solo se necesitan tres cables: datos en serie, tierray 12 V. Con direcciones
Unicas, varios sensores SDI-12 se pueden conectar a un solo terminal SDI-12 en un registrador de datos de Campbell

Scientific.

Este apéndice analiza la estructura de los comandos SDI-12 y el proceso de consulta de sensores SDI-12. Para
obtener informacion mas detallada, consulte la version 1.4 (enero de 2019) del protocolo SDI-12, disponible en

www.sdi-12.0rg . |:7|I

Para obtener informacion adicional, consulte Sensores SDI-12 | Modo transparente y sensores SDI-12 | Modo reloj o
rastreador videos E|7I

D.1 Conceptos basicos del comando SDI-12

Los comandos SDI-12 tienen tres componentes:
| Direccion del sensor (a): un solo caracter y el primer caracter del comando. Utilice la direccién predeterminada
de cero (0) a menos que varios sensores estén conectados al mismo puerto.

| Cuerpo del comando: una letra mayuscula (el "comando"), opcionalmente seguida de uno o

mas calificadores alfanuméricos.

| Terminacién de comando (!) — un signo de exclamacion.

Un sensor activo responde a cada comando. Las respuestas tienen varias formas estandar y siempre terminan con

<CR><LF> (retorno de carro y salto de linea). Los comandos SDI-12 estdndar se enumeran en la Tabla D-1 (pag. 26).

Tabla D-1: Conjuntos de comandos y respuestas del sensor SDI-12 de Campbell Scientific
oL Dominio Respuesta
Confirmar activo ial a<CR><LF>
o o i todascccccccemmmmmmMmVVVXXX. .. XX
Enviar identificaciéon iqué!
<CR><LF>
Iniciar verificacion jde! atencion <CR><LF>
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Tabla D-1: Conjuntos de comandos y respuestas del sensor SDI-12 de Campbell Scientific

CRC 1 En las siguientes

Nombrel Dominio Respuesta
Consulta de direccion ?! a<CR><LF>
Cambiar direccion ab! b<CR><LF>
Iniciar medicion atencion<CR><LF>
jsoy! aM1!...aM9!
Iniciar medicion aMC! .
atencion <CR><LF>
y solicitar CRC aMC1!...aMC9!
Iniciar medicion concurrente attnn<CR><LF>
iC.Al aC1!...aC9!
Iniciar medicién concurrente jACCI!
attnn<CR><LF>
y solicitar CRC aCC1!...aCC9!
. a<valores><CR><LF> o
Enviar datos aDO0!...aD9!
a<valores><CRC><CR><LF>
Medicién continua aR0!...aR9! a<valores><CR><LF>
Medida continua y solicitud
aRCO0!...aRC9! a<valores><CRC><CR><LF>

secciones se proporciona informacion sobre cada uno de estos comandos.

D.1.1 Confirmar comando activo (a!)

El comando de reconocimiento activo (a!) se usa para probar un sensor en el bus SDI-12. Un sensor

activo responde con su direccion.

D.1.2 Enviar comando de identificacion (jal!)

Los identificadores de sensor se solicitan emitiendo el comando al!. La respuesta la define el fabricante del

sensor, pero generalmente incluye la direccion del sensor, la version SDI-12, el nombre del fabricante y la

informacion del modelo del sensor. También se puede incluir el nimero de serie u otra informacién especifica del

sensor. Fuente: SDI-12: un estandar de interfaz digital en serie para sensores basados en microprocesadores

(consulte Referencias [pag. 32]).

Comando: jTodo!

Respuesta: allcccccccemmmmmmuvvxxXx.. . XX<CR><LF>

Donde

a = direccién del sensor
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Il = nimero de versién SDI-12 (indica compatibilidad)
cccccccc = identificacion de proveedor de 8 caracteres
vvv = 3 caracteres que especifican la version del sensor (sistema operativo)

XXX...XX = Hasta 13 caracteres opcionales utilizados para un nimero de serie u otra informacion especifica

del sensor que no es relevante para el funcionamiento del registrador de datos

<CR><LF> = termina la respuesta
D.1.3 Comando de verificacion de inicio (aV!)

La respuesta para iniciar la verificacién (jaV!) puede incluir diagnésticos de hardware, pero al igual que al!

comando, la respuesta no esta estandarizada.

Comando: aV!

Respuesta: atencion<CR><LF>

Donde
a = direccion del sensor
ttt = tiempo, en segundos, hasta que la informacion de verificacion esté disponible

n = el nimero de valores que se devolveran cuando uno o mas D! se emiten comandos

<CR><LF> = termina la respuesta

D.1.4 Comando de consulta de direccion (?!)

Dominio ?! solicita una direccion del sensor conectado. El sensor responde a la consulta con la direccion, a. Este

comando solo debe usarse con un sensor en el bus SDI-12 a la vez.

D.1.5 Comando de cambio de direccion (aAb!)
Multiples sensores SDI-12 pueden conectarse a un solo terminal SDI-12 en un registrador de datos. Cada dispositivo en
un solo terminal debe tener una direccion Unica.

La direccién de un sensor se cambia con el comando aAb!, donde a es la direccién actual yb es la nueva direccion.
Por ejemplo, para cambiar una direccién de 0 a 2, el comando es 0A2!. El sensor responde con la nueva direccion b, que
en este caso es 2.

NOTA:

Solo se debe conectar un sensor a un terminal en particular a la vez cuando se cambia de direccién.
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D.1.6 Comandos de inicio de medicion (aM!)

Se inicia una medicion con la M! dominio. La respuesta a cada comando tiene la forma atttn<CR><LF>, donde

a = direccién del sensor

ttt = tiempo, en segundos, hasta que los datos de medicion estén disponibles; cuando los datos estan listos, el sensor

notifica al registrador de datos y el registrador de datos comienza a emitir comandos D.

n = el namero de valores devueltos cuando se emiten uno o0 mas comandos D subsiguientes; para la mafiana! comando,

n es un nimero entero de 0 a 9.

Cuando el aM! se emite el comando, el registrador de datos pausa su operacion y espera hasta que recibe datos del
sensor o0 hasta que expira el tiempo (ttt) . Segun el intervalo de escaneo del programa registrador de datos y el tiempo de
respuesta del sensor, esto puede causar que se salten escaneos. Para evitar esto, asegurese de que el intervalo de

escaneo sea mayor que el tiempo de medicién mas largo (ttt).

Tabla D-2: Ejemplo aM! secuencia

om! El registrador de datos hace una solicitud al sensor 0 para iniciar una medicién.
00352<CR><LF> El sensor 0 indica inmediatamente que devolvera dos valores en los proximos 35
segundos.
0<CR><LF> En 35 segundos, el sensor 0 indica que ha completado la medicion enviando
una solicitud de servicio al registrador de datos.
0DO! El registrador de datos emite inmediatamente el primer comando D para recopilar
datos del sensor.
0+.859+3 54<CR><LE> El sensor responde inmediatamente con la direccién del sensor y los dos valores.

D.1.7 Iniciar comandos de medicion concurrentes (aC!)

Un comando de medicién concurrente (aC!) sigue el mismo patrén que el comando aM! comando con la excepcién de que
no requiere que el registrador de datos pause su operacion, y otros sensores SDI-12 pueden tomar medidas al mismo
tiempo. El sensor no emitira una solicitud de servicio para notificar al registrador de datos que la medicion se complet6. El
registrador de datos emitira el aDO! comando durante el siguiente escaneo después de que haya expirado el tiempo de
medicion informado por el sensor.

Para usar este comando, el intervalo de escaneo debe ser de 10 segundos 0 menos. La respuesta a cada
comando tiene la forma atttn<CR><LF>, donde

a = la direccién del sensor

ttt = tiempo, en segundos, hasta que los datos de medicion estén disponibles
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nn = el nimero de valores que se devolveran cuando uno o mas D! se emiten comandos.

Vea el siguiente ejemplo. Un registrador de datos tiene tres sensores conectados al terminal C1. Los sensores son las

direcciones X, Y y Z. El registrador de datos emitird los siguientes comandos y recibira las siguientes respuestas:

Tabla D-3: Ejemplo aC! secuencia

El registrador de datos solicita al sensor X que inicie una medicion
simultanea.

iXCl!

El sensor X indica inmediatamente que tendra 5 (05) valores
X03005<CR><LF> listos para la recoleccion dentro de los préximos 30 (030)

segundos.

El registrador de datos hace una solicitud al sensor Y para iniciar
una medicion simultanea.

YC!

El sensor Y indica inmediatamente que tendra 6 (06) valores
Y04006<CR><LF> listos para la recoleccién dentro de los proximos 40 (040)

segundos.

El registrador de datos solicita al sensor Z que inicie una medicion
simultanea.

ZC!

El sensor Z indica inmediatamente que tendra 10 valores

Z02010<CR><LF> listos para recolectar dentro de los préximos 20 (020) segundos.

Después de que hayan pasado 20 segundos, el registrador de

ZDO0! datos inicia el proceso de recopilacion de datos emitiendo el

primer comando D al sensor Z.

74142434 4454647+8+9+10<CR><LE> El sensor Z responde inmediatamente con la direccion del

sensor y los 10 valores.

10 segundos mas tarde, después de que hayan pasado un

XDO! total de 30 segundos, el registrador de datos inicia el proceso

de recopilacion de datos del sensor X emitiendo el primer
comando D.

El sensor responde inmediatamente con la direccion del
sensor y los 5 valores.

X+1+2+3+4+5<CR><LF>
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Tabla D-3: Ejemplo aC! secuencia

Diez segundos mas tarde, después de que hayan pasado un

YDO! total de 40 segundos, el registrador de datos inicia el proceso

de recopilacién de datos del sensor Y emitiendo el primer
comando D.

El sensor responde inmediatamente con la direccion del
sensor y los 6 valores.

Y+1+2+3+4+5+6<CR><LF>

D.1.8 Comandos de inicio de medicién con comprobacion
de redundancia ciclica (aMC! y aCC!)

La comprobacion de errores se realiza mediante comandos de medicién con comprobaciones de redundancia ciclica
(aMC! o aCC!). Esto se implementa mas cominmente cuando las longitudes de cable largas o el ruido electrénico
pueden afectar la transmision de la medicion al registrador de datos. Cuando se utilizan estos comandos, los datos
devueltos en respuesta a D! o R! los comandos deben tener un cddigo de verificacion de redundancia ciclica (CRC)
adjunto. El codigo CRC es un valor de 16 bits codificado en tres caracteres agregados antes de <CR><LF>. Este cédigo
no se devuelve en la tabla de datos, sino que el registrador de datos lo comprueba a medida que llega. El codigo devuelto
se basa en el protocolo SDI-12. Consulte la especificacién de comunicacion SDI-12 para la version 1.4 version 1.4 (enero

de 2019) disponible en www.sdi-12.0rg para obtener mas informacion sobre como se desarrolla el codigo CRC.

f

D.1.9 Detener un comando de medicidon

Un comando de medicion (jaM!) se detiene si detecta una sefial de ruptura antes de que se complete la medicion. El

registrador de datos envia una sefial de interrupcién antes de la mayoria de los comandos.

Un comando de medicién concurrente (jaC!) se aborta cuando se envia otro comando valido al sensor antes de que

haya transcurrido el tiempo de medicion.

D.1.10 Enviar comando de datos (jaDO0! ... jaD9!)

El comando de envio de datos (jaD!) solicita datos del sensor. Se emite automaticamente con cada tipo de

comando de medicién (aM!, aMC!, aC!, aCC!). Cuando el comando de medicién es aM! o aMC!, el registrador de
datos emite el aDO! comando una vez que se ha recibido una solicitud de servicio del sensor o ha expirado el tiempo
informado. Cuando el registrador de datos esta emitiendo comandos concurrentes (aC! o aCC!), el comando de envio
de datos se emite después de que haya transcurrido el tiempo requerido (el sensor no enviara ninguna solicitud de
servicio). En modo transparente (consulte Modo transparente SDI-12 [p. 32]), el usuario afirma este comando para

obtener datos.

Segun el tipo de datos devueltos y la cantidad de valores que devuelve un sensor, es posible que el registrador de

datos deba emitir aDO! hasta aD9! para recuperar todos los datos. Un sensor puede devolver hasta 35
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caracteres de datos en respuesta a un anuncio! comando que sigue a aM! o aMC! dominio. Un sensor puede devolver
hasta 75 caracteres de datos en respuesta a un anuncio. comando que sigue a una ac! o AC! dominio. Los valores de

los datos estan separados por signos mas o menos.

Comando: aDO0! (jaD1! ... jaD9!)

Respuesta: a<valores><CR><LF> o0 a<valores><CRC><CR><LF>
dénde

a = la direccion del sensor

<valores> = valores devueltos con un signo de polaridad (+ 0 -)
<CR><LF> = termina la respuesta

<CRC> = cddigo CRC de 16 bits adjunto si se solicitaron datos con aMC. o aCC!.

D.1.11 Comando de medida continua (aR0! ... aR9!)

jLos sensores que pueden monitorear continuamente los fenédmenos a medir se pueden leer directamente con el R!
comandos (jRO! ... iR9!). La respuesta a la R! comandos refleja el comando Enviar datos (aD0!). Se puede devolver

un maximo de 75 caracteres en la parte <valores> de la respuesta a la R! dominio.

D.2 Referencias

Grupo de apoyo SDI-12. 2017 "SDI-12: un estandar de interfaz digital en serie para sensores basados en microprocesadores:

version 1.4". River Heights, Utah. https://sdi-12.org/specification . [7J|

D.3 Modo transparente SDI-12

Los operadores del sistema pueden interrogar manualmente e ingresar configuraciones en las sondas utilizando el modo transparente.
El modo transparente es (til en la resolucion de problemas de los sistemas SDI-12 porque permite la
comunicacion directa con las sondas. Es posible que sea necesario desbloquear la seguridad del registrador de datos antes

de activar el modo transparente.

Se ingresa al modo transparente mientras la computadora se comunica con el registrador de datos a través de un programa
emulador de terminal. Se accede a él a través del software de soporte del registrador de datos de Campbell Scientific u

otros programas de emulacion de terminal. No se pueden utilizar los teclados y las pantallas del registrador de datos.

Se accede al emulador de terminal a través del software de utilidad de configuracién de dispositivos de Campbell
Scientific.

Watch videos/sdil2-sensors-transparent-mode de nuestro sitiueb.
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Los registradores de datos de otros fabricantes también tendran un modo transparente. Consulte esos manuales sobre como

usar su modo transparente.

Los siguientes ejemplos muestran cémo ingresar al modo transparente y cambiar la direccion SDI-12 de un sensor SDI-12. Los pasos

gue se muestran en Cambiar una direccion SDI-12 (p. 33) se utilizan con la mayoria de los registradores de datos de Campbell Scientific.

D.3.1 Cambiar una direccion SDI-12

Este ejemplo se realiz6 con un CR1000X, pero los pasos son ligeramente diferentes para los registradores de datos de la serie Granite,

CR6, CR800 y CR300.

1. Conecte un sensor SDI-12 al CR1000X.

2. Abra la Utilidad de configuracion de dispositivos.

3. En Tipo de dispositivo, escriba el modelo del registrador de datos y haga doble clic en el tipo de modelo. Este

El ejemplo usa un CR1000X conectado directamente al puerto USB de la computadora.

4. Seleccione el puerto de comunicacion correcto y haga clic en Conectar.

© Device Configuration Utility 2.22 — [m] x
gt ity

File Backup Options Help New Version #
CR1000X Series  Send OS

Device Type
Q ) ul
CR1000 2
CR300 Series -
CR3000 CENEEANSE SRR CR1000X
CRS Series
CR800 Series
CRVW Series
GRANITE 10
GRANITE &
GRANITE 9
B Datalogger (Other)
CRIDX Connecting with USB
CR10X-PB
CR200 Series
_— 1. Power should be supplied to the datalogger by connecting +12VOC to the Power Interminals A USB connection alone can
supply enough power to the datalogger for configuration, but +12VDC is required for full functionality of the datalogger.
SRz so v 2. Connect the datalogger's USB port to your computer using the supplied USB cable.
Connection Type 3. Select the correct Communication Port in the left panel. if using USB, the cR1000X model number will appear in the
selection dialog. Mote: It may take a few seconds for the Communication Port to become available for use after physically
» connecting the device to your computer
Eommonilor bk 4. By default, PakBus Encryption Key is not required. However, if the datalogger has been configured with a PakBus Encryption
I Key, enter it into the PakBus Encryption Key control
5. Select the conneot button
PakBus Encryption Key
Connecting with RS-232 (with a CPI/RS-232 Adapter [P/N 31056])
Bacdiute 1. Power should be supplied to the datalogger by connecting +12VDC to the Power In terminals
Lo 2. Connect the datalogger RS-232 port to your computer using a nine pin serial cable or a USB to nine pin senal adapter.
[ Specify PakBus Address 3. Select the correct Communication Port in the left panel The default Baud Rate is 115200, but may need to be adjusted if
the datalogger's RS-232 baud rate has been previously changed.
4 By default, PakBus Encryption Key is not required However, if the datalogger has been configured with a PakBus Encryption d

5. Haga clic en la pestafia Terminal.
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© Device Configuration Utility 2.22 - o x

File Backup Options Help New Version %
Device Type Deployment Logger Control Data Monitor Data Collection File Control  Manage OS5 # SmnqudmrI Temﬂﬁll

Q, search [

| Se—

CR1000X Series

6. Seleccione el modo Todo en mayUsculas.

Al Caps [JEchoInput [ JPause | StartExport Send File

7. Presione Entrar hasta que el registrador de datos responda con el indicador del registrador de datos (CR1000X>).

O Device Configuration Utility 2.22 = m] X
File Backup Options Help New Version %
Deployment Logger Control Data Monitor  Data Collection  Fie Control  Manage OS #  Setiings Editor  Terminal

CR10 J-DXZI

Device Type
Q, search ]

8. Escriba SDI12 y presione Entrar.

9. En el indicador Seleccionar puerto SDI12, escriba el nimero correspondiente al puerto de control donde esta conectado el
sensor y presione Entrar. En este ejemplo, el sensor esta conectado a C3. La respuesta Entering SDI12 Terminal indica

que el sensor esta listo para aceptar comandos SDI-12.

CR1000X>
R1000X>5DI12

[g]

o [ 7 |
=1 n W

)

C
il
2
3
q:
Select SDI12 Port: 2
10. Para consultar el sensor por su direcciéon SDI-12 actual, escriba ?! y presione Entrar. el sensor

responde con su direccién SDI-12. Si no se escriben caracteres en 60 segundos, se sale del modo. En ese caso,

simplemente escriba SDI12 nuevamente, presione Entrar y escriba el nimero de puerto de control correcto cuando se

le solicite.
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11. Para cambiar la direccién SDI-12, escriba aAb!, donde a es la direccidn actual del paso anterior yb es la nueva
direccion. Presione Entrar. El sensor cambia su direccion y responde con la nueva direccion. En el siguiente

ejemplo, la direccion del sensor se cambia de 0 a B.

SDI12
SDI12>0AB!B

12. Para salir del modo transparente SDI-12, haga clic en Cerrar terminal.

NOTA:
El modo transparente para los registradores de datos de la serie Granite, CR6, CR3000, CR800 y CR300 es similar

al que se muestra para el CR1000X.
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Apéndice E. Calibracion del
elemento sensor

Los elementos sensores se calibran individualmente durante la fabricacion. El fabricante publica una declaracion
(consulte la Figura E-1 [pag. 36]) como descripcién y prueba de la trazabilidad de la calibracion del elemento
sensor HygroVUE 10.

Calibration Certification — Digital Humidity- and Temperature Sensors SENSIRION

THE SENSOR COMPANY

Calibration Certification

Name and address of the manufacturer:  Sensirion AG
Laubisruetistrasse 50
CH-8712 Switzerland

Description: Digital Humidity- and Temperature Sensors
* SHTIx e SHTX
e SHT3x e SHT7x
e SHTC1 e SHTW2
o STS21 e STS3x

The above mentioned products are calibrated to meet the specifications according to the corresponding
Sensirion data sheet. Each device is individually tested after its calibration.

Sensirion uses transfer standards for the calibration. These transfer standards are themselves subject
to a scheduled calibration procedure. The calibration of the reference itself used for the calibration of the
transfer standards is performed by an ISO/IEC 17025 accredited laboratory.

The accreditation body is full member of the Intemational Laboratory Accreditation Cooperation
\ c.org). Calibration certificates issued by facilities accredited by a signatory to the ILAC Mutual
Recogmtlon Arrangement (MRA) are accepted by all signatories to the ILAC MRA.

This provides traceability of measurement to recognized national standards and to units of measure-
ment realized at the “National Physical Laboratory” (NPL) or other recognized national standards labora-
tories like “Physikalisch-Technische Bundesanstalt” (PTB) or “National Institute of Standards and Tech-
nology” (NIST).

Staefa, February 2018

Stephan Weber, Volker Bom
Director, Manager,
Head of Quality Management, Sensirion AG Head of Quality Engineering, SensirionAG

Figura E-1. Certificado de calibracion

Sensor de temperatura y humedad relativa HygroVUE™10 36
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Garantia limitada

Campbell Scientific garantiza que los productos fabricados por Campbell Scientific estan libres de defectos en
los materiales y la mano de obra en condiciones normales de uso y servicio durante doce meses a partir de la
fecha de envio, a menos que se especifique lo contrario en la pagina web del producto correspondiente.
Consulte los detalles del producto en las paginas de informacién de pedidos en www.campbellscilz{lm . Los
productos de otros fabricantes, revendidos por Campbell Scientific, estan garantizados solo hasta los limites

extendidos por el fabricante original.

Consulte www.campbellsci.com/terms#warranty para méﬁ@ormaeién.

CAMPBELL SCIENTIFIC RENUNCIA Y EXCLUYE EXPRESAMENTE CUALQUIER GARANTIA IMPLICITA DE
COMERCIABILIDAD O IDONEIDAD PARA UN FIN DETERMINADO. Por el presente, Campbell Scientific renuncia,
en la méxima medida permitida por la ley aplicable, a todas y cada una de las garantias y condiciones con respecto
a los Productos, ya sean expresas, implicitas o estatutarias, que no sean las expresamente establecidas en este

documento.


https://www.campbellsci.com/
https://www.campbellsci.com/terms#warranty

Machine Translated by Google

Asistencia

Los productos no pueden ser devueltos sin autorizacion previa.

Los productos enviados a Campbell Scientific requieren una autorizacion de devolucion de materiales (RMA) o un
numero de referencia de reparacion y deben estar limpios y no contaminados con sustancias nocivas, como
materiales peligrosos, productos quimicos, insectos y plagas. Complete los formularios requeridos antes de enviar el

equipo.

Las oficinas regionales de Campbell Scientific manejan las reparaciones para los clientes dentro de sus territorios.
Consulte la ultima pagina para conocer la red global de ventas y soporte o visite www.campbellsci.com/contact para

determinar qué oficina de Campbell Sch_é—]ltific sirve a su pais.

Para obtener una autorizacion de devolucion de materiales o un nimero de referencia de reparacion,
comuniquese con su oficina regional de CAMPBELL SCIENTIFIC. Escriba claramente el nUmero emitido en el

exterior del contenedor de envio y envielo segun las instrucciones.

Para todas las devoluciones, el cliente debe proporcionar un formulario de "Declaracién de limpieza

y descontaminacion del producto” o "Declaracion de material peligroso y descontaminacion"y cumplir con los
requisitos especificados en el mismo. El formulario esta disponible en su oficina regional de CAMPBELL
SCIENTIFIC. Campbell Scientific no puede procesar ninguna devolucién hasta que recibamos esta declaracion. Si

la declaracion no se recibe dentro de los tres dias posteriores a la recepcion del producto o esta incompleta, el
producto sera devuelto al cliente a cargo del cliente. Campbell Scientific se reserva el derecho de rechazar el servicio
de productos que estuvieron expuestos a contaminantes que pueden causar problemas de salud o seguridad para

nuestros empleados.


https://www.campbellsci.com/contact
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La seguridad

PELIGRO: MUCHOS PELIGROS ESTAN ASOCIADOS CON LA INSTALACION, EL USO, EL MANTENIMIENTO Y EL TRABAJO EN O ALREDEDOR DE TRIPODES, TORRES
Y CUALQUIER ACCESORIO A LOS TRIPODES Y TORRES COMO SENSORES, CRUCES, CAJAS, ANTENAS, ETC. LA FALTA DE MONTAJE, INSTALACION, OPERACION,
USO Y MANTENIMIENTO DE LOS TRIPODES, TORRES Y ACCESORIOS DE FORMA ADECUADA Y COMPLETA, Y EL INCUMPLIMIENTO DE LAS ADVERTENCIAS,
AUMENTA EL RIESGO DE MUERTE, ACCIDENTE, LESIONES GRAVES, DANOS A LA PROPIEDAD Y FALLA DEL PRODUCTO. TOME TODAS LAS PRECAUCIONES
RAZONABLES PARA EVITAR ESTOS PELIGROS. CONSULTE CON EL COORDINADOR (O POLITICA) DE SEGURIDAD DE SU ORGANIZACION LOS PROCEDIMIENTOS Y
EL EQUIPO DE PROTECCION REQUERIDO ANTES DE REALIZAR CUALQUIER TRABAJO.

Use tripodes, torres y accesorios para tripodes y torres solo para los fines para los que fueron disefiados. No exceda los limites de disefio. Familiaricese y cumpla con todas las instrucciones
proporcionadas en los manuales del producto. Los manuales estan disponibles en www.campbellsci.com. Usted es responsable del cumplimiento de los cédigos y reglamentos vigentes, incluidos los
reglamentos de seguridad, y la integridad y ubicacién de las estructuras o terrenos a los que se adjuntan torres, tripodes y cualquier accesorio. Los sitios de instalaciéon deben ser evaluados y aprobados
por un ingeniero calificado. Si surgen preguntas o inquietudes con respecto a la instalacion, el uso o el mantenimiento de tripodes, torres, accesorios o conexiones eléctricas, consulte con un ingeniero o

electricista autorizado y calificado.

General |
Proteger de sobretensiones. | Proteja
los equipos eléctricos del agua. | Proteger de descargas
electrostaticas (ESD). | Proteger de los rayos. | Antes de
realizar trabajos de instalacién o en el sitio, obtenga las
aprobaciones y los permisos requeridos. Cumplir con todas las normas vigentes de altura de estructuras. | Use solo personal calificado para la instalacién, uso y mantenimiento de tripodes y torres,

y cualquier accesorio para tripodes y torres. Se recomienda enfaticamente el uso de contratistas autorizados y calificados.

| Lea atentamente todas las instrucciones correspondientes y comprenda los procedimientos completamente antes de comenzar a trabajar. | Use
un casco y proteccién para los ojos, y tome otras precauciones de seguridad apropiadas mientras trabaja en o alrededor de tripodes y torres. | No suba tripodes o torres en ningin
momento, y prohiba que otras personas suban. Tome precauciones razonables para asegurar el tripode y la torre
sitios de intrusos.
| Utilice Gnicamente piezas, materiales y herramientas recomendados por el fabricante.
Servicios publicos y
electricidad | Puede morir o sufrir lesiones corporales graves si el tripode, la torre o los accesorios que estéa instalando, construyendo, usando o manteniendo, o
una herramienta, estaca o ancla, entre en contacto con lineas de servicios publicos aéreas o subterraneas.
| Mantenga una distancia de al menos una vez y media la altura de la estructura, 6 metros (20 pies), o la distancia requerida por la ley aplicable,
lo que sea mayor, entre las lineas eléctricas aéreas y la estructura (tripode, torre, accesorios o herramientas). | Antes de realizar trabajos de
instalacion o en el sitio, informe a todas las empresas de servicios plblicos y marque todos los servicios publicos subterraneos. | Cumpla con todos los cédigos
eléctricos. El equipo eléctrico y los dispositivos de conexién a tierra relacionados deben ser instalados por un técnico autorizado y calificado.
electricista.
| Utilice Unicamente fuentes de alimentacién aprobadas para su uso en el pais de instalacion para alimentar los dispositivos de Campbell Scientific.
Trabajo elevado y clima
| Tenga mucho cuidado al realizar trabajos elevados. | Utilice el equipo y las
préacticas de seguridad apropiados. | Durante la instalacién y el mantenimiento,
mantenga los sitios de la torre y el tripode libres de personal no capacitado o no esencial. Tome precauciones para evitar que se caigan herramientas y objetos elevados. | No realice ningln trabajo

con mal tiempo, incluido el viento, la lluvia, la nieve, los relampagos, etc.

Mantenimiento
| Periédicamente (al menos una vez al afio) verifique el desgaste y los dafios, incluida la corrosién, las grietas por tension, los cables deshilachados, las abrazaderas de los cables sueltas, la tension

de los cables, etc., y tome las medidas correctivas necesarias. | Periédicamente (al menos una vez al afio) verifique las conexiones eléctricas a tierra.

Baterfa interna |

Tenga en cuenta los peligros de incendio, explosion y quemaduras graves. |

El mal uso o la instalacién incorrecta de la bateria de litio interna puede causar lesiones graves. | No recargue, desmonte,

caliente a mas de 100 °C (212 °F), suelde directamente a la celda, incinere ni exponga el contenido al agua. Desechar gastado

baterias correctamente.

MIENTRAS SE HACEN TODOS LOS INTENTOS PARA INCORPORAR EL MAS ALTO GRADO DE SEGURIDAD EN TODOS LOS PRODUCTOS DE CAMPBELL
SCIENTIFIC, EL CLIENTE ASUME TODOS LOS RIESGOS DERIVADOS DE CUALQUIER LESION RESULTANTE DE LA INSTALACION, EL USO O EL MANTENIMIENTO
INCORRECTOS DE TRIPODES, TORRES O ACCESORIOS A TRIPODES Y TORRES, COMO SENSORES, CRUCES, CAJAS, ANTENAS, ETC.



Machine Translated by Google

INFO

N =3 LT O £
CAMPBELL ® [-epochi=

| SCIENTIFIC Global Sales & Support Network

—" WHEN MEA A
A worldwide network to help meet your needs

@ CANADA
o ": ® GERMANY
FRANCE
0:95A SPAIN @ ® CHINA
@ INDIA
@ THAILAND
COSTARICA @
@ Campbell Scientific @ BRAZIL ® AUSTRALIA
Regional Offices
@ SOUTH AFRICA

Oficinas regionales de Campbell Scientific
Australia Francia Tailandia

Ubicacion: Garbutt, QLD Australia Ubicacion: Vincennes, Francia Ubicacion: Bangkok, Tailandia

Teléfono: 61.7.4401.7700 Teléfono: 0033.0.1.56.45.15.20 Teléfono: 66.2.719.3399

info@campbellsci.com.au info@campbellsci.fr info@campbellsci.asia

Sitio web: www.campbellsci.com.au Sitio web: www.campbellsci.fr Sitio web: www.campbellsci.asia
Brasil Alemania

Ubicacion: S&o Paulo, SP Brasil Ubicacion: Bremen, Alemania Ubicacion: Shepshed, Loughborough, Reino Unido

Teléfono: 11.3732.3399 Teléfono: 49.0.421.460974.0 Teléfono: 44.0.1509.601141 sales@campbellsci.co.uk

Corteo et vendas@campbellsci.com.br Corteo et info@campbellsci.de Corteo et www.campbellsci.co.uk

Sitio web: www.campbellsci.com.br Sitio web: www.campbellsci.de Sitio web:

Canada India ciervo

Ubicacion: Edmonton, AB Canada Ubicacion: Nueva Delhi, DL India Ubicacion: Logan, UT EE. UU.

Teléfono: 780.454.2505 Teléfono: 91.11.46500481.482 Teléfono: 435.227.9120

dataloggers@campbellsci.ca info@campbellsci.in info@campbellsci.com

Sitio web: www.campbellsci.ca Sitio web: www.campbellsci.in Sitio web: www.campbellsci.com
Porcelana Sudéafrica

Ubicacion: Pekin, Republica Popular Ubicacion: Stellenbosch, Sudafrica

Teléfono: China 86.10.6561.0080 Teléfono: 27.21.8809960

Corteo et info@campbellsci.com.cn Corteo et sales@campbellsci.co.za

Sitio web: www.campbellsci.com.cn Sitio web: www.campbellsci.co.za

Costa Rica Espafia

Ubicacion: San Pedro, Costa Rica Ubicacion: Barcelona, Espafia

Teléfono: 506.2280.1564 Teléfono: 34.93.2323938

info@campbellsci.cc info@campbellsci.es

Sitio web: www.campbellsci.cc Sitio web: www.campbellsci.es
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RAD10E - a

10-Plate Solar Radiation Shield for Larger Sensors
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Images Specifications Articles
Detailed Description Compatibility Associations
Overview

The RAD10E, manufactured by MetSpec, is attached to a Campbell Scientific crossarm
or mast. The RAD10E uses a double-louvered design that offers improved sensor
protection from driving rain, snow, and insect intrusion. This shield also has lower self-
heating in bright sunlight combined with higher temperatures (> 24°C (~75°F)) and low
wind speeds (<2 ms™' (~4.5 mph)), giving a better measurement.

Read More >
Benefits and Features

> Improved sensor protection from driving rain, snow, and insect intrusion

> Lower self-heating
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Detailed Description

The RAD10E 10-Plate Solar Radiation Shield houses the EE181-L Temperature and
Relative Humidity Probe. The probe fits in the bottom of the shield and is held in place
with a foam-lined gland that tightens down around the probe.

The RAD10E includes a 5.08 cm (2 in.) U-bolt with a plastic V-block. The U-bolt is placed
in the holes on the side of the bracket for attachment to a mast or vertical pole. The U-
bolt is placed in the holes on the bottom of the bracket for attachment to a crossarm.

Specifications
Construction UV-stabilized white thermoplastic plates, aluminum
mounting bracket, white powder-coated stainless-
steel U-bolt clamp
Plate Diameter 12.3 cm (4.84 in.)
Height 20.8 cm (8.19in.)
Weight 1.01 kg (2.23 Ib)
Compatibility

Note: The following shows notable compatibility information. It is not a comprehensive list
of all compatible or incompatible products.



Sensors

Product Compatible Note
EE181-L v
HygroVUE10 v

Additional Compatibility Information

The RAD10E attaches to a crossarm, mast, or user-supplied pipe with a 2.54 to 5.334
cm(1.0to 2.1in.) OD.

Articles and Press Releases
Blog Articles

Evolution Not Revolution: Updating an Established Product Range
4 01-06-2020 Author: Andrew Sandford

- The Most Rugged Air Temp/RH Sensor We Know of: the EE181
12-14-2016 Author: Robin Deissinger

Newsletter Articles
EE181 Now for Sale 01-16-2017

Listed Under

Common Accessory for the following products:
> EE181-L - Air Temperature and Relative Humidity Sensor

> HYGROVUE10 - Digital Temperature and Relative Humidity Sensor with M12
Connector

> CM202 - 2 ft Crossarm with One CM210 Mounting Kit
> CM203 - 3 ft Crossarm with One CM210 Mounting Kit
> CM204 - 4 ft Crossarm with One CM210 Mounting Kit
> CM206 - 6 ft Crossarm with One CM210 Mounting Kit




MaxiMet
GMX200 Compact Weather Station

The MaxiMet range of compact weather stations is designed and manufactured by Gill Instruments. MaxiMet products use
reliable, high quality instruments to provide accurate meteorological information in a wide variety of applications.

Wind. Wind speed and direction measurements are provided via an ultrasonic
sensor and the addition of an electronic compass provides apparent wind

GMX200 Features T‘ITITF
L .

measurements. Average speed and direction together with WMO averages and gust  ——
data is also provided. Add GPS (optional) to provide true wind and other features. —
L .
WIND GPS (OPTION) PARAMETERS
= Wind speed & direction = Height above sea level m = Wind speed m/s, km/hr, mph, kts, ft/min
= Apparent and true wind (with GPS) = MSL pressure = Wind direction °
= WMO wind averages and gust ® Sunrise/sunset = True/apparent wind
= Compass = Position of the sun = Angle of Tilt
= GPS (optional) gives height above = Twilight = QOutputs
sea level, latitude and longitude = Solar Noon RS232, 422,485 (ASClI), SDI-12, NMEA, MODBUS,
Analogue (option)

) 142mm )
4 All MaxiMet Models Feature
= Quality Measurements = Real Time Output
= Lightweight and Robust = Fasy Installation
£ = | ow Power Mode = Gill Customer Support
£ x
& = Free of Charge Software = 2 Year Warrant
2 \ / g y

= Gill Proven Reliability
= Compact Integrated Design

7.5mm

\
/
\

\
/
\

38.5mm

44.5mm

* Please see the manual for a full list of derived parameters



MBXlMet GMX200 Compact Weather Station

Applications
= Building and Industrial Controls = Coastal = Educational
= Authorities = Agricultural = Commercial
= Transport = Safety = Energy

ENVIRONMENTAL CONDITIONS

Range 0.01 m/s to 60 m/s Output rate 1/s, 1/min, 1/hr IP Rating 66
Accuracy * 3% to 40 m/s, Digital Comms Serial RS232, RS422, Operational -35°Cto +70°C
+ 5% to 60 m/s Modes RS485, SDI-12, NMEA, Temperature Range:
Resolutionm/s | 0.01 MODBUS, ASCI EMC Standard: BSEN 61326-2-1:2013
) Analogue Outputs | Available via separate FCC, CFRTitle 47, Part

Starting Threshold | 0.01 m/s optional device 15, Subpart B, Class A

Sampling Rate 1Hz digital device

Units m/s, km/hr, mph, kts, ft/min CE Marking YES

Power Supply 5to 30Vdc Weight 0.5Kg
WIND DIRECTION ) - .
Power (Nominal) 25 mA continuous high Origin UK
Range 0-360° 12Vdc mode. 0.7 mA eco-power
Accuracy +3°to40 m/s mode (1 hour polled)
+5°to 60 m/s

Resolution 1°

Starting Threshold | 0.05 m/s

Sampling Rate 1Hz

Units Degrees
Specifications may be subject to change without prior notice
Gill Instruments Limited gillinstruments.com
Saltmarsh Park, 67 Gosport Street 1957-004 Iss 9

Lymington, Hampshire SO41 9EG

. - Copyright © Gill Instruments 2022
United Kingdom

Tel: +44 (0) 1590 613 500
Gill Instruments Limited, Reg No. 2281574
contact@gillinstruments.com Registered Office: Towngate House, 2-8 Parkstone Road, Poole. BH15 2PW
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MaxiMet

La gama MaxiMet de estaciones meteoroldgicas compactas esta disefiada y fabricada por Gill Instruments. Los productos MaxiMet
utilizan instrumentos fiables y de alta calidad para proporcionar informaciéon meteorolégica precisa en una amplia variedad de aplicaciones.

Caracteristicas del GMX200 T* —

Viento. J _‘

”

=

Hi

‘L'I[L[L '}

VIENTO GPS (OPCIONAL) PARAMETROS
Velocidad y direccion del viento Altura sobre el nivel del mar m Velocidad del viento m/s, km/h, mph, nudos, ft/min
Viento aparente y verdadero (con GPS) Direccion del viento °
Promedios de viento y rafagas de la OMM Viento verdadero/aparente
Brujula
GPS (opcional) da altura sobre el nivel del Salidas
mar, latitud y longitud RS232, 422, 485 (ASCII), SDI-12, NMEA, MODBUS,
Analdgico (opcion)

142 mm

4 Todos los modelos MaxiMet cuentan con

/]
\d

©

e et

1
1
1
1
|
11 38,5 mm

44,5 mm
-
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MaxiMet

Aplicaciones

VELOCIDAD DEL VIENTO

| Rango

Precision

| Resolucién m/s

Comenzando

| Tasa de muestreo

Unidades

0,1 m/s a 60 m/s

+3%a40m/s, =
5% a 60 m/s

0.01
0m/s

1Hz

m/s, km/h, mph, nudos, pies/min

DIRECCION DEL VIENTO

Rango

Precision

| Resolucion

Comenzando

Tasa de muestreo

Unidades

Las especificaciones pueden estar sujetas a cambios sin previo aviso.

0-360°

+3°a40m/s £

5°a 60 m/s

10

0m/s

1Hz

Grados

SALIDAS

Tasa de produccion

Comunicaciones digitales

Modos

1/s, 1/min, 1/h

Serie RS232, RS422,
RS485, SDI-12, NMEA,
MODBUS, ASCII

Salidas analdgicas disponibles a través de un dispositivo

ENERGIA

opcional separado

Fuente de alimentacion

Potencia (nominal)
12vCC

5a30VvCC

Modo alto continuo de 25 mA.
0. Modo eco-power de mA (1
hora sondeada)

CONDICIONES AMBIENTALES

Clasificacion del IP

Operacional
Rango de temperatura:

Estandar CEM:

Marcado CE
RoHS
Peso

Origen

66

-35°C a +70°C

BS EN 61326-2-1:2013

FCC, CFR Titulo 47, Parte
15, subparte B, dispositivo
digital de clase A

Si
si

0,5 kg

L

Gill instrumentos limitada

gilinstruments.com
9
2022

: Towngate House, 2-8 Parkstone Road, Poole. BH15 2PW
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MaxiMet

User Manual

For Compact Weather Stations

Document Number: 1957-PS-021 Issue 8 applies to units with firmware 2669 V2.XX.20 and

Serial Numbers 2002XXXX onwards.
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Gill Instruments Limited

Saltmarsh Park, 67 Gosport Street, Lymington,
Hampshire, SO41 9EG, UK
Tel: +44 1590 613500, Fax: +44 1590 613555

Email: anem@qillinstruments.com Website: www.qillinstruments.com
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Gill instrumentos Ltd
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1. PROLOGO

Gracias por comprar el MaxiMet fabricado por Gill Instruments Ltd.

Para lograr un rendimiento 6ptimo, le recomendamos que lea este manual en su totalidad antes de proceder con su uso.

Los productos Gill estan en continuo desarrollo y, por lo tanto, las especificaciones pueden estar sujetas a cambios y mejoras de

disefio sin previo aviso.

La informacion contenida en este manual sigue siendo propiedad de Gill Instruments y no debe copiarse ni reproducirse con fines

comerciales.

2. INTRODUCCION

Las unidades de sensor Gill MaxiMet son muy robustas y no tienen partes moviles. Las unidades de medida del sensor, la velocidad de

salida y los formatos de comunicacion son seleccionables por el usuario.

El MaxiMet se puede usar junto con una PC, un registrador de datos u otro dispositivo.

El MaxiMet combina todos los datos del instrumento en una sola cadena de datos. Esto se puede configurar para salidas digitales ASCII

RS232/RS422/RS485 (solo punto a punto de 2 hilos), Modbus RTU/ASCII digital, NMEA y SDI-12.

2.1. Nimeros de piezay parametros de MaxiMet

2.1.1 Nimeros de pieza de pedido de MaxiMet (firmware 2669 V2.XX.XX)

[PROJECT coDE| | MODEL NUMBER | [wnpspeen | | OPTIONS |
ll@if‘ﬂ | -Lo | x| x| x|-[x xI-IXI){(IXI
| Maximer | GMX Model Number Range m/s GPS TBA TBA

0 2 0 0 6 | o o=NoGPs| 0 0

0 2 4 0 1=GPS

0 3 0 0

0 3 0 1

0 4 0 0

0 5 0 0

0 5 0 1

0 5 5 0

0 5 5 1

0 6 0 0

NOTA: Para obtener informacién dentro de la estructura de la
pieza:- 1957-XXX-XX-XXX X : un nimero mayor que O identifica la unidad que tiene instalado un sensor solar.

1957-5XX-XX-XXX X : un nimero mayor que 0 identifica que la unidad tiene una entrada de pluviometro externo.

MaxiMet Pagina 5 Ndmero 8
Doc. N° 1957-PS-021 octubre 2022



Machine Translated by Google

Gill instrumentos Ltd

2.1.2 Resumen de sensores MaxiMet y pardmetros derivados (consulte los

Apéndices, parrafo 9.1 para obtener mas detalles).

Parametros del sensor GMX 300 304400 200 240 500 501 550 551 600

Velocidad del viento, relativa

Direccion del viento, relativa

Brujula, Rumbo

Temperatura, Aire

Humedad relativa

Presion barométrica

Lluvia/Precipitacion

Radiacion solar

GPS (opcional) Optar Optar Optar Optar Optar Optar Optar

Parametro derivado de GMX 300 304400 200 240 500 501 550 551 600

Velocidad media (OMM)

Direccién media (OMM)

Direccién media corregida
(OMM)

Direccion corregida

Direccion de rafagas (OMM)

Velocidad de rafagas (OMM)

Estado (Sensores)

Estado del viento

Punto de rocio

Humedad absoluta

Presion al nivel del mar

Presion en la estacion

Intensidad de lluvia/precipitacion

Lluvia/Precipitacion Total

Estado de lluvia/precipitacién

Escalofrios

indice de calor

Densidad del aire

Temperatura del bulbo himedo

Horas solares (sol)

Crepusculo

Amanecer

mediodia solar

Puesta de sol

Posicién del Sol

Angulo de inclinacion

Letra de nodo

Voltios (suministro)

Hora y fecha)

Velocidad corregida Opcidn GPS Qpcién GPS Opcidn GPS Opcion GPS Opcién GPS dpcién GPS Opcidh GPS
Velocidad media corregida (OMM) Opcidn GPS Qpcién GPS Opcidn GPS Opcion GPS Opcién GPS Jpcién GPS Opcidh GPS
Velocidad de rafaga corregida Opcidn GPS Qpcién GPS Opcign GPS Opcién GPS Opcién GPS Jpcién GPS Opcioh GPS
Direccion de rafagas corregida Opcién GPS Qpcién GPS Opcidn GPS Opcién GPS Opcién GPS Qpcién GPS Opcith GPS
Ubicacién GPS (longitud/latitud) Opcién GPS Qpcién GPS Opcign GPS Opcién GPS Opcién GPS Jpcién GPS Opcioh GPS
Rumbo GPS Opcidn GPS Qpcién GPS Opcign GPS Opcién GPS Opcién GPS Jpcién GPS Opcioh GPS
Velocidad GPS Opcidn GPS Qpcién GPS Opcidn GPS Opcion GPS Opcién GPS Jpcién GPS Opcidh GPS
Estado GPS Opcién GPS (pcién GPS Opcign GPS Opcién GPS Opcién GPS (pcién GPS Opcioh GPS
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2.1.3 Sensor de direccion y velocidad del viento (GMX200, GMX240, GMX500,
GMX501, GMX550, GMX551 y GMX600)

El MaxiMet utiliza el sensor de direccion y velocidad del viento Gill Ultrasonic WindSonic. El WindSonic mide el tiempo que tarda un pulso ultrasénico de sonido
en viajar desde el transductor norte (N) al transductor sur (S), y lo compara con el tiempo que tarda un pulso en viajar desde el transductor S al N. Asi mismo

se comparan los tiempos entre el oeste (W) y el este (E), y el transductor E y W.

Si, por ejemplo, sopla viento del norte, entonces el tiempo que tarda el pulso en viajar de N a S sera mas rapido que de S a N, mientras que los
tiempos de W a E y de E a W seran los mismos. La velocidad y la direccién del viento se pueden calcular a partir de las diferencias en los tiempos de

vuelo en cada eje. Este célculo es independiente de factores como la temperatura.

i, e

-V +V

i

Puntos de la brajula: el punto

North
Alignment
Pointers

de la brdjula y la polaridad de
Uy V silas componentes del viento

alo largo de los ejes Uy V son

soplando en la direccién de las

respectivas flechas.

MaxiMet puede generar las siguientes lecturas de viento dependiendo del uso de una brijula o GPS:

« Viento relativo: velocidad y/o direccién del viento, sin corregir, pero en relacién con el marcador del norte, que
puede que no esté mirando al norte.

« Viento corregido: con la ayuda de la brdjula, se puede corregir la direccién del viento del norte magnético.
produccion.

« Viento real: informacién sobre la direccién o la velocidad del viento corregida por GPS para cualquier direccién

desalineacion del marcador norte y/o por cualquier movimiento de la estacion. (Por ejemplo, vehiculo o embarcacion).

2.1.4 Escudo de radiacion solar (GMX300, GMX301, GMX400, GMX500, GMX501,
GMX550, GMX551 y GMX600)

Se utiliza un escudo de radiacion solar de multiples placas MetSpec. La geometria especial de la placa de

proteccion, con su disefio de doble persiana, proporciona un excelente rendimiento de tiempo de respuesta de

F\

cambios répidos de temperatura ambiente mientras sigue funcionando eficazmente como proteccién para evitar que los

contaminantes mas grandes, como la sal o la suciedad, lleguen a los sensores de temperatura y humedad. El escudo se

beneficia de una seleccion de materiales muy robusta y una proteccion ultravioleta extremadamente alta que no requiere
mantenimiento.
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2.1.5 Presion barométrica (GMX300, GMX301, GMX400, GMX500, GMX501, GMX550,
GMX551 y GMX600)

La presion barométrica la proporciona un dispositivo de estado sélido instalado en una placa dentro de una moldura MaxiMet.

2.1.6 Temperatura, humedad relativa y punto de rocio (GMX300, GMX301,
GMX400, GMX500, GMX501, GMX550, GMX551 y GMX600)

Hay circuitos de sensores internos de estado sélido contenidos dentro del escudo de radiacién que proporciona sefiales de salida digital para

la humedad relativa, la temperatura y el punto de rocio calculado.

2.1.7 Lluvia/Precipitacion (GMX240, GMX400, GMX551 con pieza opcional 1957-
PK-073 y GMX600)

La deteccion de gotas de lluvia y la lectura del nivel de lluvia se proporcionan mediante el uso de un sensor de haz infrarrojo éptico. Los rayos
infrarrojos rebotan en la superficie 6ptica interna entre los transmisores y los receptores. Dependiendo de los niveles de las gotas de lluvia, la

intensidad de los haces cambia y el procesamiento de la sefial digital interna permite una medicién

de niveles de lluvia a realizar.

El sensor de lluvia 6ptico MaxiMet incrementa la lluvia detectada en pasos de 0,080 mm/hora (configuracion predeterminada), pero se puede

cambiar el tamafio de la punta. Tenga en cuenta que la configuracién predeterminada del tamafio de la punta para el GMX551 es 0,000 mm/h.
El pluviémetro GMX551 se suministra con un cable de 20 m con conectores de 9y 4 vias instalados.
NOTA: El sensor 6ptico proporciona una indicacion general solo de los niveles de lluvia para su uso en situaciones en las que se requiere poco

mantenimiento. Utilice un balde basculante o equivalente con un MaxiMet (p. ej., GMX550 y GMX551) cuando se requieran mediciones de

precipitacion de calidad de referencia.

2.1.8 Lluvia/Precipitacién (GMX550 y GMX551)

Una lectura de los niveles de lluvia es proporcionada por un pluviémetro de cubo basculante tradicional Kalyx remoto suministrado. Es necesario

conectar un cierre de contacto del interruptor del pluviémetro a través del conector enchufable de 4 vias para registrar que se ha producido un vuelco.

El balde basculante Kalyx proporciona un cierre de contacto de la punta por cada 0,200 mm/hora de lluvia. El tamafio predeterminado de la punta

es de 0,000 mm/hora para el sensor externo de lluvia si/no, pero el usuario puede ajustarlo para adaptarlo al pluviometro de su proveedor.

Para indices de lluvia superiores a 120 mm/hora y hasta 1000 mm/hora, comuniquese con EML en el Reino Unido para obtener una

correccién matematica de las lecturas.

El pluviémetro Kalyx se suministra conectado a un cable de 20 metros de largo que tiene un conector de 4 vias que se conecta a un enchufe

en la moldura del GMX551.
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2.1.9 Brajula (GMX200, GMX240, GMX500, GMX501, GMX550, GMX551 y GMX600)

Estos MaxiMets contienen una brdjula de puerta de flujo de 2 ejes.

MaxiMet usa la brujula interna para detectar electronicamente el componente horizontal del campo magnético de la Tierra.

La informacién de la brdjula se puede utilizar para corregir los datos de direccién del viento cuando el MaxiMet no estéa alineado con
el norte. La salida de la direccion del viento es relativa al norte magnético. La brdjula MaxiMet se calibra en Gill Instruments antes de
entregar la unidad.

Antes de instalar MaxiMet, se sugiere ingresar una cifra de declinacion para obtener la mejor precision.

El uso de las lecturas de direccién del viento corregidas por brijula permite que la unidad se instale de tal manera que no se
requiera un posicionamiento preciso del marcador norte MaxiMet.

Precaucioén: Gill proporciona un parametro derivado para la direccién del viento corregida y la informacién de velocidad, este
parametro derivado se basa en un algoritmo disefiado por Gill y puede no satisfacer o cumplir con otros estandares validos conocidos
para corregir la velocidad del viento y la direccién del rumbo de un objeto en movimiento. Los detalles sobre el algoritmo utilizado se

incluyen en el Apéndice Para 9.1.
2.1.10 Declinacién de la brajula

La declinacion es la declinacion magnética (el angulo entre el norte magnético y el norte verdadero) en grados.

Este es un factor de correccion que se agrega al rumbo del norte magnético de la brdjula.

Las cifras de mapa y declinacién en cifras decimales se pueden obtener de:

« http://www.geosats.com/magdecli.html « http://

www.ngdc.noaa.gov/geomag/declination.shtml

2.1.11 Solar (GMX301, GMX501, GMX551)

MaxiMet utiliza un piranémetro/radiacion solar de segunda clase Hukseflux LPO2 de alta calidad que cumple con la norma ISO
9060. Este instrumento de alta precision utiliza tecnologia de termopila para medir la radiacién solar hemisférica desde un angulo de

campo de vision de 180 grados.

2.1.12 Opcién GPS (GMX200, GMX240, GMX500, GMX550, GMX551 y GMX600)

MaxiMet utiliza un médulo receptor de antena GPS de alta precision que incluye una antena de parche GPS de ceramica. El médulo
es capaz de recibir sefiales de hasta 48 satélites GPS y transferirlas a informacioén de posicién y tiempo. El tamafio pequefio y la

funcionalidad GPS de gama alta se combinan con un bajo consumo de energia.

Cuando la velocidad del GPS y el rumbo del GPS estan disponibles y las transiciones de la velocidad del GPS estan por encima de los 5 m/s, la

velocidad del viento corregida se calculara como la velocidad del viento real utilizando la velocidad del GPS y el rumbo del GPS.
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2.1.13 Inclinédmetro (Todos los modelos MaxiMet, el diagrama ilustra un GMX550)

MaxiMet genera las coordenadas de inclinaciéon X e Y en términos de grados y Z en términos de orientacion.

Salida de inclinacion
normal « La inclinaciéon X se muestra en grados con 2 digitos enteros con
signo en el rango de +89y.
Con respecto al marcador norte de MaxiMet:- +XX
indica que la unidad se esté inclinando hacia el este.

-XX indica que la unidad se inclina hacia el oeste.

« Lainclinaciéon Y se muestra en grados con 2 digitos enteros con signo en el
rango de +89y.
+YY indica que la unidad se inclina hacia el norte.

-YY indica que la unidad se inclina hacia el sur.

« La orientacién Z se muestra como +1 0 -1.
+1 (posicion vertical normal (x 90 grados)). -1

(posicién invertida (+ 90 grados)).

Las unidades de salida con funcién

de inclinacién Check con un inclinémetro tienen una salida de 4 Hz de inclinacién X e Y mas precisa que también incluye el rumbo

de la brdjula (en las unidades de salida de viento) que se puede configurar con un programa de terminal de PC durante la instalacion si es

necesario (consulte el parrafo 6.8).

« X-Tilt se muestra en grados con hasta 2 digitos enteros y un punto decimal sobre el rango

+89,99.

« Lainclinaciéon Y se muestra en grados con hasta 2 digitos enteros y un punto decimal sobre el rango

+89,95.

« La orientaciéon Z se muestracomo +1 0 -1. ¢ La

lectura de la brujula (en los modelos con salida de viento) se emitird en grados (000-359).
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3. ESPECIFICACIONES TECNICAS

Velocidad del viento

Rango 0,01 a 60 m/s
Precision y 3% rms 0.01m/s a 40m/s y 5%

rms por encima de 40 y hasta 60m/s 0.01m/s
Resolucion 0.01m/s Metros/Seg, Nudos, Millas/Hora,
Limite Kilémetros/Hora, Pies/minuto.

Unidades de medida

Direccién del viento

Rango 0-359 grados: sin banda muerta § 3y

Precision 0,01 m/s a 40 m/s y 5y por encima de
40 y hasta 60 m/s

Resolucién 1y

Brajula

Rango 0-359y

Resolucion Rumbo de la brajula 1y

Unidades de medida Grados

Precisién y 3y

Temperatura del aire

Rango -40yC a +70yC

Precision y0.3yC @ 20yC

Resolucion 0.1yC

Unidades de medida yC o yF o yK

Humedad relativa

Rango 0-100%

Precision Y2 % a 20 YC (10 % a 90 % de humedad relativa)

Resolucién 1%

Unidades de medida % RH

Punto de rocio

Rango -40yC a +70yC

Resolucion 0.1yC

Precision y0.3yC @ 25yC

Unidades de medida yCoyFoK

Presién barométrica

Rango 300 a 1100hPa

Precision y0.5hPa @ 25yC

Resolucion 0,1 hPa

Unidades de medida

hPa, mbar, mmHg, pulgadas Hg
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Rain GM240, GMX400, GMX551 y GMX600 con pluviémetro de estado sélido (RG11)

Intensidad de precipitacién

0 a 150 mm por hora. lluvia/

Resolucién

punta de 0,08 mm (predeterminado: ajustable, 0,001 a 9,998 mm/punta)

Unidades de medida

milimetros, pulgadas

Rain GMX551 con cubeta basculante externa Pluviémetro Kalyx

Intensidad de precipitacion

Precision de 0 a 120 mm por hora como se muestra a continuacién. Para uso con
intensidades superiores a 120 mm/h, péngase en contacto con EML Instruments. 0,200

Resolucién

mm lluvia/punta 98 %+ a 20 mm/h, 96 %+ a 50 mm/h, 95 %+ a 120 mm/h

Precisién

Unidades de medida

milimetros, pulgadas

Rain GMX551 con pluviémetro de estado sélido externo (RG11)

Intensidad de precipitacion

0 a 150 mm por hora 0,080

Resolucién

mm/punta (predeterminado: ajustable, 0,001 a 9,998 mm/punta) milimetros,

Unidades de medida

pulgadas Entrada de cierre de contacto capaz de capturar eventos de hasta

Entrada digital

1,4 Hz

Tiempo minimo de cierre de contacto - 11mS

Tiempo minimo entre cierres - 500mS

Capaz de leer el cierre de contacto de un interruptor siempre que la resistencia de contacto

del interruptor digital total (contacto y cableado) sea inferior a 20 ohmios +12 V CC +1V CC

Salida de la fuente de alimentacién

hasta 100 mA para pluviémetro de estado sélido.

Rain GMX550 y GMX551 para usar con un

pluviémetro externo Tasa maxima de

Intensidad de precipitacion

1000 mm por hora basada en 0,2 mm por punta Segun la configuracion de la

Resolucién

punta (predeterminada 0,000 mm/punta, ajustable de 0,000 mm a 9,998 mm por punta

para que coincida con los milimetros, pulgadas del pluviémetro externo Entrada de

Unidades de medida

cierre de contacto (para pluviémetro de cubeta basculante) capaz de capturar eventos

Entrada digital de hasta 1,4 Hz
Tiempo minimo de cierre de contacto - 11mS
Tiempo minimo entre cierres - 500mS
Capaz de leer un cierre de contacto de interruptor siempre que la resistencia de contacto de
interruptor digital total (contacto y cableado) sea inferior a 20 ohmios
Solar
Rango 300 a 3000nm

Rango de intensidad

0 a 1600W/m2

Resolucion

1W/m2

Unidades de medida

W/m2

Norma DIN

1ISO 9060 Segunda Clase

GPS

Precision de posicion horizontal

Probabilidad de error circular inferior a 2,5 m (disponibilidad selectiva desactivada)

hora de arreglar

Menos de 45 segundos desde que se enciende la unidad cuando esta estacionaria

Canales

48

Precision

Informe de longitud y latitud con 6 decimales

Actualizacion de tiempo de GPS

Espere 1 hora al encender para la actualizacién de la hora del GPS

MaxiMet
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Reloj en tiempo real

Formato de fecha y hora AAAA-MM-DDThh:mm:ss.s, p. €j.,
2014-12-25-T22:34:56.1

Actualizando Configuracion manual o mediante la

Precision de pérdida de potencia opcion de GPS +10 segundos durante al menos 24 horas después de desconectar la energiga de MaxiMet
Clinémetro

Inclinacion X +89 grados

Inclinacion Y +89 grados

Orientacién Z +1 vertical, -1 invertida X-Tilt

Resolucion y las mediciones de inclinacién Y tienen una resolucion de 1 grado Precision
Precision de inclinacion +3° para X-Tilt, Y-Tilt y Z-Orientation Salida X, Y y Z solamente
Comprobar el modo de inclinacién Inclinaciéon X e Y en Compruebe el modo de inclinacién 89,9 grados, salida
de 4 Hz

Salidas

Salidas digitales Gill ASCII RS232, RS422, RS485* 0 SDI-12.

(RS232 punto a punto y RS485 2 hilos en red — Modbus RTU/ASCII).

La salida Gill ASCII es de 8 bits, sin paridad y 1 bit de parada.

Tasas de baudios 1200 (SDI-12), 4800-57600 (ASCIl RS232, RS422, RS485%)
9600-19200 (ModbusRTU/ASCII)
protocolos ASCII, SDI-12 V1.3, NMEA 0183 o Modbus RTU/ASCII
Salida de datos 1 lectura por segundo (1 Hz), 1 lectura por minuto, 1 lectura por hora 0 Modo sondeado
Estado MaxiMet Codigos de estado proporcionados dentro de la cadena del mensaje de datos

*2 hilos punto a punto

Fuente de alimentacion

Voltaje de entrada (RS232, RS422, 5Va30vCcC
RS485)

Corriente promedio a 12 V CC con GMX200-22mA
Modo de ahorro de energia desactivado GMX240 - 64mA
(predeterminado) GMX300-5mA

GMX301-5,5 mA

GMX400-45mA

GMX500-24mA

GMX501-24mA

GMX551 (RG) — 60mA (incluye el sensor de lluvia)
GMX550 - 27mA

GMX551 - 25mA

GMX600-64mA

Para unidades habilitadas para GPS, permita 10 mA adicionales

Corriente promedio a 12 V CC en GMX200-0,7 mA
Modo de ahorro de energia y salida de GMX240-0,7 mA
una lectura una vez por hora GMX300 - 0,7 mA
MaxiMet Pagina 13 Ndmero 8
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GMX301-0,7 mA
GMX400 - 0,7 mA
GMX500-0,7 mA
GMX501-0,7 mA
GMX550 - 0,7 mA
GMX551-0,7 mA
GMX600-0,7 mA

Para unidades habilitadas para GPS, permita 6 mA adicionales

Ambiental
Clase de proteccion 1P66
CEM EN 61326

FCC CFRA47 Partes 15.109 Clase A

Temperatura de funcionamiento

-35yC a +70yC

Temperatura de almacenamiento

-40yC a +80yC

Humedad 0-100%
RoHS Si
MaxiMet Ndmero 8
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Mecanico

Construccion Externa

Accesorios de

Guarniciones

perno de policarbonato suministrados para asegurar la unidad a una
tuberia vertical de 44,45 mm de diametro

Dimensiones totales
Sensor de lluvia GMX551
GMX200
GMX240
GMX300
GMX301
GMX400
GMX500
GMX501
GMX550
GMX551
GMX600

Pluviémetro de balde basculante Kalyx

142 mm x 142 mm x 142 mm
169,5 mm x 142 mm x 142 mm
209,5 mm x 142 mm x 142 mm
155 mm x 142 mm x 142 mm
198 mm x 142 mm x 142 mm
195 mm x 142 mm x 142 mm
222 mm x 142 mm x 142 mm
146 mm x 142 mm x 142 mm
222 mm x 142 mm x 142 mm
264 mm x 142 mm x 142 mm
261 mm x 142 mm x 142 mm

225 mm x 245 mm x 127 mm (incluye placa base)

Peso
Sensor de lluvia GMX551

GMX200
GMX240
GMX300
GMX301
GMX400
GMX500
GMX501
GMX550
GMX551
GMX600

Pluviémetro de balde basculante Kalyx

0,4 kg
0,5 kg
0,5 kg
0,48 kg
0,6 kg
0,5 kg
0,7 kg
0,8 kg
0,8 kg
0,8 kg
0,8kg1

kg con placa base, 1,2 kg con placa base y cable de 20 metros

Software

Configuracién de MetSet

Software gratuito disponible aqui:

http://gillinstruments . com/main/software html que propaorciona los medios de

configuracion del MaxiMet

MetView Software gratuito disponible aqui:
http-//gillinstruments com/main/software html que proporciona los medios para ver los
datos de MaxiMet graficamente y registrar datos
MaxiMet
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4. PREINSTALACION

4.1. Equipo suministrado

» MaxiMet y pluviémetro/cables asociados, segin corresponda. * Kit de instalacion

(1405-PK-069) compuesto por un kit de conector de 9 vias y 3 pernos y arandelas M5
para atornillar la unidad a un poste de montaje.

» Manual de usuario de MaxiMet disponible para descargar aqui:

« Software MetSet y MetView disponible para descargar aqui:

http://gillinstruments.com/main/software.html

* Informe de prueba del producto.

4.1.2 Extras/repuestos opcionales

Articulo Nimero de parte
Cable 3 Pares de hilos trenzados y blindados, 24 AWG, por metro. 026-02660
Cable 4 Pares de hilos trenzados y blindados, 24 AWG, por metro. 026-03156
Cable de 15 metros (4 pares trenzados y blindados de 24 AWG; pines del conector unidos a un extremo y cables 1405-10-080
pelados al otro).
Cable de 20 metros Conector de 4 pines en un extremo, cables pelados en el otro extremo, para pluviometro 1957-10-066
externo (usar con GMX550/GMX551).
Cable de 20 metros Conector de 4 pines en un extremo, conector de 9 vias en el otro (para GMX551). 1957-10-064
Solo conector, 4 vias se ajustaran a GMX550 y GMX551. Conector de 020-06496
9 vias y 3 pernos de montaje (1 suministrado con la unidad) Tubo de soporte de 1405-PK-069
aluminio de 0,5 mx 50 mm roscado para pernos de montaje MaxiMet Soporte de montaje MaxiMet 1405-30-056
1771-PK-115
Pluviémetro, balde basculante Kalyx solamente (sin cable conectado). 1957-PK-069
Pluviémetro. Cubo basculante ARG100 (sin cable conectado) 1723-PK-076
Pluviémetro de estado s6lido para GMX551 (no incluye cable ni conector). 1957-PK-073
Convertidor MaxiMet de RS232 a USB de 1,8 m que incluye cable de configuracién de comunicacion y
alimentacion de 5 V CC (conector MaxiMet de 9 vias instalado en un extremo y conector USB en el otro extremo).
9 WAY CLIPPER.
B CONNECTOR
1.8 METRES
N 1957-10-065
B -
o [ ]9
[ — | {JM
OO

USB TO R5232 CONVERTER
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4.2. Conjunto de conector y cable

El MaxiMet se suministra con un conector de acoplamiento de 9 vias.

Nombre de la pieza NGmero de pieza de la cortadora Souriau
Conector de 9 vias CL1F1201

carcasa trasera CL101021

Conector Contacto hembra CM10SC10MQ

Preparacion.
Abra el paquete de piezas del conector suministrado (Gill Part 1405-PK-069).
Tenga en cuenta que el conector proporciona el alivio de tensién correcto para cables con un didmetro exterior de 6-12 mm).

Recorte el exterior del cable apantallado y los manguitos de pantalla 40 mm.

Recorte los cables de drenaje de la pantalla al ras con la funda exterior.

Pele los cables de conexién 5 mm.

Par trenzado de pantalla

le

5mm |<—
40mm Cables de drenaje de pantalla cortados al ras

Contactos de soldadura.
Tenga en cuenta que los contactos de tamafio 20 suministrados son adecuados para calibres de cable de 20 AWG a 24 AWG.
Estafio suelde los cables pelados.

Suelde los pines de contacto a los cables.

Crimpado de contactos.

Tenga en cuenta que los contactos de tamafio 20 suministrados son adecuados para calibres de cable de 20 AWG a 24 AWG.
Ejemplos de herramientas de

crimpado son:- Daniels Manufacturing Corporation Tool AF8 y Turret TH1A. https://

www.dmctools.com/oscar/catalogue/af8-thla 276/

0
Astro Tool Corporation Crimp tool 615708 y Turret 615709. https://

www.astrotool.com/615708-m22520-1-01-direct-equivalent-to-dmc-af8

https://www.astrotool.com/615709-m22520-1-02-astro-tool-turret-head-thla

Gire ligeramente los cables pelados (no suelde los cables).

Inserte el cable en el cilindro de contacto suministrado y aseglrese de que se pueda ver a través del orificio de inspeccion de contacto.

Con la herramienta de crimpado completamente abierta, coloque el contacto y el cable en el cilindro de la herramienta de crimpado.
Cierre completamente la herramienta de engaste para permitir que se vuelva a abrir por si sola.

Verifique visiblemente que el cable sea visible a través del orificio de inspeccion.

MaxiMet Pagina 17 Namero 8
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Montaje del conector.

Coloque las piezas en el cable en el orden que se muestra a continuacion.

Wowb

S —
T ——

Mientras aprieta el retén rojo en la direccion de las FLECHAS A, tire en la direccion de la FLECHA B.

B q

Su conector ahora deberia parecerse al conector en la imagen a continuacion.

Inserte cada pin de contacto hasta que sienta un ligero clic. Si ha insertado el contacto en el orificio incorrecto, puede retirarlo en

este punto simplemente tirando de él. Tenga en cuenta que habra algo de resistencia.

Vista trasera del conector

Continle insertando todos los contactos que necesite. Una vez que todos los contactos estén insertados, empuije el

retenedor rojo en su lugar. NB: El retenedor solo se puede volver a colocar en su lugar si los contactos estan completamente acoplados.

Ajuste el conector al MaxiMet para que pueda terminar de ensamblar el conector.

MaxiMet Pagina 18 Ndmero 8
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Atornille la carcasa trasera en el conector hasta que esté completamente en su lugar. Tenga en cuenta que las rotaciones finales pueden ser

ligeramente rigidas.

Ahora atornille la siguiente parte del conector en su lugar.

Ahora se puede quitar el conector del MaxiMet.

NOTA: Para desarmar el conector, invierta este procedimiento.
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4.3. Cableado

Todos los MaxiMet tienen cinco opciones de conexién de comunicacion de salida:

« USB (utilizando el cable MaxiMet RS232 a USB de 1,8 m, n.° de pieza 1957-10-065)
* RS232

* RS422

« RS485 (Gill ASCII, punto a punto de dos hilos) Modbus de dos hilos conectable en red.
* SDI-12

MaxiMets GMX550 y GMX551 tienen una entrada de cierre de contacto de pluviémetro. Para obtener mas informacion, consulte las

Especificaciones técnicas en el parrafo 3.

Nota: Es importante que el cable sea apropiado para la red de comunicacion elegida. Las siguientes secciones describen los tipos recomendados

y las longitudes méaximas de cable en cada caso.

4.3.1 Tipo de cable

Comunicaciones digitales

Tipo de alambre: 24 AWG
Tamaiio del cable: 7 x 32 AWG.
Diametro exterior del cable: 6-12 mm (para que coincida con el prensaestopas del conector).

Para el funcionamiento RS422/485, el cable debe tener pares trenzados con hilo de drenaje, apantallado con cinta aluminizada, con una

cubierta general de PVC. Tamafio de cable tipico 7/0,2 mm (24 AWG).

La siguiente tabla muestra un ejemplo de referencia de los fabricantes; se pueden utilizar los equivalentes de otros fabricantes.

Cubo basculante

Tipo de alambre: 24 AWG (para adaptarse a MaxiMet GMX550/551, conector M8 de 4 vias) 3,5

Diametro exterior del cable: mm a 5 mm (para que coincida con el prensaestopas del conector)

Tipos de cables recomendados

Ne de 24 AWG Ref. Bateria de 24 AWG

Solicitud Pares R Belden 24 AWG ref. electronica
SDI-12 + Alimentacion 2 - 9729 -

iqi i 026-02660 9730
Digital RS232 0 RS485 2 hilos + 3 91030
Energia
Digital RS422 + Alimentacion 4 026-03156 9728 91199
Cubo basculante 1-2 Ver arriba NA QUE

4.3.2 Longitud del cable

La longitud méaxima del cable depende del método de comunicacién elegido.

La siguiente tabla muestra las longitudes maximas de cable para los protocolos de comunicacién admitidos a las velocidades en baudios
indicadas, utilizando el cable recomendado. Si se experimentan problemas de corrupcién de datos, etc., se debe utilizar una velocidad de

transmision mas lenta. Alternativamente, se puede probar con un cable de mayor especificacion.

Longitudes de cable maximas sugeridas para las redes de comunicacién compatibles

MaxiMet Pagina 20 Namero 8
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Formato de comunicacion Tasa de baudios maéx. longitud del cable
RS232 19200 6,5 metros

RS422/RS485 19200 1000m

SDI-12 1200 90M

GMX550/551 maéx. longitud del cable

Cierre del interruptor de contacto

La resistencia del interruptor mas la resistencia del cable de ida y vuelta debe
ser inferior a 20 ohmios.

4.4. Conexiones

Todos los hilos de cable que no se utilicen deben aislarse y conectarse a tierra en el extremo del equipo de terminacién/usuario. El OV digital debe

usarse junto con las lineas RS422 Tx/Rx para mejorar la inmunidad al ruido.

4.4.1 Vista del conector MaxiMet desde el lado del cable

4.4.2 Conector de 9 vias y conexiones de cable

Conector de 9 vias
Nimero Designacién de sefial
1 Sefial de tierra
2 Suministrar +ve
3 Suministro —ve
4 RS422/485 TXD+
5 RS232 TXD, RS422/RS485 TXD
6 RS422/RS485 RXD+
7 Comunicacion RS232 RXD, RS422/
RS485 RXD Solo seleccion.
Aplicable si la configuracién de la interfaz COMMS de MaxiMet se establece para EXT
8 usando MetSet. Si MaxiMet esta configurado para EXT Comms entonces:-
Para RS232 conecte el Pin 8 al Pin 2 +ve.
Para RS422, deje el pin 8 en circuito abierto o conéctelo al pin 3 —ve.
9 Datos SDI-12

MaxiMet
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4.5. Fuentes de alimentacion

4.5.1 Unidades MaxiMet

Voltaje de suministro: 5V a 30V CC

Corriente media a 12 V CC con el modo de ahorro de energia desactivado (afiadir 10 mA para las versiones con GPS):

GMX200 22mA
GMX240 64mA
GMX300 5mA
GMX301 55mA
GMX400 45mA
GMX500 24mA
GMX501 24mA
GMX551 60mA (incluye el sensor de lluvia)
GMX550 27mA
GMX551 37mA
GMX600 64mA

MaxiMet tiene proteccién contra polaridad inversa.

4.6. Conexion a una PC mediante RS232 (configuracion predeterminada)

« La configuracién de comunicacién predeterminada de fabrica de MaxiMet es

RS232 « La longitud de cable recomendada para un funcionamiento confiable esté limitada a 6,5 m (20 pies)
« Para tramos de cable mas largos, recomendamos el uso de la salida RS422 « Como

método alternativo para usar MaxiMet con comunicaciones RS232, cambie el MetSet

Ajuste COMMS de RS232 a EXT y conecte el Pin 8 a la conexién de suministro +ve (conexién de linea punteada)

« Si se selecciona EXT y el pin 8 se deja en circuito abierto, tenga en cuenta que las comunicaciones RS422 se estableceran

MaxiMet PC, tipica 'D' de 9 vias
Conector de 9 vias conector
Alfiler Cable — 3 trenzados Alfiler
Nombres de sefiales Nombres de sefiales
A nosotros. parejas A nosotros.
TXD 5 //— RXD 2
RXD 7 7 TXD 3
l /—
Sefial de tierra "I / |_ Sefial de tierra 5
/
No conectado este extremo Cables de pantalla 'y
N/A - Piso del chasis N/A
drenaje
Comunicaciones 8 i |
1
e [
Suministro V + 2 = / +
_ Fuente de alimentacién DC
suministro V - 3 vy
MaxiMet Pagina 22 Ndmero 8

Doc. N° 1957-PS-021 octubre 2022



Machine Translated by Google

Gill instrumentos Ltd

4.7. Conexion a una PC mediante RS422 (no es una configuracion predeterminada)

 La configuracién de comunicaciones predeterminada de fabrica

de MaxiMet es RS232 « Para utilizar MaxiMet con comunicaciones RS422, use MetSet para cambiar la configuracioén de la interfaz COMMS a

» Como alternativa, use MetSet para cambiar la configuracion de la interfaz COMMS a EXT y dejar el pin del conector

RS422

8 circuito abierto

« Si se selecciona EXT y el pin 8 esta conectado al suministro positivo del pin 2, COMMS cambiara a RS232

MaxiMet

Conector de 9 vias

PC con RS422
Convertidor

Cable — 4 trenzados

Nombres de sefiales

Alfiler
Nombres de sefiales .
A nosotros. parejas
+ 4 //_
TXD- 5 —
RXD + 6 //'“
rxd- 7
7
i
Sefial de tierra 1 i £ F
v
No conectado este Pantalla y drenaje
] N/A
final alambres
Comunicaciones 8
Suministro V + 2 [
3 /

RXD +
rxd-
+

TXD-

Sefial de tierra

Piso del chasis

suministro V -

Fuente de alimentacién DC

E

4.8. Uso de RS485 (no es una configuracion predeterminada)

 La configuracion de comunicaciones predeterminada de

fabrica de MaxiMet es RS232. « Para usar MaxiMet con comunicacién RS485 de 2 hilos, use MetSet para cambiar COMMS

Ajuste de interfaz a RS485P 2W.

« Para el modo solo punto a punto de dos hilos Gill ASCII, use MetSet para cambiar la configuracion del mensaje de

« Para el modo Modbus RS485 de dos hilos totalmente conectable en red, deje la configuracion de Mensaje en CONT.

CONT (continuo) a POLL, la letra de la direccién del nodo se puede cambiar si es necesario.

(Continuo).

« Dejar circuito abierto en el pin 8 del conector.

Conector MaxiMet de 9 vias

No conectado

PC con tarjeta RS485

Nombres de sefiales

Alfiler
Nombres de sefiales Cable — 3 pares trenzados
TXD+ 4
RXD+ 6 < /’"
TXD- 5 T —
rxd- |
=
Sefial de tierra 1 ‘I / |‘
7

Cables de pantalla y drenaje

T/RXD +
T/RXD-

Sefial de tierra

Piso del chasis

Fuente de alimentacién DC

. N/A
este final
'COMUNICACIONES 8
Suministro V + 2 = +
suministro V - 3 / -
/
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4.9. Usando SDI-12 (red de 2 hilos, no es una configuracion predeterminada)

« La configuracién de comunicaciones predeterminada de fabrica de

MaxiMet es RS232 « Use MetSet para cambiar la configuracién de la interfaz COMMS a SDI-12

MaxiMet . o
Dispositivo SDI-12
Conector de 9 vias
Nombres de sefiales Numeros de pines cable de 2 pares Nombres de sefiales
SDI-12 9 SDI-12
Sefial de tierra 1 Sefial de tierra
No conectado este extremo Alambres de pantalla X .
N/A Piso del chasis
Suministrar +ve 2 +
_ Fuente de alimentacién DC
Suministro -ve 3

4.10. Uso del pluviémetro Kalyx GMX550/GMX551 (o pluviémetro

suministrado por el usuario)

L LR

-
T —
=
Maxinier =
(raxiviet Mo ]
Sistema GMX551 Conector de 4 vias en un cable de 20 metros GMX550 GMX551
Detalles del cableado
MaxiMet Cable de 20 m suministrado con Bluvi
uviémetro
Conector de 4 vias GMX551
Nombres de sefiales B €2 s Nombres de sefiales
Marrén
Pluviémetro 3 Contacto
Azul
Pluviémetro 1 Contacto
Negro
Sin conexién 4 No utilizado
Blanco
Sin conexién 2 No utilizado
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GMX551 (cucharén basculante opcional)

Se puede suministrar un pluviémetro de cubeta basculante Kalyx con el GMX551 y esté precableado con un cable de 20 m y un conector de 4

vias (n.° de pieza de Gill 1957-10-066) para enchufarlo al GMX551.
El tamafio de punta predeterminado de MaxiMet GMX551 esta configurado para 0,200 mm/punta para que coincida con el cubo basculante Kalyx.

Se suministra una tapa protectora en el enchufe de salida de 4 vias GMX551. Debe instalarse en cualquier momento en que el cable del pluviémetro

externo esté desconectado del sensor.

GMX550/GMX551

El GMX550/GMX551 no se suministra con pluviémetro ni cable de conexién. Se suministra con 4 vias

conector

El tamafio de punta predeterminado de MaxiMet GMX550 esta configurado para 0,000 mm/punta (para usarse con un sensor de indicacién

de lluvia si 0 no que proporciona un cierre de contacto para lluvia y un contacto abierto para no lluvia).

Para usar con un tipo de cierre de contacto del cucharén basculante, cambie la configuracién de la boquilla GMX550/GMX551 usando Gill MetSet

para que coincida con la cifra del cucharén basculante (0,001 a 9,998 mm).

Se suministra un conector de 4 vias (Gill Part 020-06496):
Binder M8, Serie 768, hembra, soldadura de conector en angulo, n.° de pieza 99 3378 00 04.
Acepta cable de 20 a 26 AWG y tiene una salida de cable para cable de 3,5 mm a 5 mm de diametro.
Un ejemplo de cable de cuatro hilos de 22 AWG seria Lapp 7038861.

Las caracteristicas tipicas de un cable de 24 AWG adecuado para el conector anterior son:

Calibre del cable (AWG) 24
Estructura de derivacién Unica 32x0,1
cubierta del cable 4,5 mm
Resistencia del conductor 79,9y/Km

Un ejemplo de un conector de 4 vias de 5 m y un cable de 4 vias es el siguiente:

Carpeta serie 718, n.° de pieza 77 3708 0000 50004-0500.

llustracién y cableado del conector (vista desde el enchufe del conector del cable).

1= Marrén

)

( O O 2-= Blanco
O O 4 = negro

=\

(

é

Tenga en cuenta que la numeracion de los pines del conector no esta en secuencia.

3=Azul

Un cable de 20 m con conector de 4 vias instalado en un extremo y cables pelados en el otro esta disponible como accesorio opcional para

el GMX550/GMX551 (n.° de pieza de Gill 1957-10-066).

Se suministra una tapa protectora en el enchufe de salida de 4 vias GMX550/GMX551. Debe instalarse en cualquier momento en que el cable del

pluviémetro externo esté desconectado del sensor.
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4.11. Usando el MaxiMet GMX551 con pluviémetro de estado solido
Gill opcional.

conector de 9 vias

Cable de 20 metros

conector de 4 vias

Detalles del cableado

MaxiMet Cable de 20 m suministrado con Pluviémetro de estado sélido
Conector de 4 vias GMX551 Conector de 9 vias
Nombres de sefiales Nameros de pines Nameros de PIN Nombres de sefiales

Pluviémetro Azul

3 < 1 Contacto
Contacto

Pluviémetro - Marron ) )

1 < 3 Contacto/Alimentacién Ov

Contacto/Alimentacién Ov

Negro
Suministro V + (12V) 4 g 2 +12V

Blanco
No utilizado 2 Ninguna Sin conexién

La estacion meteorolégica GMX551 con pluviémetro 6ptico de estado soélido externo opcional (pieza de Gill 1957-00-073) junto con un cable de 20

m (equipado con conectores de 9y 4 vias - pieza de Gill 1957-10-064) para conectar los dispositivos entre si .

El tamafio de punta predeterminado de MaxiMet GMX551 esta configurado para 0,000 mm/punta.

Se suministra una tapa protectora en el enchufe de salida de 4 vias GMX551. Debe instalarse en cualquier momento en que el cable del pluviémetro

externo esté desconectado del sensor.

Especificaciones eléctricas del pluviémetro de estado sélido externo

Requisitos de energia 12vsivce

19mA a 12V CC
Actual
Pico de 55mA cuando llueve

La entrada del pluviémetro de estado sélido GMX551 tiene proteccién de voltaje inverso.
El sensor GMX551 tiene una salida de CC de +12 V presente en el conector de 4 vias y se debe tener cuidado de no cortocircuitar las

clavijas del conector.
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4.12. Requisitos de configuracion

4.12.1 Sistema anfitriéon

Nota: La configuracién de comunicacién de salida de entrega predeterminada de la salida MaxiMet es RS232 con COMMS

conjunto de configuracioén de interfaz para RS232.

Utilice un convertidor de RS232 a USB, por ejemplo, pieza Gill n.° 1957-10-065, cable de configuracién de 1,8 m equipado con

conector MaxiMet de 9 vias y con conector de alimentacién USB de 5 V integral para MaxiMet (consulte el parrafo 4.1.2).

Si se requiere un controlador de instalacién para este cable, se puede descargar desde:

Alternativamente, use:

« Un adaptador RS232 a USB o equivalente, por ejemplo EasySynch parte ES-U-1001-A (si no usa Gill parte 1957-10-065), o
conéctelo directamente a un puerto COM RS232 ¢ Una PC con software Windows hasta y incluyendo Windows 10 y con un
interno o externo
interfaz compatible con la salida del MaxiMet
« Una fuente de alimentacién, de 5V a 30 V CC a 200 mA, si no se usa el cable de configuracion de Gill Instruments « Un
cable de 3 pares, p.

el cable de configuracion de Gill Instruments.
4.12.2 Software

El software Gill MetSet, utilizado como herramienta de configuracion, se ejecutara en PC con hasta Windows 10 inclusive y se puede
descargar de forma gratuita desde:

http://www.gillinstruments.com/main/software.html

4.12.3 Prueba del sistema de banco

Antes de montar fisicamente el MaxiMet en su ubicacion final, recomendamos enfaticamente que se realice una prueba del sistema en
banco para confirmar que el sistema esta configurado correctamente, es totalmente funcional y eléctricamente compatible con el sistema
host y el cableado seleccionados (preferiblemente utilizando la longitud final del cable). ). El formato de datos requerido, las unidades,

la velocidad de salida y otras opciones también deben configurarse en esta etapa.
Conecte el MaxiMet a una PC cableada segin las conexiones RS232 en el parrafo 4.6.

Como alternativa, utilice un cable de configuracion de Gill, nGmero de pieza de Gill 1957-10-065, con un conector de 9 vias instalado en

un extremo y un convertidor USB en el otro extremo si es necesario para simplificar la configuracién entre MaxiMet y una PC.
Abra el software Gill MetSet proporcionado para leer, verificar o cambiar la configuracién segun el parrafo 6.2.

Use MetSet para ver la cadena de datos y confirme que el campo Estado lee 0000.

4.13. embalaje

Mientras se traslada el MaxiMet a su sitio de instalacién, la unidad debe mantenerse en su embalaje. Conserve el embalaje para

realizar pruebas en el banco de pruebas o si la unidad debe trasladarse o devolverse a Gill Instruments.
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5. INSTALACION
5.1. Directrices generales de instalacion

5.1.1 Interferencia

Al igual que con cualquier dispositivo electrénico sofisticado, se deben seguir buenas préacticas de ingenieria para garantizar un
funcionamiento correcto.

Compruebe siempre la instalacion para asegurarse de que el MaxiMet no se vea afectado por otros equipos que funcionen localmente,

que pueden no cumplir con los estandares actuales, por ejemplo, transmisores de radio/radar, motores de embarcaciones, generadores, etc.

NO monte el MaxiMet cerca de transmisores de radio o radar de alta potencia. Es posible que se requiera una inspeccién del sitio si existe

alguna duda sobre la fuerza del ruido eléctrico externo.

Pautas

« Evite el montaje en el plano de cualquier escaner de radar: se debe mantener una separacion vertical de al menos 2 m.
logrado.

« Para antenas de transmisién de radio, se sugieren las siguientes separaciones minimas (en todos los sentidos):

IMM VHF — 1m.
MF/HF — 5m.
Satcom: 5 m (evite posibles lineas de vision).

« Asegurese de que el producto esté correctamente conectado a tierra de acuerdo con este manual.

« Utilice los cables recomendados por Gill, manteniendo la longitud por debajo del maximo permitido. Cuando los cables se
cortan y se vuelven a conectar (cajas de conexiones, enchufes y tomas), se debe mantener la integridad de la pantalla del
cable para evitar que se comprometa el rendimiento de EMC.

Si no hay disponible un cable apantallado entre MaxiMet y una conexion de pluviémetro y hay intensidades de campo de RF
altas locales, se recomienda enrutar el cableado a través de un conducto de metal conectado a tierra.

« No se deben crear bucles de tierra: conecte a tierra el sistema de acuerdo con los diagramas de cableado. ¢ Aseglrese

de que la fuente de alimentacién funcione segun las especificaciones de MaxiMet en todo momento.

5.1.2 Viento

Evite las turbulencias causadas por las estructuras circundantes que afectaran la mediciéon de MaxiMet, como arboles, mastiles y

edificios.
La Organizacion Meteorolégica Mundial hace las siguientes recomendaciones:

« La exposicion estandar de los instrumentos de viento sobre terreno abierto nivelado es de 10 m sobre el suelo.
El terreno abierto se define como un area donde la distancia entre el sensor y cualquier obstruccién es al menos 10 veces la

altura de la obstruccion. « Si se monta en un edificio, teéricamente el sensor deberia montarse a una altura de 1,5 veces

la altura del edificio.

Si el sensor se va a montar en una pluma de mastil, en la parte superior de una torre o mastil, entonces la pluma debe tener al menos el

doble de largo que el diametro minimo o la diagonal de la torre. La barrera debe colocarse en el lado del viento predominante de la torre.

Es importante asegurarse de que el MaxiMet esté montado en una posicion libre de cualquier estructura que pueda obstruir el flujo

de aire o inducir turbulencia.

Monte MaxiMet para tener una vision clara de los vientos predominantes.
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5.1.3 Brujula

MaxiMet debe montarse horizontal y verticalmente lo mas nivelado posible.

No es posible calibrar para cambiar las anomalias magnéticas. Por lo tanto, para mayor precision, mantenga el MaxiMet
alejado de fuentes de distorsién magnética local que cambiara con el tiempo; como equipos eléctricos que se encenderan y
apagaran, o cuerpos ferrosos que se moveran. Aseglrese de que MaxiMet no esté montado cerca de areas que puedan ver grandes

fuentes de campos magnéticos locales.

Los motores eléctricos suelen generar campos magnéticos que son mucho mas fuertes que el campo terrestre. Se

recomienda mover MaxiMet lo mas lejos posible de los motores.

Como guia, asegurese de que MaxiMet esté montado al menos a 1 metro de distancia de objetos ferrosos para evitar que influyan

en la lectura de la brdjula.
Se puede agregar un factor de correccion de declinacion al rumbo del norte magnético desde la brdjula.
Las cifras de mapa y declinacion en cifras decimales se pueden obtener de:

http://www.geosats.com/magdecli.html http://

www.ngdc.noaa.gov/geomag/declination.shtml

5.1.4 GPS

MaxiMet debe montarse horizontal y verticalmente lo mas nivelado posible. MaxiMet tiene una salida de sensor de inclinacion

gue puede ayudar con esto.

Una vista despejada del cielo es mejor para un blogueo satelital 6ptimo. La copa de los arboles, las colinas/montafias circundantes,
los edificios altos y cualquier estructura/mastil de montaje que oscurezca la vista, ya sea desde arriba o hacia el horizonte, pueden

impedir la recepcion.

Pueden ocurrir errores de trayectos multiples de la sefial si la sefial GPS se refleja en objetos como edificios altos o grandes

superficies rocosas antes de que llegue al receptor. Esto aumenta el tiempo de viaje de la sefial, lo que provoca errores.

NUmero de satélites visibles: cuantos mas satélites pueda ver un receptor GPS, mayor serd la precision. Los edificios, el terreno, la
interferencia electrénica o, a veces, incluso el follaje denso pueden bloquear la recepcion de la sefial, lo que provoca errores de

posicion o posiblemente ninguna lectura de posicion. Las unidades de GPS normalmente no funcionaran en interiores o bajo tierra.

5.1.5 Solares

MaxiMet debe montarse horizontal y verticalmente lo méas nivelado posible durante la instalacion para obtener lecturas 6ptimas.

MaxiMet tiene una salida de sensor de inclinacion que puede ayudar con esto.

Una vista clara del cielo es mejor para una medicion solar 6ptima. Las obstrucciones de montaje, las copas de los arboles, las colinas,

las montafas y los edificios altos que oscurecen la vista, ya sea desde arriba o hacia el horizonte, pueden impedir las lecturas solares.

5.1.6 Inclinacion

El &ngulo de inclinacién del inclinémetro (planos X e Y, 00-89 grados) y la orientacion (plano Z, vertical/invertido) se pueden habilitar

mediante MetSet para que se emita continuamente a 1 Hz en la cadena de datos para nivelar el sensor horizontalmente.

Consulte también la pagina 11 Informacién sobre el inclinémetro y la inclinacion.
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También hay una funcién de verificacion de inclinaciéon que se puede habilitar usando un programa de terminal que solo genera informacién de angulo
de inclinacién (planos X e Y, 0-89.9 grados) e informacién Z (méas un rumbo de brdjula en modelos de viento) a 4 Hz si este nivel de precisién es requerido.

Consulte el parrafo 6.8 para conocer los detalles de configuracion.

Si es necesario montar la unidad en un angulo, por ejemplo, 30 grados, gire la unidad de modo que el marcador del norte de la unidad apunte al norte
y la lectura X sea +00 o -00 grados. Mientras mantiene la lectura X a 00 grados, incline la unidad de modo que la lectura Y sea de +30 grados para las

ubicaciones del hemisferio norte o -30 grados para las ubicaciones del hemisferio sur.

5.1.7 Lluvia

Pluviémetro con cubeta basculante Kalyx (opcional con GMX550 y GMX551)

El mecanismo de cubeta basculante del pluviometro Kalyx se inmoviliza antes del envio para evitar dafios durante el transporte. Para liberar
el mecanismo, retire el embudo de su base desenroscando los tres tornillos de mano de nailon. Retire la pieza de espuma de debajo del mecanismo

del cubo. Esta espuma se puede guardar y utilizar siempre que se mueva el pluviémetro.

Las opciones de disposicion de montaje de Kalyx son:

* Montaje de placa base
Debido al bajo peso del pluviémetro (1kg aproximadamente) se debe montar de forma segura, para ello se recomienda el uso de la placa base.
Sin embargo, el indicador se puede montar a través de los tres orificios de la base en una losa de pavimento, por ejemplo. Se sugiere que se

utilicen pernos para este fin, ya que proporcionan un medio para nivelar el pluviémetro.

Perno de cabeza hexagonal y

tuerca de seguridad asociada

en 3 lugares para nivelar

quitar espuma Cubo basculante

insertar antes de usar

Nivel espiritual

Tuerca hexagonal y arandela
Agujero de esquina asociado con placa de

montaje en 3 lugares

1. Desatornille y retire las 3 tuercas hexagonales y arandelas asociadas con la placa de montaje.

2. Levante el conjunto de la base del cucharén basculante para dejar la placa base de metal y los pernos.
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3. Fije la placa base al suelo nivelado usando las 3 clavijas provistas a través de los 3 orificios de las esquinas. los
la placa base se puede montar en superficies duras como el concreto reemplazando las 3 clavijas provistas con tornillos y
tacos.

4. Para el montaje temporal en superficies duras, use algunos ladrillos o pesos pesados en las esquinas de la placa base (la altura

de los pesos debe mantenerse lo mas baja posible para causar la minima interferencia con la aerodinamica del pluviémetro).

5. Vuelva a montar el conjunto de la base del cucharén basculante utilizando las 3 tuercas hexagonales y las arandelas.

Nivelacion del ensamblaje de la base

Una vez completado lo anterior, afloje las 3 tuercas hexagonales de nivelacién y ajuste los pernos hexagonales para alinear el espiritu.

nivele la burbuja dentro del circulo central.

Ahora apriete las tuercas de los pernos hexagonales para bloguear los pernos hexagonales en su posicién y asegurarse de que el nivel de burbuja burbujee.

permanece dentro del circulo central.

Notas: Asegurese de quitar el inserto de espuma debajo del cubo basculante antes de volver a colocar el embudo.

No es probable que dos disefios de pluvidmetros produzcan resultados idénticos, y pluviémetros idénticos pueden dar capturas

ligeramente diferentes, incluso cuando estan ubicados cerca uno del otro.

En las unidades GMX550/551, enchufe el cable conector de 4 vias de 20 m en el enchufe MaxiMet.

Sensor de lluvia de estado sélido integrado interno (GMX240, GMX400 y GMX600)

Idealmente, el sensor de lluvia de estado sélido debe montarse horizontal y verticalmente lo méas nivelado posible para obtener

lecturas 6ptimas. MaxiMet tiene una salida de sensor de inclinacién que puede ayudar con esto.

Una vista despejada del cielo es mejor para mediciones de lluvia éptimas. Las obstrucciones de montaje adyacentes o las

caracteristicas del paisaje alto podrian impedir las lecturas de lluvia.

NOTA: El sensor 6ptico proporciona una indicacién general solo de los niveles de lluvia para usar en situaciones donde se requiere
poco mantenimiento. Utilice un balde basculante o equivalente con un MaxiMet (p. ej., GMX550 y GMX551) cuando se requieran

mediciones de precipitacion de calidad de referencia.

Sensor de lluvia de estado sélido externo (GMX551)

Idealmente, el sensor de lluvia externo de estado s6lido debe montarse horizontal y verticalmente lo mas nivelado posible para

obtener lecturas 6ptimas. MaxiMet tiene una salida de sensor de inclinaciéon que puede ayudar con esto.

Una vista despejada del cielo es mejor para mediciones de lluvia 6ptimas. Las obstrucciones de montaje adyacentes o las

caracteristicas del paisaje alto podrian impedir las lecturas de lluvia.

Se suministran tres tornillos de cabeza semiesférica M5 x 10 mm y tres arandelas onduladas M6 con el sistema GMX551 para montar el

sensor de lluvia en un poste de soporte roscado adecuado, por ejemplo, consulte el parrafo 4.1.2 parte 1405-30-056.

Se suministra una tapa protectora en el enchufe de salida de 4 vias GMX551. Debe instalarse en cualquier momento en que el cable del

pluviémetro externo esté desconectado del sensor.
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El sensor GMX551 tiene una salida de +12 V CC presente en el conector de 4 vias para suministrar energia al pluvimetro externo y

se debe tener cuidado de no cortocircuitar las clavijas del conector.

NOTA: El sensor 6ptico proporciona una indicacion general solo de los niveles de lluvia para usar en situaciones donde se requiere
poco mantenimiento. Utilice un balde basculante o equivalente con un MaxiMet (p. ej., GMX550 y GMX551) cuando se requieran

mediciones de precipitacién de calidad de referencia.

5.1.8 Alineacion general

El anemoémetro MaxiMet debe configurarse para que apunte al norte (o a otra direccion de referencia conocida), usando los punteros

del norte, que se identifican en la figura del instrumento en la pagina 8.

Si la salida de la brijula MaxiMet esta habilitada usando MetSet (pagina Informe, configuracion COMPASSH), entonces se puede usar

una lectura directa de la brdjula del norte magnético para configurar los marcadores de norte MaxiMet al norte.

De lo contrario, MaxiMet no necesita alinearse con precision si las lecturas de la direccién corregida de la brdjula (CDIR) son

para ser utilizado.

MaxiMet tiene una salida de sensor de inclinacién que puede ayudar a nivelar la unidad.

5.1.9 Tubo de montaje, por ejemplo, pieza Gill 1405-30-056.

Se recomienda un tubo de 1,75 pulgadas (44,45 mm) de diametro exterior x 3 mm de espesor de pared (consulte las figuras en el

parrafo 5.1.11).

Nota: Es importante que se utilice el tubo del didmetro correcto para evitar dafios en la base MaxiMet.

moldura al apretar los tornillos.

El tubo de soporte requiere tres orificios equidistantes, roscados M5, a 7,5 mm de la parte superior del tubo. Pase el cable (equipado

con el conector Clipper de 9 vias) a través del tubo.

Un tubo de montaje de aluminio opcional de 500 mm de largo x 44,45 mm de diametro exterior x 3 mm de espesor pretaladrado con

orificios roscados igualmente espaciados estéa disponible en Gill Instruments (n.° de pieza 1405-30-056).
Nota: El cliente debe instalar un protector contra tirones adecuado en el cable.

Conecte el enchufe girandolo mientras lo empuja suavemente en el enchufe del MaxiMet. Cuando lo ubique, gire el manguito exterior

en el sentido de las agujas del reloj para conectar y bloquear el enchufe.

Fije el MaxiMet al tubo con los 3 tornillos de acero inoxidable suministrados. (Torque maximo del tornillo de montaje 1,5 Nm para tubos

de aluminio y 3 Nm para tubos de acero inoxidable).

Para entornos hostiles, debe seleccionar un material adecuado para el entorno previsto, por ejemplo, acero inoxidable 316

para uso marino.

Para entornos no hostiles se puede utilizar un tubo de aluminio.
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5.1.10 Soporte de montaje, por ejemplo, pieza Gill 1771-PK-115

Un soporte de montaje opcional esta disponible en Gill Instruments, pieza 1771-PK-115, como se muestra en la ilustracion.

@30 - 58mm (1.2*- 23", i

@B80.0mm (3.15" ‘

44 5mm (1.75/"

108.0mm (4 257)
89.0mm (3.5

Conecte el cable de tierra aqui

216.5mm (8.5°) 61.8mm (2.47)

129.0mm (5.1%)

271.9mm (10.77)

1. Monte el sensor en el soporte de montaje y, si usa un sensor de viento MaxiMet, alinéelo de modo que el marcador norte del sensor apunte

al poste del soporte.

2. Fije el sensor a su soporte con los tornillos y las arandelas que se incluyen en la caja de MaxiMet.

3. Apriete los tornillos a un méximo de 1,5 Nm.
El soporte utiliza una abrazadera de montaje adecuada para acoplarse a un tubo vertical con un didmetro de 30-58 mm.
Al montar el MaxiMet, considere la posicion, orientacién y alineacién de la unidad. Mdntelo en la parte superior de una tuberia para garantizar una
vista de medicion clara y sin obstrucciones.
Nota: Primero se debe desengrasar el tubo de montaje y, al ensamblar el conjunto de la abrazadera del soporte

las tuercas de la abrazadera exterior deben apretarse uniformemente a un par de 3 Nm.

La parte de la placa mévil de la abrazadera debe invertirse para postes de menos de 38 mm de diametro.

Atornille un cable de tierra de un minimo de 6 mm2 al chasis del soporte utilizando los tornillos y las fijaciones de etiquetas de terminales

suministradas (consulte el diagrama anterior).
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5.1.11 Dimensiones (en mm)
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6. CONFIGURACION CON METSET

MaxiMet se puede configurar con el software MetSet de Gill Instruments.

El software MetSet se puede ejecutar en PC con Windows 10 inclusive y se puede descargar desde el

Sitio web de Gill:

hittp//www gillinstruments.com/main/software html

Para obtener més detalles sobre todos los parametros de MaxiMet y su significado, consulte los Apéndices, parrafo 9.1.

6.1. Configuraciones predeterminadas de MaxiMet

Cadena de datos predeterminada de fabrica del GMX200

Los elementos en rojo se relacionan con la unidad opcional de GPS.

NODO, DIR, VELOCIDAD, CDIR, VELOCIDAD, UBICACION GPS, HORA, VOLTIOS, ESTADO, COMPROBAR

¥Q,021,000.01,090,000.01,+50.763004:-001.539898:+3.10,2015-06-05T710:19:30.8, +05.1,0000,y 36

Dénde:-

§ STX

q Letra de nodo

021 Direcci6n del viento

000.01 Velocidad del viento

090 Direccion corregida

000.01 Velocidad corregida por GPS
+50.763004 Latitud GPS

-001.539898 Longitud GPS

+3.10 Ubicacion de la altura del GPS
2015-06-05 Fecha

T10:19:30.8 Tiempo

+05.1 Voltaje de suministro

0000 Estado

y ETC

36 Suma de verificacion

NOTAS: <STX> es el caracter de inicio de cadena (valor ASCII 2).

<ETX> es el caracter de fin de cadena (valor ASCII 3).

Checksum, la cifra de suma de verificacién hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin

incluir) los caracteres STX y ETX.

Resumen de configuracién de MetSet

INFORME: NODO DIR VELOCIDAD CDIR VELOCIDAD C UBICACION GPS TIEMPO VOLTIOS COMPROBACION DE ESTADO

PROTOCOLO : GILL

SENSOR BRUJULA : ENCENDIDO

POTENCIA: 0

COMUNICACIONES: RS232

COMPASSDECL : +000.0

HORA : 2015-06-05T11:04:54

BAUDIOS: 19200

SENSOR GPS : ENCENDIDO

TIEMPO AUTOMATICO: ACTIVADO
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NODO: Q

UNIDADES GPS : MS

DESPLAZAMIENTO TZ : +00.00

FRECUENCIA DE SALIDA: 1HZ

ESTADO DE PUPMSG: ENCENDIDO

MODO MSG : CONT

INFORME PUPMSG: ACTIVADO

ASCTERMO : CRLF

UNIDADES PUPMSG : ON

ECHO : ON

MODBUS: RTU

ALINEAR: 0

MODADDR : 1

SENSOR DE VIENTO: ENCENDIDO

BITS DE DATOS: 8

UNIDADES VIENTO : MS

OBSTACULOS : 1

NOTADO: 0.00

PARIDAD: NINGUNA

PROMEDIO CORTO : 60

CONTRATERMINO : 10

PROMEDIO : 10

MODICO: 1000

Cadena de datos completa GMX200

sin GPS

Nodo, Direccién relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccién corregida del viento, Viento medio relativo

Direccién (OMM), Velocidad media relativa del viento (OMM), Direccién relativa de la rafaga (OMM), Réafaga relativa

Velocidad (OMM), estado del sensor de viento, rumbo de la brdjula, ,

Hora del amanecer, Hora del mediodia solar, Hora del atardecer,

Posicion del Sol, Crepusculo (Civil), Crepusculo (Nautico), Creplsculo (Astronémico), Inclinacién X, Inclinacién Y, Orientacién Z,

Campo de informacién del usuario, fecha y hora del sistema, tension de alimentacion, estado, suma de comprobacion

¥Q,048,000.02,106,000,000.00,000,000.00,0100,058,07:58,12:08,16:19,143:+09,16:57,17:39,18:19,00,+00, +1,,2018 -01-16T09:29:31.1,+05.0,0000,y.22

GPS

Nodo, Direccién relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccién corregida del viento, Velocidad corregida del viento,

Direccion Relativa Promedio del Viento (WMO), Velocidad Relativa Promedio del Viento (WMO), Direccién Relativa de Rafagas

(OMM), velocidad relativa de rafagas (OMM), direccién media corregida del viento (OMM), viento medio corregido

Velocidad (WMO), Direccién de rafagas corregida (WMO), Velocidad de réfagas corregida (WMO), Estado del sensor de viento,

Rumbo de la brdjula, ubicacién del GPS, rumbo del GPS, velocidad del GPS sobre el fondo, estado del sensor del GPS, hora del amanecer,

Hora del mediodia solar, hora de la puesta del sol, posicién del sol, creptsculo (civil), crepisculo (néutico), crepisculo

(astronémico), inclinacién X, inclinacién Y, orientacién Z, campo de informacién del usuario, fecha y hora del sistema, voltaje de suministro,

Estado, suma de comprobacién

¥Q, 222,000.00,061,000.56,000,000.00,000,000.000.00,000,000.00,000,000.000.00,0100,055,+50.763328:- 001.540155: -0002.70,242,000.58,010c,

08:01,12: 15,16: 28,146: +11,17 ,17:47,18:26,+00,+01,+1,,2018-01- 16T09:50:49.8,+05.0,0004,y.68
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Cadena de datos predeterminada de fabrica GMX240

Los elementos en rojo se relacionan con la unidad opcional de GPS.

NODO, DIR, VELOCIDAD, CDIR, VELOCIDAD, PRECIP TOTAL, INTENSIDAD DE PRECIP, UBICACION GPS, TIEMPO, VOLTIOS, ESTADO,

CONTROLAR

¥Q,180,000.06,133,000.21,00000.000,000.000,+50.763060:-001.540268:+0001.60,2017-

11-02T15:07:27.6,+05.0,0004,y 31

Dénde: v STX -001.540268 Longitud GPS
q Letra de nodo +0001.60 Ubicacion de la altura del GPS
180 Direcci6n del viento 2017-11-02 Fecha
000.06 Velocidad del viento T15:07:27.6 Tiempo
133 Direcci6n corregida +05.0 Voltaje de suministro
000.21 Velocidad corregida por GPS 0004 Estado
0000.000 Precipitacion Total y ETC
000.000 Intensidad de precipitacion 31 Suma de verificacion
+50.763060 Latitud GPS

Notas: <STX> es el caracter de inicio de cadena (valor ASCII 2)

<ETX> es el caracter de fin de cadena (valor ASCII 3)

Suma de verificacion, la suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir) los

caracteres STXy ETX

Configuracion predeterminada de MetSet

INFORME: NODO DIR VELOCIDAD CDIR CSPEED PRECIPT PRECIPI GPSLOCATION TIEMPO VOLTIOS VERIFICACION DE ESTADO

PROTOCOLO : GILL

POTENCIA : 0

COMUNICACIONES: RS232

HORA : 2017-11-02T15:07:27

BAUDIOS: 19200

TIEMPO AUTOMATICO: ACTIVADO

NODO: Q

SENSOR BRUJULA : ENCENDIDO

DESPLAZAMIENTO TZ : +00.00

FRECUENCIA DE SALIDA: 1HZ

COMPASSDECL : +000.0

ESTADO DE PUPMSG: ENCENDIDO

MODO MSG : CONT

SENSOR GPS : ENCENDIDO

INFORME PUPMSG: ACTIVADO

ASCTERMO : CRLF

UNIDADES GPS : MS

UNIDADES PUPMSG : ON

ECHO : ON

SENSOR DE TEMPERATURA: ENCENDIDO

MODBUS: RTU

ALINEAR: 0

UNIDADES TEMP : C

MODADDR : 1

SENSOR DE VIENTO: ENCENDIDO

PRECIP DEL SENSOR: ENCENDIDO

BITS DE DATOS: 8

UNIDADES VIENTO : MS

UNIDADES PRECIP : MM

OBSTACULOS : 1

NOTADO: 0.00

PARIDAD: NINGUNA

PROMEDIO CORTO : 60

CONTRATERMINO : 10

PROMEDIO : 10

MODICO: 1000
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Cadena de datos completa GMX240

sin GPS

Nodo, Direccién relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccion corregida del viento, Viento medio relativo

Direccién (OMM), Velocidad media relativa del viento (OMM), Direccion relativa de la rafaga (OMM), Réafaga relativa

Velocidad (OMM), Estado del sensor de viento, Precipitacion total, Intensidad de la precipitacién, Estado de la precipitacion,

Rumbo de la brijula, , Hora del amanecer, Hora del mediodia solar, Hora del atardecer, Posicién del sol, Crepusculo (civil),

Crepusculo (nautico), crepusculo (astronédmico), inclinaciéon X, inclinacién Y, orientacién Z, campo de informacién del usuario, fecha y hora del sistema,

tensién de alimentacion, estado, suma de comprobacién

¥Q,269,000.03,311,000,000.00,000,000.00,0100,00000.200,000.200,N,042,+028,+028,1.2,+012.8,07:54,12: 10,16:25,174:+18,77.03,1 :45,18:24,+12,-14,
+1,2017-01-20T11:46:01.3,+05.0,0000,y 51 COMPROBAR

GPS

Nodo, Direccién relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccién corregida del viento, Velocidad corregida del viento,
Direccién Relativa Promedio del Viento (WMO), Velocidad Relativa Promedio del Viento (WMO), Direccién Relativa de Rafagas
(OMM), velocidad relativa de rafagas (OMM), direccién media corregida del viento (OMM), viento medio corregido

Velocidad (WMO), Direccién de rafagas corregida (WMO), Velocidad de rafagas corregida (WMO), Estado del sensor de viento, Total
Precipitacion, Intensidad de la precipitacién, Estado de la precipitacion, Rumbo de la brijula, Ubicacién GPS, Rumbo GPS,
Velocidad GPS sobre el suelo, estado del sensor GPS, hora del amanecer, hora del mediodia solar, hora del atardecer, posicion del
Sol, Crepusculo (civil), Crepusculo (nautico), Crepusculo (astronémico), Inclinacién X, Inclinacion Y, Orientacién Z, Usuario

Campo de informacion, fecha y hora del sistema, tensién de alimentacion, estado, suma de comprobacion

¥Q,269,000.03,311,003.17,000,000.00,000,000.00,000,001.45,135,011.05,0100,00000.200,000.200,N,042,
+50.762988:-001.539893:-0.80,064,+000.10,010B,+028,+028,1.2,

+012.8,07:54,12:10,16:25,174:+18,17:03,17:45,18:24,+09,+03,+1,,2017-01-20T11:46:01.3, +05.0, 0000,y 51

CONTROLAR

Cadena de datos predeterminada de fabrica del GMX300:

NODO, PRENSA, HR, TEMP, PUNTO DE ROCIO, HORA, VOLTIOS, ESTADO,

COMPROBAR yQ, 1015.3,041,+022.0,+008.5,2015-06-05T10:19:30.8,+05.1,0000,y 36

Dénde

g STX

q Letra de nodo
1015.3 Presion

041 Humedad relativa
+022.0 La temperatura
+008.5 Punto de rocio
2015-06-05 Fecha
T10:19:30.8 Tiempo

+05.1 Voltaje de suministro
0000 Estado

y ETC

36 Suma de verificacion
NOTAS:

<STX> es el caracter de inicio de cadena (valor ASCII 2).
<ETX> es el caracter de fin de cadena (valor ASCII 3).
Checksum, la cifra de suma de verificacién hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir) los

caracteres STXy ETX.
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Configuracion predeterminada de GMX300 MetSet

INFORME: NODO PRESION RH TEMP. PUNTO DE ROCIO TIEMPO VOLTIOS ESTADO VERIFICAR

PROTOCOLO : GILL

SENSOR DE TEMPERATURA: ENCENDIDO

POTENCIA: 0

COMUNICACIONES: RS232

UNIDADES TEMP : C

HORA : 2015-06-05T11:04:54

BAUDIOS: 19200

PUNTO DE ROCIO DEL SENSOR: ENCENDIDO

NODO: Q

UNIDADES PUNTO DE ROCIO : C

FRECUENCIA DE SALIDA: 1HZ

PRESION DEL SENSOR: ENCENDIDO

ESTADO DE PUPMSG: ENCENDIDO

MODO MSG : CONT

UNIDADES PRENSA : HPA

INFORME PUPMSG: ACTIVADO

ASCTERMO : CRLF

HASL : +00000.00

UNIDADES PUPMSG : ON

ECHO : ON

HAST: +00000.00

MODBUS: RTU

BITS DE DATOS: 8

SENSOR RH : ENCENDIDO

MODADDR : 1

OBSTACULOS : 1

UNIDADES HR : %

CONTRATERMINO : 10

PARIDAD: NINGUNA

MODICO: 1000

Cadena de datos completa GMX300:

Nodo, Presién, Presion a nivel del mar, Presién en la estacion, Humedad relativa, Temperatura, Punto de rocio,

Humedad absoluta, indice de calor, Densidad del aire, Temperatura de bulbo himedo, Hora del amanecer, Hora del mediodia solar, Puesta del sol

Hora, posicién del sol, crepusculo (civil), crepusculo (néutico), crepuisculo (astronémico), X-Tilt, Y-Tilt, Z

Orientacién, campo de informacion del usuario, fecha y hora del sistema, tensién de alimentacion, estado, suma de comprobacién

¥Q,0999.5,0999.5,0999.5,040,+023.3,+009.1,08.45,,1.2,+015.1,07:58,12:08,16:19,162:+15,16:57,17:39,18: 19,+00,+01,+1,,2018-01-16T10:55:38.5,+05.1,0000,y.1F

Cadena de datos predeterminada de fdbrica GMX301:

NODO, PRENSA, RH, TEMPERATURA, PUNTO DE ROCIO, RADIO SOLAR, TIEMPO, VOLTAJE, ESTADO, COMPROBAR

¥Q,1015.3,041,+022.0,+008.5,0000,2015-06-05T10:19:30.8,+05.1,0004,y 36

Doénde

g
q
1015.3

041
+022.0
+008.5
0000
2015-06-05
T10:19:30.8
+05.1
0004

y

36

NOTAS:

STX

Letra de nodo
Presién
Humedad relativa
La temperatura

Punto de rocio

Radiacién solar
Fecha

Tiempo

Voltaje de suministro
Estado

ETC

Suma de verificacion

<STX> es el caracter de inicio de cadena (valor ASCII 2).

<ETX> es el caracter de fin de cadena (valor ASCII 3).

Checksum, la cifra de suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir) los caracteres STX y

ETX.
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Resumen de configuracién de GMX301 MetSet

INFORME: NODO PRENSA RH TEMP. PUNTO DE ROCIO SOLARRAD HORA VOLTIO ESTADO VERIFICAR

PROTOCOLO : GILL

SENSOR BRUJULA : ENCENDIDO

POTENCIA: 0

COMUNICACIONES: RS232

COMPASSDECL : +000.0

HORA : 2015-06-05T11:04:54

BAUDIOS: 19200

SENSOR DE TEMPERATURA: ENCENDIDO

NODO: Q

UNIDADES TEMP : C

FRECUENCIA DE SALIDA: 1HZ

PUNTO DE ROCIO DEL SENSOR: ENCENDIDO

ESTADO DE PUPMSG: ENCENDIDO

MODO MSG : CONT

UNIDADES PUNTO DE ROCIO : C

INFORME PUPMSG: ACTIVADO

ASCTERMO : CRLF

PRESION DEL SENSOR: ENCENDIDO

UNIDADES PUPMSG : ON

ECHO : ON

UNIDADES PRENSA : HPA

MODBUS: RTU

HASL : +00000.00

MODADDR : 1

HAST: +00000.00

BITS DE DATOS: 8

SENSOR RH : ENCENDIDO

OBSTACULOS : 1

UNIDADES HR : %

PARIDAD: NINGUNA

SENSOR SOLAR : ENCENDIDO

CONTRATERMINO : 10

MODICO: 1000

Cadena de datos completa GMX301:

Nodo, Presién, Presion a nivel del mar, Presién en la estacion, Humedad relativa, Temperatura, Punto de rocio,

Humedad absoluta, Radiacion solar, Horas de sol, indice de calor, Densidad del aire, Temperatura de bulbo himedo,

Hora del amanecer, Hora del mediodia solar, Hora del atardecer, Posicién del sol, CrepUsculo (civil), Crepusculo (nautico),

Crepusculo (astrondmico), inclinacién X, inclinacién Y, orientacién Z, campo de informacién del usuario, fecha y hora del sistema, suministro

Voltaje, estado, suma de comprobacion

¥Q,0999.4,0999.4,0999.4,040,+023.3,+009.0,08.41,2155,00.00,,1.2,+015.0,07:58,12:08,16:19,163:+15, 16:57,17:

39,18:19,+00,+00,+1,,2018-01-16T10:58:40.7,+05.1,0000,y.37

Cadena de datos predeterminada de fébrica del GMX400

NODO, PRENSA, RH, TEMPERATURA, PUNTO DE ROCIO, TOTAL, PRECIPTO, PRECIPI, TIEMPO, VOLTIOS, ESTADO, COMPROBAR.

¥Q,1015.3,041,+022.0,+008.5,00000.200,000.200,2015-06-05T10:19:30.8,+05.1,0000,y 36

Dénde

g STX

q Letra de nodo
1015.3 Presion

041 Humedad relativa
+022.0 La temperatura
+008.5 Punto de rocio
0000.200 Precipitacion Total
000.200 Intensidad de precipitacién
2015-06-05 Fecha

T10:19:30.8 Tiempo

+05.1 Voltaje de suministro
0000 Estado

y ETC

36 Suma de verificacion
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NOTAS:

<STX> es el caracter de inicio de cadena (valor ASCII 2).

<ETX> es el caracter de fin de cadena (valor ASCII 3).

Suma de verificacion, la suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir) los caracteres STXy ETX

Configuracién predeterminada de GMX400 MetSet

INFORME: PRENSA HR TEMP. PUNTO DE ROCIO PRECIP TOTAL PRECIP INTENSIDAD TIEMPO VOLTIOS VERIFICAR ESTADO

PROTOCOLO : GILL

SENSOR DE TEMPERATURA: ENCENDIDO

POTENCIA: 0

COMUNICACIONES: RS232

UNIDADES TEMP : C

HORA : 2015-06-05T11:04:54

BAUDIOS: 19200

PUNTO DE ROCIO DEL SENSOR: ENCENDIDO

ESTADO DE PUPMSG: ENCENDIDO

NODO: Q

UNIDADES PUNTO DE ROCIO : C

INFORME PUPMSG: ACTIVADO

FRECUENCIA DE SALIDA: 1HZ

PRESION DEL SENSOR: ENCENDIDO

UNIDADES PUPMSG : ON

MODO MSG : CONT

UNIDADES PRENSA : HPA

MODBUS: RTU

ASCTERMO : CRLF

HASL : +00000.00

MODADDR : 1

ECHO : ON

HAST: +00000.00

BITS DE DATOS: 8

SENSOR RH : ENCENDIDO

OBSTACULOS : 1

UNIDADES HR : %

PARIDAD: NINGUNA

SENSOR DE PRECIPITACION: ENCENDIDO

CONTRATERMINO : 10

UNIDADES DE PRECIPITACION: MM

MODICO: 1000

ARPRECIP: ACTIVADO

ESTADO DE PUPMSG: ENCENDIDO

Cadena de datos completa GMX400

Nodo, Presién, Presién a nivel del mar, Presion en la estacion, Humedad relativa, Temperatura, Punto de rocio,

Humedad absoluta, Precipitacion total, Intensidad de la precipitacion, Estado de la precipitacion, indice de calor, Densidad del aire,

Temperatura de bulbo himedo, Hora del amanecer, Hora del mediodia solar, Hora del atardecer, Posicion del sol, Crepusculo (civil),

Crepusculo (ndutico), creptsculo (astronémico), inclinacién X, inclinacién Y, orientacién Z, campo de informacién del usuario, fecha y hora del sistema, tension de

alimentacion, estado, suma de comprobacién

¥Q,0999.3,0999.3,0999.3,041,+023.2,+009.3,08.61,00000.000,000.000,N,,1.2,+015.1,07:58,12:08,16:19,16 5:+16,16

:57,17:39,18:19,+00,+00,+1,,2018-01-16T11:09:24.0,+05.1,0000,y.7A
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Cadena de datos predeterminada de fabrica del GMX500:
Los elementos en rojo se relacionan con la unidad opcional de GPS.
NODO, DIR, VELOCIDAD, CDIR, VELOCIDAD, PRENSA, HR, TEMPERATURA, PUNTO DE ROCIO, UBICACION GPS, HORA, VOLTIOS, ESTADO,

CONTROLAR

¥Q,021,000.01,090,000.01,1015.3,041,+022.0,+008.5,+50.763004:-001.539898:+3.10,2015-06- 05T10:19:30.8,+05.1,0004,y 36

Doénde

y STX

q Letra de nodo

021 Direcci6n del viento
000.01 Velocidad del viento
090 Direccién corregida
000.01 Velocidad corregida por GPS
1015.3 Presién

041 Humedad relativa
+022.0 La temperatura
+008.5 Punto de rocio
+50.763004 Latitud GPS
-001.539898 Longitud GPS

+3.10 Ubicacion de la altura del GPS
2015-06-05 Fecha

T10:19:30.8 Tiempo

+05.1 Voltaje de suministro
0004 Estado

y ETC

36 Suma de verificacion
NOTAS:

<STX> es el caracter de inicio de cadena (valor ASCII 2).
<ETX> es el caracter de fin de cadena (valor ASCII 3).
Checksum, la cifra de suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir) los caracteres STX y

ETX.

Configuracién predeterminada de MetSet

INFORME: NODO DIR VELOCIDAD CDIR VELOCIDAD PRESION RH TEMP. PUNTO DE ROCIO GPSLOCALIZACION TIEMPO VOLTIOS
COMPROBACION DEL ESTADO
PROTOCOLO : GILL SENSOR BRUJULA : ENCENDIDO POTENCIA: 0
COMUNICACIONES: RS232 COMPASSDECL : +000.0 HORA : 2015-06-05T11:04:54
BAUDIOS: 19200 SENSOR GPS : ENCENDIDO TIEMPO AUTOMATICO: ACTIVADO
NODO: Q UNIDADES GPS : MS DESPLAZAMIENTO TZ : +00.00
FRECUENCIA DE SALIDA: 1HZ SENSOR DE TEMPERATURA: ENCENDIDO ESTADO DE PUPMSG: ENCENDIDO
MODO MSG : CONT UNIDADES TEMP : C INFORME PUPMSG: ACTIVADO
ASCTERMO : CRLF PUNTO DE ROCIO DEL SENSOR: ENCENDIDO UNIDADES PUPMSG : ON
ECHO : ON UNIDADES PUNTO DE ROCIO : C MODBUS: RTU
ALINEAR: 0 PRESION DEL SENSOR: ENCENDIDO MODADDR : 1
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SENSOR DE VIENTO: ENCENDIDO

UNIDADES PRENSA : HPA

BITS DE DATOS: 8

UNIDADES VIENTO : MS

HASL : +00000.00

OBSTACULOS : 1

NOTADO: 0.00

HAST: +00000.00

PARIDAD: NINGUNA

PROMEDIO CORTO : 60

SENSOR RH : ENCENDIDO

CONTRATERMINO : 10

PROMEDIO : 10

UNIDADES HR : %

MODICO: 1000

Cadena de datos completa GMX500:

Sin GPS

Nodo, Direccién relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccién corregida del viento, Viento medio relativo

Direccién (OMM), Velocidad media relativa del viento (OMM), Direccidn relativa de la rafaga (OMM), Rafaga relativa

Velocidad (OMM), Estado del sensor de viento, Presién, Presién a nivel del mar, Presién en la estacion, Humedad relativa,

Temperatura, punto de rocio, humedad absoluta, rumbo de la brijula, sensacién térmica, indice de calor, densidad del aire, humedad

Temperatura de bulbo, hora del amanecer, hora del mediodia solar, hora del atardecer, posicién del sol, crepsculo (civil),

Crepusculo (nautico), crepusculo (astronémico), inclinacion X, inclinacion Y, orientacion Z, campo de informacion del usuario, fecha y hora del sistema, tensién de

alimentacién, estado, suma de comprobacién

¥Q,056,000.04,115,000,000.00,000,000.00,0100,0999.2,0999.2,0999.2,041,+023.2,+009.2,08.56,059,,, 1.2,+015.1,07:58,12:91,66:16:16:1

,16:57,17:39,18:19,+00,+01,+1,,2018-01- 16T11:13:19.5,+05.0,0000,y.22

GPS

Nodo, Direccién relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccién corregida del viento, Velocidad corregida del viento,

Direccion Relativa Promedio del Viento (WMO), Velocidad Relativa Promedio del Viento (WMO), Direccién Relativa de Rafagas

(OMM), velocidad relativa de rafagas (OMM), direccién media corregida del viento (OMM), viento medio corregido

Velocidad (WMO), Direccién de rafagas corregida (WMO), Velocidad de rafagas corregida (WMO), Estado del sensor de viento,

Presion, Presion al nivel del mar, Presion en la estaciéon, Humedad relativa, Temperatura, Punto de rocio, Absoluto

Humedad, Rumbo de la brijula, Ubicacién GPS, Rumbo GPS, Velocidad GPS sobre el fondo, Estado del sensor GPS, Viento

Enfriamiento, indice de calor, Densidad del aire, Temperatura de bulbo himedo, Hora del amanecer, Hora del mediodia solar, Hora del atardecer, Posicién del sol,

Crepusculo (civil), Crepusculo (nautico), Crepusculo (astronédmico), X-Tilt, Y-Tilt, Orientacién Z, Usuario

Campo de informacion, fecha y hora del sistema, tensién de alimentacion, estado, suma de comprobacién

yQ, 301,000.01,180,000.08,000,000.000.000,000.00,000,000.000.00,000,000.00,0100,0998.9,0998.9,0998.9, 040,+023.1,+009.0,08.43,058,+50.763112:

-001.540188: -0011. 1.2,+014.9, 08:01,12:15,16:28,170:+17,17:06,17:47,18:26,+00,+00,+1,,2018-01-16T11:33: 05.7,+05.0,0004,y.67
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Cadena de datos predeterminada de fabrica GMX501:

Los elementos en rojo se relacionan con la unidad opcional de GPS.

NODO, DIR, VELOCIDAD, CDIR, VELOCIDAD, PRENSA, HR, TEMPERATURA, PUNTO DE ROCIO, RAD SOLAR, UBICACION GPS, HORA, VOLTIOS,

COMPROBACION DEL ESTADO

¥Q,021,000.01,090,000.01,1015.3,041,+022.0,+008.5,0000,+50.763004:-001.539898:+3.10,2015-06- 05T10:19: 30.8,+05.1,0004,y 36

Doénde

021

000.01

090

000.01
1015.3

041

+022.0
+008.5
0000
+50.763004
-001.539898
+3.10
2015-06-05
T10:19:30.8
+05.1
0004

y

36

NOTAS:

STX
Letra de nodo
Direccién del viento

Velocidad del viento

Direccién corregida
Velocidad corregida por GPS
Presién

Humedad relativa

La temperatura

Punto de rocio

Radiacién solar

Latitud GPS

Longitud GPS

Ubicacion de la altura del GPS

Fecha

Tiempo

Voltaje de suministro
Estado

ETC

Suma de verificacion

<STX> es el caracter de inicio de cadena (valor ASCII 2).

<ETX> es el caracter de fin de cadena (valor ASCII 3).

Checksum, la cifra de suma de verificacién hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir) los caracteres STX y

ETX.

Configuracion predeterminada de MetSet

COMPROBACION DEL ESTADO DE VOLTAJE

INFORME: NODO DIR VELOCIDAD CDIR VELOCIDAD PRESION RH TEMP. PUNTO DE ROCIO SOLARRAD GPSLOCALIZACION TIEMPO

PROTOCOLO : GILL

SENSOR BRUJULA : ENCENDIDO

POTENCIA : 0

COMUNICACIONES: RS232

COMPASSDECL : +000.0

HORA : 2015-06-05T11:04:54

BAUDIOS: 19200

SENSOR GPS : ENCENDIDO

TIEMPO AUTOMATICO: ACTIVADO

NODO: Q

UNIDADES GPS : MS

DESPLAZAMIENTO TZ : +00.00

FRECUENCIA DE SALIDA: 1HZ

SENSOR DE TEMPERATURA: ENCENDIDO

ESTADO DE PUPMSG: ENCENDIDO

MODO MSG : CONT

UNIDADES TEMP : C

INFORME PUPMSG: ACTIVADO

ASCTERMO : CRLF

PUNTO DE ROCIO DEL SENSOR: ENCENDIDO

UNIDADES PUPMSG : ON

ECHO : ON

UNIDADES PUNTO DE ROCIO : C

MODBUS: RTU
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ALINEAR: 0

PRESION DEL SENSOR: ENCENDIDO

MODADDR : 1

SENSOR DE VIENTO: ENCENDIDO

UNIDADES PRENSA : HPA

BITS DE DATOS: 8

UNIDADES VIENTO : MS

HASL : +00000.00

OBSTACULOS : 1

NOTADO: 0.00

HAST: +00000.00

PARIDAD: NINGUNA

PROMEDIO CORTO : 60

SENSOR RH : ENCENDIDO

CONTRATERMINO : 10

PROMEDIO : 10

UNIDADES HR : %

MODICO: 1000

SENSOR SOLAR : ENCENDIDO

Cadena de datos completa GMX501:

sin GPS

Nodo, Direccién relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccién corregida del viento, Viento medio relativo

Direccién (OMM), Velocidad media relativa del viento (OMM), Direccién relativa de la rafaga (OMM), Rafaga relativa

Velocidad (OMM), Estado del sensor de viento, Presién, Presién a nivel del mar, Presién en la estacion, Humedad relativa,

Temperatura, punto de rocio, humedad absoluta, rumbo de la brijula, radiacién solar, horas de sol, sensacion térmica,

indice de calor, densidad del aire, temperatura de bulbo himedo, hora del amanecer, hora del mediodia solar, hora del atardecer, posicién del sol, crepusculo
(civil), crepUsculo (nautico), creptsculo (astronémico), X-Tilt, Y-Tilt, Z- Orientacién, Usuario

Campo de informacién, fecha y hora del sistema, tensién de alimentacion, estado, suma de comprobacién

¥Q,003,000.02,062,000,000.00,000,000.00,0100,0999.3,0999.3,0999.3,041,+023.3,+009.3,08.61,059,0001,
00.00,,,1.2,+015.2,07:58,12:08,16:19,161:+15,16:57,17:39,18:19,+00,+00,+1,,2018-01-

16T10:50:19.2,+05.0,0000,y.08

GPS

Nodo, Direccidn relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccién corregida del viento, Velocidad corregida del viento,

Direccion Relativa Promedio del Viento (WMO), Velocidad Relativa Promedio del Viento (WMO), Direccién Relativa de Rafagas

(OMM), velocidad relativa de rafagas (OMM), direccién media corregida del viento (OMM), viento medio corregido

Velocidad (WMO), Direccion de rafagas corregida (WMO), Velocidad de rafagas corregida (WMO), Estado del sensor de viento,

Presion, Presion al nivel del mar, Presion en la estaciéon, Humedad relativa, Temperatura, Punto de rocio, Absoluto

Humedad, Rumbo de la brgjula, Ubicacién GPS, Rumbo GPS, Velocidad GPS sobre el fondo, Estado del sensor GPS, Solar

Radiacion, horas de sol, sensacion térmica, indice de calor, densidad del aire, temperatura de bulbo himedo, hora del amanecer, energia solar
Hora del mediodia, hora de la puesta del sol, posicién del sol, creplsculo (civil), creplsculo (néutico), crepusculo (astronémico), X

Inclinacién, inclinacién Y, orientacién Z, campo de informacion del usuario, fecha y hora del sistema, tensién de alimentacion, estado, suma de comprobacién

¥Q, 153,000.00,260,000.48,000,000.000.00,000,000.00,000,000.000.00,000,000.00,0100,0999.3,
0999.3,0999.3,040,+023.3,+009.1,08.50,055,0000,00.00,+50.763012: -001.540143: +00.20.

,010B,,,1.2,+015.1,08:01,12:15,16:28,158:+15,17:06,17:47,18:26,+ 00,+01,+1,,2018-01 -16T10:42:27.8,+05.0,0004,y.48
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GMX551 Cadena de datos predeterminada de fabrica Los

elementos en rojo se relacionan con la unidad de opcién GPS.

NODO, DIR, VELOCIDAD, CDIR, VELOCIDAD, PRENSA, RH, TEMPERATURA, PUNTO DE ROCIO, PRECIP TOTAL, INTENSIDAD DE PRECIP,

SOLARRAD, UBICACION GPS, HORA, VOLTIOS, ESTADO, COMPROBAR

¥Q,021,000.01,090,000.01,1015.3,041,+022.0,+008.5, 00000.200,000.200,0000,+50.763004:- 001.539898:+3.10,2015-06-05T10:1,0

+050.3,1,09:30.

Donde: § STX 000.200 Intensidad de precipitacion
q Letra de nodo 0000 Radiacion solar
021 Direcci6n del viento +50.763004 Latitud GPS
000.01 Velocidad del viento -001.539898 Longitud GPS
090 Direccion corregida +3.10 Ubicacion de la altura del GPS
000.01 Velocidad corregida por GPS 2015-06-05 Fecha
1015.3 Presion T10:19:30.8 Tiempo
041 Humedad relativa +05.1 Voltaje de suministro
+022.0 La temperatura 0004 Estado
+008.5 Punto de rocio 4 ETC
0000.200 Precipitacion Total 36 Suma de verificacion

Notas: <STX> es el caracter de inicio de cadena (valor ASCII 2)
<ETX> es el caracter de fin de cadena (valor ASCII 3)
Suma de verificacién, la suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir) los

caracteres STXy ETX

Configuracién predeterminada de MetSet

INFORME: NODO DIR VELOCIDAD CDIR VELOCIDAD PRESION RH TEMP. PUNTO DE ROCIO PRECIPT PRECIPI SOLARRAD

VERIFICACION DEL ESTADO DE VOLTAJE DE LA HORA DE LA UBICACION DEL GPS

PROTOCOLO : GILL

SENSOR BRUJULA : ENCENDIDO

POTENCIA : 0

COMUNICACIONES: RS232

COMPASSDECL : +000.0

HORA : 2015-06-05T11:04:54

BAUDIOS: 19200

SENSOR GPS : ENCENDIDO

TIEMPO AUTOMATICO: ACTIVADO

NODO: Q

UNIDADES GPS : MS

DESPLAZAMIENTO TZ : +00.00

FRECUENCIA DE SALIDA: 1HZ

SENSOR DE TEMPERATURA: ENCENDIDO

ESTADO DE PUPMSG: ENCENDIDO

MODO MSG : CONT

UNIDADES TEMP : C

INFORME PUPMSG: ACTIVADO

ASCTERMO : CRLF

PUNTO DE ROCIO DEL SENSOR: ENCENDIDO

UNIDADES PUPMSG : ON

ECHO : ON

UNIDADES PUNTO DE ROCIO : C

MODBUS: RTU

ALINEAR: 0

PRESION DEL SENSOR: ENCENDIDO

MODADDR : 1

SENSOR DE VIENTO: ENCENDIDO

UNIDADES PRENSA : HPA

BITS DE DATOS: 8

UNIDADES VIENTO : MS

HASL : +00000.00

OBSTACULOS : 1

NOTADO: 0.00

HAST: +00000.00

PARIDAD: NINGUNA

PROMEDIO CORTO : 60

SENSOR RH : ENCENDIDO

CONTRATERMINO : 10

PROMEDIO : 10

UNIDADES HR : %

MODICO: 1000

PRECIP DEL SENSOR: ENCENDIDO

UNIDADES PRECIP : MM

SENSOR SOLAR ENCENDIDO

MaxiMet
Doc. N° 1957-PS-021

Pagina 48

Ndmero 8

octubre 2022



Machine Translated by Google

Gill instrumentos Ltd

Cadena de datos completa GMX551 (incluidos pluviémetros opcionales)

sin GPS

Nodo, Direccion relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccién corregida del viento, Viento medio relativo

Direcciéon (OMM), Velocidad media relativa del viento (OMM), Direccién relativa de la rafaga (OMM), Réfaga relativa

Velocidad (OMM), Estado del sensor de viento, Presion, Presion a nivel del mar, Presién en la estacion, Humedad relativa,
Temperatura, Punto de Rocio, Humedad Absoluta, Precipitacién Total, Intensidad de Precipitacién, Precipitacion

Estado, rumbo de la brdjula, radiacién solar, horas de sol, sensacién térmica, indice de calor, densidad del aire, bulbo himedo
Temperatura, hora del amanecer, hora del mediodia solar, hora del atardecer, posicion del sol, crepusculo (civil), crepdsculo

(Nautico), Crepusculo (Astrondmico), Inclinacién X, Inclinacién Y, Orientacién Z, Campo de informacién del usuario, Fecha del sistema y

Hora, tensién de alimentacion, estado, suma de comprobacién

yQ, 269,000.03,311,000,000.00,000,000.000.00,0100,1032.5,1032.5,1032.5,028,+023.0,+003.8,05.90,00000.20 0,000.200, n,
042,0001,218.20,+00,+281,+000.20: 54,12.12 :10,16:25,174:+18,17:03,17:45,18:24,+12,-14, +1,2017-01-20T11:46:01.3,+05.0,0000, y 51

GPS

Nodo, Direccién relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccién corregida del viento, Velocidad corregida del viento,

Direccion Relativa Promedio del Viento (WMO), Velocidad Relativa Promedio del Viento (WMO), Direccion Relativa de Rafagas

(OMM), velocidad relativa de rafagas (OMM), direccién media corregida del viento (OMM), viento medio corregido

Velocidad (WMO), Direccién de rafagas corregida (WMO), Velocidad de rafagas corregida (WMO), Estado del sensor de viento,

Presion, Presion al nivel del mar, Presién en la estacion, Humedad relativa, Temperatura, Punto de rocio, Absoluto

Humedad, Precipitacion total, Intensidad de la precipitacion, Estado de la precipitaciéon, Rumbo de la brijula, Solar

Radiacion, Horas de sol, Ubicacién GPS, Rumbo GPS, Velocidad GPS sobre el fondo, Estado del sensor GPS, Viento

Enfriamiento, indice de calor, Densidad del aire, Temperatura de bulbo hiimedo, Hora del amanecer, Hora del mediodia solar, Hora del atardecer,
Posicién del sol, Crepusculo (civil), Crepusculo (nautico), Crepusculo (astronémico), X-Tilt, Y-Tilt, Orientacién Z, Usuario

Campo de informacién, fecha y hora del sistema, tensién de alimentacion, estado, suma de comprobacion

yQ, 269,000.03,311.003.17,000,000.000.00,000.00,000.000.00.000.001.45.135.135.011.05.0100.1032.1032.5.5,1032.5.028,+023.0,+003.10.10.10.20.20.20.0.0.20.00:-
0.80, 064,+000.10,010B,+028,+028,1.2,+012.8,07:54,12:10,16:25,174:+18,17:03,17:45,18:24,+ 09,+03 ,+1,,20 17-01-20T11:46:01.3,+05.0,0000,y 51
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GMX550/GMX600 Cadena de datos predeterminada de fabrica Los elementos en

rojo se relacionan con la unidad de opcién GPS.

NODO, DIR, VELOCIDAD, CDIR, VELOCIDAD, PRENSA, RH, TEMPERATURA, PUNTO DE ROCIO, PRECIP TOTAL, INTENSIDAD DE PRECIP,

UBICACION GPS, HORA, VOLTIOS, ESTADO, COMPROBAR

¥Q,021,000.01,090,000.01,1015.3,041,+022.0,+008.5, 00000.200,000.200,+50.763004:- 001.539898:+3.10,2015-06-05T10: 19:30,1,8,+05

Dénde: y STX 000.200 Intensidad de precipitacion
q Letra de nodo +50.763004 Latitud GPS
021 Direccion del viento -001.539898 Longitud GPS
000.01 Velocidad del viento +3.10 Ubicacion de la altura del GPS
090 Direccion corregida 2015-06-05 Fecha
000.01 Velocidad corregida por GPS T10:19:30.8 Tiempo
1015.3 Presion +05.1 Voltaje de suministro
041 Humedad relativa 0004 Estado
+022.0 La temperatura y ETC
+008.5 Punto de rocio 36 Suma de verificacion
0000.200 Precipitacién Total

Notas: <STX> es el caracter de inicio de cadena (valor ASCII 2)
<ETX> es el caracter de fin de cadena (valor ASCII 3)
Suma de verificacion, la suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir) los

caracteres STXy ETX

Configuracion predeterminada de MetSet

INFORME: NODO DIR VELOCIDAD CDIR VELOCIDAD PRESION HR TEMP. PUNTO DE ROCIO PRECIPT PRECIPI UBICACION GPS

COMPROBACION DEL ESTADO DE VOLTAJE POR TIEMPO

PROTOCOLO : GILL

SENSOR BRUJULA : ENCENDIDO

POTENCIA: 0

COMUNICACIONES: RS232

COMPASSDECL : +000.0

HORA : 2015-06-05T11:04:54

BAUDIOS: 19200

SENSOR GPS : ENCENDIDO

TIEMPO AUTOMATICO: ACTIVADO

NODO: Q

UNIDADES GPS : MS

DESPLAZAMIENTO TZ : +00.00

FRECUENCIA DE SALIDA: 1HZ

SENSOR DE TEMPERATURA: ENCENDIDO

ESTADO DE PUPMSG: ENCENDIDO

MODO MSG : CONT

UNIDADES TEMP : C

INFORME PUPMSG: ACTIVADO

ASCTERMO : CRLF

PUNTO DE ROCIO DEL SENSOR: ENCENDIDO

UNIDADES PUPMSG : ON

ECHO : ON

UNIDADES PUNTO DE ROCIO : C

MODBUS: RTU

ALINEAR: 0

PRESION DEL SENSOR: ENCENDIDO

MODADDR : 1

SENSOR DE VIENTO: ENCENDIDO

UNIDADES PRENSA : HPA

BITS DE DATOS: 8

UNIDADES VIENTO : MS

HASL : +00000.00

OBSTACULOS : 1

NOTADO: 0.00

HAST: +00000.00

PARIDAD: NINGUNA

PROMEDIO CORTO : 60

SENSOR RH : ENCENDIDO

CONTRATERMINO : 10

PROMEDIO : 10 UNIDADES HR : % MODICO: 1000
PRECIP DEL SENSOR: ENCENDIDO
UNIDADES PRECIP : MM
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Cadena de datos completa GMX550/GMX600

sin GPS

Nodo, Direccion relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccion corregida del viento, Viento medio relativo

Direccién (OMM), Velocidad media relativa del viento (OMM), Direccion relativa de la rafaga (OMM), Réafaga relativa

Velocidad (OMM), Estado del sensor de viento, Presién, Presién a nivel del mar, Presién en la estacién, Humedad relativa,

Temperatura, Punto de Rocio, Humedad Absoluta, Precipitacién Total, Intensidad de Precipitacion, Precipitacion

Estado, rumbo de la brujula, sensacién térmica, indice de calor, densidad del aire, temperatura de bulbo himedo, hora del amanecer, energia solar
Hora del mediodia, hora de la puesta del sol, posicién del sol, crepusculo (civil), creptsculo (nautico), creplsculo (astronémico), X

Inclinacién, inclinacion Y, orientacién Z, campo de informacién del usuario, fecha y hora del sistema, tensién de alimentacion, estado, suma de comprobacién

yq, 269,000.03,311,000,000.00,000,000.00,0100,1032.5,1032.5,1032.5,028,+023.0,+003.8,05.90,00000.20 0,000.200, n,

042,+028,+0271,25.4,+0271,25.90,00000.20.20.20 ,16:25,174:+18,17:03,17:45,18:24,+12,-14, +1,2017-01- 20T11:46:01.3,+05.0,0000,y 51

GPS

Nodo, Direccién relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccién corregida del viento, Velocidad corregida del viento,

Direccién Relativa Promedio del Viento (WMO), Velocidad Relativa Promedio del Viento (WMO), Direccién Relativa de Rafagas

(OMM), velocidad relativa de rafagas (OMM), direccién media corregida del viento (OMM), viento medio corregido

Velocidad (WMO), Direccion de rafagas corregida (WMO), Velocidad de réfagas corregida (WMO), Estado del sensor de viento,

Presién, Presion al nivel del mar, Presion en la estacién, Humedad relativa, Temperatura, Punto de rocio, Absoluto

Humedad, Precipitacion total, Intensidad de la precipitacion, Estado de la precipitacion, Rumbo de la brdjula, Ubicaciéon GPS,

Rumbo GPS, velocidad GPS sobre el suelo, estado del sensor GPS, sensacion térmica, indice de calor, densidad del aire, bulbo hiumedo
Temperatura, hora del amanecer, hora del mediodia solar, hora del atardecer, posicién del sol, crepUsculo (civil), creplsculo

(Nautico), Crepusculo (Astronédmico), Inclinacién X, Inclinacién Y, Orientacién Z, Campo de informacién del usuario, Fecha del sistema y

Hora, tensién de alimentacion, estado, suma de comprobacién

¥Q, 269,000.03,311.003.17,000,000.00,000.000.000.000.000.00.000.001.45.135.135.011.05.0100.1032.1032.5.5.1032.5.028,+023.0,+003.8.10.10.10.200.00

064,+000.10,010,+028, +028,1.2,+012.8,07:54,12:10,16:25,174:+18,17:03,17:45,18:24,+09,+03,+1,2017-01-20T11 :46:01.3,+05.0, 0000,y 51
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6.2. Configuracién de MaxiMet con MetSet

Instale el software MetSet (V2.12.01 o superior) en una PC desde el sitio web de Gill en:

http://gillinstruments.com/main/software.html

Antes de usar MetSet, verifique que MaxiMet esté correctamente conectado a un puerto COM serie o puerto COM USB en su PC (el niUmero

de puerto COM méaximo aceptado por MetSet es 50).

El cable RS232 a USB opcional de 1,8 m de Gill (nimero de pieza de Gill 1957-10-065) se puede utilizar para alimentar y proporcionar un enlace

de comunicacién adecuado para configurar una unidad MaxiMet.

Notas: MetSet es compatible con unidades conectadas RS232 y RS422 solo con salidas ASCIl y NMEA.

Use el modo seguro si esta conectado a unidades configuradas para salidas SDI-12 o Modbus para leer/cambiar configuraciones.

La disponibilidad de ciertas funciones y parametros ilustrados dependera del modelo de MaxiMet y las Opciones, consulte el parrafo

2.1.2 y para obtener detalles sobre los parametros, el parrafo 9.1.

6.2.1 Abrir MetSet

Haga clic en el botén MetSet en el escritorio de su PC o seleccione Inicio > Todos los programas > MetSet > MetSet

Se muestra la ventana del Centro de control de MetSet. Si tiene méas de un MaxiMet conectado a su PC, MetSet, por defecto, selecciona el primer

dispositivo detectado.
Para la mayoria de las aplicaciones, se recomienda hacer clic en el botén MetSet Connect and Read .

MetSet interroga al MaxiMet y devuelve un resumen de la configuracién del dispositivo. Dependiendo del sensor MaxiMet conectado,

solo se mostraran los ajustes y parametros apropiados para la unidad MaxiMet conectada.

MetSet Configuration Software v2.15-09 X

Conecte el MaxiMet

enviar a MetSet y leer su
configuracién

ajustes

Conecte el MaxiMet

salida a MetSet sin

leer sus ajustes de

i It 3 configuracién

MEtCDnnect Metp* Desconecte MaxiMet y

crear dispositivo MaxiMet

configuracién usando MetSet

Desconectado

ﬁ:::. Lista de productos compatibles con MetSet

Figura 1 - Pantalla de apertura de MetSet

Nota: MetSet también guarda una copia de la pantalla a continuacién como un archivo de informe de sesién al que se puede acceder en el

siguiente destino: C\GillAppsData\Metset\SessionReports.
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Ejemplo de resumen de la configuracion del dispositivo MaxiMet (se muestra GMX550 con la opcién de GPS):

LOS AJUSTES SON LOS SIGUIENTES:

PROTOCOLO: GILL
COMUNICACIONES: RS232
(BAUDIOS): 19200

NODO: Q

FRECUENCIA DE SALIDA: 1HZ

MODO MSG: CONT

ASCTERMO: CRLF

ECHO: ON

ALINEAR: 0

SENSOR DE VIENTO: ENCENDIDO
UNIDADES DE VIENTO: MS
NOTADO: 0.00

PROMEDIO CORTO: 60
PROMEDIO: 10

SENSOR BRUJULA: ENCENDIDO
BRUJULA DECL: +000.0
SENSORGPS: ENCENDIDO
UNIDADES GPS: MS

TEMPERATURA DEL SENSOR: ENCENDIDO
UNIDADES TEMPERATURA: C

PUNTO DE ROCIO DEL SENSOR: ENCENDIDO
UNIDADES PUNTO DE ROCIO: C
PRESION DEL SENSOR: ENCENDIDO
UNIDADES PRENSA: HPA

HASL: +00000.00

HAST: +00000.00

SENSOR RH: ENCENDIDO
UNIDADES HR: %

PRECIP DEL SENSOR: ENCENDIDO
UNIDADES PRECIP: MM
ARPRECIP: ACTIVADO
INFORME: NODO DIR VELOCIDAD CDIR VELOCIDAD PRESION HR TEMP. PUNTO DE ROCIO PRECIPTO PRECIPI GPSLOCALIZACION TIEMPO
ESTADO ANTERIOR

POTENCIA: 0

HORA: 2016-04-15T12:30:57
TIEMPO AUTOMATICO: Si
DESPLAZAMIENTO TZ: +00.00
ESTADO PUPMSG: ENCENDIDO
INFORME PUPMSG: ENCENDIDO
UNIDADES PUPMSG: ENCENDIDO
MODBUS: RTU

MODADDR: 1

BITS DE DATOS: 8
OBSTACULOS: 1

PARIDAD: PAR
CONTRATERMINO: 10

MODICO: 1000

Nota: Los cambios en la configuracion de BAUDIOS, COMUNICACIONES o PROTOCOLO se realizaran después del préximo encendido.

Haga clic en el boton Cerrar para continuar con la pantalla de configuracion de MetSet.
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6.2.2 Pantalla de edicién de MetSet

Cuando esta conectado correctamente, una pantalla de edicién de MetSet esta disponible para leer los ajustes de configuracién, cambiar los

ajustes de configuracién, guardar los ajustes de configuracién de MaxiMet en una ubicacién de archivo de PC, cargar los ajustes de

configuracién de MaxiMet desde un archivo de PC y ver la salida de cadena de datos sin procesar de MaxiMet.

Pantalla de edici6n de MetSet

e

o~

MetSet Configuration Software v2.15-09

Comms | ASCII_Setup | Wind

Protocol
Interface
Baud Rate

Node ID

Temperature

Output rate

Message Mode

Fuente de datos MetSet

Source: Device

MAXIMET G

NUmero de modelo

Pressure

RS232 v| &
19200 v &

- @ )
comentario
- @
CONT v @

MetSet

Humidity Precipitation Reparting System Power Up MODBUS
Write Read

Settings Settings

Load
Setup

A Mueva el mouse sobre

exclamacion o signos de

interrogacion para leer la configuracion

Save
Setup

Backup Restore
Device Device
Setup Setup

volver a la apertura
Pantalla MetSet

S/N: 15410001 Main

Menu

View
00-1-0000 | 4800 COM6 Quipin
S/W ver: 2669-2.00.20

Protocol ver: 4 MetSet

About

L s L =4
Y b
Nudmero de serie Conexion
Estado

Informacion de estado de conexidon de MetSet

Dispositivo MaxiMet

: opciones de configuracion

Ver MaxiMet en bruto

cadena de salida de datos

Lectura Funcién
EN LINEA en verde indica que MaxiMet se ha conectado con éxito a MetSet.
EN LINEA
OFFLINE en gris indica que MetSet se esta utilizando sin un MaxiMet en comunicacién
con MetSet.
4800 es un informe sobre la configuracién de la velocidad en baudios de MaxiMet.
4800 COM23

COM 23 es un informe sobre el nimero de conexién del puerto COM de MaxiMet.

Version S/W: 2669-2.00.20

2669 es el nimero de firmware de MaxiMet.

2.00.20 es la revision del firmware.

Version de protocolo: 4

4 es la version del protocolo (referencia interna de Gill).

Fuente: Dispositivo

MetSet lee 'Dispositivo’ cuando la fuente de los datos que MetSet ha recuperado proviene de
MaxiMet y MaxiMet Model.

MetSet lee 'Archivo’ cuando la fuente de datos proviene de un archivo guardado.

MetSet informa sobre el dispositivo MaxiMet conectado (MAXIMET
GMX600-1-000) y lee el nimero de serie de la unidad (S/N: 15410001)

MaxiMet
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6.2.3 Configuracion en linea de MetSet

Botones de modo en linea Funcion

Los ajustes de configuracién de MetSet se guardan en un MaxiMet conectado.
Configuracion de escritura

Leer configuracién MetSet recupera los ajustes de configuracién de MaxiMet

Write Read
Settings Settings

Cuando se selecciona, MetSet recupera un archivo de PC de edicion de MetSet y actualiza
Configuracion de carga
MetSet con esta configuracion.

Cuando se selecciona, la configuracién de edicién de MetSet se guarda en una ubicacién de

Guardar configuracion

archivo de PC.

Load Save Cuando se selecciona, los ajustes de configuracion de MaxiMet se transfieren a MetSet
Setup  Setup Copide sequcad e conracion el sposivo | 1UG0 @ Una ubicacion de archivo seleccionada

en una computadora

Backup Restore Cuando se selecciona, MetSet recupera una configuracién de MaxiMet de un archivo de PC,
Device Device
Setup Setup

Restaurar configuracion del dispositivo la carga en MaxiMet y actualiza la configuracion de edicién de MetSet.

Haga clic en Ver salida para ver la cadena de datos ASCIl MaxiMet sin procesar
Ver salida desplazandose a la velocidad de salida. (Ver solo caracteristica). P.ej

Q,127,000.03,000,2000-01-01T00:40:50.2,+10.5,0000, 21

I Mend principal I Haga clic aqui para volver a la pantalla inicial de MetSet I

6.2.4 Paginas de edicion de MetSet

Las funciones y parametros disponibles para ver y seleccionar dependeran del modelo de MaxiMet conectado. Consulte el parrafo 2.1.2 para obtener un resumen

de las salidas y los parametros de los sensores disponibles.

Nota: Los elementos que se muestran en negrita son la configuracién predeterminada.

Comms ‘ ASCIT_Setup | Wind Temperature = Pressure | Humidity | Precpitaton | Reporting | PowerUp | MODBUS

Comunicaciones

Protocol [GILL - J P&

Interface [R5232 v] &

Baud Rate [ 19200 v] &

Node ID [Q -} 9

Output rate [ 1HZ v} o

Message Mode [CONT v} 0

Protocolo: GILL, MODBUS o SDI-12

(para SDI-12 también establezca MetSet Comms/Interface en SDI-12)
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Interfaz: RS232, RS422, RS485P2W (punto a punto), SDI-12 y EXT

El ajuste EXT significa RS422 o RS232 seleccionado mediante un enlace de cable en el pin 8 del

conector (consulte el parrafo 4.4.2)

Tasa de baudios: 4800, 9600, 19200, 38400 o 57600

(1200 seleccionado automéaticamente con configuracién SDI-12)

ID de nodo: AaP,Qaz
Tasa de produccion: 1 Hz (1 por segundo), una vez por minuto, una vez por hora
Modo de mensaje: CONT (salida continua) o POLL (modo interrogado)

Notas: Cuando la configuraciéon de Comunicaciones o Tasa de baudios se cambia y se guarda en el dispositivo, se emite una advertencia
MetSet. Estos cambios de configuracién no se activaran hasta que el MaxiMet se apague y se vuelva a encender. El dispositivo de

conexién también necesitara que se cambien sus configuraciones de Comunicaciones y Tasa de baudios para que coincidan con MaxiMet.

Al seleccionar Modbus, el modo de mensaje debe configurarse para CONT.
La salida Gill ASCII siempre tiene un formato fijo para 8 bits de inicio, sin paridad y 1 bit de parada.

Cuando la tasa de salida se establece en una vez por minuto o una vez por hora, el promedio de viento esta deshabilitado.
Configuracion ASCII

Comms IASCII_Setup ‘ Wind | Temperature | Pressure ‘ Humidity

Termination [CRLF v] (2]
Echo [ON v] o
Terminacion: CRLFoCR
Eco: ENCENDIDO 0 APAGADO
Viento

Comms ASCII_Setup HWind Temperature Pressure ‘ Humidity

North Alignment D |

O

Sensor Windspeed [ON v]

Wind speed Units (ms - @
No-Direction Wind Speed 0.00 o
Short Term Average 60___ 9
Long Term Average 0 e
Compass Sensor [ON v] 9
Compass Dedlination +000.0 e
GPS Sensor [ON '] 9
GPS Speed Units (ms | @
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Alineacion Norte: 0-359 grados
Sensor de velocidad del viento: ENCENDIDO 0 APAGADO
Unidades de velocidad del viento: MS KTS MPH KPH FPM

(Metros/Segundo, Nudos (Millas Nauticas/Hora), Millas/Hora,

Kilémetros/Hora, Pies/Minuto)

Velocidad del viento sin direccion: 0,00 m/s a 5,00 m/s

Velocidad del viento por encima de la cual se emiten las lecturas de direccion.

Promedio a corto plazo: 60 (10-60)

Configura el promedio a corto plazo de la OMM como el multiplo definido de la tasa de salida,
es decir, AVGSHORT 10 es un promedio moévil de los Ultimos diez

salidas.

Promedio a largo plazo: 10 (1-10)

Configura el promedio a largo plazo de la OMM como el multiplo definido del promedio a corto
plazo, es decir, si AVGSHORT es 10 y AVGLONG también es 10, el promedio a largo plazo es

un promedio moévil de las dltimas 100 salidas.

Sensor de brijula: ENCENDIDO 0 APAGADO

Con el sensor de brujula activado, las lecturas de direccién del viento corregidas al norte
magnético se emiten en la cadena de datos (CDIR). Si se establece en APAGADO, el campo

con la lectura de direccién corregida por brijula se deja en blanco.

Declinacién de la brdjula: +000.0

La declinacion es la declinacion magnética (el angulo entre el norte magnético y el norte
verdadero) en grados. Este es un factor de correccion que se agrega al rumbo del norte

magnético de la brujula. Las cifras de mapa y declinacién en cifras decimales se pueden obtener

de:
http://www.geosats.com/magdecli.html http://
www.ngdc.noaa.gov/geomag/declination.shtml
Sensor GPS: ENCENDIDO o APAGADO (para unidades de opcién de salida de sensor GPS)
Unidades de velocidad GPS: MS KTS MPH KPH FPM
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Notas de lectura de viento promedio de la OMM

Notas: Las lecturas de viento promedio de la OMM estan desactivadas en el modo de ahorro de energia MaxiMet.

Cuando la tasa de salida se establece en una vez por minuto o una vez por hora, el promedio de viento esta deshabilitado.

La tasa de salida predeterminada de MaxiMet es una lectura nueva cada segundo. En este caso, el resultado de la lectura del

viento promedio de la OMM se basara en:
1y 10)xy (10 - 60)

Las salidas de direccién y magnitud se derivan de la suma vectorial de U y V durante el periodo promedio RWALONG

(predeterminado 10 minutos con tasa de salida de 1 Hz).

La salida de rafaga se deriva de la suma vectorial de Uy V en 3 lecturas (3 segundos con una tasa de salida de 1 Hz), y la rafaga
méaxima es el maximo del valor de rafaga durante el periodo RWASHORT (predeterminado 60 segundos con una salida de 1 Hz).

Velocidad). El valor de rafaga méxima se restablece a cero al final de cada periodo RWASHORT.

Output Output Output

(Y N N A NN N S M S |

Average Data

Output Perod
. -
T -
Averaged direction & Magnitude reading (first average period)
A -
« >

Averaged direction & Magnitude reading (second average period)

Configuracion predeterminada de RWA: Tasa de salida
RWACORTO: (Hz): 1 60
LARGO: 10

Por lo tanto, periodo de salida de MaxiMet = 60/1 = 60 segundos (el MaxiMet generara una lectura cada 60 segundos).

Lectura promediada de direccién y magnitud = 10 x 60 = 600 segundos (este es el tiempo en el que se promediaran las lecturas).

Cuando se haya completado el periodo de construccion promedio, el promedio informado a partir de entonces sera un promedio

mavil derivado del dltimo periodo de tiempo de direccion y magnitud promediado.

Por ejemplo, si se requiere una salida de datos promedio de 2 minutos, configure:

LARGO: 2
RWACORTO: 60

Para estas configuraciones, cada minuto obtendra una lectura de salida promedio basada en los 2 minutos anteriores de datos
de viento.

Por ejemplo, si se requiere una salida de datos promedio de 10 minutos, configure:

LARGO: 10
RWACORTO: 60

Para estas configuraciones, cada minuto obtendria una lectura de salida promedio basada en los 10 minutos anteriores.
minutos de datos de viento.
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Para habilitar las lecturas de viento promediadas de la OMM en la cadena de datos MaxiMet, seleccione la pestafia Informes/USERDEF y agregue un nuevo

campo de informes del ment desplegable llamado:

LA VELOCIDAD PROMEDIO Salidas Lecturas de velocidad promedio
PROMEDIO Salidas Lecturas de direccién promedio
AUGCDIR Salidas Lecturas de direccién corregida promedio

La velocidad de rafaga méaxima es la magnitud de la ra&faga méaxima medida durante el periodo de salida a corto plazo. La rafaga se genera a partir de un

promedio mévil de 3 segundos del periodo de salida a corto plazo y se restablece al final del periodo de salida a corto plazo.

VELOCIDAD Salidas Velocidad maxima de rafagas de viento

La direccion de rafaga méaxima es la direccién de la raéfaga méxima medida durante el periodo de salida a corto plazo. La rafaga se genera a partir de un promedio

movil de 3 segundos del periodo de salida a corto plazo y se restablece al final del periodo de salida a corto plazo.

GDIR Salidas Direccion méaxima de rafagas de viento

Cada vez que se enciende la unidad, hasta que la unidad haya alcanzado su intervalo minimo de promedio a largo plazo, el cédigo de estado del viento indicara 0100

(Edificio promedio de medicion).

Si MaxiMet esta en modo sondeado, cuando sea sondeado (salida predeterminada de 1 Hz), MaxiMet generara el Gltimo promedio vélido de velocidad y direccion

del viento de 10 minutos, actualizado cada minuto junto con la Ultima magnitud de rafaga valida de 1 minuto, debido a la configuracién predeterminada de WMO.

En el modo sondeo, el Gltimo conjunto de mediciones WMO calculadas se emitira al recibir una solicitud de sondeo.

Mientras se construye un nuevo promedio de la OMM, se generaré el Gltimo promedio de la OMM calculado.

60m/s
30m/s 28m/s
29m/ 5 Se observan dos eventos de rafagas dentro de un periodo de
salida de datos promedio. El primero produce un valor medio de 29 m/s,
15m/s el segundo un valor medio de 27,33 m/s. El evento con el valor promedio
mas alto es el que arrojara el MaxiMet, que en este caso seria el valor
promedio del primer evento, aunque la rafaga maxima fue mayor durante
el segundo evento.
/ 7m/s ’
Average value = Average value=
29m/s 27.33m/s
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La temperatura

Comms ASCII_Setup Wind | Temperature | Pressure | Humidity

Temperature Sensor [ON v] 9
Temperature Units [c v] 9
Dew point Sensor [ON v] (7]
Dew point units [c - ] e

Sensor de temperatura: ENCENDIDO 0 APAGADO

Unidades de temperatura: C, K o F (centigrados, Kelvin, Fahrenheit)

Sensor de punto de rocio: ENCENDIDO 0 APAGADO

Unidades de punto de rocio: C,KoF

Presion

Comms ASCII_Setup . Wind Temperature Pressure ‘ Humidity

Pressure Sensor [QN v] o
Pressure Units [HpA v] e
Height Above Sea Level +00000.00 (2]
Height Above Station +00000.00 (7]
Sensor de presion: ENCENDIDO 0 APAGADO
Unidades de presion: HPA, MB, MMHG, INHG

(Hectopascales, Milibares, Milimetros Mercurio, Pulgadas Mercurio).

Altura sobre el nivel del mar: +00000.00 (0 a 10000 metros)

Elevacion (sobre el suelo) de la unidad en relacion con el punto medio del nivel del mar.

La presion atmosférica varia con la altura sobre el nivel del mar, asi como con las condiciones
atmosféricas. Como la altitud a la que opera el sensor de presion suele ser constante (la altura
de la estacion), se realiza una correccién para que la lectura del sensor de presion parezca
como si se hiciera a nivel del mar. Esto significa que la lectura de presién debe aumentarse
ligeramente con respecto al valor leido por el sensor MaxiMet situado sobre el nivel del mar (a

menudo conocido como presién de la estacion).

Altura sobre la estacion: +00000.00 (-100 a +100 metros)

El usuario puede configurar la cifra HASL junto con la cifra HASTN para permitir que la presién al nivel del mar sea
calculado.
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Humedad

Comms ‘ ASCII_Setup Wind Temperature Pressure |Humidity

Humidity Sensor [ON = ] ')
Humidity Units % - @
Sensor de humedad: ENCENDIDO 0 APAGADO
Unidades de humedad: %

Precipitacion (lluvia)

Comms ASCII_Setup Wind Temperature Pressure Humidity | Precipitation

Rain Sensor [ON '] 0
Precipitation Units [MM .,] (7
Auto-reset Total Precipitation [ON - ] «©
Rain gauge tip size 0.200 e
Sensor de lluvia: ENCENDIDO 0 APAGADO
Unidades de precipitacion: MM o IN (por hora)

Restablecimiento automatico de precipitacion total: ENCENDIDO o APAGADO

ON restablece la lectura de precipitacion total a cero cuando la hora del reloj marca 23:59:59 a 00

(medianoche).

APAGADO da como resultado una medicién continua de la precipitacion total.

Tamafio de la punta del pluviémetro:
GMX550/551 por defecto 0,000 (se puede configurar de 0,000 a 9,998 mm para que coincida con el calibre conectado).
Cuando se conecta un sensor de indicacion de lluvia Gnicamente, con el tamafio de la boquilla configurado en
cero (es decir, 0,000), el estado de precipitacion se actualizara de la siguiente manera: el estado de precipitacion
informard Y mientras el contacto/relé esté en su estado cerrado.
El estado de precipitacion informara N mientras el contacto/relé esté en su estado abierto.
Cuando se conecta un dispositivo de cubeta basculante al GMX550/GMX551, configure el tamafio de la punta

para que coincida con el de la cubeta basculante.

GMX240/400/600 predeterminado 0,080, (configurado para 0,08 mm para usar con el pluviémetro de

estado s6lido).
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Solar
Comms ‘ ASCII_Setup Wind Temperature Pressure Humidity HSolar
Solar Sensor [DN v} (7]

Sensor solar: ENCENDIDO 0 APAGADO

Informes
Comms | ASCII_Setup | Wind | Temperature | Pressure | Humidity | Predpitation | Reporting
Report Format USERDEF > @

Formato de informe: USERDEF, POR DEFECTO, COMPLETO o NMEA

NODE POLAR CDIR PRESS RH TEMP DEWPOQINT PRECIPT PRECIPI TIME VOLT STATUS

Select Parameters to Report
ooe~Jpoun o ~Jmes <Jm <Jme -]oewon <mecrr <mecr <[me Jor Jsmus <]
5

I |

Seleccione Parametros para informar.

Los parametros informados reales y el orden de salida mostrado dependeran del modelo MaxiMet. Para obtener méas detalles sobre los parametros derivados,

consulte el parrafo 2.1.2 y el parrafo 9.1.

DEFECTO Configura la unidad para informar los pardmetros de salida establecidos en fabrica

COMPLETO Establece la unidad para generar todos los sensores disponibles y la salida de parametros derivados

NMEA Configura la unidad para generar una cadena de datos NMEA

DEFUSUARIO Los parametros del informe pueden seleccionarse en cualquier orden o activarse o desactivarse en
Configuracién de DEFUSUARIO

NODO Emite una letra de nodo (A a Z)

VELOCIDAD Salidas de lecturas de velocidad del viento

VELOCIDAD Da salida a la velocidad corregida si una opcion de GPS esta habilitada

VELOCIDAD

Salidas OMM Velocidad de rafaga

VELOCIDAD CGS Velocidad de rafaga corregida si una opcién de GPS esta habilitada

LA VELOCIDAD PROMEDIO Da salida a la lectura de velocidad promedio de WMO basada en la configuracién de AVG Short y AVG Long

VELOCIDAD PROMEDIO Da salida a la lectura de velocidad media corregida de la OMM mediante GPS en funcién de los ajustes AVG Short y AVG Long

TU Salidas Lecturas de direccion del viento

CDIR Emite lecturas de direccién del viento corregidas con la brijula
GDIR Salidas OMM Direccion de rafagas

CGDIR

Direccién de rafagas de la OMM corregida por brijula

PROMEDIO Da salida a la lectura de direccion promedio de la OMM basada en la configuracion AVG Short y AVG Long
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AUGCDIR

PRENSA

PSL

RTPC

RH

Ah

TEMPERATURA
PUNTO DE ROCIO

PRECIPTO

Precipicio

PRECIPIOS

MUJER

HEATIDX
AIRDENS
WBTEMP

SOLARRAD

Da salida a la lectura de direccion corregida de la brajula promedio de la OMM en funcién de los ajustes AVG Shorty AVG
Long Da salida a la lectura de presién barométrica Da salida a la presién barométrica al nivel del mar si se establece la

cifra HASL (consulte la pagina 63)

Da salida a la presién barométrica en la estacion si se establece la cifra HASTN (consulte la pagina 63)
Emite lectura de humedad relativa Emite humedad

absoluta Emite lectura de temperatura Emite lectura

de punto de rocio Emite precipitacion (lluvia) Lectura

total; esta lectura se actualiza a la tasa de salida

(por defecto 1 Hz/ una vez por segundo)

Se establece en cero al encender el MaxiMet Se

establece en cero cuando el reloj marca 23:59:59 a 00 (medianoche) si el restablecimiento automatico de la precipitacion
total se establece en ON (configuracién predeterminada)

Salidas Precipitacion (Lluvia) Intensidad. Es la suma de los Ultimos sesenta lotes de datos de lluvia acumulados

de 1 minuto. Se genera una nueva medida de suma cada

minuto

Muestra el estado de precipitacién (lluvia) como No (N) o Si (Y)

Cambia N a Y cuando se incrementa la precipitacion total

Cambia Y por N cuando la precipitacion total no ha aumentado en los Ultimos

60 segundos

Emite el valor de sensacién térmica cuando la temperatura es inferior a 10 °C y la velocidad del viento es de al menos
1,5 m/s Emite el valor del indice de calor cuando la temperatura es superior a 75 °F Emite el valor de densidad del aire

Emite la temperatura de bulbo himedo Emite la lectura de radiacién solar

HORAS SOLARES Horas de sol

SOL
TARDE
SOLES
SUNP
TWIC
MELLIZO
TWIA
XTILT
YTILT
ZORIENTE
COMPAS

Amanecer
mediodia solar

Puesta de sol

Posicion del Sol (Acimut y Elevacion)
Crepusculo (civil)

Crepusculo (nautico)

Crepusculo (astron6mico)

Inclinacion en el eje X

Inclinacién en el eje Y

Orientacién (vertical/invertida)

Lectura de la direccién del rumbo de la brajula

GPSHEADING Emite un rumbo de direccién GPS

GPSVELOCIDAD

Emite una velocidad de GPS sobre el suelo

UBICACION GPS Emite longitud, latitud y altura GPS Emite una ubicacién fija y el nimero de

ESTADO GPS

TIEMPO

VOLTIO

ESTADO.

ESTADO DE VIENTO

INF. DEL USUARIO

satélites visibles Emite fecha y hora de MaxiMet Emite el voltaje de alimentacion de

MaxiMet Emite el cédigo de estado de los sensores de MaxiMet (consulte el parrafo 8.3)

Codigos de estado de salida relacionados con los datos del sensor de viento (consulte el parrafo 8.3)

Informacion del usuario de hasta 16 caracteres, excluye "@", " "%y "?"
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Sistema

Comms ASCII_Setup Wind

Power Mode

Date Time

Update System time from GPS
Time Offset

Latitude
Longitude

User information

Modo de energia:

Fecha y hora:

Temperature Pressure Humidity Solar Reporting | System

t -] @

2015-06-17T07:33:16

[on 3

+00.00

-001.541500
CAL DUE 15.08.17

+50.758500 o
0 es el modo de operacién de energia normal predeterminado

1 es un modo de ahorro de energia y con este ajuste, la unidad hara una lectura solo a la velocidad de
salida, ya sea en modo de sondeo o en modo continuo. Para obtener la potencia mas baja, configure

la unidad para una lectura de salida por hora.

Notas: El modo de ahorro de energia (1) no se aplica a las salidas NMEA, SDI-12 o Modbus.

En modo de ahorro de energia Precip |, Precip T, datos de viento promedio

y las horas de sol no se pueden calcular.

Establecer/leer la fecha/hora del sistema (AAAA-MM-DDTHH:MM:SS).

Consulte también el parrafo 6.9 para configurar la fecha’hora con mayor precision.

Actualizar la hora del sistema desde el GPS: ON/OFF

Desplazamiento de tiempo:

Latitud:

Longitud:

Informacion del usuario:

Si una unidad de GPS esté habilitada, se aplica la hora UTC. Espere una hora para que la hora del

GPS se actualice después de encenderlo.

+00.00

Compensacion horaria UTC GPS (rango -24.00 a +24.00 hrs)

Si utiliza unidades solares para las que se necesitan la salida del sol, la puesta del sol y

otros parametros relacionados, introduzca la latitud del lugar de instalacion.

Si utiliza unidades solares para las que se necesitan la salida del sol, la puesta del sol y

otros parametros relacionados, introduzca la longitud de la ubicacién de la instalacion.

El campo Informacion del usuario tendr& un tamafio maximo de 16 caracteres, compuesto por

caracteres ASCII imprimibles (para excluir "@", ",", "*", "%"y "?").

Nota: Es posible que se incluya un caracter de espacio.

Este campo permite al usuario, por ejemplo, registrar las fechas de instalacién o calibracion,

por ejemplo, Cal debido 15.08.17
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Encender

Comms \ ASCII_Setup

Status Message Output
Report Message Output
Units Message Qutput

Salida de mensaje de estado:

Salida del mensaje de informe:

Salida de mensaje de unidades:

MODBUS

Comms | ASCII Setup | Wind

Mode

Address

Data bits

Stop bits

Parity

Termination Char ASCII code

Inter-char timeout (ms)

Modo:

Direccion:

Bits de datos:

Bits de parada:

Paridad:

Terminacién Char Cédigo ASCII:

Tiempo de espera entre caracteres (mS):

Wind | Temperature

Temperature

Pressure Humidity Precipitation Reporting System |PowerUp
ED - @
[on -] @
[on - @
P.ej MAXIMET GMX501-3B-0000 2669 V2.00.14

Informa los detalles del modelo MaxiMet y la version del firmware.

ENCENDIDO 0 APAGADO

P.ej
NODE,DIR,SPEED,CDIR,PRESS,RH,TEMP,DEWPOINT,SOLARRAD,
TIME,VOLT,STATUS,CHECK Informa los parametros de salida de la cadena de datos y

el orden de salida.

ENCENDIDO 0 APAGADO

P.gj -,.GRADOS,MS,GRADOS ,HPA%,C,C,WM2,-,V,-,-
<FIN DEL MENSAJE DE INICIO>

Informa las unidades de medida de los parametros de salida.

Pressure Humidity Precipitation Reporting System PowerUp MODBUS

[&1U v
s v
M v
e =

QOOQOOOQ®

1000___

RTU o ASCII

1a247

8 para Modbus RTU, 7 para Modbus ASCII

2 para sin paridad, 1 para paridad par/impar

NINGUNO, IMPAR o PAR

10, (0-255)

1000 (500 a 10000)
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6.3. Modo sondeado

6.3.1 Configuracion para Modo Polled (MaxiMet Set for Power Mode 0)

Para configurar una unidad MaxiMet para el modo sondeado:

1. Conecte un MaxiMet predeterminado a una PC como se describe en el parrafo 4.6.

2. Abra MetSet como se describe en el parrafo 6.2.

3. Haga clic en la pagina Editar comunicaciones:- a.
Establezca el protocolo para la interfaz de modo de encuesta requerida, por ejemplo,
RS485. b. Establezca Modo de mensaje en Sondeo.

4. Haga clic en Guardar configuracion en el dispositivo en el ment del modo en linea.

5. Apague la unidad MaxiMet.

6. Cambie las conexiones de hardware para la interfaz de modo de encuesta requerida.

6.3.2 Recuperacion de datos en modo sondeado (MaxiMet configurado para el modo de potencia 0)
La frecuencia de medicién sera siempre de 1 Hz (es decir, independientemente de la frecuencia de salida o la frecuencia de sondeo seleccionadas).

La cadena de medicién configurada se emitird en respuesta a una solicitud de medicién ("<direccién de nodo de red>") del usuario.

Por ejemplo, Q (donde Q es el identificador MaxiMet predeterminado, rango AZ).

Cuando el usuario emite una solicitud de medicion de sondeo, el Gltimo conjunto calculado de medicion de 1 Hz debe ser

produccion.

El tiempo de respuesta a un sondeo sera inferior a 570 milisegundos, pero tenga en cuenta que es posible que los parametros que requieren GPS no estén

disponibles hasta que se haya logrado la fijacién del satélite.
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6.4. Configuracion de MaxiMet para SDI-12

Para configurar una unidad MaxiMet para SDI-12:

1. Conecte un MaxiMet predeterminado a una PC como se describe en el parrafo 4.6.
2. Abra MetSet como se describe en el parrafo 6.2.

3. Haga clic en la pagina Editar comunicaciones:-

una. Establecer protocolo para SDI-12.
b. Configure la interfaz para SDI-12.
No se requieren otros cambios de configuracion.

4. Haga clic en Guardar configuracién en el dispositivo en el ment del modo en linea.

5. Apague la unidad MaxiMet.
6. Cambie las conexiones de hardware para SDI-12 (ver parrafo 4.9).
7. Encienda la unidad MaxiMet (voltaje de alimentacién SDI-12 de 9,6 V a 16 V CC). Espere 10 segundos para que la unidad se inicie antes de

enviar un comando SDI-12.

Notas: Cuando el protocolo esta configurado para el modo SDI-12, configura autométicamente la tasa de baudios de MaxiMet en 1200 baudios.

independientemente de su ajuste en baudios.

Solo los pardametros mencionados a continuacién estan disponibles en el modo de protocolo SDI-12, independientemente de la

configuracion de la pagina Informes.
6.4.1 Unidades de medida SDI-12

Nota: No todas las siguientes salidas estan disponibles y dependeran de la variante MaxiMet, ver parrs.

212y9.1.

Parametros de salida del modelo GMX SDI-12

Velocidad relativa del viento: Metros por segundo (m/s)
Velocidad del viento corregida: Metros por segundo (m/s)
Velocidad media relativa del viento Metros por segundo (m/s)
Velocidad de rafaga relativa Metros por segundo (m/s)
Direccion relativa del viento: Grados (°)

Direcci6n del viento corregida: Grados (°)

Direccion relativa media del viento Grados (°)

Direccion relativa de la rafaga Grados (°)

La temperatura: Grados Celsius (°C)

Humedad relativa: Porcentaje (%)

Punto de rocio: Grados Celsius (°C)

Presion: Hectopascales (hPa)

Intensidad de precipitacion: Milimetros por hora (mm/h)
Precipitacion total: Milimetros (mm)

Escalofrios: Grados Celsius (°C)

indice de calor: Grados Celsius (°C)

Densidad del aire: Kilogramos por metro cubico (kgm-3)
Temperatura del bulbo himedo: Grados Celsius (°C)

Radiacion solar: Vatios por metro cuadrado (W/m2)
Horas de sol: Horas (horas)

Amanecer: Horas:Minutos (h:min)

Mediodia solar: Horas:Minutos (h:min)

Puesta de sol: Horas:Minutos (h:min)

Posicion del Sol: Grados (°)

Crepusculo civil: Horas:Minutos (h:min)

Crepusculo nautico: Horas:Minutos (h:min)

Crepusculo astronémico: Horas:Minutos (h:min)
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Inclinacion X Grados Positivos o Negativos (°)

Inclinacién Y: Grados Positivos o Negativos (°)

Orientacion Z: 100

Altura sobre el nivel del mar: Metros (m)

Latitud: Grados (los valores positivos son N, los negativos son S)

Longitud: Grados (los valores positivos son E, los negativos son W)

Fecha: Afios-Meses-Dias

Tiempo: Horas:Minutos:Segundos (h:min:s)

Estado Cadigo de estado del sensor de 4 digitos (por ejemplo, 0000 para una condicién sin falla)

6.4.2 Comandos SDI-12

Nota: Para cada uno de los aMx! comandos y el aC! comando existe un equivalente aMCx! y jACC! comando que proporciona un CRC de 3
caracteres en el comando de envio de datos asociado (aDO0!, aD1! ...) inmediatamente antes de los caracteres <CR><LF>. El

CRC se calcula segun el SDI-12

Estandar.

Nota: Las medidas no disponibles se "rellenaran”, por ejemplo: +999,99

?! Devuelve la direccién de la unidad (el valor predeterminado es 0)
a Letra de la direccion de la unidad actual (el valor predeterminado de fabrica es 0, el rango es de 0 a 9)
b Nueva letra de direccién, rango de 0 a 9

jAb! Cambie la direccién de la unidad de a a b (ver arriba) aM!

Direccion, direccion relativa del viento, velocidad relativa del viento, direccién corregida del viento, velocidad corregida del viento (solo

unidades con opcién de GPS), estado

aM1! Direccion, temperatura, humedad relativa, punto de rocio, presion, estado, sensacion térmica, indice de calor, aire
Densidad, temperatura de bulbo himedo

aM2! Direccion, direccién relativa del viento, velocidad relativa del viento, estado aM3!

Direcciodn, Intensidad de Precipitacion (Lluvia), Precipitacion Total (Lluvia), Estado aM4! Direccion,

radiacion solar, horas de sol, inclinacién X, inclinacién Y, orientacién Z, estado aM5! Direccion, parte entera de

latitud con signo, parte fraccionaria de latitud con signo, entero de longitud con signo
parte, parte fraccionaria de longitud firmada, altura sobre el nivel medio del mar, estado aM6!

Direccién, Afio, Mes, Dia, Hora, Minuto, Segundo, Estado aM7! Direccién, hora del amanecer, hora del mediodia

solar, hora del atardecer, posicion del sol (azimut), posicion del sol (elevacion), creplsculo (civil), crepusculo (nautico), creptsculo
(astronémico), estado

aM8! Direccidn, direccion media relativa del viento, velocidad media relativa del viento, direccion relativa de rafagas de viento,
velocidad relativa de rafagas de viento, unidades 1=ms, 2=kph, 3=mph, 4=nudos, 5=fpm, Estado aM9! Direccién, direccién

media relativa del viento, velocidad media relativa del viento, rafagas de viento relativas
Direccion, velocidad relativa del viento en réfagas, estado

abo! Solicitar una linea de los datos anteriores

iC.Al Medicién concurrente agrupada en mediciones primarias, hora/ubicacion, promedio/rafaga y derivada

aDO! Direccion, direccion relativa, velocidad relativa del viento, direccion corregida, velocidad corregida del viento, temperatura, humedad
relativa, presion, intensidad de precipitacion, radiacion solar

aD1! jDireccion, inclinacion x, inclinacion y, orientacion z, anl, an2, digl, volt aD2!

Direccion, fecha afio, fecha mes, fecha dia, hora hora, hora minuto, hora segundo, latitud gps
numero entero, fraccién de latitud gps, nimero entero de longitud gps, fraccion de longitud gps, altura gps sobre el nivel del
mar

aD3! Direccion, direccion media de la OMM, velocidad media del viento de la OMM, direccién relativa de las rafagas de la OMM, velocidad
relativa de las rafagas de la OMM, unidades medias de la velocidad del viento de la OMM, unidades relativas de la velocidad del viento de
las réfagas de la OMM, Unidades 1=ms, 2=kph, 3=mph, 4= nudos, 5=fpm

aD4! Direccién, sensacion térmica, indice de calor, densidad del aire, temperatura de bulbo himedo, punto de rocio, precipitacion total,

horas solares
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aD5! Direccion, salida del sol, mediodia solar, puesta del sol, azimut de la posicién del sol, elevacion de la posicién del sol, crepusculo civil,

crepUsculo nautico, creplsculo astrondmico, estado

aXU1! establecer unidades de medida para aM8! a m/s axXu2!

establecer unidades de medida para aM8! a km/h aXU3! establecer

unidades de medida para aM8! a mph

axu4! establecer unidades de medida para aM8! a nudos

axU5! establecer unidades de medida para aM8! a pies por minuto

aXAlmm!

axGlss!

axG2mm!

establezca un periodo promedio a largo plazo (mm = minutos, 01-60).

Periodo establecido para la velocidad y direccion de la rafaga Promedio moévil (ss = 01-10 segundos) Se

informara el periodo establecido de rafaga (mm = 01-60), donde mm es el nimero de periodos promedio a corto plazo.

Comando Descripcion Respuesta Ejemplo
2?1 direccion de la unidad a<CR><LF> 0<CR><LF>
ab! Cambiar la direccién de la unidad b<CR><LF> 1<CR><LF>
a=0, el valor predeterminado
b = la nueva direccién
iqué! Identificacion de la unidad 013Gillinst 013Gillinst 00014490002<CR><LF>
<numero de serie><CR><LF>
isoy! Direccién, viento relativo atencion<CR><LF> 00035<CR><LF>
Direccién, viento relativo
Velocidad, viento corregido a es el identificador de la unidad 0 es el identificador de la unidad
Direccién, Corregido ttt es el tiempo en segundos 003 es una medida de 3s
Velocidad del viento (solo unidad n es el nimero de valores de datos 5 es el nimero de lecturas de datos
de opcidn GPS), Estado Comando de medicién para recuperar un (Pireccion, velocidad, Corregido
direccion y velocidad corregida)
lectura del tiempo méximo que tardara el
MaxiMet en completar una medicién, tener
datos listos y el nimero de valores de datos.
aDO! Recuperar una linea del <direccién><viento relativo 0+220+000.01+218+999.99
datos anteriores. direccién><viento relativo +0000<CR><LF>
velocidad><direccion del viento
corregida><viento corregido
velocidad><estado><CR><LF>
am1! Direccién, Temperatura, atencion<CR><LF> 00029<CR><LF>
Humedad relativa,
punto de rocio, presion,
Estado, sensaci6n térmica, calor
indice, densidad del aire, himedo
Temperatura del bulbo
aDO! Recuperar una linea del <direccién><temperatura> <humedad 0+021.8+035+005.7+1006.2+000
datos anteriores. relativa><punto de rocio> <presién><estado> +999<CR><LF>
<viento
relajarse><CR><LF>
aD1! Recuperar la parte final de <direccién><indice de calor><aire 0+999+1.2+013.0<CR><LF>
los datos anteriores densidad><temperatura
de bulbo himedo><CR><LF>

MaxiMet
Doc. N° 1957-PS-021

Péagina 69

Ndmero 8

octubre 2022




Machine Translated by Google

Gill instrumentos Ltd

amz2! Direccién, viento relativo atencion<CR><LF> 00033<CR><LF>
Direccidn, viento relativo
Velocidad, Estado
aDo! Recuperar una linea del <direccién><dir><mag><estado><CR> 0+029+000.01+0000<CR><LF>
datos anteriores. <LF>
am3! Direccion, Precipitacion atencion<CR><LF> 00033<CR><LF>
Intensidad, Total
Precipitacion, Estado
aDo! Recuperar una linea del <direccién><intensidad de 0+002.100+123.100+0000<CR><LF>
datos anteriores. precipitacion><precipitacion
total><estado><CR><LF>
aMm4! Direccion, Solar atencion<CR><LF> 00026<CR><LF>
Radiacién, Sol
Horas, X Inclinacion, Y Inclinacién, Z
Orientacién, Estado
aDO! Recuperar una linea del <direccién><radiacion solar><sol 0+0001+00.00+02-
datos anteriores. horas><x-inclinacién><y-inclinacién><z 05+1+0000<CR><LF>
orientacién><estado><CR><LF>
aM5! Direccién, firmada Parte entera atencion<CR><LF> 00026<CR><LF>
de latitud, firmada
Parte fraccionaria de latitud,
con signo Parte entera de
longitud, con signo
Parte fraccionaria de
longitud, Altura sobre
Nivel medio del mar, estado
aDo! Recuperar una linea del <direccion><parte entera de latitud con 0+50+763052-001-
datos anteriores. signo><parte fraccionaria de latitud con 539920+00000.90+0000<CR><LF>
signo><parte entera de longitud con
signo><parte fraccionaria de longitud con
signo><altura sobre el nivel medio del mar
nivel><estado> <CR><LF>
aMeé! Direccion, Afio, Mes, atencion<CR><LF> 00027<CR><LF>
Dia, Hora, Minuto,
Segundo, Estado
aDo! Recuperar una linea del <direccion><afio><mes><dia> 0+2015+06+15+14+07+52+0000<CR>
datos anteriores. <hora><minuto><segundo><estado> <LF>
<CR><LF>
am7! Direccién, hora de salida del sol, atencion<CR><LF> 00039<CR><LF>
Hora del mediodia solar, puesta de sol
Hora, Posicién de la
Sol (Acimut), Posicion del Sol
(Elevacién),
Crepusculo (civil), Crepusculo
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(Néutica), Crepusculo
(astronémico), estado
aDO! recuperar parte de la <direccién><hora del amanecer><mediodia solar 0+0515+1152+1829+115+27+1908
datos anteriores. hora><hora de la puesta del sol><posicién del +1950<CR><LF>
sol (azimut)><posicion del sol
(elevacién)><crepusculo (civil)><crepusculo
(n&utico)><CR><LF>
aD1! Recuperar la parte final de <direccién><creptisculo 0+2034+0000<CR><LF>
los datos anteriores (astronémico)><estado>
<CR><LF>
ama! Direccién, Familiar Atencion<CR><LF> 00036<CR><LF>
Direccién media del viento,
Viento medio relativo
Velocidad, Rafaga Relativa
Direccion del viento, relativa
Velocidad de rafagas de viento,
Unidades 1=ms, 2=kph, 3=mph,
4=nudos, 5=fpm, Estado
aDo! Recuperar una linea del <direccion><Direccion media relativa del 0+323+000.05+310+000.41+1+0000<
datos anteriores. viento (0-359)><Velocidad media relativa del CR><LF>
viento (unidades definidas por el comando
aXun! )><Direccion relativa del viento en rafagas
(0-359)<Velocidad relativa del viento en rafagas
(unidades definidas por axXun!) !
comando)><Unidades 1=ms, 2=kph, 3=mph,
4=nudos, 5=fpm><Estado><CR><LF>
amo! Viento promedio Atencién<CR><LF> 00035<CR><LF>
medicién con
unidades establecidas como m/s
aDo! Recuperar una linea del <direccion><Viento medio relativo 0+000+000.00+309+001.42+0000<CR
datos anteriores. Direccién (0-359)><Promedio relativo ><LF>
Velocidad del viento (m/s)><Réafaga relativa
Direccion del viento (0-359)<Ré&faga relativa
Velocidad del viento (m/s)><Estado><CR><LF>
iC.A! Concurrente attnn<CR><LF> 000350<CR><LF>
medidas agrupadas en primarias
mediciones,
tiempo/ubicacion,
promedio/rafaga y
derivado.
aDO! Recuperar una linea del <direcci6on><pariente 0+286+000.03+296+000.08+022.2+0
datos anteriores. (medidas direccién><viento relativo 55+1001.4+000.000+0002<CR><LF>
primarias) velocidad><corregida
direcciéon><viento corregido
velocidad><temp><relativa
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humedad><presién><intensidad de
precipitacién><radiacién solar><CR><LF>
aD1! Recuperar una linea del <direccion><x-tilt><y 0+00-01+1+9999.99+9999.99+9999.9
datos anteriores. (medidas tilt><z orientacién><an1><an2><dig1l 9+11.8<CR><LF>
primarias) ><voltio><CR><LF>
aD2! Recuperar una linea del <direccion><fecha 0+2020+01+30+13+19+37+50+76314
datos anteriores. afio><fecha mes><fecha dia><hora hora><hora 8-001-540111-0001.10<CR><LF>
(hora/lugar) minuto><hora
segundo><nUmero entero de latitud
gps><fraccién de latitud gps><nimero entero
de longitud gps><fraccién de longitud gps><altura
gps sobre el nivel del mar><CR><LF>
aD3! Recuperar una linea del <direccién><wmo 0+323+000.05+310+000.41+1+0000<
datos anteriores. direccién media><wmo velocidad media del CR><LF>
(promedio/réfaga) viento><wmo direccion relativa de
rafagas><wmo velocidad relativa de rafagas
de viento><wmo unidades medias de velocidad
del viento><wmo unidades relativas de velocidad
de rafagas de viento><Unidades 1=ms, 2=kph,
3=mph , 4=nudos, 5=fpm><CR><LF>
aD4! Recuperar una linea del <direccién><sensacion de viento><calor 0+999+999+1.2+016.3+012.7+0000.0
datos anteriores. (derivado) indice><densidad del aire><temperatura 00+00.00<CR><LF>
de bulbo himedo><punto de rocio><total
de precipitacién><horas solares><CR><LF>
aD5! Recuperar una linea del <direccién><amanecer><solar 0+0745+1218+1652+220+12+1727+1
datos anteriores. (derivado) mediodia><puesta del sol><azimut de 807+1846+0004<CR><LF>
la posicion del sol><elevacion de la
posicién del sol><crepusculo civil><crepusculo
néutico><crepusculo
astronémico><estado><CR><LF>
axul! establecer unidades de medida aUM/S<CR><LF> OUM/S<CR><LF>
para aM8! a m/s
axu2! establecer unidades de medida aUKPH<CR><LF> OUKPH<CR><LF>
para aM8! a km/h
axus3! establecer unidades de medida aUMPH<CR><LF> OUMPH<CR><LF>
para aM8! a mph
axu4! establecer unidades de medida aUKTS<CR><LF> OUKTS<CR><LF>
para aM8! a nudos
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axXus!

establecer unidades de medida

para aM8! a pies por

minuto

aUFPM<CR><LF>

OUFPM<CR><LF>

aXAlmm! estaly

lezca un periodo promedio a
largo plazo (mm = minutos,

01-60).

aAl1<CR><LF>

O0A1<CR><LF>

axXGlss!

establecer el periodo para
la velocidad de rafagay la
direcciéon promedio mavil (ss =

01- 10 segundos)

aG1<CR><LF>

0G1<CR><LF>

aXG2mm! se in

ormara el periodo establecido de
rafagas (mm = 01- 60), donde
mm es el nimero de rafagas a

corto plazo

periodos medios.

aG2<CR><LF>

0G2<CR><LF>

MaxiMet

Doc. N° 1957-PS-021

Péagina 73

Ndmero 8

octubre 2022




Machine Translated by Google

Gill instrumentos Ltd

6.5. Configuracion de MaxiMet para Modbus

6.5.1 Especificacion de Modbus compatible con MaxiMet
RTU o ASCII
9600 o0 19200 baudios

modbus
Tasa de baudios

CCOMUNICACIONES

Parametros Modbus

RS232 solo punto a punto, RS485 2 hilos en red

Parametro

Modbus ASCII

Modbus RTU

Personaje

ASCIl0a9yAaF (Hex)

Binario 0 a 255

Comprobacion de errores

Comprobacién de redundancia longitudinal (LRC) Cg

mprobacién de redundancia ciclica (CRC)

Inicio de cuadro

Caracter "' (3A hexadecimal)

3.5 Personajes Silencio

Fin del marco

Caracteres CR/LF (OD/OA hexadecimal)

3.5 Personajes Silencio

Brechas en el mensaje 1 segundo 1,5 veces la longitud del caracter
Bit de inicio 1 1

Bits de datos 7 8

Paridad par/impar Ninguna par/impar Ninguna
Bits de parada 1 2 1 2

« El cédigo de funcién de lectura de registros de retencién es 0x03

« Diagnostico 0x08

« Obtener el contador de eventos Comm 0x0B

« Informar ID de esclavo/servidor O0x11

Requiere:

MaxiMet

Software MetSet

1. Conecte un MaxiMet a un puerto COM de PC (la comunicacién predeterminada es RS232).

2. Abra el software Gill MetSet.

3. Haga clic en Conectar y leer para llegar a las paginas de edicién como se muestra a continuacion.

Configuracion 1.

Seleccione la pagina Modo Modbus:

Direccién:
Bits de datos:
Bits de parada:

Paridad:

Terminacién Char Cédigo ASCI!:

Tiempo de espera entre caracteres (ms):

Elija entre RTU y ASCII, en este caso RTU

Elija un nimero de direccién MaxiMet entre 1y 247

Elija 7 para Modbus ASCIl y 8 para Modbus RTU

Elija 1 para paridad par/impar o 2 para sin paridad (ninguno)

Elija Par/Impar o Ninguno
Elija entre 0-255

Elija 500ms - 10000ms

Comms ASCII_Setup | Wind Temperature Pressure ‘ Humidity
Mode [RTU v] (2]
Address 1 (2]
Data bits E | @
Stop bits [2 i -.] (7]
Parity [NONE - @
Termination Char ASCII code 10 (2]
Inter-char timeout (ms) 1000___ o
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2. Seleccione la pagina de COMUNICACIONES

Protocolo: el valor predeterminado es Gill Seleccionar Modbus

Interfaz: el valor predeterminado es RS232 Seleccione RS232 0 RS4852W

RS232 solo permitira una Unica conexion de red punto a punto que no sea multipunto. El cable
RS485 de 2 permitira la conexion en red con hasta 32 dispositivos conectados.

Tasa de baudios: el valor predeterminado es 19200 Seleccione la tasa de baudios requerida

(9600 0 19200 compatibles)

ID de nodo: el valor predeterminado es Q No se utiliza para Modbus

Velocidad de salida: el valor predeterminado es 1 Hz Establecer tasa de actualizacion para MaxiMet Data

Modo de mensaje: el valor predeterminado es CONT. Aseglrese de que la configuracién sea el modo CONT; El modo de mensaje ENCUESTA es

no aplicable para el uso de Modbus.

|C0mms ‘ ASCII_Setup " Wind ‘ Temperature = Pressure ‘ Humidity

Protocol [MQDBUS - ] oy
Interface [R5435pzw v ] &
Baud Rate [19200 v] s
Node ID Q | @
Output rate [ 1HZ v ] 9
Message Mode [ccwr - ] (2]

3. Cuando se hayan seleccionado los ajustes necesarios, haga clic en Escribir ajustes.

Warning X

Changes to ANEM, BAUD, COMMS and PROTOCOL settings will not be
activated until power to the device is turned off and on again.
Communication with a PC or logger system may be affected.

4. Haga clic en Si y luego en Aceptar.

Confirm Success

Write displayed settings to device? Settings have been saved

D] e

5. Apague el MaxiMet y vuelva a aplicar energia al MaxiMet para completar los cambios de configuracién.

Nota: Ahora que la unidad esta en modo Modbus, si es necesario realizar méas cambios, utilice la conexién y el método de MODO SEGURO para restablecer la comunicacion

con MetSet (consulte el parrafo 6.7).
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Tomar medidas en modo Modbus

1. Para calcular los nimeros de registro Modbus aplicables a un parametro MaxiMet, comience con la configuracion

encienda el MaxiMet en modo ASCII y determine qué parametros se van a emitir y el orden exacto en que se van a emitir antes de configurar

Modbus Comms.

2. Consulte la siguiente tabla de parametros de salida de Modbus para determinar cuantos registros se eligieron

ocupara el parametro.

3. Complete la tabla de registro, comenzando en 40001, con los parametros de salida requeridos en el orden en

que seran de salida.

Nota: Después de encender el MaxiMet, espere 10 segundos antes de solicitar cualquier medicion.

Resumen de los parametros de salida de Modbus

POSICION DEL SOL (Elevacién) Valor de punto flot3

Parametro de salida Escribe No. de Registros
NODO Cadena de caracteres de 4 bits 2
VELOCIDAD Valor de punto flotante de 32 bits 2
VELOCIDAD CORREGIDA Valor de punto flotante de 32 bits 2
VELOCIDAD DE RAFAGA Valor de punto flotante de 32 bits 2
VELOCIDAD DE RAFAGA CORREGIDA Valor de punto flotante de 32 bits 2
VELOCIDAD MEDIA Valor de punto flotante de 32 bits 2
VELOCIDAD MEDIA CORREGIDA Valor de punto flotante de 32 bits 2
DIRECCION Valor de punto flotante de 32 bits 2
DIRECCION CORREGIDA Valor de punto flotante de 32 bits 2
DIRECCION DE LAS RAFAGAS Valor de punto flotante de 32 bits 2
DIRECCION DE RAFAGAS CORREGIDA Valor de punto flotante de 32 bits 2
DIRECCION MEDIA Valor de punto flotante de 32 bits 2
DIRECCION PROMEDIO CORREGIDA Valor de cona flotante de 32 bits 2
PRESION Valor de punto flotante de 32 bits 2
PRESION AL NIVEL DEL MAR Valor de punto flotante de 32 bits 2
PRESION EN LA ESTACION Valor de punto flotante de 32 bits 2
HUMEDAD RELATIVA Valor de punto flotante de 32 bits 2
HUMEDAD ABSOLUTA Valor de punto flotante de 32 bits 2
LA TEMPERATURA Valor de punto flotante de 32 bits 2
PUNTO DE ROCIO Valor de punto flotante de 32 bits 2
PRECIPITACION TOTAL Valor de punto flotante de 32 bits 2
INTENSIDAD DE LAS PRECIPITACIONES Valor de punto flotante de 32 bits 2
ESTADO DE PRECIPITACION Cadena de caracteres de 4 bits 2
ESCALOFRIOS Valor de punto flotante de 32 bits 2
INDICE DE CALOR Valor de punto flotante de 32 bits 2
DENSIDAD DEL AIRE Valor de punto flotante de 32 bits 2
TEMPERATURA DEL BULBO HUMEDO Valor de punto flotante de 32 bits 2
RADIACION SOLAR Valor de punto flotante de 32 bits 2
HORAS SOLARES Valor de punto flotante de 32 bits 2
AMANECER Valor de punto flotante de 32 bits 2
MEDIODIA SOLAR Valor de punto flotante de 32 bits 2
PUESTA DE SOL Valor de punto flotante de 32 bits 2
POSICION DEL SOL (Acimut) Valor de punto flotanté de 32 bits 2
nte de 32 bits 2
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CREPUSCULO (CIVIL) Valor de punto flotante de 32 bits 2
CREPUSCULO (NAUTICO) Valor de punto flotante de 32 bits 2
CREPUSCULO (ASTRONOMICO) Valor de punto flotante de 32 bits 2
XINGLINACION Valor de punto flotante de 32 bits 2
INCLINACION Y Valor de punto flotante de 32 bits 2
ORIENTACION Z Valor de punto flotante de 32 bits 2
RUMBO DE LA BRUJULA Valor de punto flotante de 32 bits 2
RUMBO GPS Valor de punto flotante de 32 bits 2
VELOCIDAD DEL GPS SOBRE EL TERRENO Valor de punto flotante de 32 bits 2
UBICACION GPS (Longitud) Valor de punto flotante de 32 bits 2
UBICACION GPS (Latitud) Valor de coma flotante de 32 bits 2
UBICACION GPS (altura) Valor de punto flotante de 32 bits 2
ESTADO GPS (fijo/n.° de satélites) Cadena de garacteres de 4 bits HORA (fecha) 2
Cadena de caracteres de 16 8
bytes TIME (Hora) Cadena de caracteres de 16 8
TENSION DE ALIMENTACION bytes Valor de coma flotante de 32 2
ESTADO bits Entero sin signo de 32 bits (UINT) 2 Entero
ESTADO DE VIENTO sin signo de 32 bits (UINT) 2 Cadena de
INFORMAGION DE USUARIG caracteres de 16 bits 8

« Todos los registros son de 16 bits. El primer byte es de orden alto y el segundo es de orden bajo. « Cada

medida se compone de dos registros de 16 bits.

o Para cada registro, el orden de los dos bytes de datos que componen el valor del registro de 16 bits

serd: Byte alto/Byte bajo.

o Para cada tipo de datos de 32 bits (ya sea de punto flotante o entero), el orden del primer par de

bytes y el Ultimo par de bytes ser&: High Word/Low Word. ¢ Los registros

comienzan en la direccién 40001. « Los registros de retencién estan disponibles en el orden de la

cadena de datos MaxiMet (que se puede establecer

por el comando REPORT en modo ASCII no Modbus Gill).

« Si no se pueden calcular las mediciones (es decir, un campo en blanco en la cadena de salida del modo Gill/condiciones para

NOTA: Para sistemas alternativos Modbus de enteros de 32 bits o enteros de 16 bits, comuniquese con Gill Instruments.
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Tabla de registro de configuracion predeterminada de GMX200 Modbus.

Tipo de registro Numeros de registro Tipo de valor
cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direccién
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 CDIR
cadena de 16 canales 40009-16 Fecha
cadena de 16 canales 40017-24 Tiempo
flotante de 32 bits 40025-26 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40027-28 Estado
Tabla de registro de configuracion predeterminada de GMX200 con GPS Modbus
Tipo de registro Nameros de registro Tipo de valor
cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direcci6n
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccién corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Velocidad corregida
flotante de 32 bits 40011-12 Latitud GPS
flotante de 32 bits 40013-14 Longitud GPS
flotante de 32 bits 40015-16 Altura GPS
cadena de 16 canales 40017-24 Fecha
cadena de 16 canales 40025-32 Tiempo
flotante de 32 bits 40033-34 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40035-36 Estado
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Tabla de registro de configuracion predeterminada Modbus GMX240

Tipo de registro Numeros de registro Tipo de valor
cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direccién
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccion corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Precipitacién Total
flotante de 32 bits 40011-12 Intensidad de precipitacion
cadena de 16 canales 40013-20 Fecha
cadena de 16 canales 40021-28 Tiempo
flotante de 32 bits 40029-30 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40031-32 Estado

Tabla de registro de configuracion predeterminada de GMX240 con GPS Modbus

Tipo de registro Numeros de registro Tipo de valor
cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direccién
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccién corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Velocidad corregida
flotante de 32 bits 40011-12 Precipitacion Total
flotante de 32 bits 40013-14 Intensidad de precipitacion
flotante de 32 bits 40015-16 Latitud GPS
flotante de 32 bits 40017-18 Longitud GPS
flotante de 32 bits 40019-20 Altura GPS
cadena de 16 canales 40021-28 Fecha
cadena de 16 canales 40029-36 Tiempo
flotante de 32 bits 40037-38 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40039-40 Estado
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Tabla de registro de configuracion predeterminada Modbus GMX300:

Tipo de registro Numeros de registro Tipo de valor
cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Presién
flotante de 32 bits 40005-06 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40007-08 La temperatura
flotante de 32 bits 40009-10 punto de rocio
cadena de 16 canales 40011-18 Fecha
cadena de 16 canales 40019-26 Tiempo
flotante de 32 bits 40027-28 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40029-30 Estado

Tabla de registro de configuracion predeterminada GMX301 MODBUS:

Tipo de registro Numeros de registro Tipo de valor
cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Presion
flotante de 32 bits 40005-06 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40007-08 La temperatura
flotante de 32 bits 40009-10 punto de rocio
flotante de 32 bits 40011-12 Radiacion solar
cadena de 16 canales 40013-20 Fecha
cadena de 16 canales 40021-28 Tiempo
flotante de 32 bits 40029-30 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40031-32 Estado
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Tabla de registro de configuracién predeterminada Modbus GMX400:

Tipo de registro

NUmeros de registro

Tipo de valor

cadena de 4 canales 40001-02 Nodo

flotante de 32 bits 40003-04 Presion

flotante de 32 bits 40005-06 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40007-08 La temperatura
flotante de 32 bits 40009-10 punto de rocio
flotante de 32 bits 40011-12 Precipitacion Total
flotante de 32 bits 40013-14 Intensidad de precipitacion
cadena de 16 canales 40015-22 Fecha
cadena de 16 canales 40023-30 Tiempo
flotante de 32 bits 40031-32 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40033-34 Estado

MaxiMet
Doc. N° 1957-PS-021

Pégina 81

Numero 8

octubre 2022



Machine Translated by Google

Gill instrumentos Ltd

Tabla de registro de configuracion predeterminada de GMX500 Modbus:

Tipo de registro Nameros de registro Tipo de valor
cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direccién
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccién corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Presién
flotante de 32 bits 40011-12 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40013-14 La temperatura
flotante de 32 bits 40015-16 punto de rocio
cadena de 16 canales 40017-24 Fecha
cadena de 16 canales 40025-32 Tiempo
flotante de 32 bits 40033-34 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40035-36 Estado

Tabla de registro de configuracion predeterminada de GMX500 con GPS Modbus:

Tipo de registro Nameros de registro Tipo de valor
cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direccion
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccion corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Velocidad corregida
flotante de 32 bits 40011-12 Presion
flotante de 32 bits 40013-14 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40015-16 La temperatura
flotante de 32 bits 40017-18 punto de rocio
flotante de 32 bits 40019-20 Latitud GPS
flotante de 32 bits 40021-22 longitud GPS
flotante de 32 bits 40023-24 Altura GPS
Cadena de 16 canales 40025-32 Fecha
Cadena de 16 canales 40033-40 Tiempo
flotante de 32 bits 40041-42 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40043-44 Estado
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Tabla de registro de configuracién predeterminada Modbus GMX501:

Tipo de registro Numeros de registro Tipo de valor
cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direcci6n
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccién corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Presién
flotante de 32 bits 40011-12 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40013-14 La temperatura
flotante de 32 bits 40015-16 punto de rocio
flotante de 32 bits 40017-18 Radiacion solar
cadena de 16 canales 40019-26 Fecha
cadena de 16 canales 40027-32 Tiempo
flotante de 32 bits 40033-34 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40035-36 Estado

GMX501 con tabla de registro de configuracién predeterminada de GPS Modbus:

Tipo de registro NUmeros de registro Tipo de valor
cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direccion
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccién corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Velocidad corregida
flotante de 32 bits 40011-12 Presién
flotante de 32 bits 40013-14 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40015-16 La temperatura
flotante de 32 bits 40017-18 punto de rocio
flotante de 32 bits 40019-20 Radiacion solar
flotante de 32 bits 40021-22 Latitud GPS
flotante de 32 bits 40023-24 longitud GPS
flotante de 32 bits 40025-26 Altura GPS
cadena de 16 canales 40027-34 Fecha
cadena de 16 canales 40035-42 Tiempo
flotante de 32 bits 40043-44 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40045-46 Estado
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Tabla de registro de configuracion predeterminada Modbus GMX551

Tipo de registro Ndmeros de registro Tipo de valor
cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direccién
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccion corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Presion
flotante de 32 bits 40011-12 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40013-14 La temperatura
flotante de 32 bits 40015-16 Punto de rocio
flotante de 32 bits 40017-18 Precipitacion Total
flotante de 32 bits 40019-20 Intensidad de precipitacion
flotante de 32 bits 40021-22 Radiacion solar
Cadena de 16 canales 40023-30 Fecha
Cadena de 16 canales 40031-38 Tiempo
flotante de 32 bits 40039-40 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40041-42 Estado

Tabla de registro de configuracién predeterminada de GMX551 con GPS Modbus

Registro Tipo NUmeros de registro Tipo de valor
Cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direccién
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccién corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Velocidad corregida
flotante de 32 bits 40011-12 Presién
flotante de 32 bits 40013-14 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40015-16 La temperatura
flotante de 32 bits 40017-18 Punto de rocio
flotante de 32 bits 40019-20 Precipitacién Total
flotante de 32 bits 40021-22 Intensidad de precipitacién
flotante de 32 bits 40023-24 Radiacion solar
flotante de 32 bits 40025-26 Latitud GPS
flotante de 32 bits 40027-28 Longitud GPS
flotante de 32 bits 40029-30 Altura GPS
Cadena de 16 canales 40031-38 Fecha
Cadena de 16 canales 40039-46 Tiempo
flotante de 32 bits 40047-48 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40049-50 Estado
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Tabla de registro de configuracién predeterminada de GMX550 y GMX600 Modbus

Registro Tipo Numeros de registro Tipo de valor
Cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direccion
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccién corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Presion
flotante de 32 bits 40011-12 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40013-14 La temperatura
flotante de 32 bits 40015-16 Punto de rocio
flotante de 32 bits 40017-18 Precipitacion Total
flotante de 32 bits 40019-20 Intensidad de precipitacion
Cadena de 16 canales 40021-28 Fecha
Cadena de 16 canales 40029-36 Tiempo
flotante de 32 bits 40037-38 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40039-40 Estado

Tabla de registro de configuracién predeterminada de GMX550 y GMX600 con GPS Modbus

Registro Tipo Numeros de registro Tipo de valor
Cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direccion
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccion corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Velocidad corregida
flotante de 32 bits 40011-12 Presion
flotante de 32 bits 40013-14 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40015-16 La temperatura
flotante de 32 bits 40017-18 Punto de rocio
flotante de 32 bits 40019-20 Precipitacién Total
flotante de 32 bits 40021-22 Intensidad de precipitacion
flotante de 32 bits 40023-24 Latitud GPS
flotante de 32 bits 40025-26 Longitud GPS
flotante de 32 bits 40027-28 Altura GPS
Cadena de 16 canales 40029-36 Fecha
Cadena de 16 canales 40037-44 Tiempo
flotante de 32 bits 40045-46 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40047-48 Estado
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Ejemplo de lectura de programa Modbus simple, datos Modbus de salida predeterminados de MaxiMet GMX550 o GMX600 como

sigue:

Ejemplo de lectura de programa Modbus simple, MaxiMet GMX550 o GMX600 con salida predeterminada de GPS Modbus

datos de la siguiente manera:

Simply Modbus 7.0 - =
de databits stopbits parity 0PYdown(Pregisters  bytes  rests  notes  dearnotes()
0000 0051 Q NODE
wve ID First Register No. of Regs 4200 0000 32.00000 DIR
9 Tenied Sooos | o1 sosn | 200001 e
s s F [¥] Auto set 40007 || 4367 0000 231.00000 CDIR
on
2byte D fminds offset register size | 0005 | 2420 seee 1028. 7000 PRESS
- 16 bit registers = —
[} 40011 || 4292 0000 73.00000 RH
I!I Dy = 410A 3D71 8.640000 TEMP
Req.;est/_é, _Z ac 4087 OA3E 4,220000 DEWPOINT
01 03 00 00 00 28 45 D4 [:senn] 3F9s s39A 1.2000000 PRECIPT
3F99 995R 1.2000000 PRECIPT
response time (seconds)[_0.3 ] 20021 | 2020 2020 20150304 DATE
Response N 1 faiii":_i L0 ] 40029 || 2020 z0z0 11:34:39.1 TIME
01 03 50 00 00 00 51 42 00 00 00 40 20037 || 418F 3333 17.800000 VOLT
|19 99 9A 43 &7 00 00 44 BO 96 €6 42 20039 0000 0000 0 STATUS
92 00 00 41 OR 3D 71 40 87 OAR 3E 3F
35 35 sa 3F 99 93 sa 20 20 20 20 20 ~
[¥] High byte/ Low byte expected response bytes
¥| send RTSdelay delay (ms]
9] HiohwordLowwerd e oy response tme [[03 max [03 |5 A
responses |_224 [ avg [ 0.134 L] 0
pause between sends 4
(SAVECFG) (Ra'roascss) (wnrrs](nsou‘r] — falled |_0O min |_0.1 off 0
reseti’y ) -
CH for context belp Flremoveeco | 1 D | (Gaeios ) desr kg
[2015/03/04 11:34:31 < 01 03 50 00 00 00 51 42 00 00 00 40 19 93 SA 43 &7 00 00 44 80 56 66 4z 92 00 00 =
41 0A 3D 71 40 87 0A 3E 3F 99 99 SA 3F 99 99 SA 20 20 20 20 20 20 32 30 31 35 2D 30 33 2D 30 34 20 20
20 20 20 20 31 31 3A 33 34 3A 33 39 2E 31 41 BF 33 33 00 00 00 00 7F FF FF FF 7F FF FF FF 7F FF FF FF  |=|
"F FF FF FF 7F FF FF FF 7F FF FF FF 7F FF FF FF 4A 70 -
E— 3§

Nota Los datos de registro 40001 a 40006 seran como en el ejemplo anterior.

baud data bif

mode E

Slave D

First Register No, of Regs

oo s |

its stop bits parity

[none | [5[32bit Fioat

copy down@ register#

resu

its

40007

1019.

1000

32bit Float

40003
+i(32bit Float

9.170000

300.00000

function  minus offset

[
2byteID code
f wi]

§ 16 bit ré

[¥] Auto set
5t wla s 32bit Float

32bit Float

Request/_z _Zcrc

Hﬂl 03 00 00 00 24 45 D1

(=)

response time (s

Response ||

econds) (0.2 ]

32bit Float

32bit Float || 400

32bit Float

0.05000000

0.0000000

3

6500

0.0000000

failin 20|

01 03 42 00 00 00 51 42 14
IC5 C2 8F 44 7E C6 €6 41 12
96 00 00 3D B8 51 EB 00 00
o0 00 00 42 4B 0D 4D BF C5

00 00 41 -
BB 52 43 (E|
00 00 00

iD 06 C1 ¥

32bit Float

1019.

1000

1018.

1000

76.00000

Compass Heading

267

GPS Stat

{7\ High byte/ Low byte
/| High word/ Low word

expected response bytes

= [F% 7]

(SAVE CFG] [RESTORE CFG] [WRII'E) (ABCUT ]

response time

0.3 | |CIRTS delay delay (ms)

[] send
continuously

0.194

ongl o |

pause between sends

failed

o orr 5]

o ]

CtrlH for context help

[] remove echo

|

reset@

((SAVELOG ) dear log 63

2017/05/09 14:57:25
2017/05/09 14:57:25
|jsD Bs 51 EB 00 00 00

>>> 01 03 00 00 00

< 01 03 48 00 00 00 51 42 14 00 00 41 C5 C2 BF 44 7E C6 66 41 12 B8 52 42 96 00 00
00 42 4B 0D 4D BF C5 1D 06 C1 26 66 €6 43 Al 58 52 00 00 00 00 44 7E
|Icé 66 44 7E C& 66 42 98 00 00 00 00 01 OB 3F 3B

00 00 00 00

24 45 D1

-
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6.6. Configuracién de MaxiMet para salida NMEA 0183

1. Conecte un MaxiMet configurado por defecto a una PC como se describe en el parrafo 4.6.
2. Abra MetSet como se describe en el parrafo 6.2 y haga clic en la pagina Informes.
3. Cambie el menu desplegable Formato de informe de USERDEF a NMEA.

4. En la pagina Comunicaciones, seleccione la interfaz necesaria, generalmente RS422.

5. En la pagina Comunicaciones, seleccione la tasa de baudios requerida, normalmente 4800 baudios (0 a veces 9600 baudios).

baudios).

6. Haga clic en Guardar configuracion en el dispositivo.

Nota: Las unidades de velocidad del viento reflejaran la configuracion de salida Gill ASCII (medidores por segundo predeterminados).

6.6.2 Cadena de salida NMEA del GMX200

$WIMWV,049,R,000.03,N,A*03<CR><LF>.

Dénde:-

SWIMWV Instrumento de viento Direccién y velocidad media del viento.

049 Direccion del viento.

R Medida de Viento Relativo, informacién de velocidad y/o direccién del viento, reportada con respecto al marcador

MaxiMet North. 000.03

Velocidad del viento.

Nudos (salida NMEA fijada solo para medicién de nudos).
A Medida aceptable (V es una medida de falla nula).
o3 Suma de verificacién hexadecimal.

Inmediatamente seguido por:-

$WIMWV,049,T,,N,A*18<CR><LF>.

SWIMWV Instrumento de viento Direccién y velocidad media del viento.
049 Direccion del viento.
T Medicién del viento real, informacién sobre la velocidad y/o la direccién del viento, corregida por una brijula y

GPS (opcional) para brindar datos precisos independientemente de dénde esté alineado el marcador del norte.

" La velocidad del viento solo esté disponible si se ha instalado una opcién de GPS (formato, por ejemplo, 001.05).

Nudos (salida NMEA fijada solo para medicién de nudos).
A Medida aceptable (V es una medida de falla nula).
18 Suma de verificacion hexadecimal.

Inmediatamente seguido por datos de GPS si la opcién esta disponible.

$GPGGA,095010.000,5045.8065,N,00132.4003,W,1,06,1.5,-3.0,M,47.8,M,,0000*6 C<CR><LF>.

Doénde

$GPGGA Encabezado del protocolo NMEA GPS
095010.000 Hora UTC, hhmmss.sss

5045.8065 Latitud ddmm.mmmm

Indicador Norte/Sur Longitud
00132.4003 ddmm.mmmm Indicador Este/

En Oeste Indicador de Posicion Fija

1 (Ver abajo)

06 Satélites en uso (Rango 0-12)
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1.5 Dilucién horizontal de precision

-3.0 Altitud del nivel medio del mar (NSL) en metros

Unidades MSL, metros

47.8M,, Separacion de geoide y unidades en metros
0000 ID de estacion de referencia de GPS diferencial.
*6C Suma de verificacion

Indicador de fijacién de posicion:

Valor Descripcion

0 Correccién no disponible o no vélida

1 Modo GPS SPS, correccién vélida

2 GPS diferencial, modo SPS, correccion valida
35 No soportado

6 Modo de navegacion a estima, arreglo valido

Inmediatamente seguido por:

$PGILT,A+XX,D+YY,D+Z,TILT*HH<CR><LF>

donde: $P Inicio de oracion e identificador de oracién propietario

GIL Gill Instruments reconocié el mnemotécnico del fabricante NMEA

T Indica informacién de TILT

A Tipo de Sensor (Desplazamiento Angular)

+XX +X-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el este "XX" grados
o -XX -X Tilt indica que la unidad se inclina hacia el oeste "XX" grados

D Unidades (Grados)

+AA +Y Tilt indica que la unidad se esta inclinando hacia el norte "YY" grados
o -AA -Y Tilt indica que la unidad se inclina hacia el sur grados "YY"

D Unidades (Grados)

+Z Orientacion Z Se informara "+1" si la unidad esté instalada en posicién vertical, o "-1" si esté orientada

hacia abajo

eLACioN Nombre del Sensor

*S.S Suma de verificacion

<CR><LF> Fin de la terminacién del mensaje

Ejemplo de cadena de datos NMEA GMX200.

$WIMWV,230,R,000.01,N,A*0D

$WIMWV,048,T,000.79,N,A*09

$GPGGA,095011.000,5045.8066,N,00132.4000,W,1,06,1.5,-3.0, M,47.8,M,,0000*6D (unidad GPS)
$PGILT,A+00,D,+01,D+1,INCLINACION*35

Se repite cada segundo (salida de 1 Hz).

6.6.3 Cadena de salida NMEA GMX240

$WIMWV,049,R,000.03,N,A*03<CR><LF

Dénde: $WIMWV Instrumento de viento Direccién y velocidad media del viento
049 Direccién del viento
R Medicién de viento relativo, informacion de velocidad y/o direccion del viento, reportada con

respecto al marcador norte de MaxiMet
000.03 Velocidad del viento

Nudos (salida NMEA fijada solo a la medicién de nudos)
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o3

Medida aceptable (V es una medida de falla nula)

Suma de comprobacion hexadecimal

<CR> es un caracter de retorno de carro (valor hexadecimal ASCII d)

<LF> es un caracter de avance de linea (valor hexadecimal ASCII a)

Inmediatamente seguido por:

$WIMWV,049,T,,N,A*18<CR><LF>

Dénde: $WIMWV
049

T

A

jefe

<CR><LF>

Inmediatamente seguido por:

Instrumento de viento Direccién y velocidad media del viento

Direccién del viento

Medicién del viento real, informacién sobre la direccién o la velocidad del viento, corregida por una brijula y GPS

(opcional) para brindar datos precisos independientemente de dénde esté alineado el marcador del norte

La velocidad del viento solo esté disponible si se instala una opcién de GPS
Nudos (salida NMEA fijada solo a la medicién de nudos)

Medida aceptable (V es una medida de falla nula)

Suma de comprobacion hexadecimal

Fin de la terminacion del mensaje

$WIXDR,Y,000.000,M,PRECIP*77<CR><LF>

Dénde: $WIXDR

Y
000.000
PRECIO
*T7

<CR><LF>

Transductor de instrumentos de viento

Tipo de Sensor (Precipitacion)

Milimetros por hora de Precipitacion

Unidades de medida de precipitacion (milimetros)

Nombre del sensor de precipitacion

Suma de comprobacion hexadecimal

Fin de la terminacién del mensaje

Seguido de datos de GPS si la opcién esta disponible:

$GPGGA,161229.487,3723.2475,N,12158.3416,W,1,07,1.0,9.0,M, , , 0000*18<CR><LF>

Donde: $GPGGA
161229.487
3723.2475
12158.3416
En
1
07
1.0

9.0

Encabezado del protocolo NMEA GPS
Hora UTC, hhmmss.sss

Latitud ddmm.mmmm

Indicador Norte/Sur Longitud
ddmm.mmmm Indicador Este/Oeste
Indicador de Posicion Fija (Ver

abajo)

Satélites en uso (Rango 0-12)

Dilucién horizontal de precision

Nivel medio del mar (NSL) Altitud en metros
Unidades MSL, metros

Separacion de Geoide y Unidades en metros

ID de estacion de referencia de GPS diferencial

Suma de verificacién

MaxiMet
Doc. N° 1957-PS-021

Péagina 89

Ndmero 8

octubre 2022



Machine Translated by Google

Gill instrumentos Ltd

<CR><LF> Fin de la terminacién del mensaje

Indicador de fijacion de posicion:

Valor Descripcion

0 Correccion no disponible o no vélida

1 Modo GPS SPS, correccion vélida

2 GPS diferencial, modo SPS, correccién valida
35 No soportado

6 Modo de navegacién a estima, arreglo valido

Checksum, la cifra de suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin

incluir) los caracteres $y *.

Inmediatamente seguido por:

$PGILT,A+XX,D+YY,DAZ, TILT*HH<CR><LF>

donde: $P Inicio de oracién e identificador de oracién propietario
GIL Gill Instruments reconocié el mnemotécnico del fabricante NMEA
T Indica informacién de TILT
A Tipo de Sensor (Desplazamiento Angular)
+XX X-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el este "XX" grados
o -XX La inclinacién X indica que la unidad se inclina hacia el oeste "XX" grados
D Unidades (Grados)
+AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el norte "YY" grados
o -AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el sur grados "YY"
D Unidades (Grados)
+Z Orientacién Z Se informara "+1" si la unidad esta instalada en posicién vertical, o "-1" si est4 orientada
hacia abajo
oLNACION Nombre del Sensor
*S.S Suma de verificacion
<CR><LF> Fin de la terminacion del mensaje

Ejemplo de cadena de datos NMEA GMX240 (con opcién de GPS):

WIMWV,311,R,000.01,N,A*OF

$WIMWV,341,T,,N,A*13

$WIXDR,Y,000.000,M,PRECIP*77

$GPGGA,000036.064,,,,,0,00 ,,,M,0.0,M,,0000*51 $PGILT A,-22,D,

+67,D,-1,TILT*35 Se repite cada segundo (salida de 1 Hz).

6.6.4 Cadena de salida NMEA del GMX300

$WIXDR,C+023.9,C,TEMP,P,1.0243,B,PRESS,H,039,P,RH,*01<CR><LF>.

Dénde: -

$WIXDR Transductor de instrumentos de viento

c Tipo de Sensor (Temperatura)
+023.9 Lectura de temperatura Lectura
c de temperatura en grados centigrados Nombre del sensor de
TEMPERATURA temperatura Tipo de sensor (presién)
1.0243 Lectura de presion en bares.
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B Unidades de medida de presion (bares)
PRENSA Nombre del sensor de presién

H Tipo de Sensor (Humedad)

039 Lectura de humedad en porcentaje

e Unidades de medida de humedad (porcentaje)

RH Nombre del sensor de humedad relativa

*01 Suma de comprobacién hexadecimal

<CR> es un caracter de retorno de carro (valor hexadecimal ASCII d)

<LF> es un caracter de avance de linea (valor hexadecimal ASCII a)

Checksum, la cifra de suma de verificacién hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir)
los caracteres $y *.

Inmediatamente seguido por:

$PGILT,A+XX,D+YY,D+Z TILT*HH<CR><LF>

donde: $P Inicio de oracién e identificador de oracién propietario
GIL Gill Instruments reconocié el mnemotécnico del fabricante NMEA
T Indica informacién de TILT
A Tipo de Sensor (Desplazamiento Angular)
+XX X-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el este "XX" grados
o -XX La inclinacién X indica que la unidad se inclina hacia el oeste "XX" grados
D Unidades (Grados)
+AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el norte "YY" grados
o -AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el sur grados "YY"
D Unidades (Grados)
+Z Orientacion Z Se informard "+1" si la unidad esté instalada en posicion vertical, o "-1" si esta orientada hacia
abajo
euACION Nombre del Sensor
*S.S Suma de verificacion
<CR><LF> Fin de la terminacion del mensaje

Ejemplo de cadena de datos NMEA GMX300.

$WIXDR,C,+023.2,C,TEMP,P,1.0281,B,PRESS,H,037,P,RH,*0A $PGILT,A,-22,D,

+67,D,-1,TILT* 35 Repetido cada segundo (salida 1Hz).

6.6.5 Cadena de salida NMEA GMX301

$WIXDR,C+023.9,C, TEMP,P,1.0243,B,PRESS,H,039,P,RH,Z,0000,W,SOLAR*01<CR><LF>,
Donde: -
$WIXDR Instrumento de viento Transductor Tipo de
c sensor (Temperatura)
+0239C Lectura de temperatura Lectura

de temperatura en grados centigrados Nombre del sensor de

TEMPERATURA temperatura Tipo de sensor (presion)
1.0243 Lectura de presion en bares.
B Unidades de medida de presion (bares)
PRENSA Nombre del Sensor de Presién Tipo
H de Sensor (Humedad)
039 Lectura de humedad en porcentaje
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Unidades de medida de humedad (porcentaje)

RH Nombre del sensor de humedad relativa

oE Tipo de Sensor (Solar)

0000 Lectura de Radiacién Solar en W/M2

En Unidades de Medida Solares (Total W/M2 )
SOLAR Nombre del sensor solar

*01 Suma de comprobacion hexadecimal

<CR> es un caracter de retorno de carro (valor hexadecimal ASCII d)

<LF> es un caracter de avance de linea (valor hexadecimal ASCII a)

Checksum, la cifra de suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir)
los caracteres $y *.

Inmediatamente seguido por:

$PGILT,A+XX,D+YY,D+Z, TILT*HH<CR><LF>

donde: $P Inicio de oracién e identificador de oracién propietario
GIL Gill Instruments reconocié el mnemotécnico del fabricante NMEA
T Indica informacién de TILT
A Tipo de Sensor (Desplazamiento Angular)
+XX X-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el este "XX" grados
o -XX La inclinacién X indica que la unidad se inclina hacia el oeste "XX" grados
D Unidades (Grados)
+AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el norte "YY" grados
o -AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el sur grados "YY"
D Unidades (Grados)
+Z Orientacion Z Se informara "+1" si la unidad esté instalada en posicion vertical, o "-1" si esta orientada hacia
abajo
NeLNACION Nombre del Sensor
*S.S Suma de verificacion
<CR><LF> Fin de la terminacién del mensaje

Ejemplo de cadena de datos NMEA GMX301.
$WIXDR,C,+023.3,C,TEMP,P,0.9995,B,PRESIONAR,H,040,P,RH,Z,2155,W,SOLAR*67 $PGILT,A,+00,D,+01,

D,+1,TILT*35 Se repite cada segundo (salida de 1 Hz).

6.6.6 Cadena de salida NMEA del GMX400

$WIXDR,C,+023.9,C,TEMP,P,1.0243,B,PRESS,H,039,P,RH,Y,000,000,M,PRECIP*01<CR><LF>.

Dénde: -

$WIXDR Instrumento de viento Transductor cruzado Tipo de

c sensor (temperatura)

+023.9 Lectura de temperatura Lectura

c de temperatura en grados centigrados Nombre del sensor de
TEMPERATURA temperatura Tipo de sensor (presion)

1.0243 Lectura de presion en bares.

B Unidades de medida de presion (bares)

PRENSA Nombre del sensor de presién

H Tipo de Sensor (Humedad)

039 Lectura de humedad en porcentaje

- Unidades de medida de humedad (porcentaje)
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RH Nombre del sensor de humedad relativa

Y Tipo de Sensor (Precipitacion)

000.000 Milimetros por hora de Precipitacion

Unidades de medida de precipitacién (milimetros)

PRECIP Nombre del sensor de precipitacion
*01 Suma de comprobacién hexadecimal
<CR> es un caracter de retorno de carro (valor hexadecimal ASCII d)
<LF> es un caracter de avance de linea (valor hexadecimal ASCII a)
Checksum, la cifra de suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir)
los caracteres $y *.

Inmediatamente seguido por:

$PGILT,A+XX,D+YY,D+Z, TILT*HH<CR><LF>

donde: $P Inicio de oracién e identificador de oracién propietario
GIL Gill Instruments reconocié el mnemotécnico del fabricante NMEA
T Indica informacién de TILT
A Tipo de Sensor (Desplazamiento Angular)
+XX X-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el este "XX" grados
o -XX La inclinacién X indica que la unidad se inclina hacia el oeste "XX" grados
D Unidades (Grados)
+AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el norte "YY" grados
o -AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el sur grados "YY"
D Unidades (Grados)
+Z Orientacion Z Se informara "+1" si la unidad esté instalada en posicién vertical, o "-1" si esta

orientada hacia abajo

eLNACION Nombre del Sensor
*S.S Suma de verificacion
<CR><LF> Fin de la terminacién del mensaje

Ejemplo de datos GMX 400.
$WIXDR,C,+023.2,C,TEMP,P,1.0281,B,PRESS,H,037,P,RH,Y,000.000,M,PRECIP*0A $PGILT,A,-22,D,
+67, D,-1,TILT*35 Se repite cada segundo (salida de 1 Hz).

6.6.7 Cadena de salida NMEA del GMX500

$WIMWV,049,R,000.03,N,A*03<CR><LF>.

Doénde:-

SWIMWV Instrumento de viento Direccion y velocidad media del viento.

049 Direccién del viento.

R Medida de Viento Relativo, informacion de velocidad y/o direccion del viento, reportada con respecto al
marcador MaxiMet North.

000.03 Velocidad del viento.

ore Nudos (salida NMEA fijada solo para medicién de nudos).

A Medida aceptable (V es una medida de falla nula).

03 Suma de verificacion hexadecimal.

Inmediatamente seguido por:-
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$WIMWV,049,T,,N,A*18<CR><LF>.

Doénde:-
SWIMWV
049

T

Instrumento de viento Direccion y velocidad media del viento.
Direccion del viento.

Medicién del viento real, informacién sobre la velocidad y/o la direccién del viento, corregida por una

brdjula y GPS (opcional) para brindar datos precisos independientemente de donde esté alineado el

marcador del norte.

La velocidad del viento solo estéa disponible si se instala una opcién de GPS.

Nudos (salida NMEA fijada solo para medicién de nudos).

Medida aceptable (V es una medida de falla nula).

Suma de verificacion hexadecimal.

Inmediatamente seguido por:-

$WIXDR,C,+023.9,C,TEMP,P,1.0243,B,PRESS,H,039,P,RH,*01<CR><LF>.

Doénde: -

$WIXDR Transductor de instrumentos de viento

C
+023.9
C

TEMPERATURA

1.0243
B
PRENSA
H

039

RH
*01

Tipo de Sensor (Temperatura)
Lectura de temperatura
Lectura de temperatura en grados centigrados Nombre del

sensor de temperatura Tipo de sensor (presion)

Lectura de presion en bares.

Unidades de medida de presién (bares)
Nombre del sensor de presién

Tipo de Sensor (Humedad)

Lectura de humedad en porcentaje

Unidades de medida de humedad (porcentaje)

Nombre del sensor de humedad relativa

Suma de comprobacion hexadecimal

Seguido de datos de GPS si la opcién estéa disponible.

$GPGGA,161229.487,3723.2475,N,12158.3416,W,1,07,1.0,9.0,M, , , ,0000*18<CR><LF>.

Dénde

$GPGGA NMEA Cabecera de protocolo GPS

161229.487
3723.2475

12158.3416
En

1

07

1.0

Hora UTC, hhmmss.sss

Latitud ddmm.mmmm

Indicador Norte/Sur Longitud
ddmm.mmmm Indicador Este/
Oeste Indicador de Posicion Fija
(Ver abajo)

Satélites en uso (Rango 0-12)

Dilucién horizontal de precision
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9.0 Altitud del nivel medio del mar (NSL) en metros
Unidades MSL, metros

. Separacion de geoide y unidades en metros

0000 ID de estaci6n de referencia de GPS diferencial.

*18 Suma de verificacion

<CR> es un caracter de retorno de carro (valor hexadecimal ASCII d)

<LF> es un caracter de avance de linea (valor hexadecimal ASCII a)

Checksum, la cifra de suma de verificacién hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir)
los caracteres $ y *.

Inmediatamente seguido por:

$PGILT,A+XX,D+YY,D+Z TILT*HH<CR><LF>

donde: $P Inicio de oracién e identificador de oracién propietario
GIL Gill Instruments reconocié el mnemotécnico del fabricante NMEA
T Indica informacién de TILT
A Tipo de Sensor (Desplazamiento Angular)
+XX X-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el este "XX" grados
o -XX La inclinacién X indica que la unidad se inclina hacia el oeste "XX" grados
D Unidades (Grados)
+AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el norte "YY" grados
o -AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el sur grados "YY"
D Unidades (Grados)
+Z Orientacion Z Se informard "+1" si la unidad esté instalada en posicion vertical, o "-1" si esta orientada hacia
abajo
eLACION Nombre del Sensor
*S.S Suma de verificacion
<CR><LF> Fin de la terminacién del mensaje

Ejemplo de cadena de datos NMEA GMX500.

$WIMWV,275,R,000.01,N,A*0C

$WIMWV,180,T,000.11,N,A*02 $WIXDR,C,

+023.1,C,TEMP,P,0.9989,B,PRESIONAR,H, 040,P,RH*25
$GPGGA,113342.000,5045.7837,N,00132.4127,W,1,06,1.3,-10.2,M,47.8,M,,0000*56 (unidad de opcion GPS)

$PGILT,A+00,D,+01,D,+1,INCLINACION*35

Se repite cada segundo (salida de 1 Hz).

6.6.8 Cadena de salida GMX501 NMEA

$WIMWV,049,R,000.03,N,A*03<CR><LF>. Dénde:-

SWIMWV Instrumento de viento Direccion y velocidad media del viento.
049 Direccién del viento.
R Medida de Viento Relativo, informacién de velocidad y/o direccién del viento, reportada con respecto al marcador

MaxiMet North.

000.03 Velocidad del viento.
Nudos (salida NMEA fijada solo para medicién de nudos).
A Medida aceptable (V es una medida de falla nula).
o3 Suma de verificacion hexadecimal.
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Inmediatamente seguido por:-

$WIMWV,185,T,000.19,N,A*OF

<CR><LF>.

SWIMWV
185
T

000.19

OF

Instrumento de viento Direccién y velocidad media del viento.

Direccion del viento.

Medicién del viento real, informacién sobre la velocidad y/o la direccién del viento, corregida por una

brajula y GPS (opcional) para brindar datos precisos independientemente de donde esté alineado el

marcador del norte.

La velocidad del viento solo esta disponible si hay una opcién de GPS instalada (,, si no hay GPS).

Nudos (salida NMEA fijada solo para medicion de nudos).

Medida aceptable (V es una medida de falla nula).

Suma de verificacion hexadecimal.

Inmediatamente seguido por:-

$WIXDR,C,+023.9,C,TEMP,P,1.0243,B,PRESS,H,039,P,RH, Z,0000,W,SOLAR *01<CR> <LF> .

Doénde: -

$WIXDR Instrumento de viento Transductor cruzado Tipo

C
+023.9
C

TEMPERATURA

1.0243
B
PRENSA
H

039

de sensor (temperatura)
Lectura de temperatura
Lectura de temperatura en grados centigrados Nombre del

sensor de temperatura Tipo de sensor (presion)

Lectura de presion en bares.

Unidades de medida de presién (bares)
Nombre del sensor de presion

Tipo de Sensor (Humedad)

Lectura de humedad en porcentaje

Unidades de medida de humedad (porcentaje)
Nombre del sensor de humedad relativa

Tipo de Sensor (Solar)

Lectura de Radiacion Solar en W/M2

Unidades de Medida Solares (Total W/M2 )

Nombre del sensor solar

Suma de comprobacion hexadecimal

Seguido de datos de GPS si la opcién estéa disponible.

$GPGGA,080552.000,5045.7752,N,00132.3963,W,1,08,1.0,10.2,M,47.8,M,,0000*79<CR><LF>.

Dénde

$GPGGA NMEA Cabecera de protocolo GPS

080552.000
5045.7752

Hora UTC, hhmmss.sss

Latitud ddmm.mmmm

Indicador Norte/Sur
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00132.3963
En

1

08

1.0

10.2

47.8

0000
*79

Longitud ddmm.mmmm Indicador

este/oeste Indicador de fijacion

de posicién (Ver abajo)

Satélites en uso (Rango 0-12)

Dilucién horizontal de precision

Nivel Medio del Mar (NSL) Altitud en Metros
Unidades MSL, Metros Separacién Geoide en

Metros Unidades Geoide, Metros.

sin lectura

ID de estacién de referencia de GPS diferencial.

Suma de verificacion

<CR> es un caracter de retorno de carro (valor hexadecimal ASCII d)

<LF> es un caracter de avance de linea (valor hexadecimal ASCII a)

Checksum, la cifra de suma de verificacién hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre

(y sin incluir) los caracteres $y *.

Inmediatamente seguido por:

$PGILT,A+XX,D+YY,D+Z, TILT*HH<CR><LF>

donde: $P
GIL

T

A

INCLINACION

*S.S
<CR><LF>

Ejemplo de datos GMX501.

$WIMWV,069,R,004.06,N,A*00

Inicio de oracién e identificador de oracién propietario

Gill Instruments reconocié el mnemotécnico del fabricante NMEA

Indica informacién de TILT

Tipo de Sensor (Desplazamiento Angular)

X-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el este "XX" grados

La inclinacién X indica que la unidad se inclina hacia el oeste "XX" grados

Unidades (Grados)

Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el norte "YY" grados

Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el sur grados "YY"

Unidades (Grados)

Orientacion Z Se informara "+1" si la unidad esté instalada en posicion vertical, o "-1" si esta

orientada hacia abajo

Nombre del Sensor

Suma de verificacién

Fin de la terminacién del mensaje

$WIMWV,122,T,,N,A*14 $WIXDR,C,

+023.2,C,TEMP,P,1.0281,B,PRESIONAR,H,037 ,P,RH, Z,0000,W,SOLAR *0A

$GPGGA,080552.000,5045.7752,N,00132.3963,W,1,08,1.0,10.2,M,47.8,M,,0000*79<CR><LF > (unidad GPS).

$PGILT,A,-22,D,+67,D,-1,TILT*35 Se

repite cada segundo (salida de 1 Hz).

6.6.9 GMX551 (incluidos pluviémetros opcionales) Cadena de salida NMEA

$WIMWV,049,R,000.03,N,A*03<CR><LF>
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Dénde: $WIMWV
049

R

000.03
A

o3

Instrumento de viento Direccién y velocidad media del viento

Direccion del viento

Medicién de viento relativo, informacién de velocidad y/o direccion del viento, reportada con respecto al

marcador norte de MaxiMet
Velocidad del viento
Nudos (salida NMEA fijada solo a la medicién de nudos)

Medida aceptable (V es una medida de falla nula)

Suma de comprobaci6n hexadecimal

<CR> es un caracter de retorno de carro (valor hexadecimal ASCII d)

<LF> es un caracter de avance de linea (valor hexadecimal ASCII a)

Inmediatamente seguido por:

$WIMWV,049,T, N,A*18<CR><LF>

Dénde: $WIMWV
049

T

jefe

<CR><LF>

Inmediatamente seguido por:

$WIXDR,C,+023.9,C,TEMP,P,1.0243,B,PRESS,H,039,P,RH,Y,000.000,M,PRECIP,Z,0000,W,SOLAR*01<CR><LF >

Dénde: $WIXDR
C
+023.9

C

TEMPERATURA

1.0243

B
PRENSA
H

039

RH

Y

000.000

PRECIO

0000

En

Instrumento de viento Direccién y velocidad media del viento

Direccion del viento

Medicién del viento real, informacién sobre la direccion o la velocidad del viento, corregida por una brijula y GPS

(opcional) para brindar datos precisos independientemente de dénde esté alineado el marcador del norte

La velocidad del viento solo esta disponible si se instala una opcién de GPS

Nudos (salida NMEA fijada solo a la medicién de nudos)

Medida aceptable (V es una medida de falla nula)

Suma de comprobaci6n hexadecimal

Fin de la terminacién del mensaje

Transductor de instrumentos de viento

Tipo de Sensor (Temperatura)

Lectura de temperatura

Lectura de temperatura en grados centigrados
Nombre del sensor de temperatura

Tipo de Sensor (Presion)

Lectura de presion en bares

Unidades de medida de presion (bares)
Nombre del sensor de presion

Tipo de Sensor (Humedad)

Lectura de humedad en porcentaje

Unidades de medida de humedad (porcentaje)
Nombre del sensor de humedad relativa

Tipo de Sensor (Precipitacion)

Milimetros por hora de Precipitacion

Unidades de medida de precipitacion (milimetros)
Nombre del sensor de precipitacion

Tipo de Sensor (Solar)

Lectura de Radiacion Solar en W/M2

Unidades de Medida Solares (Total W/M2 )
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SOLAR
01

<CR><LF>

Nombre del sensor solar

Suma de comprobacion hexadecimal

Fin de la terminacion del mensaje

Seguido de datos de GPS si la opcion esté disponible:

$GPGGA,161229.487,3723.2475,N,12158.3416,W,1,07,1.0,9.0,M, , , 0000*18<CR><LF>

Dénde: $GPGGA
161229.487
3723.2475
12158.3416
En
1
07
1.0
9.0

0000

*18

<CR><LF>
Indicador de fijacion de posicion:

Valor

0

1

2

3-5

Encabezado del protocolo NMEA GPS
Hora UTC, hhmmss.sss

Latitud ddmm.mmmm

Indicador Norte/Sur Longitud
ddmm.mmmm Indicador Este/
Oeste Indicador de Posicion Fija
(Ver abajo)

Satélites en uso (Rango 0-12)
Dilucién horizontal de precision

Nivel medio del mar (NSL) Altitud en metros
Unidades MSL, metros

Separacion de Geoide y Unidades en metros

ID de estacion de referencia de GPS diferencial

Suma de verificacion

Fin de la terminacion del mensaje

Descripcion

Correccién no disponible o no valida

Modo GPS SPS, correccion valida

GPS diferencial, modo SPS, correccion valida
No soportado

Modo de navegacion a estima, arreglo valido

Checksum, la cifra de suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir) los

caracteres $y *.

Seguido por la salida de inclinacién: -

$PGILT,A+XX,D+YY,DA+Z, TILT*HH<CR><LF>

donde: $P
GIL

T

A

+XX

INCLINACION

Inicio de oracién e identificador de oracion propietario
Gill Instruments reconocié el mnemotécnico del fabricante NMEA
Indica informacion de TILT
Tipo de Sensor (Desplazamiento Angular)
X-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el este "XX" grados
La inclinacién X indica que la unidad se inclina hacia el oeste "XX" grados
Unidades (Grados)
Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el norte "YY" grados
Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el sur grados "YY"
Unidades (Grados)
Orientacién Z Se informard "+1" si la unidad esta instalada en posicién vertical, o "-1" si esta

orientada hacia abajo

Nombre del Sensor
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*S.S Suma de verificacion

<CR><LF> Fin de la terminacion del mensaje

Ejemplo de cadena de datos GMX551:

$WIMWV,069,R,004.06,N,A*00

$WIMWV,122,T,,N,A*14 $WIXDR,C,

+023.9,C,TEMP,P,1.0243,B,PRESIONAR,H,039 ,P,RH,Y,000.000,M,PRECIP,Z,0000,W,SOLAR*01
$GPGGA,075613.000,5045.7954,N,00132.3938,W,1,07,1.2,21.5,M,47.8,M,, 0000*7B (unidad GPS)

$PGILT,A+00,D,+00,D+1,INCLINACION*34

Seguido 1 segundo después por:

$WIMWV,238,R,000.46,N,A*06
$WIMWV,303,T,,N,A*15 $WIXDR,C,

+023.9,C,TEMP,P,1.0243,B,PRESIONAR,H,039 ,P,RH,Y,000.000,M,PRECIP,Z,0000,W,SOLAR*01

$GPGGA,075613.000,5045.7954,N,00132.3938,wW,1,07,1.2,21.5,M,47.8,M,, 0000*7B $PGILT,A+00,D,+00,D,+1,TILT*34 Se repite cada

segundo (salida de 1 Hz).

6.6.10 Cadena de salida NMEA de GMX550 y GMX600

$WIMWV,049,R,000.03,N,A*03<CR><LF>

Dénde: $WIMWV Instrumento de viento Direccién y velocidad media del viento
049 Direccion del viento
R Medicién de viento relativo, informacién de velocidad y/o direccién del viento, reportada con respecto

al marcador norte de MaxiMet
000.03 Velocidad del viento
Nudos (salida NMEA fijada solo a la medicién de nudos)

A Medida aceptable (V es una medida de falla nula)

o3 Suma de comprobacion hexadecimal

<CR> es un car4cter de retorno de carro (valor hexadecimal ASCII d)

<LF> es un caracter de avance de linea (valor hexadecimal ASCII a)

Inmediatamente seguido por:

$WIMWV,049,T,,N,A*18<CR><LF>

Dénde: $WIMWV Instrumento de viento Direccién y velocidad media del viento
049 Direccion del viento
T

Medicion del viento real, informacioén sobre la direccién o la velocidad del viento, corregida por una brdjula y GPS

(opcional) para brindar datos precisos independientemente de dénde esté alineado el marcador del norte

" La velocidad del viento solo esta disponible si se instala una opcién de GPS

Nudos (salida NMEA fijada solo a la medicién de nudos)
A Medida aceptable (V es una medida de falla nula)

jefe Suma de comprobacién hexadecimal

<CR><LF> Fin de la terminacion del mensaje

Inmediatamente seguido por:
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$WIXDR,C,+023.9,C, TEMP,P,1.0243,B,PRESS,H,039,P,RH,Y,000,000,M,PRECIP*01<CR><LF>

Dénde: $WIXDR
C
+023.9

C

TEMPERATURA

1.0243
B
PRENSA
H

039

RH
v

000.000

PRECIO
*01

<CR><LF>

Transductor de instrumentos de viento

Tipo de Sensor (Temperatura)

Lectura de temperatura

Lectura de temperatura en grados centigrados
Nombre del sensor de temperatura

Tipo de Sensor (Presion)

Lectura de presién en bares

Unidades de medida de presion (bares)
Nombre del sensor de presion

Tipo de Sensor (Humedad)

Lectura de humedad en porcentaje

Unidades de medida de humedad (porcentaje)
Nombre del sensor de humedad relativa

Tipo de Sensor (Precipitacion)

Milimetros por hora de Precipitacion

Unidades de medida de precipitacion (milimetros)

Nombre del sensor de precipitacion

Suma de comprobacion hexadecimal

Fin de la terminacién del mensaje

Seguido de datos de GPS si la opcién esta disponible:

$GPGGA,161229.487,3723.2475,N,12158.3416,W,1,07,1.0,9.0,M, , , 0000*18<CR><LF>

Dénde: $GPGGA
161229.487
3723.2475
12158.3416
En
1
07
1.0
9.0

0000

*18

<CR><LF>

Indicador de fijacién de posicion:

Valor
0
1
2

3-5

Encabezado del protocolo NMEA GPS
Hora UTC, hhmmss.sss

Latitud ddmm.mmmm

Indicador Norte/Sur Longitud
ddmm.mmmm Indicador Este/Oeste
Indicador de Posicion Fija (Ver

abajo)

Satélites en uso (Rango 0-12)

Dilucién horizontal de precision
Nivel medio del mar (NSL) Altitud en metros
Unidades MSL, metros

Separacion de Geoide y Unidades en metros

ID de estacion de referencia de GPS diferencial

Suma de verificacion

Fin de la terminacion del mensaje

Descripcién

Correccion no disponible o no valida

Modo GPS SPS, correccion vélida

GPS diferencial, modo SPS, correcci6n valida

No soportado
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6 Modo de navegacion a estima, arreglo valido

Checksum, la cifra de suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir) los

caracteres $y *.
Seguido por la salida de inclinacién: -

$PGILT,A+XX,D+YY,DA+Z,TILT*HH<CR><LF>

donde: $P Inicio de oracién e identificador de oracién propietario
GIL Gill Instruments reconocié el mnemotécnico del fabricante NMEA
T Indica informacién de TILT
A Tipo de Sensor (Desplazamiento Angular)
+XX X-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el este "XX" grados
o -XX La inclinacién X indica que la unidad se inclina hacia el oeste "XX" grados
D Unidades (Grados)
+AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el norte "YY" grados
o -AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el sur grados "YY"
D Unidades (Grados)
+Z Orientacién Z Se informara "+1" si la unidad esta instalada en posicién vertical, o "-1" si esta orientada
hacia abajo
eLAcion Nombre del Sensor
*S.S Suma de verificacion
<CR><LF> Fin de la terminacion del mensaje

Ejemplo de cadena de datos GMX550/GMX600:

$WIMWV,069,R,004.06,N,A*00

$WIMWV,122,T,,N,A*14 $WIXDR,C,

+023.2,C,TEMP,P,1.0281,B,PRESIONAR,H,037 ,P,RH,Y,000.000,M,PRECIP*0A
$GPGGA,075613.000,5045.7954,N,00132.3938,w,1,07,1.2,21.5,M,47.8,M,,0000*7B (unidad GPS)
$PGILT,A+00,D,+00,D+1,INCLINACION*34

Se repite cada segundo (salida de 1 Hz).
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6.7. Modo seguro

6.7.1 Resumen

El modo seguro de MaxiMet proporciona un medio para recuperar la comunicaciéon con MaxiMet, independientemente de los ajustes
de configuracion que se hayan realizado. Por ejemplo, si la unidad se configur6 para operaciéon SDI-12 o Modbus, se puede usar el

modo seguro para cambiar la opcién de comunicacion de nuevo a RS232 o0 RS422.
6.7.2 Modo seguro Método 1

Conexion

1. Conecte el MaxiMet para comunicacion RS232 como se detalla en el parrafo 4.6.
2. Abra el software Gill MetSet (consulte el parrafo 6.2).
3. Haga clic en Conectar y leer. MetSet escaneara la configuracion del puerto COM para un MaxiMet conectado, pero como el

protocolo COMMS no coincide, inicialmente no podra encontrar el MaxiMet.

4. Ahora haga clic en el botén Modo seguro.

HEL Connection - m] X

Scan complete

Status | Manualsetup | Safe Mode

| COM6: Not scanned

Close

5. Asegurese de que el MaxiMet esté cableado para operacién y alimentacién RS232 y haga clic en Siguiente.

4! Connection = O X

Scan complete

Status | Manual setup Safe Mode

SAFE MODE connection

Safe Mode can be used to attempt connection if a device is not responding.
Ensure the device is wired for RS232 communications and press NEXT.

Next

Close
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6. Introduzca el nimero de conexién del puerto COM de MaxiMet.

NOTA: La casilla de verificacién Usar dongle solo se aplica cuando se usa un dispositivo MetConnect.

HEL Connection - O

Scan complete

Status | Manual setup | Safe Mode |

SAFE MODE: STEP 1
Enter the COM port number then press Next

My Device is on COM

[Juse Dongle

Close

7. Asegurese de que la energia esté ahora desconectada del MaxiMet.

NOTA: Si utiliza el cable de configuracién RS232 a USB de Gill Instruments, desenchufe el cable de 9 vias

conector de la base del MaxiMet.

8. Ahora haga clic en Siguiente.

ULl Connection - [m]
Scan complete

Scan

Status | Manual setup | | Safe Mode |

SAFE MODE: STEP 2
Switch power to device OFF then press Next

Cancel Next

X
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9. Vuelva a conectar la energia al MaxiMet.

NOTA: Si utiliza el cable de configuracién RS232 a USB de Gill Instruments, conecte el conector de 9 vias
conector a la base del MaxiMet.

Gl Connection = O X

Scan complete

Status | Manual setup Safe Mode

SAFE MODE: STEP 3
Switch power to device ON

[ |

Close
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10. El dispositivo ahora se conectard y mostrara un Resumen de la configuracién del dispositivo.

EL Summary of Device Settings

O

X

SETTINGS ARE AS FOLLOWS:

PROTCCOL : MODBUS
comMMs : RS232
(BAUD) : 15200
NODE : Q

OUTFREQ : 1lHZ
MSGMODE : CONT
ASCTERM : CRLF
ECHO : ON

ALIGN : 0

SENSCR WIND : ON
UNITS WIND : MS
NODIR : 0.00
AVGSHORT : €0
AVGLONG : 10
SENSCR COMPASS : ON
COMPASSDECL : +000.0
SENSCR GPS : ON
UNITS GPS : MS
SENSCR TEMP : ON
UNITS TEMP : C
SENSCR DEWPOINT : ON
UNITS DEWPOINT : C
SENSCR PRESS : ON
UNITS PRESS : HPA
HASL : +00000.00
HASTN : +00000.00
SENSCR RH : CON
UNITS RH : &%
SENSCR PRECIP : ON
UNITS PRECIP : MM
ARPRECIP : ON
RGTIPSIZE : 0.200

REPORT : NODE DIR SPEED CDIR CSPEED PRESS RH TEMP DEWPOINT PRECIPT PRE(

POWER : 0

TIME : 2022-01-05T13:12:00
AUTOTIME : ON

AUTCLOC : ON

TZOFFSET : +00.00

LAT : +50.7€32¢€4

LONG : -001.540081
USERINF :
PUPMSG STATUS oN
PUPMSG REPORT OoN
PUPMSG UNITS : ON
MODBUS : RTU
MODADDR : 1
DATABITS : 8
STOPBITS : 1
PARITY : NONE
MODTERM : 10
MODICT : 1000

Note changes to ANEM, BAUD, COMMS or PROTOCOL settings

will take place after next power-up.
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11. MetSet ahora abre una conexion de modo seguro de 4800 baudios desde la cual ahora se pueden leer todas las configuraciones

y cambiado

MetSet Configuration Software v2.15-09 x

MetSet

Comms | ASCII Setup | Wind Temperature Pressure | Humidity | Predpitation | Reporting System Power Up MODBUS

T

Write Read

e Lt = i’ Setlings  Settings
Interface RS232 vl &
Baud Rate 19200 v &
Node ID Q v @
Output rate 1HZ b 9
Message Mode (7]

Load Save
Setup Setup

Backup Restore
Device Device
Setup Setup

Source: Device S/N: 15410001

MAXIMET GMX600-1-0000 4800 COM6
‘ S/W ver: 2669-2.00.20

‘ Protocol ver: 4
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6.7.3 Modo seguro Método 2

Conexion

1. Conecte el MaxiMet para comunicacién RS232 como se detalla en el parrafo 4.6.
Nota: En esta etapa, el suministro de MaxiMet debe estar apagado.
Si utiliza el cable de configuracion RS232 a USB de Gill Instruments, desenchufe el conector de 9 vias
desde la base del MaxiMet.

2. Abra un programa de terminal, por ejemplo, Gill Wind Software (que se puede obtener de

tp://www.gillinstruments.com/main/software.html rogram terminal equivalente, por ejemplo

Tera-Term, masilla, etc.
Nota: si utiliza el software Gill Wind, las funciones de herramientas no se aplican.

3. Establezca el puerto serie en la conexion del puerto COM requerida utilizando el menud desplegable y haga clic en

el botén Aceptar.

4. Establezca la tasa de baudios en 4800 mediante el menu desplegable. Aparecera una pantalla de terminal Wind en blanco.

abrio.
5. Haga clic con el botdn izquierdo del mouse en la pantalla de terminal en blanco.
6. Mantenga presionada la tecla * (asterisco) en el teclado.
7. Con latecla * todavia presionada, encienda el MaxiMet. Si usa el cable de

configuracion RS232 a USB de Gill Instruments, enchufe el conector de 9 vias a la base del MaxiMet.

Esto resultara en colocar la unidad en MODO SEGURO.

8. Presione Entrar para comenzar una nueva linea (Ignorar linea de comando ilegal).

Baudrate Tools Exit About

SAFE MODE
SRR

ILLEGAL COMMAND LINE
>

Para cambiar ahora la comunicacién de, digamos, SDI-12 (o Modbus) 0 RS422 o RS485 a RS232 predeterminado:

1. Escriba COMUNICACIONES RS232 y presione Entrar.
2. Escriba Q y presione Entrar para salir del MODO SEGURO.

3. Los datos ahora se desplazaran en la pantalla.

Baudrate Tools Exit About

SAFE MODE
DR

ILLEGAL COMMAND LINE
> COMMS RS232

>Q

e, 200,000,603, 1017.5,049.7,+021.2,+010.3, , %, %, %,+11.6,008,¢73
e, 001,000,023, 1017.5,049.7,+0821.2,+010.3, , 4,4, %,+11.6,00,¢7A
80, 191,008.62,1017.5,049.7,+021.2,+010.3, , 4,8, 4%,+11.6,00,¢73
@0, 265,000.01, 1817.5,049.7,+021.2,+0108.3, , 4,4, %,+11.6,00, 73
e, 211,000,062, 1017.5,049.7,+021.3,+010.3, ,%,%,%,+11.6,00, 79
ee,214,000.03,1017.5,049.7,+021.3,+0160.3, , 4,4, %,+11.6,00,¢70D
80, 835,000,085, 1017.5,049.7,+021.3,+010.3, , 4,8, %,+11.6,00,¢7A

4. Cierre el programa Wind o terminal de 4800 baudios.
5. Apague el MaxiMet y vuelva a aplicar energia.

6. Abra el software Gill MetSet y lea la configuracién/cambie la configuracién segin sea necesario.
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6.8. Uso de un programa de terminal para ejecutar la funcion de inclinacion de verificacién de MaxiMet

Para aquellas unidades MaxiMet que tienen una salida de funcién de inclinacién, es posible usar un comando Verificar inclinacién que da como resultado solo
informacién de inclinacién X, Y, Z (y salida de brdjula con modelos de salida de viento) a 4 Hz con precision de punto decimal adicional, si esto seré necesario para la

configuracion de la instalacion.

1. Para habilitar esta funcién de inclinacion, es necesario que el MaxiMet esté configurado y cableado para comunicacién TX/RX bidireccional de datos RS232 o

RS422 y se debe usar un convertidor adecuado para conectar el MaxiMet a una PC que ejecuta un programa de terminal.

2. Luego, conecte la salida de datos MaxiMet a una PC y abra un programa de terminal, por ejemplo, Gill Wind
software (tenga en cuenta que las funciones de las herramientas del software Wind no son aplicables).

3. Seleccione la conexién del puerto COM requerida, por ejemplo, COM 39.

‘Wind Software for configuring :-
‘WwindMaster (software 2323-113 onwards)
WwindMaster Pro [software 2323113 onwards]

WindSonic [Sn. 08100001 onwards)
Wind [c] 2016 Gill Instruments Ltd

wiwe. gilinstruments. com

Serial Port - oK Exit

4. Seleccione la velocidad en baudios del menu desplegable para que coincida con la configuracién de MaxiMet (predeterminada 19200
baudios).

5. Los datos de MaxiMet deberian aparecer en la pantalla.

6. Escriba 7. * (asterisco) para configurar el MaxiMet en MODO DE CONFIGURACION.

Escriba CHECKTILT y presione la tecla Enter para la salida de datos de 4 Hz.

8. Ajuste el posicionamiento de MaxiMet para lograr los angulos de inclinacién requeridos, por ejemplo, 0,0, 0,0,1 para una posicién horizontal ideal.
configurar.

9. Para aquellas unidades con una brijula instalada, use la lectura de la brijula para ayudar con MaxiMet North
alineacion si es necesario.

10. Para volver a la salida de medicién normal preconfigurada de MaxiMet, apague y luego encienda
subir la unidad.

Nota: La funcién Verificar inclinacién no es una configuracién memorizada y tan pronto como se restablece la alimentacion, la unidad vuelve a su configuracién de salida

de cadena de datos preconfigurada.

Tools Exit About

|80, 162, 863, 20, 183, 1866, 4, B42, +@21. 3, +068, 8, DBOOH. BOO, BB, BOG, 201 7-06-27TBE6: 54: 26. 9, +05, 2, 3005, $36
0,083, 880, 99, 084, 1006. 4, 842, +021.3, +008. 0, DOO00. 000, 6O8. 900, 2017-056-27T06: 54: 27.9, +05. 2, 0000, $3A
|an, 892, 864, 14,893, 1886. 4, 42, +821. 3, +088, 8, BAOGH . BAA, BBAG, BOA, 2617-06-27T8B6: 54: 28. 9, +05, 2, 6008, $3F

ETUP MODE
> CHECKTILT

19200 COM4L6

Baudrate Port ‘ \
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6.9. Uso de un programa de terminal para configurar la fecha y la hora de MaxiMet

Como alternativa al uso de MetSet para configurar la hora de MaxiMet, lo que podria agregar un retraso en la configuracion de la hora, ya que MetSet
guarda la configuracion (hasta 60 segundos), MaxiMet TIME se puede configurar manualmente con una precisiéon potencialmente mayor en comparacion

con una hora de referencia de la siguiente manera:.

1. Con el MaxiMet configurado y cableado para comunicacion TX/RX bidireccional de datos RS232 o RS422 a través de un convertidor

adecuado, conecte el MaxiMet a una PC que ejecute un programa de terminal.

2. Abra un programa de terminal, por ejemplo, el software Gill Wind (tenga en cuenta que las funciones de las herramientas del software Wind no estan disponibles).

aplicable) o Tera Term o Putty, etc.

3. Seleccione la conexién del puerto COM requerida, por ejemplo, COM 39.

‘Wind Software for configuring -

‘WindMaster [software 2329-113 onwards)
‘WindMaster Pro (software 2329-113 orwvards)
WindSonic (Sn. 08100001 onwards)

Wind (c] 2016 Gill Instruments Ltd

vy gilinstruments. com

Serial Port  |[EiIEENE—— ~ | oK Exit

4. Seleccione la velocidad en baudios para que coincida con la configuracién de MaxiMet (predeterminada 19200 baudios).

5. Los datos de MaxiMet deberian aparecer en la pantalla.

Q,027,000.23,311,1018.8,041,+025.4,+011.5,0002,2017-06-01T15:21:30.0,+05.2,0000,18

Q,045,000.14,330,1018.8,041,+025.4,+011.5,0002,2017-06-01T15:21:31.0,+05.2,0000,1A
6. Tipo * (asterisco) para configurar el MaxiMet en MODO DE CONFIGURACION.

7. Escriba HORA y presione la tecla Intro de la PC para mostrar la fecha y la hora actuales (y el formato).
HORA = 2017-06-01T15:25:00

8. Para establecer una nueva HORA, elija una Hora conveniente en el futuro, digamos 5 minutos antes.
9. Ahora escriba la nueva Fecha/Hora en el siguiente formato:-

HORA 2017-06-01T15:30:00

(Afio/Mes/Dia/Horas/Minutos/Segundos)

10. Usando un reloj de referencia preciso que muestre la hora actual, comparelo con la hora establecida anteriormente.

11. Cuando los dos TIEMPOS coincidan, presione la tecla Enter de la PC para actualizar el MaxiMet TIME al

tiempo de referencia.

12. Escriba Q y presione la tecla Intro para regresar el MaxiMet al modo de Medicién con la informacién actualizada.

Lectura de TIEMPO.

MaxiMet P4gina 110 Namero 8
Doc. N° 1957-PS-021 octubre 2022



Machine Translated by Google

Gill instrumentos Ltd

7. VISUALIZACION DE LA CADENA DE DATOS MAXIMET

7.1. Use MetSet para ver la cadena de datos de MaxiMet

Instale el software MetSet V2.12.01 en adelante en una PC desde el sitio web de Gill en:

http://gillinstruments.com/main/software. html

El software MetSet le permite ver graficamente la cadena de datos de MaxiMet. Antes de que pueda usar MetSet, verifique
gque MaxiMet esté conectado correctamente a un puerto COM serie o puerto COM USB en su PC.

Notas: MetSet es compatible con unidades conectadas RS232 y RS422 configuradas solo para salida ASCIl y NMEA.

MetSet no leera cadenas de datos SDI-12 o Modbus.

Apertura de MetSet

1. Haga clic en el botén MetSet Connect and Read . MetSet mostrara la pantalla de edicion.

2. Haga clic en el botén Ver salida .

MetSet Configuration Software v2,15-09 x

MetSet

Comms | ASCH Setwp | Wind | Temperature | Pressure | Humidty | Preciptaton | Reporting | System | PowerUp | MODBUS |

Write Read

Protacol GILL v & Seitings Settings
Interface RS232 v &
Baud Rate 19200 v A
Output rate 1HZ v @
Message Mode CONT ~ 0

Load Save
Selup Setup

Backup Restore
Device Device
Setup Setup

Source: Device S/N: 15410001
M.AXU;IET GMX600-1-0000 - ; 4800 COM6
S/W ver: 2669-2.00.20
Protocol ver: 4

3. Se mostrara la cadena de datos de MaxiMet.

Nota: Este programa de terminal solo puede leer datos de MaxiMet, no puede usarse para enviar comandos al
MaxiMet.

"™ Terminal Output ol

1Q,067,000.04, 109, 1002. 1,038, +024. 2, +009. 1,00000.0,000.0, 20 14-05-17T06:06:22.8, +10.4,0002, L31 -
1Q,077,000.05, 119, 1002. 1,038, +024. 2, +009. 1,00000.0,000.0,20 14-05-17T06:06:23.8, +10.4,0002, L31
1Q,075,000.06, 117, 1002. 1,038, +024. 2, +009. 1,00000.0,000.0,20 14-05-17T06:06:24.8, +10.4,0002, |39
1Q,063,000.04, 105, 1002. 1,038, +024. 2, +009. 1,00000.0,000.0,20 14-05-17T06:06:25.8, +10.4,0002, L3E
1Q,032,000.05,074, 1002. 1,038, +024. 2, +009. 1,00000.0,000.0, 20 14-05-17T06:06:26.8, +10.4,0002, L3F
1Q,028,000.04,070,1002. 1,038, +024. 2, +009. 1,00000.0,000.0,20 14-05-17T06:06:27.8,+10.4,0002, |30
1Q,047,000.05,089, 1002. 1,038, +024. 2, +009.0,00000.0,000.0,20 14-05-17T06:06:28.8, +10.4,0002, |30
1Q,048,000.07,090, 1002. 1,038, +024. 2, +009. 1,00000.0,000.0,20 14-05-17T06:06:29.8, +10.4,0002, 135
1Q,062,000.04, 104,1002. 1,038, +024.2, 4009, 1,00000.0,000.0,2014-05-17T06:06:30.8, +10.,4,0002, L3A
1Q,037,000.09,079,1002. 1,038, +024. 2, +009.0,00000.0,000.0, 20 14-05-17T06:06: 31.8,+10.4,0002, L3C
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7.2. Uso del software Gill MetView para ver la cadena de datos MaxiMet

Instale el software MetView (V2.07-01 en adelante) en una PC desde el sitio web de Gill en:

hitp://gillinstruments.com/main/software.html

El software MetView le permite ver los datos de MaxiMet visualmente y tiene una sencilla funcién de registro de datos.
Antes de que pueda usar MetView, verifiqgue que MaxiMet esté correctamente conectado a un puerto serial COM o puerto USB COM en su

PC.

Notas: MetView es compatible con unidades conectadas RS232 y RS422 configuradas solo para ASCII.

MetView no leera cadenas de datos NMEA, SDI-12 o Modbus.

Requiere el uso del software MetView version 2.07-01 y superior para leer los datos de MaxiMet.

7.2.1 Abriendo MetView

Haga clic en el botén MetView en el escritorio de su PC o seleccione Inicio > Programas > MetView > MetView.

La ventana del Centro de control de MetView se muestra de la siguiente manera:

MetView 2.10-05 (c) Copyright 2021 Gill Instruments Limited X

@H'l.'l MetView .

La conexion es 'Solo recepcion' Use
(marque) si la conexién MaxiMet a la PC solo tiene cables de transmisién conectados y una versién MetSet de la configuracién actual del
dispositivo esta disponible para cargar a MetView. Seleccione la casilla de verificacion 'La conexion es 'solo recepcion’ y haga clic en el boton

Escanear. Cargue un archivo de dispositivo generado por MetSet desde una ubicacién de PC como se indica.

Conectar con el primer dispositivo encontrado
Seleccionar esta casilla (configuracién predeterminada) significa que si se conectan varios MaxiMet a la PC, MetView se conectara al MaxiMet

conectado al puerto COM con el nimero mas bajo.

Si la opcion 'Conectar al primer dispositivo encontrado’ no esta seleccionada, todas las conexiones del puerto COM de MaxiMet

conectadas se mostraran cuando se seleccione el botén Escanear.

Botén de escaneo
Si los cables de transmision y recepcién de MaxiMet estan conectados a la PC, utilice el botén Escanear para conectarse a

MetView.
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7.2.2 Busqueda de dispositivos

Para configurar las comunicaciones entre MetView y un MaxiMet conectado:

1. Haga clic en el botén Escanear para buscar los puertos COM disponibles para las unidades MaxiMet conectadas.

HEL MetView 2.10-05 (c) Copyright 2021 Gill Instruments Limited - O X

Scanning COMS...

o oo

Status Manual setup

\FCEJMG: Not scanned

una. Si se ha seleccionado Conectar con el primer dispositivo encontrado, MetView automaticamente
conéctese a MaxiMet en el puerto COM 6 (se conecta primero a los nimeros mas bajos) y abra la pantalla de vista de datos

de MaxiMet que muestra todos los parametros de MaxiMet que se han habilitado como salidas.

b. Si Conectar con el primer dispositivo encontrado no esta seleccionado, haga clic en el botén Escanear.

MetView permitird que se realice la conexion MaxiMet requerida utilizando el ment desplegable resaltado con fondo
azul.

2. Seleccione Conectar para ir a la pantalla de visualizacion de datos.

3. Para seleccionar el otro MaxiMet, en la pantalla de vista de datos, seleccione el botén Desconectar y use

el menu desplegable a continuacién para seleccionar y conectarse al nuevo MaxiMet.

FHEL MetView 2.10-05 (c) Copyright 2021 Gill Instruments Limited = O X

Scan complete

| Status Manual setup

COM6: 2669 "MAXIMET GMX600-1-0000" 2.00.20 [Q] PV=4

Close
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7.2.3 La consola MetView

Cuando esta conectado correctamente, MetView muestra su consola de monitoreo de datos. Esto consiste en medidores para todos los
parametros habilitados para MaxiMet.

Los botones debajo de cada uno de los indicadores le permiten elegir las unidades mostradas y otras opciones. Cada indicador también muestra
los valores méaximos y minimos registrados durante la sesién actual. El indicador de velocidad del viento también muestra la velocidad méaxima
de rafaga.

Nota: MetView no mostrara datos si la unidad esta configurada para formato Modbus o SDI-12.

A continuacién se muestra un ejemplo de pantalla MetView (parte de) (salida predeterminada del GMX600).

GLL MetView 2.10-05 (c) Copyright 2021 Gill Instruments Limited

@l MetView

Wind Direction Wind Speed Corrected Wind Direction Corrected Wind Speed Pressure Humidity Temperature

173° 0.04m/s 62° 0.04m/s 1017.2mbar | 43.0% 21.5°C

Wax 117 Max Max: 1017

Max: 43.09 Max: 21.8°C

W oo S W WS o [ | W W A
o o

8.5°(

Averaging Max/Min Markers

Connection Status Connected

"MAXIMET GA 0 00.20 [Q] PV=4

Indicadores de estado de conexién

Lectura Funcién

Garrapata de fondo verde Indica que MaxiMet esta registrando o comunicandose con MetView correctamente, asi como

leyendo la versién de firmware de MaxiMet.

Cruz de fondo rojo Indica que el MaxiMet no esta registrando ni conectado/comunicandose con MetView.

1,00 Hz Indica la velocidad de salida del MaxiMet cuando esta conectado. Lee cuando la unidad se

comunica correctamente con MetView.

Wed 05 Aug 2015 12:34:45 Indicacionfde fecha y hora de PC en tiempo real.

A continuacion se muestra la pantalla de salida predeterminada restante de MetView GMX600

Total Precipitation Precipitation Intensity GPS Location Date and Time Status
0.000mm 0.000mm/h 50.763060°Iat 2022-01-05 0004
-1.540058%Ion 14:25:18.2
-5.4m
L
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Notas: No hay indicadores asociados con las lecturas digitales anteriores.

El orden en que se muestran los instrumentos en la pantalla MetView refleja el orden en que aparecen los datos del instrumento

en la cadena de datos MaxiMet.

7.2.4 Opciones de visualizacién de la consola MetView

Las unidades que se muestran en negrita en la pantalla de MetView indican la configuracién predeterminada.

Opciones de escalay unidades de medida de MetView

Los botones de la consola MetView pueden convertir datos del MaxiMet para leer diferentes unidades de medida o escala

ajustes, o en el caso de las lecturas de viento, el tipo de visualizacion (p. ej., maritimo, NSEW).

Los ajustes de MetView en pantalla no alteran los ajustes de configuracion reales de MaxiMet o los parametros de datos registrados de

MaxiMet y las unidades de medida.

Opciones de promedio de MetView

Ajuste Funcién

Tiempo real Elija este botén para no promediar

2 minutos Seleccione el promedio mévil de 2 minutos en pantalla para todas las lecturas del sensor
10 minutos Seleccione el promedio moévil de 10 minutos en pantalla de todas las lecturas del sensor

Marcadores Max./Min. de MetView

Ajuste Funcién

Apagado Marcadores maximos y minimos en todos los indicadores aplicables apagados

En Marcadores maximos y minimos en todos los indicadores aplicables activados

Reiniciar Restablezca todos los marcadores de maximo/minimo de indicador aplicables y todos los indicadores digitales.
Lectura maxima/minima a voluntad

Opciones de configuracion de la pantalla MetView

Ajuste

Funcién

Guardar ajustes

Guardara todas las configuraciones actuales de la pantalla de MetView en una ubicacién de archivo como un archivo .msf

para su posterior recuperacion si es necesario.

Cargar configuracion

Cargara y actualizara la pantalla de MetView con una configuracién de archivo .msf previamente

guardada. Para usar cuando solo esta disponible una conexién de transmisién MaxiMet

Configuracién por defecto

Regresara todas las configuraciones de la pantalla MetView a los valores predeterminados de fabrica.

MaxiMet
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7.2.5 Rangos y gréaficos de medidores MetView

Ajustes de rango de indicador
Los rangos de indicador estilo termémetro MetView se pueden modificar para ver los cambios en las lecturas del sensor de manera mas visible.
Estos cambios solo afectan la configuracién de MetView y no afectan la salida de MaxiMet ni los datos registrados. Por ejemplo, si el rango

de medicién de temperatura tipico requerido es de 0 a +30 °C, entonces el rango del indicador de temperatura se puede ajustar para reflejar esto.

1. Coloque el puntero del mouse sobre el indicador de visualizacién de temperatura y haga doble clic para que aparezca la pantalla
Establecer rango de indicador. Cambie las lecturas Min y Max a los valores requeridos, por ejemplo Min: 0, Max: +30.

2. Haga clic en Establecer. El rango del indicador de temperatura se actualizara para reflejar el cambio.

Haga doble clic aqui para Max 70.000
49 “l}—————— mostrar Establecer indicador
Rango
28
07
-14
(o]
Temperature Temperature (°C)

23.5°C

st | [ X concel |

1 Abra la ventana Establecer rango de indicador haciendo doble clic en el indicador de pantalla

—

18

Después de cambiar
el rango de calibre .
Min 0l 06
— 00
Temperature (°C)

Temperature

(st ] [ Xcone] 23.8°C

2 Cambie los valores Max. y Min. segln sea necesario y haga clic en Establecer para actualizar la pantalla.

edir
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Graficos

MetView permite acceder a los datos detectados durante el Ultimo minuto, la Ultima hora y las Ultimas 24 horas y
mostrarlos en un grafico.

Nota: Los datos solo se muestran hasta el momento en que se selecciona la funcién de gréfico; la grafica no esta actualizada

una vez abierto. Los datos se recopilan desde el momento en que se abre MetView y se leen datos de un
MaxiMet.

Wind Direction Haga doble clic en la

-
1 2 5 < lectura para que aparezca el
gréfico.

Haga clic en los botones Ultimo minuto, Ultima hora o Ultimas 24 horas segin sea necesario para ver los datos.
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7.2.6 Registro de datos

Nota: MetView registra datos segun la configuracién de MaxiMet, no segun la configuracién de la consola de MetView.

Para comenzar, haga clic en el cuadro de botén Registro

que se muestra.

[#/] Enable Logging

Log file location:
C:\Users\Murree Sims\Desktop'MaxiMet 600.lc

Log file header:
Logfile

Log File Rotation
[~ Log File Rotation

Max entries per log file: 3500

Add Timestamp

MetView

Configure un archivo de registro: Seleccione Habilitar registro (agrega una marca a la casilla).

Ubicaci6n del archivo de registro: Haga clic en el botén Examinar para identificar la carpeta donde desea almacenar el archivo de datos. Introduzca el nombre
del archivo.

Encabezado del archivo de registro: Si es necesario, escriba algunas notas sobre los datos que se van a registrar que apareceran en la parte superior del archivo de

registro de datos guardado.

Rotacién de archivos de registro: Configure el registro segmentado con la longitud de cada archivo registrado determinada por el nimero ingresado en
el cuadro de texto a continuacion. La cifra 3600, por ejemplo, significa que la longitud de cada archivo de registro sera de 3600
lineas de datos. El nimero méaximo de entradas por archivo de registro esté limitado a 65535 y se puede crear un maximo de 2048

archivos de registro.

Agregar marca de tiempo: Seleccione para agregar fecha y hora al archivo de datos registrados tomado del reloj de la PC.

Para comenzar a iniciar sesion: Verifique que la opcién Habilitar registro esté seleccionada.

Haga clic en el botén Aceptar para comenzar a iniciar sesion y volver a la consola.

Nota: Para mostrar que los datos se estan registrando, el icono del botén de registro cambia de una cruz con un rojo

fondo a una garrapata con un fondo verde.
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Para detener el registro: Haga clic en el botdn Registro en la consola de MetView. Borrar Habilitar registro
casilla de verificacion
Haga clic en el boton Aceptar . Si el registro se ha detenido, el botén de registro muestra una cruz de fondo rojo en

lugar de la marca de verificacion de fondo verde (ver arriba).

A continuacion se muestra un ejemplo del archivo .log de datos MaxiMet registrado abierto por el Bloc de notas:

()DOQOB.TLIE 28 July 2015 02:48:56, -Q,353,000.02,306,000,000. 00,000, 000.09,000,0000,1005.9,1005.9,1005.9,044 ,+021. 3,+008. 8,08. 35,00000. 0,000.0,N,313,2015-07-28T02:46:52. 8,+05.1,0000,:77
000001,Tue 28 July 2015 02:48:57, .q,349,000.03,301,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005.9,1005.9,1005.9,044,+021. 3,+008. 8,08. 36,00000. 0,000.0,N, 312, 2015-07-28T02:46:53. §,+05.1,0000, :79
y 2015 02:48:58, .q,346,000.02 ;298,000,000 00,000, 000.09,000,0000,1005. 9,1005. 9,1005. 9,044 ,+021. 3,+008. &, 08. 35,00000. 0,000.0,N,312,2015-07-28702:46: 54. 8,+05.1,0000, 72

000003, Tue 28 July 2015 02:48:59, -,008.000.02,320,000.000.00.000,000. 09,000,0000,1005.9,1005. 9,1005. 9,044 ,+021. 3,+008. §.08- 35,00000. 0,000.0,N, 312, 2015-07-. 28T02:46:53. 8,405.1,0000, 78
uly 2015 02:49:00, .q,027,000.02,339,000,000. 00,000,000.09,000,0000,1005. 9,1005.9,1005.9,044,+021. 3,+008. 8,08. 35,00000.0,000.0,N,312,2015-07~ :56.8,+05.1,0000, 7€

000005, Tue 28 July 2015 02:49:01, -Q,034,000.02,346,000,000. 00,000, 000. 09,000,0000,1005.9,1005. 9,1005. 9,044 ,+021. 3,+008. & ,08. 35,00000. 0,000. 0 N, 312, 2015-07 TeToz s0isy 8,+05.1,0000, 75
000006, Tue 28 July 2015 02:49:02, .q,026,000.02,339,000,000. 00,000,000, 09,000,0000,1005.9, 1005,9,1005.9,044 +02 ©3,+008. 8,08. 35,00000.0,000.0,N,313,2015-07-28T02:46: 58. 8,+05. 10000, :70
2015 02:49:03, -q,016,000.03,329,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005. 9,1 05.9,044,+021. 3,+008. 8,08. 35,00000.0,000. 0,N,313,2015-07-28T02:46: 59. 8,+05.1,0000, :72

2015 02:43:04, .Q,000,000.03,312,000,000. 00,000,000, 03,000,0000,1005. 9 1005 9 1005 9, Md 1+021.3,+008. 8,08. 35,00000. 0,000, 0.N, 312, 2015-07-28T02:47 :00. 8,+05, 10000, -71
2015 02:49:05, -q,358,000.03,310,000,000. 00,000,000 09,000,0000,1005. 9,1005. 9,1005.9,044 ,+021. 3,+008. §,08. 35,00000. 0,000.0,N, 312, 2015-07-28T02:47 :01. §,+05.1,0000, -7C
2015 02:49:06, -q,353,000.03,306,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005.9, 11003: 9,1005.9,044,+021. 2,+008. &,08. 35,00000.0,000.0,N, 313, 2015-07-28T02:47 :02. §,+05.1,0000, 72
2015 02:49:07, -q,005,000.03,318,000,000. 00,000, 000. 09,000,0000,1005. 9,1005. 9,1005. 9,044 ,+021. 3,+008. &,08. 35,00000. 0,000.0,N, 313, 2015-07-28702:47 :03. §,+05.1,0000, :7C
2015 02:49:08, .q,030,000.02,342, ﬂuﬂ 000.00, 000 000.09,000,0000,1005.9,1005. 9,1005.9,044 ,+021. 3,+008. 8,08. 35, 00000. 0,000.0,N,312,2015-07-28T02:47 :04. 8,+05.1,0000,:72
2015 02:49:09, -Q,036,000.02, 343,000,000 00,000, 000. 09,000, 0000, 1005.9,1005.9,1005. 5,044 ,+021. 3, +008. 8, 08. 35,00000. 0,000. 0N, 313, 2015-07-28T02:47 :03. 8,+05. 1, 0000, 7F
2015 02:49:10, .q,031,000.03,343,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005.9,1005. 9,1005. 9,044 ,+021. 3,+008. 8,08. 35,00000. 0,000.0,N, 312, 2015-07-28T02:47 :06. 8,+05.1,0000, 71
2015 02:49:11, -Q.017,000.03,329,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005. 9,1005. 0,1005.9,044 ,+021. 3,+008. 8,08. 35,00000. 0,000.0.N, 312, 2015-07-28T02:47 :07. 8.+05.1,0000, :78
2015 02:49:12, .q,017,000.02,329,000,000. 00,000, 000.09,000,0000,1005.9,1005.9,1005. 9,044 ,+021. 3,+008. 8 ,08. 35,00000. 0, 000. 0,N, 312, 2015-07-28T02:47 :08. 8,+05.1,0000, :76

000013,Tue 28 Ju
000014 ,Tue 28 Ju

i 4.008,000. 02, 318,000, 000. 00,000, 000. 09,000,000, 1005. 9,1005. 3,1005. 9,044 +021. 3, +008. §,08. 35, 00000. 0,000 0,N, 312, 2015-07-28702:47:09. 8, 1+05.1,0000, 75

000018, Tue 28 July 2015 02:49:14, .q,012,000.02,324,000,000. 00,000, 000.09,000,0000,1005.9 +1005.5,1005.8 1044 402 +3/+008. £,08. 35, 00000.0,000. 0N, 312,2015-07-28T02:47:10. 8,405.1,0000, 77
000019,Tue 28 July 2015 02:49:15, -q,005,000.03,318,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005.9,1005. 9,1005.9,044 ,+02: 8,08 35,00000.0,000.0,N, 313, 2015-07-28T02:47 :11.8,+05.1,0000, :7F
000020, Tue 28 July 2015 02:40:16, -q,013,000.03 325,000,000, 00,000,000, 09,000.0000,1005. 9, 100549 1005.9,044+02 .3.+008 &,08. 35,00000, 0,000, 0.N,312, 2015-07-28T02:47 :12. 8,+05. 1,0000, 74
0021,Tue 28 July 2015 02:49:17, -q,013,000.02,326,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005. 9,1005. 9,1005.9,044 ,+021. 3,+008. 8,08. 35,00000. 0,000.0,N, 313,2015-07-28T02:47 :13. §,+05.1,0000, 76
000022, Tue 28 July 2015 02:49:18, -q,016,000.03,328,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005.9, +1003: 9,1005.9,044,+021. 3, 1005 8,08, 35,00000.0,000.0,N,312, 2015-07-26T02:47 |14 8,+05.1,0000, :7A
000023, Tue 28 July 2015 0249119, .q,014,000.03,326,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005.9,1005.9,1005.9,044 +021. 3,+008. &, 08. 35,00000. 0,000 0,N, 312, 2015-07-28T02:47 :15. 8,+05.1,0000, 77
000024 ,Tue 28 Ju 2015 02:49:20, .q,354,000.03,306,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005.9,1005.9,1005.9,044 ,+021. 3,+008. 8,08. 35,00000. 0,000.0,N, 312.2015—07 28702:47:16.8,+05.1,0000, 71

2015 02:49:21, :Q.353,000.03.305.%.000‘00.000.000 09,000,0000,1005.9,1005.9,1005.9,044 ,+021. 3,+008. §,08. 35,00000.0,000.0,N,312,2015-07-28T02:47:17. 8,+05.1, DDOU.-N
2015 02:49:22, ,q,001,000.03,313,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005.9,1005.9,1005.9,044 ,+021. 3,+008. 8,08. 35,00000. 0,000.0,N,312,2015-07-28702:47 :18. 8,+05.1,0000, :78
2015 02:49:23. 'a,010,000.02,322/0001000 000001000 09/00010000/1005. 9,100 9,105,044 [+021131+003. 8,08 33/00000. 0,000 0 N 312 2015-07-28702:47 :19.8+05.1 10000 74

000025,Tue 28 Ju
000026, Tue 28 Ju
000027/ Tue 28 Ju

7.3. Use un programa de terminal para ver la cadena de datos de MaxiMet

Hay muchos programas de terminal que pueden usarse para ver la cadena de datos de MaxiMet, por ejemplo

HyperTerminal, Putty, Tera Term, etc.
Si, por ejemplo, se utiliza Tera Term:

1. Término Tera abierto.

2. Seleccione Serie.

3. Seleccione el puerto COM conectado a MaxiMet.

4. Haga clic en Aceptar.

-'Ll'era Term: New connection

Host: [10.10.10.167

History -
Service: () Telnet TCP port#: |22

S8H version: |§SH2

Protocol: |UNSPEC

Serial Port: | COM10: USB Serial Port [COM10)  ~|

| oK | | cancel | | Help |
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5. Tera Term se abre a 9600 baudios de manera predeterminada, pero MaxiMet usa 19200 de manera predeterminada, asi que cambie Tera

Fijacion de la tasa de baudios a 19200.

File Edit Setup Control Window Help
‘ . o . .

"ci LkA TfOFL
’c? ! 05i1)7 7 I=¥1

una. Seleccione Configuracién en el menu superior. b.
Haga clic en Puerto serie en el menu desplegable. C. Cambie la tasa de

baudios a 19200.

d. Haga clic en Aceptar.

i Tf dNJ IDeXLHYOL) AOHNHIFOK IZ5t “0jgE | {en  YFFDK+Z0LYIDL )43 )7

¥ COM10:9600baud - Tera Tm =N

JKK<LDTTTHE0 WY TTEEH#RYF AT S

2]
k==I177 ek

H==1

He=I747eki ]

.
Tera Term: Senal port setu;‘

[

Port:

Baud rate: 19200

Data:

Parity:

Stop:

Flow control:

Transmit delay

0 msec/char

OK

Cancel

Help

msecfline

MaxiMet
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Los datos se generaran de la siguiente manera:

File Edit Setup Control Window Help

+109.13,00000.0,000.
.0,000.
.0,000.
.0,000.
.0,000.

.0,000.
.0,000.
.0,000.0,2

Creacién de un archivo de registro

1. Seleccione Archivo > Registro.

2. Seleccione Guardar en destino, por ejemplo, Escritorio.

3. Agregue el nombre del archivo de registro en Nombre de archivo, por ejemplo, teraterm.

4. Marque las opciones segln sea necesario, por ejemplo, Marca de tiempo.

5. Haga clic en Guardar.

f ¥ COM10:19200baud - Tm_ el S |

,+10.4,0000, -
10.4,0000,
10.4,0000,
10.4,0000,
10.4,0000,
10.4,0000,

e

Savein: ] Desidop

Libraries

Snary v Append
Tmestamp Hide gialog

N e

A

¥ Plain text

—_—
b

6. El siguiente cuadro de didlogo se abrira en el escritorio de la PC.

Tera Term: Log N —
Filename: [HE1EH0 i
Fullpath: CiAUsers

Bytes transfered:

| Close | Pauge

7. Para detener el registro, haga clic en el botén Cerrar .

22100
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Comprender los datos registrados Los

datos registrados se almacenan en un archivo con una extension .log . Esto se puede ver en cualquier editor de texto/HTML

o aplicacion de hoja de célculo.

File Edit Format View Help
Q,320,000. 04,002,1002. 5,039,+023.7,+009.1,00000. 0, 000. 0, 2014-05-17T06:39:18.4,+10.4, 0000, 37

Q,279,000.07,321,1002.5,039,+023.7,+009.1,00000.0,000.0,2014-05-177T06:39:19.4,+10.4,0000, 3A |;
Q,275,000.06,317,1002.5,039,+023.7,+009.1,00000.0,000.0,2014-05-177T06:39:20.4,+10.4,0000, 38 '_‘
Q,279,000.05,321,1002.5,039,+023.7,+009.1,00000.0,000.0,2014-05-177T06:39:21.4,+10.4,0000, 33
Q,336,000.04,018,1002.5,039,+023.7,+009.1,00000.0,000.0,2014-05-177T06:39:22.4,+10.4,0000,32 I
Q,305,000.09,347,1002.4,039,+023.7,+009.1,00000.0,000.0,2014-05-177T06:39:23.4,+10.4,0000, 36
Q,343,000.09,025,1002.4,039,+023.7,+009.1,00000.0,000.0,2014-05-17T06:39:24.4,+10.4,0000, 34 |
8. MANTENIMIENTO Y LOCALIZACION DE AVERIAS
8.1. Limpieza y Manipulacién
Lo ideal es que al instalar la unidad maneje con guantes sin pelusa y desengrase la unidad para reducir la acumulacién de depdsitos.
8.2. mantenimiento
No hay partes méviles que requieran mantenimiento de rutina.
Abrir la unidad o romper el sello de seguridad anulara la garantia y la calibracién.
En caso de falla, antes de devolver la unidad a su distribuidor autorizado de Gill, se recomienda que:
« Todos los cables y conectores se revisan por continuidad, malos contactos, corrosion, etc.
« Se realiza una prueba de banco.
« Pédngase en contacto con su proveedor para obtener asesoramiento si la falla persiste.
8.2.1 Sensor de precipitacion
GMX240, 400, 551, 600 Pluviémetro de estado soélido
b |
o\
Los usuarios/distribuidores deben limpiar la cipula de plastico con un pafio suave que no suelte pelusa y, cuando sea necesario,
con una solucion de limpieza no agresiva, idealmente una vez a la semana. Cuando esto no sea posible, la limpieza debe realizarse
durante las visitas regulares al sensor y al sitio. Se recomienda limpiar el sensor del pluviémetro cada 3 meses como minimo.
Los usuarios pueden verificar el funcionamiento del pluviémetro realizando una simple prueba de funcionalidad rociando un poco de
agua con una boquilla de niebla similar a la que se usa en muchos hogares para regar las plantas. El pluvimetro MaxiMet debe
registrar una caida de lluvia incremental cuando se rocia con agua.
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Pluviometro de cubeta basculante GMX 551 Kalyx (se deben realizar controles
similares en otros pluviémetros de cubeta basculante)

Los periodos de mantenimiento dependen del sitio, pero se debe considerar un mantenimiento periédico cada 2 o 3 meses. Para

garantizar mediciones fiables y precisas, recomendamos realizar las siguientes comprobaciones en cada visita al pluviémetro.

Nota: Si el medidor todavia esta conectado a un registrador de datos y el registrador esta funcionando, se debe tener cuidado para evitar

volcar la cuchara al realizar las siguientes operaciones.

« Inspeccione el embudo y el filtro en busca de dafios u obstrucciones. En ciertas épocas del afio las hojas pueden
se han acumulado en el embudo. La suciedad y el polvo también pueden bloquear el filtro, impidiendo o reduciendo la tasa de flujo a
un goteo lento al balde debajo. Las hojas se pueden quitar facilmente del embudo.

« Desatornille los 3 tornillos de nailon que sujetan el embudo al conjunto de la caja y retire el embudo. « Retire la tapa del extremo del

tubo del filtro; retire el material del filtro de gasa con cuidado.

Tapa final

Gasa

« La superficie exterior del embudo de plastico debe limpiarse con agua limpia y una esponja; esta voluntad
en general, elimine cualquier moho en caso de que se haya permitido que crezca.
No se deben usar productos quimicos/detergentes si el agua se va a recolectar para un andlisis posterior.
De lo contrario, se pueden utilizar detergentes suaves si es necesario.
El tubo del embudo interno que dirige el agua a los baldes basculantes puede necesitar limpieza. Use un limpiapipas o un pequefio

cepillo de alambre con cerdas de nailon o una pieza similar para insertarlo en la tuberia y limpiarla.

Kit de filtro de embudo  ————p»|

tubo de embudo

« Limpie o reemplace el filtro de gasa en el tubo del filtro y reemplace la tapa superior (para repuestos comuniquese con Gill

instrumentos).
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« Quite y limpie cualquier suciedad del balde basculante, teniendo cuidado de no volcar el balde si el

El pluviémetro aln se registra.

Brazo de equilibrio

Propinas
Balde
Nivel

Verifique que el indicador aln esté nivelado. Es posible que el indicador se incline como resultado de pequefios movimientos del

suelo, vandalismo, etc.

Habr& ocasiones en las que, por una u otra razén, el pluvibmetro no registre o se desconecte del registrador. Durante

estos tiempos, es una buena idea comprobar la rigidez del brazo de equilibrio del cucharén. La forma mas facil de hacer esto en el
campo es intentar equilibrar el cucharén en su posicién central. Deberia ser muy dificil, si no imposible, lograr esto. Si el cucharén

se equilibra facilmente, examinelo detenidamente en busca de suciedad o desgaste en el pasador de pivote y los tubos del cucharén.

Cualquier desgaste requerira que la unidad sea reparada/reemplazada.

Hay dos ranuras de drenaje en la base del instrumento con una gasa que puede requerir una limpieza periédica. Levante con

cuidado el conjunto del cubo basculante para tener acceso a las ranuras de drenaje para revisar/limpiar.

cubierto de gasa

agujeros de drenaje
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Vuelva a montar con cuidado las piezas del pluviémetro. Al volver a colocar el embudo en el ensamblaje de la base, verifique que el embudo
interno no se ensucie con la cubeta basculante. Esto se puede comprobar vertiendo agua y comprobando si el balde se vuelca o, si todo el

conjunto no esta fijo en su posicién, balanceando suavemente el balde y escuchando si se vuelca.

Las partes internas no requieren lubricacion.
Notas: MaxiMet GMX550/551 se suministra sin pluviémetro.

La cifra de calibracién Kalyx (0,2 mm) se puede ver en la etiqueta dentro del pluviémetro en la parte inferior de la cubeta y

junto al conjunto de la punta.

Repuestos para pluviometro GMX551 Kalyx

Pdéngase en contacto con Gi ll | nst r ument s
Pluviémetro aerodinamico Kalyx (n.° de pieza de Gill 1957-PK-070).

Recambios para pluviémetros Kalyx compuestos por:
« 3 tornillos de nailon para sujetar la cubeta al ensamblaje de la base. « 2 filtros de gasa

tipo embudo. « 2 tapas superiores de retencién de gasa de embudo.

8.2.2 Sensor solar

Los usuarios/distribuidores deben limpiar la ctpula de vidrio con un pafio suave que no suelte pelusa y, cuando sea necesario, con una solucién
de limpieza no agresiva, idealmente una vez a la semana. Cuando esto no sea posible, la limpieza debe realizarse durante las visitas regulares

al sensor y al sitio. Se recomienda que el sensor solar se limpie cada mes como minimo.

Para mantener el cumplimiento de la norma ISO 9060, se recomienda devolver la unidad solar MaxiMet para su calibracién cada 12 meses. En

general, la calibracién solar debe revisarse cada 24 meses como minimo.

8.2.3 Modulos de brujula/GPS

Los dispositivos de brdjula y médulo GPS no requieren mantenimiento. Si es necesario, devuelva el MaxiMet a Gill Instruments para

verificar el funcionamiento de la bridjula y el GPS (consulte el parrafo 8.6 para obtener detalles sobre cémo devolver la unidad).
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8.2.4 Sensor de viento (WindSonic)
Si hay acumulacién de depdsitos en la unidad, debe limpiarse suavemente con un pafio humedecido con

detergente suave. No se deben usar solventes y se debe tener cuidado para evitar rayar cualquier superficie.

Se debe permitir que la unidad se descongele naturalmente después de haber estado expuesta a condiciones

| T
de nieve o hielo, NO intente
3 ‘ ‘ para quitar el hielo o la nieve con una herramienta.
No hay partes mdviles ni partes reparables por el usuario que requieran mantenimiento de rutina.

' mantenimiento.

Abrir la unidad o romper el sello de seguridad anulara la garantia y el

calibracion.

8.2.5 Barémetro

El dispositivo de barémetro esté ubicado internamente y el usuario no puede mantenerlo ni reemplazarlo. Se debe considerar verificar las lecturas
de presién contra un estandar cada 12 meses. Si es necesario, devuelva el MaxiMet a Gill Instruments para verificar la calibracién del barémetro

(consulte el parrafo 8.6. para obtener detalles sobre cémo devolver la unidad).

8.2.6 Escudo UV (MetSpec)

Idealmente, el usuario deberia tratar de mantener las pantallas de radiacién MaxiMet limpias y libres de
S — crecimiento biolégico, pero bastara con una simple limpieza con un detergente suave no agresivo. No se
e — deben usar solventes y se debe tener cuidado para evitar rayar cualquier superficie. Se debe permitir que la
unidad se descongele de forma natural después de haber estado expuesta a condiciones de nieve o hielo. NO

intente quitar el hielo o la nieve con una herramienta.

8.2.7 Temperatura, humedad y punto de rocio

El sensor interno de temperatura y humedad no puede ser mantenido por el usuario. Si se usa en &reas de alta contaminacién o ambientes marinos,
se debe considerar devolver la unidad para mantenimiento a Gill Instruments cada 12 a 24 meses para garantizar un rendimiento adecuado (consulte

el parrafo 8.6 para obtener detalles sobre la devolucion de la unidad).

8.2.8 Conector lateral GMX550/GMX551

Si no hay un pluviémetro externo conectado al conector lateral del MaxiMet, cubra el conector con la tapa provista
con el MaxiMet para evitar que entre suciedad y polvo. En el GMX551 hay +12 V CC en las clavijas del conector

lateral, tenga cuidado de no cortocircuitar las clavijas.

8.2.9 Calibracioén

Cualquier usuario/distribuidor puede realizar una verificacién de calibraciéon comparando los valores medidos por MaxiMet con un valor de

referencia o en una cadmara ambiental. Los usuarios deben comprender que estos controles no son

lo mismo que las comprobaciones de calibracion o la calibracion realizada en Gill, pero pueden proporcionar a los usuarios cierto grado de confianza
en la validez de sus mediciones. Si un usuario/distribuidor nota una diferencia significativa entre el MaxiMet y su entorno de prueba/referencia, debe
comunicarse con Gill para discutir esto y ver si se requiere una calibracion. Consulte las partes individuales anteriores para conocer los periodos de

calibracién recomendados.
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8.3. Localizacién de averias

Sintoma

Solucién

Ninguna salida.

Compruebe la alimentacién de CC a MaxiMet, el cable y las conexiones.
Verifique la configuracién de comunicaciones del MaxiMet y la coincidencia del

sistema host, incluido el puerto COM correcto.

Compruebe que la unidad esta en modo continuo.

Verifique que los dispositivos de comunicacion en linea estén cableados correctamente.
Nota: Es habitual que el anemémetro TX+ se conecte a

dispositivo convertidor RX+.

Si corresponde, use el modo seguro para intentar obtener comunicacién
con el MaxiMet.

Salida corrupta.

Verifique que la configuracién de comunicacion del MaxiMet y el sistema host coincidan.

Pruebe con una velocidad en baudios mas lenta.
Verifique las longitudes de los cables y el tipo de cable.

Compruebe si hay fuentes de interferencia de sefial externa.

Comunicacion unidireccional.

Verifique que el cableado esté de acuerdo con el manual.

Lecturas inesperadas de temperatura/punto de rocio.

Verifique que las configuraciones de las unidades de medida de temperatura y punto de rocio

(C, F, K) sean correctas al momento del encendido.

Lecturas de viento inesperadas.

Verifique que la configuracion de las unidades de medida del sensor de viento (m/s, nudos,

kph, ft/min, mph) sea correcta al encenderlo.

Lecturas inesperadas de temperatura/punto de rocio

y humedad.

Dispositivo de temperatura y humedad defectuoso.

Lecturas de barémetro inesperadas.

Verifique que las unidades de medida estén configuradas correctamente y si se han aplicado

lecturas compensadas HASTN o PSTN.

Lecturas de precipitaciones inesperadas o ausencia

de lecturas cuando llueve.

Compruebe en el caso del sensor de estado soélido que el sensor no esté obstruido. En el caso
de un pluviémetro de cubeta basculante, compruebe que el embudo y el filtro no estén
obstruidos y que estén limpios. Compruebe que el mecanismo del cubo basculante oscile
libremente. En el caso de otro pluviémetro externo suministrado por el usuario, verifique que el

pluviémetro funcione correctamente.

El cédigo de estado no es 0000 ni A.

Consulte las siguientes tablas.

Cddigos de estado del sensor

Cédigo Estado Condicion
0000 No se detectaron condiciones de falla en el periodo de medicion.
0001 Fallo de medicién de viento.t Sensor de viento defectuoso.
0002 Error de GPS. Por ejemplo, localizacién de satélite fijo.
La fuente de la direccién del
0004 i . Notificacion GPS.
viento corregida es GPS.
0006 Falta la ubicacion del GPS. Error de GPS.
0008 Error de medicion de inclinacion. Error de inclinacion.
0010 Fallo de medicion de temperatura. Sensor de temperatura defectuoso.
Si la temperatura y la humedad se informan correctamente, este cédigo indica
0020 Fallo del punto de rocio. -
una falla principal en la PCB.
0040 Fallo de humedad. Sensor de humedad defectuoso.
0080 Advertencia del sensor de presion. Lectura del sensor de presién no disponible/unidad defectuosa.
0100 Fallo de la brajula. Rumbo no valido debido a un fallo de la brajula.
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Cdédigos de estado del viento

Cédigo Estado Condicion
0000 Ao No se detectaron condiciones de falla en el periodo de medicion.
0001 Sensor de viento: el eje fallo. Eje de viento U bloqueado o defectuoso.
0002 Sensor de viento: el eje fallo. Eje de viento V bloqueado o defectuoso.
0004 Sensor de viento: ambos ejes fallaron. Ejes de viento U y V blogueados o defectuosos.
0008 Las lecturas del sensor de viento fallaron. Fallo en la salida de datos del sensor de viento.
0100 Edificio de viento medio. Edificio promedio de viento de la OMM.
Medida de viento corregida no disponible.
0200 Error de medicion del viento corregido por la brdjula.
A Datos aceptables de NMEA. No se detectaron condiciones de falla en el periodo de medicién Condicién
EN Datos anulados de NMEA. de falla detectada en el periodo de medicion.

8.4. Modo seguro

Si se recibe una unidad que no se comunica o no se conocen los ajustes de configuracion, se puede usar el Modo seguro para establecer comunicacién

con el MaxiMet y cambiar los ajustes de configuracién (consulte el parrafo 6.7).

8.5. Banco de pruebas

Ver parrafo 4.11.3.

8.6. Unidades que regresan

Si tiene que devolver la unidad, debe empaquetarla cuidadosamente en el embalaje original y devolverla a su distribuidor autorizado de Gill, con una

descripciéon completa de la condicién de falla. Primero se debe obtener un nimero de RMA de Gill Instruments si se regresa directamente a Gill Instruments.

8.7. Garantizar

Para conocer los términos de la garantia, comuniquese con su proveedor o consulte los Términos y condiciones de Gill Instruments aqui:

ue-02- March-20.._.pdf
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9. ANEXOS

9.1. Parametros de salida de MaxiMet seleccionables mediante el software MetSet

Nota: No en orden de salida, consulte la pagina 6 para ver la aplicabilidad y el parrafo 6 para la configuracién de MetSet.

NODO - Letra de nodo

MaxiMet identificando la letra del Nodo al comienzo de la cadena de datos.
Resultado, por ejemplo, Q (predeterminado).

VELOCIDAD -Velocidad del

viento Medicion de la velocidad del viento.
Resultado, por ejemplo, 001,05 (metros/segundo por defecto).

CSPEED: velocidad corregida La velocidad
del viento corregida se calculara como la velocidad real del viento (es decir, usando la velocidad del GPS, el rumbo del GPS y el rumbo de

la brajula) cuando las tres velocidades del GPS, rumbo del GPS y rumbo de la brdjula estén disponibles.
Resultado, por ejemplo, 003,17 (metros/segundo por defecto).

La velocidad del viento corregida no se calculara cuando uno (o mas) de la velocidad del GPS, el rumbo del GPS y el rumbo de

la brdjula no estén disponibles.
La velocidad del viento corregida no se calculara cuando el rumbo del compés no esté disponible.
El algoritmo de Gill para generar la velocidad corregida en funcién del rumbo de la brdjula es el siguiente:

1. Convierta Magnitud y Direccién a UV.

2. Calcule el viento aplicado en UV debido al movimiento del GPS.

3. Calcule la UV corregida como diferencia entre el viento relativo y el GPS.

4. Convierta UV nuevamente a Magnitud y Direccion.

GSPEED (OMM) - Salidas de velocidad de

rafagas Velocidad de rafagas de OMM.
La Magnitud Maxima de la Rafaga se calculara sobre un bloque de m magnitudes de rafaga de la siguiente manera:

_ _ _ = max { _ 1, _ 2. _ }

donde: = y

Resultado, por ejemplo, 015,15 (metros/segundo por defecto).
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CGSPEED - Velocidad de rafaga corregida
Velocidad de rafaga corregida por GPS.

Resultado, por ejemplo, 011,05 (metros/segundo por defecto).

AVGSPEED (WMO) - Velocidad media Da como
resultado la lectura de la velocidad media del viento de la Organizacién Meteorolégica Mundial (OMM) basada en los

ajustes AVG corto y AVG largo (consulte la pagina 62).

Resultado, por ejemplo, 001,45 (Metros/segundo por defecto).

Se calculara una magnitud promedio a corto plazo para cada muestra rwa_short_len de la siguiente manera:

_ = y _ 2+ _ 2
Dénde: = Y =
Yy =
- =y ' "
_ =y - '
= y

AVGCSPEED (WMO) - Velocidad media corregida Produce la
lectura de la velocidad media del viento de la Organizacion Meteorol6gica Mundial (OMM) basada en los ajustes
AVG corto y AVG largo (consulte la pagina 62).

Resultado, por ejemplo, 001,45 (metros/segundo por defecto).

DIR - Direccion

Direccion del viento relativa al marcador norte de MaxiMet.

Resultado, por ejemplo, 132 (grados).

CDIR - Direccion corregida

La direccién del viento corregida se calculara como la direccion del viento aparente (es decir, usando el rumbo de la brujula)

cuando el rumbo de la brijula esté disponible pero uno (o mas) de la velocidad GPS y el rumbo GPS no estén disponibles.

La direccién del viento corregida se calculara como la direccion real del viento (es decir, utilizando la velocidad del GPS, el

rumbo del GPS y el rumbo de la brdjula) cuando estén disponibles las tres velocidades del GPS, el rumbo del GPS y el rumbo
de la brijula.

Resultado, por ejemplo, 116 (grados).
La direccion del viento corregida no se calculara cuando el rumbo de la brdjula no esté disponible.

El algoritmo de Gill para generar la direccion corregida en funcién del rumbo de la brdjula es el siguiente:
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1. Convierta Magnitud y Direccién a UV.

2. Calcule el viento aplicado en UV debido al movimiento del GPS.

3. Calcule la UV corregida como diferencia entre el viento relativo y el GPS.
4. Convierta UV nuevamente a Magnitud y Direccion.

GDIR (WMO) - Gust Direction

Salidas Direccion de rafagas de la OMM.

La direccién maxima de la réfaga se calculara sobre un bloque de m vectores promedios de la siguiente manera:

= arctan( _ )

donde: = —

Resultado, por ejemplo, 123 (grados).

CGDIR - Direccion de rafagas corregida

Direccion de réfagas corregida por GPS.

Resultado, por ejemplo, 135 (grados).
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AVGDIR (WMO) - Salidas de direccion promedio

Lectura de viento de direccién promedio de WMO basada en configuraciones AVG cortas y AVG largas (consulte la pagina 62).
Resultado, por ejemplo, 145 (grados).

Se calculara una direccién promedio a corto plazo para cada muestra rwa_short_len de la siguiente manera:

=arctan(_ —)

Donde: . =y-

Se calculara una direccién promedio a largo plazo cada rwa_long_len muestras de la siguiente manera:

_ =arctan (_ —)

. o
Dénde: 3
=y =1
_ =Yy -
=yy- |

AVGCDIR (OMM) - Direccion media corregida Da salida a la lectura de

viento media de la direccion corregida de la brdjula de la OMM basada en los ajustes AVG corto y AVG largo
(consulte la pagina 62).

Resultado, por ejemplo, 131 (grados).

PRENSA - Presion

Da salida a la lectura de presién MaxiMet.

Resultado, por ejemplo, 1021,3 (valor predeterminado en hectopascales).
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Presion PASL al nivel del mar

Da salida a la presion barométrica al nivel del mar si se establece la cifra HASL (consulte la pagina 64).

0 x
X

)+ % (¥Y)

Donde:  -e= presion ajustada
Pb = presion (pascales) - medida por el sensor de presién = temperatura
e (K) = tasa de caida de temperatura estandar (K/m) en ISA. Para la
Libratroposfera, se supone que esto es:
0,0065 Kelvin/metro.
h = alura (metros) = altura del sensor por encima (o por debajo) del nivel del mar, es decir, 'Altura sobre el nivel del mar' mas
'Altura sobre la estacion'
R = constante de gas universal para el aire: 8,31432 Nem /(molsK)
g0 = aceleracion gravitatoria (9,80665 m/s2) = masa molar del
wrogire de la Tierra (0,0289644 kg/mol)

Resultado, por ejemplo, 1015,7 (predeterminado en hectopascales).

PSTN - Presion en la Estacion
Da salida a la presion barométrica en la estacion (que se puede colocar en cualquier lugar) si se establece la cifra HASTN (consulte a

continuacion y la pagina 64).

La presion en la estacién se calculara como:

)+ % (VY)

Donde:  w= presion ajustada =
Pb presion (pascales) - medida por el sensor de presion = temperatura
wes (K) = tasa de caida de temperatura estandar (K/m) en ISA. Para la
Libratroposfera, se supone que esto es:
0,0065 Kelvin/metro.
h = altura (metros) = 'Altura por encima de la estacion’, es decir, la diferencia entre la altura del sensor por encima
(o por debajo) del nivel del suelo
R local. = constante universal de los gases del aire: 8,31432 Nem /
g0 (mol+K) = aceleraci6n de la gravedad (9,80665 m/s2) = masa
wromolar del aire de la Tierra (0,0289644 kg/mol)

Resultado, por ejemplo, 1001,2 (predeterminado en hectopascales).

MAXIMET PRESSURE

HASTN

Station

Station
HASL

Land
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HR - Humedad relativa Da salida
a la lectura de humedad relativa medida en %.

Resultado, por ejemplo, 028 (%).

AH - Humedad absoluta La

humedad de la atmésfera, normalmente expresada como el nimero de gramos de agua contenidos en 1
metro cubico de aire.

Nota: La salida de humedad relativa también, expresada como porcentaje, mide la humedad absoluta actual

con respecto al maximo para esa temperatura).

La humedad absoluta se computara como:

Donde:  H = humedad absoluta =
C constante 2,16679 gK/J
pico = Presién de vapor en Pa

T = Temperatura en K

Resultado, por ejemplo, 08,14 g/m3 .

TEMP - Salidas de
temperatura Lecturas del sensor de temperatura MaxiMet.

Resultado, por ejemplo, 022,0 (°C predeterminado).

PUNTO DE ROCIO - Punto de rocio

Da salida al punto de rocio calculado a partir de las lecturas de temperatura y humedad.

y1i
Donde:  Td = Temperatura de punto de rocio
rmesse = temperatura del punto triple (en K)
log10 y
= hPa)
100 (hPa)
porfavor = presion de saturacion de vapor de agua (hPa)
Resultado, p. €j., +023,1 (°C predeterminado).
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PRECIPT - Precipitacion Total Salidas
Precipitacién (Lluvia) Lectura total. Esta es una lectura de lluvia acumulada, actualizada y emitida una vez por
segundo (con una tasa de salida predeterminada de 1 Hz).

El pardmetro se establece en cero en el encendido de MaxiMet y se restablece en cero cuando el reloj marca 23:59:59 a 00 (medianoche) y es

la configuracion predeterminada.
Para una medicién continua, desactive el restablecimiento automatico de la precipitacion total mediante MetSet.

Resultado, por ejemplo, 00000.400 (predeterminado en milimetros).

PRECIPI - Intensidad de precipitacion Salidas
Intensidad de precipitacion (lluvia). Es la suma de los ultimos sesenta lotes de datos de lluvia acumulados de 1 minuto.

Cada minuto se genera una nueva medida de suma.
El pardmetro se establecera en cero al encender el MaxiMet.

Resultado, por ejemplo, 000.200 (predeterminado en milimetros).

PRECIPS - Estado de precipitacion Muestra
el estado de precipitacion (lluvia) como N o Y (No o Si). Cambia de N a Y cuando se incrementa la
precipitacién total y cambia de Y a N cuando la precipitacion total no se ha incrementado en los Ultimos 60 segundos.

Resultado, por ejemplo, N (0 Y).

SOLARRAD - Cifra de radiacion solar Mide la
radiacién solar en el rango 0-1600 en W/m2 .

Resultado, por ejemplo, 0243.

HORAS SOLARES Horas de sol

Las horas de sol se calculan como el periodo de tiempo, en horas, dentro de un dia calendario de 24 horas (es decir, acumulado

durante el dia actual) en que la irradiancia medida supera los 120 W/m2.
Las horas de sol se mostraran con 2 digitos enteros y 2 decimales.
Resultado, por ejemplo, 01.02 (horas).

WCHILL - Sensacion térmica

La disminucién percibida en la temperatura del aire que siente el cuerpo sobre la piel expuesta debido al flujo de aire.

Véase el documento TD-1184 de la OMM.
W =13,12 + 0,6215*Tres — 11,37*V10metro0,16 + 0,3965*Tres * V10metro0,16

Doénde:-
W = el indice WindChill basado en la escala de temperatura Celsius.
Tair = La temperatura del aire en grados Celsius.

V10metro = la velocidad del viento a 10 metros (altura estandar del anemémetro) en kilémetros/hora.

Resultado, por ejemplo, -012 (°C predeterminado).
Nota: La sensacion térmica solo se informa cuando la temperatura es inferior a 10 °C y la velocidad del viento es de al menos

1,5 m/seg.
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HEATIDX - Indice de calor
Como se siente la temperatura en el cuerpo humano cuando la humedad relativa se combina con la temperatura del aire

(también conocida como temperatura aparente).

El indice de calor simple se define como:
Holas = 0.5 " {T + 61,0 + [(T-68,0)*1,2] + (RH*0,094)}
donde: HI s = indice de calor simple expresado como temperatura aparente en grados F.
T = Temperatura MaxiMet en grados F.
HR = Humedad relativa MaxiMet en porcentaje.
El indice de calor de Rothfusz se define
como: HI r=-42,379 + 2,04901523*T + 10,14333127*RH - 0,22475541*T*RH - 0,00683783*T*T -
0,05481717*RH*RH + 0,00122874*T*T*RH + 0,0000852 *RH*RH-
0.00000199*T*T*RH*RH

Consulte hitp://www wpc.ncep.noaa. gov/html/heatindex_equationshtml
donde: HI r = indice de calor de Rothfusz expresado como temperatura aparente en grados F.
T = Temperatura MaxiMet en grados F.

HR = Humedad relativa MaxiMet en porcentaje.

El ajuste de Rothfusz se define de la siguiente

manera: si la humedad relativa es inferior al 13 % y la temperatura esta por encima de 80 y por debajo de 112 grados F
(por encima de 26,66 y por debajo de 44,44 °C): R Adj = -[(13-RH)/4] *SQRT{[17-ABS(T-95.)]/17} donde: R Adj = Ajuste

Rothfusz, T = Temperatura MaxiMet en grados F, RH = Humedad relativa MaxiMet en porcentaje,

ABS y SQRT son las funciones de valor absoluto y raiz cuadrada, respectivamente.

Si la humedad relativa es superior al 85% y la temperatura es superior a 80 y inferior a 87 grados F (superior a 26,66 y inferior a
30,55 °C).
R Adj = [(RH-85)/10] * [(87-T)/5] donde:
R Adj = Ajuste Rothfusz.
T = Temperatura MaxiMet en grados F.

HR = Humedad relativa MaxiMet en porcentaje.

Si las condiciones de Humedad Relativa y Temperatura estan fuera de las dos bandas definidas anteriormente:
R Adj=0
donde: R Adj = Ajuste Rothfusz

Cuando HI s § (HI r + R Adj), el indice de calor MaxiMet sera: HI = HI s donde: HI

= indice de calor MaxiMet expresado como una temperatura aparente en grados F,
HI s = indice de calor simple expresado como temperatura aparente en grados F

Cuando HI s < (HI r + R Adj), el indice de calor MaxiMet seré: HI = HI r + R Adj donde: HI

= Indice de calor MaxiMet expresado como una temperatura aparente en grados F, HI r = indice de calor
Rothfusz expresado como un temperatura aparente en grados F, R Adj = Ajuste Rothfusz.

Resultado p. ej. +028 (°C por defecto).
Nota: el indice de calor solo se informa cuando la temperatura es superior a 75 °F (aproximadamente 23,88 °C) y tanto la

humedad relativa como la temperatura estan funcionando.
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AIRDENS - Densidad del aire Da

salida a la densidad del aire calculada a partir de las lecturas de presion y temperatura.

Donde:  ws= presion absoluta medida en Pa = la
R constante del gas (287.05Jkg-1K -1)

T = Temperatura en K
Resultado, por ejemplo, 1,0 (kgm-3).

WBTEMP - Temperatura de bulbo hiumedo La
temperatura que tendria una parcela de aire si se enfriara hasta la saturacion (100% de humedad relativa) por la evaporacion

del agua en ella, con el calor latente suministrado a la parcela.
Resultado, por ejemplo, -012,3 (°C predeterminado).

Para temperaturas entre -20 y 50 °C y rangos de humedad de humedad relativa del 5 al 99 %, la temperatura de bulbo himedo se
calculara como:

T = Tatan[0.151977(RH% + ‘\\_‘xl_‘\hS‘?)l"] + atan(7 + RH%) — atan(RH% — 1.676331)

i

0.003 918 38(RH% )" atan(0.023 101RH%) — 4.686035.

donde:

Tw = temperatura de bulbo himedo en

°C, T = temperatura del aire en °C, HR%

= humedad relativa.

Nota: El célculo se basa en una presion media a nivel del mar de 1013,25 hPa (segun la Organizacién de Aviacién Civil
Internacional).

Temperaturas exteriores entre -20 °C y 50 °C y rangos de humedad relativa del 5 al 99 %, no se debe calcular la

temperatura de bulbo himedo

SUNR - Amanecer

Instante de tiempo de la mafiana en que el borde superior del disco solar coincide con el horizonte.
Resultado, por ejemplo, 07:55

Nota: La longitud y latitud de la instalacién deben configurarse mediante MetSet para obtener lecturas correctas.

junto con la fecha y la hora de la ubicacion.

SNOON - Hora del mediodia solar

Definido para un dia dado y una longitud especifica, es el momento en que el sol cruza el meridiano de la ubicacién del observador. En
el mediodia solar, la sombra proyectada por un poste vertical apuntara directamente al norte o directamente al sur, segun la latitud del

observador y la época del afio. http://www.esrl.noaa.gov/gmd/grad/solcalc/glossary.html

Resultado, por ejemplo, 11:56.

Nota: La longitud y latitud de la instalacién deben configurarse mediante MetSet para obtener lecturas correctas.

junto con la fecha y la hora de la ubicacion.
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SOLES - Atardecer

El instante de tiempo en la tarde cuando el borde superior del disco solar coincide con el horizonte.
Resultado, por ejemplo, 15:57

Nota: La longitud y latitud de la instalacién deben configurarse mediante MetSet para obtener lecturas correctas.

junto con la fecha y la hora de la ubicacién.

SUNP - Posicion del Sol Una funcion
de fecha, hora y las coordenadas geogréficas del observador en la superficie de la Tierra.

A medida que la Tierra se mueve alrededor del Sol durante el transcurso del afio, el Sol parece moverse con respecto a las
estrellas fijas en la esfera celeste, a lo largo de un camino llamado "ecliptica”. La rotacion de la Tierra sobre su eje hace que las
estrellas fijas se muevan en el cielo de una manera que depende de la latitud geogréfica del observador. https://en.wikipedia.org/

wiki/Posicién_del_Sol, https://en.wikipedia.org/wiki/Analema

Resultado, por ejemplo, 021:-61 (acimut y elevacion en grados)

Nota: La longitud y latitud de la instalacion deben configurarse mediante MetSet para obtener lecturas correctas.

junto con la fecha y la hora de la ubicacién.

TWIC - Crepusculo Civil
Comienza por la mafiana o termina por la tarde, cuando el centro geométrico del Sol esta 6 grados por debajo del
horizonte.

Comienzo del Crepusculo Matutino (Civil): Definido como el instante de la mafiana, cuando el centro del Sol se encuentra en
un angulo de depresion de seis grados (6°) por debajo de un horizonte ideal. En este momento, en ausencia de luz de luna,
iluminacién artificial o condiciones atmosféricas adversas, la iluminacion es tal que se pueden ver objetos grandes pero no se
aprecia ningln detalle. Se pueden ver las estrellas y los planetas mas brillantes y, para fines de navegacion en el mar, el horizonte

marino esta claramente definido.

Fin del Crepusculo Vespertino (Civil): Definido como el instante en la tarde, cuando el centro del Sol esta en un angulo de
depresion de seis grados (6°) por debajo de un horizonte ideal. En este momento, en ausencia de luz de luna, iluminacién
artificial o condiciones atmosféricas adversas, la iluminacion es tal que se pueden ver objetos grandes pero no se aprecia ningin
detalle. Se pueden ver las estrellas y los planetas mas brillantes y, para fines de navegacion en el mar, el horizonte marino esta

claramente definido.
Resultado, por ejemplo, 07:10

Nota: La longitud y latitud de la instalacion deben configurarse mediante MetSet para obtener lecturas correctas.

TWIN - Twilight Nautical Comienza

en la mafiana o termina en la tarde, cuando el centro geométrico del Sol esta a 12 grados por debajo del
horizonte.

Comienzo del Creplsculo Matutino (Nautico): Definido como el instante de la mafiana, cuando el centro del Sol se
encuentra en un angulo de depresion de doce grados (12°) por debajo de un horizonte ideal. En este momento, en ausencia de
luz de luna, iluminacion artificial o condiciones atmosféricas adversas, esta oscuro para fines practicos normales. Para fines de

navegacion en el mar, el horizonte del mar normalmente no es visible.

Fin del Crepusculo Vespertino (Nautico): Definido como el instante en la tarde, cuando el centro del Sol esta en un angulo de

depresion de doce grados (12°) por debajo de un horizonte ideal. En este momento en ausencia de la luz de la luna,
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iluminacién artificial o condiciones atmosféricas adversas, esta oscuro para propoésitos practicos normales. Para fines de

navegacion en el mar, el horizonte del mar normalmente no es visible.
Resultado, por ejemplo, 06:28

Nota: La longitud y latitud de la instalacion deben configurarse mediante MetSet para obtener lecturas correctas.

TWIA - Crepusculo astronémico

Comienza por la mafiana o termina por la tarde, cuando el centro geométrico del Sol esta 18 grados por debajo
el horizonte.

Comienzo del CrepUsculo Matutino (Astronémico): Definido como el instante de la mafiana, cuando el centro del Sol se
encuentra en un angulo de depresién de dieciocho grados (18°) por debajo de un horizonte ideal. En este momento, la

iluminacién debida a la luz dispersa del Sol es menor que la de la luz de las estrellas y otras fuentes de luz natural en el cielo.

Fin del Creplsculo Vespertino (Astrondmico): Definido como el instante en la tarde, cuando el centro del Sol esta en un
angulo de depresion de dieciocho grados (18°) por debajo de un horizonte ideal. En este momento, la iluminacién debida a la

luz dispersa del Sol es menor que la de la luz de las estrellas y otras fuentes de luz natural en el cielo.
Resultado, por ejemplo, 05:49
Nota: La longitud y latitud de la instalacion deben configurarse mediante MetSet para obtener lecturas correctas.

XTILT - Inclinacion X

X-Tilt se mostrara en grados con 2 digitos enteros con signo en el rango de +89 grados.
Con respecto a la marca MaxiMet norte: +XX
indicara que la unidad esta inclinada hacia el este.

-XX indicara que la unidad esté inclinada hacia el oeste.

Resultado p. ej. +01 -01
+10 -10

YTILT - Inclinacion Y

La inclinaciéon Y se mostrara en grados con 2 digitos enteros con signo en el rango de +89 grados.
+YY indicara que la unidad se inclina hacia el norte.

-YY indicara que la unidad se inclina hacia el sur.

Resultado p. ej. +01 -01
+10 -10

ZORIENT - Desde Oriente

La orientacion Z se mostrard como +1 o -1.

+1 (posicion erguida normal (+- 90 grados)). -1

(posicion invertida (+- 90 grados)).

Resultado p. ej. +1 -1
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CHECKTILT - Comprobar inclinacion

Las unidades con un inclinémetro tienen una salida de 4 Hz de inclinacién X e Y mas precisa que se puede configurar con un programa de terminal
de PC durante la instalacion si es necesario (consulte el parrafo 6.8).

X-Tilt se mostrara en grados con hasta 2 digitos enteros y un punto decimal en el rango 89,9y/- 89,9y.

Resultado, por ejemplo, 88,9 -88.9
8.9 -8.9
0.9 -0.9

Lainclinacion Y se mostrara en grados con hasta 2 digitos enteros y un punto decimal en el rango de 89,9y/- 89,9y.

Resultado, por ejemplo, 88,9 -88.9
8.9 -8.9
0.9 -0.9

La orientacién Z se mostrara como 1 (vertical) o -1 (invertida).
El resultado, por -1
ejemplo, 1 rumbo de la brljula, se mostrara en grados (000-359) en unidades de salida de viento.

Resultado, por ejemplo, 001.

COMPASSH - Rumbo de la brdjula Direccién norte

leida desde la brijula MaxiMet.

Resultado, por ejemplo, 139 (grados).

GPSHEADING - Rumbo activado por GPS El rumbo GPS

se mostrara con 3 digitos enteros.

Resultado, por ejemplo, 064 (grados).

GPSSPEED - Velocidad GPS sobre el suelo Velocidad a

la que la unidad MaxiMet con GPS se desplaza sobre el suelo.

Resultado, por ejemplo, +000,10 (metros/segundo (predeterminado)).

En la configuracién de pies/minuto, la lectura podria ser 00020 (sin decimales).

GPSLOCATION - Resultado de latitud, longitud y altura del GPS |, por ejemplo,
+50.762956:-001.539948:+4.90.

Donde: +50.762956 es la latitud (y90 grados norte/sur), la latitud positiva es igual al norte.

-001.539948 es la longitud (Y180 grados este/oeste), la longitud negativa es igual al oeste.

+4.90 es altura. El uso de GPS significa que, independientemente de si una estacion esté ubicada en una montafia o en la costa de un
pais, es posible comparar las lecturas de presion sin mas célculos, ya que la informacién del GPS proporciona la informacién de altura

necesaria para calcular la diferencia de elevacion con respecto al nivel del mar. y luego es posible corregir la lectura para ello.

Si se pierde el bloqueo de GPS, la ubicacion vuelve al valor establecido o a GMT, por lo que la ubicacién actual debe establecerse

manualmente.
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GPSSTATUS - Fijacion de ubicacion y resultado de nimero de satélites, por
ejemplo, 010B.

Donde: 0 es relleno.
1 es la correccién del modo GPS SPS vélida (0 es la correccién no disponible).

0B es una representacion hexadecimal del nimero de satélites adquiridos, 11 satélites encontrados. 0A

serfan 10 satélites etc.

HORA (y fecha) - Fechay hora de MaxiMet (se puede actualizar mediante la opcion de GPS)

El tiempo puede ser configurado manualmente por el usuario o actualizado por el médulo GPS (si esté instalado). La hora del GPS se puede

actualizar automaticamente cada hora (configuraciéon predeterminada del GPS).
Por defecto la hora ser4 UTC.

Resultado, por ejemplo, 2015-06-04T10:01:36.8.

VOLT - Tension de alimentacion

CC Tension de alimentacion medida en el MaxiMet.

Resultado, por ejemplo, +10,5 (voltios).

ESTADO - Estado de los sensores MaxiMet Muestra el
cédigo de estado de los sensores MaxiMet.

Resultado, por ejemplo, 0000 (ver parrafo 8.3).

WINDSTAT - Estado del sensor de viento en detalle Emite codigos
de estado relacionados con los datos del sensor de viento.

Resultado, por ejemplo, 0000 (ver parrafo 8.3).

USERINF - Campo de informacion del usuario El
campo de informacion del usuario debe tener un tamafio maximo de 16 caracteres, compuesto por caracteres
ASCII imprimibles (para excluir "@", ",", "*", "%" y "?").

Nota: Es posible que se incluya un caracter de espacio.

Este campo permite, por ejemplo, registrar las fechas de instalacion o calibracion.

Resultado, por ejemplo, CAL DUE 15.08.18
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9.2. Glosario y abreviaturas

millas por hora

NMEA 0183 (V3)
No:

Articulo Sentido

S, Calibracién

RC Retorno de carro

CRLF Retorno de carro Avance de

csv linea Variable separada por comas
ES Ingenieria Tecla ESCape en el
ESC teclado.

ETC Caracter de fin de cadena

fpm Pies por minuto

TIERRA Terrestre

WALEFCIO HEXadecimal

1P Aporte

1P66 Clasificacién de proteccion

o Kilometros por hora

LF Linea de alimentacién

misegundo Metros por Segundo

REVISTA MAGhnitud - referencia escalar a la velocidad del viento
MAX. Maximo

MiN. Minimo

Millas por hora
Asociacion Nacional de Electrénica Marina

Ndmero

MNV Memoria no volatil

o/P Produccién

————— Computadora personal compatible con IBM

placa de circuito impreso

ROM Memoria de sélo lectura

RS232 Estandar de comunicaciones

RS422 Estandar de comunicaciones

RS485 Estandar de comunicaciones

APR Célculo del tiempo en carretera

RX Recibir

RXD Datos recibidos

suboEsTE Software

SDI-12 Interfaz de datos en serie

secunoo Segundo

STX Inicio del caracter de cadena

TERMINO Terminal

Texas Transmitir

TXD Datos transmitidos

+VE Positivo

-VE Negativo

WRT Con respecto a
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9.3. FCC

Los MaxiMets cumplen con la parte 15 de las Reglas RCC. La operacion esta sujeta a las siguientes dos condiciones:-
1) Este dispositivo no puede causar interferencia dafiina y

2) Este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluida la interferencia que pueda causar

funcionamiento no deseado.

Este equipo ha sido probado y se encontré que cumple con los limites para un dispositivo digital Clase A, de conformidad con la parte 15 de
las Reglas de la FCC. Estos limites estan disefiados para proporcionar una proteccion razonable contra interferencias dafiinas cuando el
equipo funciona en un entorno comercial. Este equipo genera, usa y puede irradiar energia de radiofrecuencia y, si no se instala y usa de
acuerdo con el manual de instrucciones, puede causar interferencias dafiinas en las comunicaciones por radio. Es probable que la operacién
de este equipo en un area residencial cause interferencias perjudiciales, en cuyo caso el usuario debera corregir la interferencia por su propia

cuenta.
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1. PROLOGO

Gracias por comprar el MaxiMet fabricado por Gill Instruments Ltd.

Para lograr un rendimiento 6ptimo, le recomendamos que lea este manual en su totalidad antes de proceder con su uso.

Los productos Gill estan en continuo desarrollo y, por lo tanto, las especificaciones pueden estar sujetas a cambios y mejoras de

disefio sin previo aviso.

La informacion contenida en este manual sigue siendo propiedad de Gill Instruments y no debe copiarse ni reproducirse con fines

comerciales.

2. INTRODUCCION

Las unidades de sensor Gill MaxiMet son muy robustas y no tienen partes méviles. Las unidades de medida del sensor, la velocidad de

salida y los formatos de comunicacion son seleccionables por el usuario.

El MaxiMet se puede usar junto con una PC, un registrador de datos u otro dispositivo.

El MaxiMet combina todos los datos del instrumento en una sola cadena de datos. Esto se puede configurar para salidas digitales ASCII

RS232/RS422/RS485 (solo punto a punto de 2 hilos), Modbus RTU/ASCII digital, NMEA y SDI-12.

2.1. Nimeros de piezay parametros de MaxiMet

2.1.1 Numeros de pieza de pedido de MaxiMet (firmware 2669 V2.XX.XX)

[PROJECT coDE| | MODEL NUMBER | [wnpspeen | | OPTIONS |
ll@if‘ﬂ | -Lo | x| x| x|-[x xI-IXI){(IXI
| Maximer | GMX Model Number Range m/s GPS TBA TBA

0 2 0 0 6 | o o=NoGPs| 0 0

0 2 4 0 1=GPS

0 3 0 0

0 3 0 1

0 4 0 0

0 5 0 0

0 5 0 1

0 5 5 0

0 5 5 1

0 6 0 0

NOTA: Para obtener informacion dentro de la estructura de la
pieza:- 1957-XXX-XX-XXX X : un nimero mayor que 0O identifica la unidad que tiene instalado un sensor solar.

1957-5XX-XX-XXX X : un nmero mayor que 0O identifica que la unidad tiene una entrada de pluviémetro externo.
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2.1.2 Resumen de sensores MaxiMet y pardmetros derivados (consulte los

Apéndices, parrafo 9.1 para obtener mas detalles).

Parametros del sensor GMX

300 30:

400

Velocidad del viento, relativa

Direccidn del viento, relativa

Brujula, Rumbo

Temperatura, Aire

Humedad relativa

Presion barométrica

Lluvia/Precipitacién

Radiacién solar

GPS (opcional)

Optar

Optar

Optar

Optar

Optar

Optar

Optar

Parametro derivado de GMX

300 30

200

240

500

501

550

551

600

Velocidad media (OMM)

Direccién media (OMM)

Direccién media corregida
(OMM)

Direccion corregida

Direccion de rafagas (OMM)

Velocidad de rafagas (OMM)

Estado (Sensores)

Estado del viento

Punto de rocio

Humedad absoluta

Presion al nivel del mar

Presion en la estacion

Intensidad de lluvia/precipitacion

Lluvia/Precipitacion Total

Estado de lluvia/precipitacion

Escalofrios

indice de calor

Densidad del aire

Temperatura del bulbo himedo

Horas solares (sol)

Crepusculo

Amanecer

mediodia solar

Puesta de sol

Posicién del Sol

Angulo de inclinacion

Letra de nodo

Voltios (suministro)

Hora y fecha)

Velocidad corregida

Opcidn GPS Qpcién GPS Opcid

In GPS Opcion Gl

'S Opcion GPS g

Ipcion GPS Opcid)

h GPS

Velocidad media corregida (OMM)

Opcidn GPS Qpcién GPS Opcid

In GPS Opci6n Gl

'S Opcion GPS g

Ipcion GPS Opcid)

GPS

Velocidad de rafaga corregida

Opcién GPS Qpcién GPS Opcid

In GPS Opci6n Gl

'S Opcién GPS g

Ipcion GPS Opcid)

GPS

Direccion de rafagas corregida

Opcidn GPS Qpcién GPS Opcid

In GPS Opcion Gl

'S Opcion GPS g

pcion GPS Opcid)

GPS

Ubicacién GPS (longitud/latitud)

Opcién GPS Qpcién GPS Opcid

In GPS Opci6n Gl

'S Opcién GPS g

pcion GPS Opcid)

GPS

Rumbo GPS

Opcién GPS Qpcién GPS Opcid

In GPS Opci6n Gl

'S Opcién GPS g

pcién GPS Opcid)

GPS

Velocidad GPS

Opcidn GPS Qpcién GPS Opcid

In GPS Opci6n Gl

'S Opcion GPS g

Ipcion GPS Opcid)

GPS

Estado GPS

Opcidn GPS Qpcién GPS Opcid

In GPS Opci6n Gl

'S Opcién GPS g

Ipcion GPS Opcid)

GPS
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2.1.3 Sensor de direccion y velocidad del viento (GMX200, GMX240, GMX500,
GMX501, GMX550, GMX551 y GMX600)

El MaxiMet utiliza el sensor de direccion y velocidad del viento Gill Ultrasonic WindSonic. El WindSonic mide el tiempo que tarda un pulso ultrasénico de sonido
en viajar desde el transductor norte (N) al transductor sur (S), y lo compara con el tiempo que tarda un pulso en viajar desde el transductor S al N. Asi mismo

se comparan los tiempos entre el oeste (W) y el este (E), y el transductor Ey W.

Si, por ejemplo, sopla viento del norte, entonces el tiempo que tarda el pulso en viajar de N a S serd mas rapido que de S a N, mientras que los
tiempos de W a E y de E a W seran los mismos. La velocidad y la direccién del viento se pueden calcular a partir de las diferencias en los tiempos de

vuelo en cada eje. Este célculo es independiente de factores como la temperatura.

i, e

-V +V

i

Puntos de la brajula: el punto

North
Alignment
Pointers

de la brajula y la polaridad de
Uy V silas componentes del viento

alo largo de los ejes Uy V son

soplando en la direccion de las

respectivas flechas.

MaxiMet puede generar las siguientes lecturas de viento dependiendo del uso de una brujula o GPS:

« Viento relativo: velocidad y/o direccién del viento, sin corregir, pero en relacién con el marcador del norte, que
puede que no esté mirando al norte.

« Viento corregido: con la ayuda de la brdjula, se puede corregir la direccion del viento del norte magnético.
produccion.

« Viento real: informacién sobre la direccién o la velocidad del viento corregida por GPS para cualquier direccion

desalineacion del marcador norte y/o por cualquier movimiento de la estacion. (Por ejemplo, vehiculo o embarcacion).

2.1.4 Escudo de radiacion solar (GMX300, GMX301, GMX400, GMX500, GMX501,
GMX550, GMX551 y GMX600)

Se utiliza un escudo de radiacién solar de mltiples placas MetSpec. La geometria especial de la placa de

proteccién, con su disefio de doble persiana, proporciona un excelente rendimiento en el tiempo de respuesta

F\

ante cambios rapidos de temperatura ambiente, al mismo tiempo que funciona eficazmente como proteccién para evitar

que los contaminantes mas grandes, como la sal o la suciedad, lleguen a los sensores de temperatura y humedad. El

escudo se beneficia de una seleccién de materiales muy robusta y una proteccién ultravioleta extremadamente alta que @
no requiere mantenimiento.
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2.1.5 Presion barométrica (GMX300, GMX301, GMX400, GMX500, GMX501, GMX550,
GMX551 y GMX600)

La presion barométrica la proporciona un dispositivo de estado sélido instalado en una placa dentro de una moldura MaxiMet.

2.1.6 Temperatura, humedad relativa y punto de rocio (GMX300, GMX301,
GMX400, GMX500, GMX501, GMX550, GMX551 y GMX600)

Hay circuitos de sensores internos de estado soélido contenidos dentro del escudo de radiacion que proporciona sefiales de salida digital para

la humedad relativa, la temperatura y el punto de rocio calculado.

2.1.7 Lluvia/Precipitacion (GMX240, GMX400, GMX551 con pieza opcional 1957-
PK-073 y GMX600)

La deteccion de gotas de lluvia y la lectura del nivel de lluvia se proporcionan mediante el uso de un sensor de haz infrarrojo éptico. Los rayos
infrarrojos rebotan en la superficie 6ptica interna entre los transmisores y los receptores. Dependiendo de los niveles de las gotas de lluvia, la

intensidad de los haces cambia y el procesamiento de la sefial digital interna permite una medicién

de niveles de lluvia a realizar.

El sensor de lluvia 6ptico MaxiMet incrementa la lluvia detectada en pasos de 0,080 mm/hora (configuracién predeterminada), pero se puede

cambiar el tamafio de la punta. Tenga en cuenta que la configuracién predeterminada del tamafio de la punta para el GMX551 es 0,000 mm/h.
El pluviémetro GMX551 se suministra con un cable de 20 m con conectores de 9 y 4 vias instalados.
NOTA: El sensor 6ptico proporciona una indicacién general solo de los niveles de lluvia para su uso en situaciones en las que se requiere poco

mantenimiento. Utilice un balde basculante o equivalente con un MaxiMet (p. ej., GMX550 y GMX551) cuando se requieran mediciones de

precipitacion de calidad de referencia.

2.1.8 Lluvia/Precipitacién (GMX550 y GMX551)

Una lectura de los niveles de lluvia es proporcionada por un pluviémetro de cubo basculante tradicional Kalyx remoto suministrado. Es necesario

conectar un cierre de contacto del interruptor del pluviémetro a través del conector enchufable de 4 vias para registrar que se ha producido un vuelco.

El balde basculante Kalyx proporciona un cierre de contacto de la punta por cada 0,200 mm/hora de lluvia. El tamafio predeterminado de la punta

es de 0,000 mm/hora para el sensor externo de lluvia si/no, pero el usuario puede ajustarlo para adaptarlo al pluviémetro de su proveedor.

Para indices de lluvia superiores a 120 mm/hora y hasta 1000 mm/hora, comuniquese con EML en el Reino Unido para obtener una

correccién matematica de las lecturas.

El pluviémetro Kalyx se suministra conectado a un cable de 20 metros de largo que tiene un conector de 4 vias que se conecta a un enchufe

en la moldura del GMX551.
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2.1.9 Brajula (GMX200, GMX240, GMX500, GMX501, GMX550, GMX551 y GMX600)

Estos MaxiMets contienen una brdjula de puerta de flujo de 2 ejes.

MaxiMet usa la brujula interna para detectar electronicamente el componente horizontal del campo magnético de la Tierra.

La informacion de la brijula se puede utilizar para corregir los datos de direccion del viento cuando el MaxiMet no est4 alineado con
el norte. La salida de la direccion del viento es relativa al norte magnético. La brdjula MaxiMet se calibra en Gill Instruments antes de
entregar la unidad.

Antes de instalar MaxiMet, se sugiere ingresar una cifra de declinacion para obtener la mejor precision.

El uso de las lecturas de direccion del viento corregidas por brijula permite que la unidad se instale de tal manera que no se
requiera un posicionamiento preciso del marcador norte MaxiMet.

Precaucion: Gill proporciona un parametro derivado para la informacion de velocidad y direccion del viento corregida, este parametro
derivado se basa en un algoritmo disefiado por Gill y puede no satisfacer o cumplir con otros estandares validos conocidos para
corregir la direccion y la velocidad del viento de un objeto en movimiento. Los detalles sobre el algoritmo utilizado se incluyen en el

Apéndice Para 9.1.

2.1.10 Declinacién de la brajula

La declinacion es la declinacién magnética (el &ngulo entre el norte magnético y el norte verdadero) en grados.

Este es un factor de correccién que se agrega al rumbo del norte magnético de la brdjula.

Las cifras de mapa y declinacién en cifras decimales se pueden obtener de:

« http://www.geosats.com/magdecli.html « http://

www.ngdc.noaa.gov/geomag/declination.shtml

2.1.11 Solar (GMX301, GMX501, GMX551)

MaxiMet utiliza un piranémetro/radiacion solar de segunda clase Hukseflux LPO2 de alta calidad que cumple con la norma ISO
9060. Este instrumento de alta precision utiliza tecnologia de termopila para medir la radiacion solar hemisférica desde un angulo de

campo de vision de 180 grados.

2.1.12 Opcion GPS (GMX200, GMX240, GMX500, GMX550, GMX551 y GMX600)

MaxiMet utiliza un médulo receptor de antena GPS de alta precision que incluye una antena de parche GPS de ceramica. El médulo
es capaz de recibir sefiales de hasta 48 satélites GPS y transferirlas a informacion de posicion y tiempo. El tamafio pequefio y la

funcionalidad GPS de gama alta se combinan con un bajo consumo de energia.

Cuando la velocidad del GPS y el rumbo del GPS estén disponibles y las transiciones de la velocidad del GPS estan por encima de 5 m/s, la

velocidad del viento corregida se calculard como la velocidad del viento real utilizando la velocidad del GPS y el rumbo del GPS.

MaxiMet Pagina 9 Ndmero 8
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2.1.13 Inclinédmetro (Todos los modelos MaxiMet, el diagrama ilustra un GMX550)

MaxiMet genera las coordenadas de inclinaciéon X e Y en términos de grados y Z en términos de orientacion.

Salida de inclinacion
normal ¢ La inclinacién X se muestra en grados con 2 digitos enteros con
signo en el rango de +89y.
Con respecto al marcador norte de MaxiMet:- +XX
indica que la unidad se esté inclinando hacia el este.

-XX indica que la unidad se inclina hacia el oeste.

« Lainclinaciéon Y se muestra en grados con 2 digitos enteros con signo en el
rango de +89y.
+YY indica que la unidad se inclina hacia el norte.

-YY indica que la unidad se inclina hacia el sur.

 La orientacion Z se muestra como +1 o -1.
+1 (posicion vertical normal (= 90 grados)). -1

(posicion invertida (+ 90 grados)).

Las unidades de salida con funcién

de inclinacién Check con un inclinémetro tienen una salida de 4 Hz de inclinacién X e Y mas precisa que también incluye el rumbo

de la brdjula (en las unidades de salida de viento) que se puede configurar con un programa de terminal de PC durante la instalacion si es

necesario (consulte el parrafo 6.8).

« X-Tilt se muestra en grados con hasta 2 digitos enteros y un punto decimal sobre el rango

+89,99.

« Lainclinacion Y se muestra en grados con hasta 2 digitos enteros y un punto decimal sobre el rango

+89,9¥.

« La orientacién Z se muestracomo +10-1.+La

lectura de la brujula (en los modelos con salida de viento) se emitira en grados (000-359).
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3. ESPECIFICACIONES TECNICAS

Velocidad del viento

Rango 0,01 a 60 m/s
Precision y 3% rms 0.01m/s a 40m/s y 5%

rms por encima de 40 y hasta 60m/s 0.01m/s
Resolucion 0.01m/s Metros/Seg, Nudos, Millas/Hora,
Limite Kilémetros/Hora, Pies/minuto.

Unidades de medida

Direccién del viento

Rango 0-359 grados: sin banda muerta § 3y

Precision 0,01 m/s a 40 m/s y 5y por encima de
40 y hasta 60 m/s

Resolucién 1y

Brajula

Rango 0-359y

Resolucion Rumbo de la brajula 1y

Unidades de medida Grados

Precisién y 3y

Temperatura del aire

Rango -40yC a +70yC

Precision y0.3yC @ 20yC

Resolucion 0.1yC

Unidades de medida yC o yF o yK

Humedad relativa

Rango 0-100%

Precision Y2 % a 20 YC (10 % a 90 % de humedad relativa)

Resolucién 1%

Unidades de medida % RH

Punto de rocio

Rango -40yC a +70yC

Resolucion 0.1yC

Precision y0.3yC @ 25yC

Unidades de medida yCoyFoK

Presién barométrica

Rango 300 a 1100hPa

Precision y0.5hPa @ 25yC

Resolucion 0,1 hPa

Unidades de medida

hPa, mbar, mmHg, pulgadas Hg

MaxiMet
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Rain GM240, GMX400, GMX551 y GMX600 con pluviémetro de estado sélido (RG11)

Intensidad de precipitacién

0 a 150 mm por hora. lluvia/

Resolucién

punta de 0,08 mm (predeterminado: ajustable, 0,001 a 9,998 mm/punta)

Unidades de medida

milimetros, pulgadas

Rain GMX551 con cubeta basculante externa Pluviémetro Kalyx

Intensidad de precipitacion

Precision de 0 a 120 mm por hora como se muestra a continuacién. Para uso con
intensidades superiores a 120 mm/h, péngase en contacto con EML Instruments. 0,200

Resolucién

mm lluvia/punta 98 %+ a 20 mm/h, 96 %+ a 50 mm/h, 95 %+ a 120 mm/h

Precisién

Unidades de medida

milimetros, pulgadas

Rain GMX551 con pluviémetro de estado sélido externo (RG11)

Intensidad de precipitacion

0 a 150 mm por hora 0,080

Resolucién

mm/punta (predeterminado: ajustable, 0,001 a 9,998 mm/punta) milimetros,

Unidades de medida

pulgadas Entrada de cierre de contacto capaz de capturar eventos de hasta

Entrada digital

1,4 Hz

Tiempo minimo de cierre de contacto - 11mS

Tiempo minimo entre cierres - 500mS

Capaz de leer el cierre de contacto de un interruptor siempre que la resistencia de contacto

del interruptor digital total (contacto y cableado) sea inferior a 20 ohmios +12 V CC +1V CC

Salida de la fuente de alimentacién

hasta 100 mA para pluviémetro de estado sélido.

Rain GMX550 y GMX551 para usar con un

pluviémetro externo Tasa maxima de

Intensidad de precipitacion

1000 mm por hora basada en 0,2 mm por punta Segun la configuracion de la

Resolucién

punta (predeterminada 0,000 mm/punta, ajustable de 0,000 mm a 9,998 mm por punta

para que coincida con los milimetros, pulgadas del pluviémetro externo Entrada de

Unidades de medida

cierre de contacto (para pluviémetro de cubeta basculante) capaz de capturar eventos

Entrada digital de hasta 1,4 Hz
Tiempo minimo de cierre de contacto - 11mS
Tiempo minimo entre cierres - 500mS
Capaz de leer un cierre de contacto de interruptor siempre que la resistencia de contacto de
interruptor digital total (contacto y cableado) sea inferior a 20 ohmios
Solar
Rango 300 a 3000nm

Rango de intensidad

0 a 1600W/m2

Resolucion

1W/m2

Unidades de medida

W/m2

Norma DIN

1ISO 9060 Segunda Clase

GPS

Precision de posicion horizontal

Probabilidad de error circular inferior a 2,5 m (disponibilidad selectiva desactivada)

hora de arreglar

Menos de 45 segundos desde que se enciende la unidad cuando esta estacionaria

Canales

48

Precision

Informe de longitud y latitud con 6 decimales

Actualizacion de tiempo de GPS

Espere 1 hora al encender para la actualizacién de la hora del GPS

MaxiMet
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Reloj en tiempo real

Formato de fecha y hora AAAA-MM-DDThh:mm:ss.s, p. €j.,
2014-12-25-T22:34:56.1

Actualizando Configuracion manual o mediante la

Precisién de pérdida de potencia opcién de GPS +10 segundos durante al menos 24 horas después de desconectar la energfa de MaxiMet
Clinémetro

Inclinacin X +89 grados

Inclinacién Y +89 grados

Orientacion Z +1 vertical, -1 invertida X-Tilt

Resolucion y las mediciones de inclinacién Y tienen una resolucién de 1 grado Precision
Precision de inclinacion +3° para X-Tilt, Y-Tilt y Z-Orientation Salida X, Y y Z solamente
Comprobar el modo de inclinacién Inclinacién X e Y en Compruebe el modo de inclinacién 89,9 grados, salida
de 4 Hz

Salidas

Salidas digitales Gill ASCII RS232, RS422, RS485* 0 SDI-12.

(RS232 punto a punto y RS485 2 hilos en red — Modbus RTU/ASCII).

La salida Gill ASCII es de 8 bits, sin paridad y 1 bit de parada.

Tasas de baudios 1200 (SDI-12), 4800-57600 (ASCII RS232, RS422, RS485%)
9600-19200 (ModbusRTU/ASCI!I)

protocolos ASCII, SDI-12 V1.3, NMEA 0183 o Modbus RTU/ASCII
Salida de datos 1 lectura por segundo (1 Hz), 1 lectura por minuto, 1 lectura por hora 0 Modo sondeado
Estado MaxiMet Cédigos de estado proporcionados dentro de la cadena del mensaje de datos

*2 hilos punto a punto

Fuente de alimentacion

Voltaje de entrada (RS232, RS422, 5Va30vCcC
RS485)

Corriente promedio a 12 V CC con GMX200-22mA
Modo de ahorro de energia desactivado GMX240 - 64mA
(predeterminado) GMX300-5mA

GMX301-5,5 mA

GMX400-45mA

GMX500-24mA

GMX501-24mA

GMX551 (RG) — 60mA (incluye el sensor de lluvia)
GMX550 - 27mA

GMX551 - 25mA

GMX600-64mA

Para unidades habilitadas para GPS, permita 10 mA adicionales

Corriente promedio a 12 V CC en GMX200-0,7 mA
Modo de ahorro de energia y salida de GMX240-0,7 mA
una lectura una vez por hora GMX300 - 0,7 mA
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GMX301-0,7 mA
GMX400 - 0,7 mA
GMX500-0,7 mA
GMX501-0,7 mA
GMX550 - 0,7 mA
GMX551-0,7 mA
GMX600-0,7 mA

Para unidades habilitadas para GPS, permita 6 mA adicionales

Ambiental
Clase de proteccion IP66
CEM EN 61326

FCC CFR47 Partes 15.109 Clase A

Temperatura de funcionamiento -35yC a +70yC
Temperatura de almacenamiento -40yC a +80yC
Humedad 0-100%
RoHS Si
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Mecénico
Construccion Externa Accesorios de
Guarniciones perno de policarbonato suministrados para asegurar la unidad a una
tuberia vertical de 44,45 mm de diametro
Dimensiones totales
Sensor de lluvia GMX551 142 mm x 142 mm x 142 mm
GMX200 169,5 mm x 142 mm x 142 mm
GMX240 209,5 mm x 142 mm x 142 mm
GMX300 155 mm x 142 mm x 142 mm
GMX301 198 mm x 142 mm x 142 mm
GMX400 195 mm x 142 mm x 142 mm
GMX500 222 mm x 142 mm x 142 mm
GMX501 146 mm x 142 mm x 142 mm
GMX550 222 mm x 142 mm x 142 mm
GMX551 264 mm x 142 mm x 142 mm
GMX600 261 mm x 142 mm x 142 mm
Pluviémetro de balde basculante Kalyx 225 mm x 245 mm x 127 mm (incluye placa base)
Peso
Sensor de lluvia GMX551 0,4 kg
GMX200 0,5 kg
GMX240 0,5 kg
GMX300 0,48 kg
GMX301 0,6 kg
GMX400 0,5 kg
GMX500 0,7 ky
GMX501 0,8 kg
GMX550 0,8 kg
GMX551 0,8 kg
GMX600 0,8kg 1
Pluviémetro de balde basculante Kalyx kg con placa base, 1,2 kg con placa base y cable de 20 metros
Software
Configuracion de MetSet Software gratuito disponible aqui:
http://qgillinstruments.com/main/software.html que proporciona los medios de
configuracion del MaxiMet
MetView Software gratuito disponible aqui:
http:/qgillinstruments.com/main/software.html que proporciona los medios para ver los
datos de MaxiMet graficamente y registrar datos
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4. PREINSTALACION

4.1. Equipo suministrado

* MaxiMet y pluviémetro/cables asociados, segln corresponda. * Kit de instalacion

(1405-PK-069) compuesto por un kit de conector de 9 vias y 3 pernos y arandelas M5
para atornillar la unidad a un poste de montaje.

* Manual de usuario de MaxiMet disponible para descargar aqui:

http://gillinstruments.com/data/manuals/manuals.htm (este manual).

« Software MetSet y MetView disponible para descargar aqui:

http://gillinstruments.com/main/software.html

« Informe de prueba del producto.

4.1.2 Extras/repuestos opcionales

Articulo NUmero de parte
Cable 3 Pares de hilos trenzados y blindados, 24 AWG, por metro. 026-02660
Cable 4 Pares de hilos trenzados y blindados, 24 AWG, por metro. 026-03156
Cable de 15 metros (4 pares trenzados y blindados de 24 AWG; pines del conector unidos a un extremo y cables 1405-10-080
pelados al otro).
Cable de 20 metros Conector de 4 pines en un extremo, cables pelados en el otro extremo, para pluviémetro 1957-10-066
externo (usar con GMX550/GMX551).
Cable de 20 metros Conector de 4 pines en un extremo, conector de 9 vias en el otro (para GMX551). 1957-10-064
Solo conector, 4 vias se ajustaran a GMX550 y GMX551. Conector de 020-06496
9 vias y 3 pernos de montaje (1 suministrado con la unidad) Tubo de soporte de 1405-PK-069
aluminio de 0,5 mx 50 mm roscado para pernos de montaje MaxiMet Soporte de montaje MaxiMet 1405-30-056
1771-PK-115
Pluviémetro, balde basculante Kalyx solamente (sin cable conectado). 1957-PK-069
Pluviémetro. Cubo basculante ARG100 (sin cable conectado) 1723-PK-076
Pluviémetro de estado s6lido para GMX551 (no incluye cable ni conector). 1957-PK-073
Convertidor MaxiMet de RS232 a USB de 1,8 m que incluye cable de configuracién de comunicacién y
alimentacion de 5 V CC (conector MaxiMet de 9 vias instalado en un extremo y conector USB en el otro extremo).
9 WAY CLIPPER.
B CONNECTOR
1.8 METRES
N 1957-10-065
B -
o [ ]9
HE — 1 L {JM
O

USB TO R5232 CONVERTER
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4.2. Conjunto de conector y cable

El MaxiMet se suministra con un conector de acoplamiento de 9 vias.

Nombre de la pieza Numero de pieza de la cortadora Souriau
Conector de 9 vias CL1F1201

carcasa trasera CL101021

Conector Contacto hembra CM10SC10MQ

Preparacion.
Abra el paquete de piezas del conector suministrado (Gill Part 1405-PK-069).
Tenga en cuenta que el conector proporciona el alivio de tensién correcto para cables con un didmetro exterior de 6-12 mm).

Recorte el exterior del cable apantallado y los manguitos de pantalla 40 mm.

Recorte los cables de drenaje de la pantalla al ras con la funda exterior.

Pele los cables de conexién 5 mm.

Par trenzado de pantalla

Cabl

5mm - \
40mm Cables de drenaje de pantalla cortados al ras
L >

Contactos de soldadura.
Tenga en cuenta que los contactos de tamafio 20 suministrados son adecuados para calibres de cable de 20 AWG a 24 AWG.
Estafio suelde los cables pelados.

Suelde los pines de contacto a los cables.

Crimpado de contactos.

Tenga en cuenta que los contactos de tamafio 20 suministrados son adecuados para calibres de cable de 20 AWG a 24 AWG.
Ejemplos de herramientas de

crimpado son:- Daniels Manufacturing Corporation Tool AF8 y Turret TH1A. https://

www.dmctools.com/oscar/catalogue/af8-thla_ 276/

[o]

Astro Tool Corporation Crimp tool 615708 y Turret 615709. https://
www.astrotool.com/615708-m22520-1-01-direct-equivalent-to-dmc-af8

https://www.astrotool.com/615709-m22520-1-02-astro-tool-turret-head-thla

Gire ligeramente los cables pelados (no suelde los cables).

Inserte el cable en el cilindro de contacto suministrado y asegurese de que se pueda ver a través del orificio de inspeccién de contacto.

Con la herramienta de crimpado completamente abierta, coloque el contacto y el cable en el cilindro de la herramienta de crimpado.
Cierre completamente la herramienta de engaste para permitir que se vuelva a abrir por si sola.

Verifique visiblemente que el cable sea visible a través del orificio de inspeccién.

MaxiMet Pagina 17 Nimero 8
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Montaje del conector.

Coloque las piezas en el cable en el orden que se muestra a continuacion.

Wowb

S —
T ——

Mientras aprieta el retén rojo en la direccion de las FLECHAS A, tire en la direccion de la FLECHA B.

B q

Su conector ahora deberia parecerse al conector en la imagen a continuacion.

Inserte cada pin de contacto hasta que sienta un ligero clic. Si ha insertado el contacto en el orificio incorrecto, puede retirarlo en

este punto simplemente tirando de él. Tenga en cuenta que habra algo de resistencia.

Vista trasera del conector

Continle insertando todos los contactos que necesite. Una vez que todos los contactos estén insertados, empuije el

retenedor rojo en su lugar. NB: El retenedor solo se puede volver a colocar en su lugar si los contactos estan completamente acoplados.

Ajuste el conector al MaxiMet para que pueda terminar de ensamblar el conector.
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Atornille la carcasa trasera en el conector hasta que esté completamente en su lugar. Tenga en cuenta que las rotaciones finales pueden ser

ligeramente rigidas.

Ahora atornille la siguiente parte del conector en su lugar.

Ahora se puede quitar el conector del MaxiMet.

NOTA: Para desarmar el conector, invierta este procedimiento.
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4.3. Cableado

Todos los MaxiMet tienen cinco opciones de conexion de comunicacion de salida:

« USB (utilizando el cable MaxiMet RS232 a USB de 1,8 m, n.° de pieza 1957-10-065)
* RS232

* RS422

« RS485 (Gill ASCII, punto a punto de dos hilos) Modbus de dos hilos conectable en red.
* SDI-12

MaxiMets GMX550 y GMX551 tienen una entrada de cierre de contacto de pluviémetro. Para obtener méas informacion, consulte las

Especificaciones técnicas en el parrafo 3.

Nota: Es importante que el cable sea apropiado para la red de comunicacion elegida. Las siguientes secciones describen los tipos recomendados

y las longitudes méaximas de cable en cada caso.

4.3.1 Tipo de cable

Comunicaciones digitales

Tipo de alambre: 24 AWG
Tamafio del cable: 7 x 32 AWG.
Diametro exterior del cable: 6-12 mm (para que coincida con el prensaestopas del conector).

Para el funcionamiento RS422/485, el cable debe tener pares trenzados con hilo de drenaje, apantallado con cinta aluminizada, con una

cubierta general de PVC. Tamafio de cable tipico 7/0,2 mm (24 AWG).

La siguiente tabla muestra un ejemplo de referencia de los fabricantes; se pueden utilizar los equivalentes de otros fabricantes.

Cubo basculante

Tipo de alambre: 24 AWG (para adaptarse a MaxiMet GMX550/551, conector M8 de 4 vias) 3,5

Diametro exterior del cable: mm a 5 mm (para que coincida con el prensaestopas del conector)

Tipos de cables recomendados

N° de 24 AWG Ref. Bateria de 24 AWG

Solicitud .
Pares Ref. branquia. Belden 24 AWG ref. electronica

SDI-12 + Alimentacion 2 - 9729 -

igi i 026-02660 9730

Digital RS232 0 RS485 2 hilos + 3 91030

Energia

Digital RS422 + Alimentacion 4 026-03156 9728 91199

Cubo basculante 1-2 Ver arriba NA QUE

4.3.2 Longitud del cable

La longitud méaxima del cable depende del método de comunicacién elegido.

La siguiente tabla muestra las longitudes maximas de cable para los protocolos de comunicacién admitidos a las velocidades en baudios
indicadas, utilizando el cable recomendado. Si se experimentan problemas de corrupcién de datos, etc., se debe utilizar una velocidad de

transmision mas lenta. Alternativamente, se puede probar con un cable de mayor especificacion.

Longitudes de cable maximas sugeridas para las redes de comunicacién compatibles
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Formato de comunicaciéon Tasa de baudios méax. longitud del cable
RS232 19200 6,5 metros

RS422/RS485 19200 1000m

SDI-12 1200 90M

GMX550/551 maéx. longitud del cable

Cierre del interruptor de contacto

La resistencia del interruptor mas la resistencia del cable de ida y vuelta debe
ser inferior a 20 ohmios.

4.4. Conexiones

Todos los hilos de cable que no se utilicen deben aislarse y conectarse a tierra en el extremo del equipo de terminacién/usuario. El OV digital debe

usarse junto con las lineas RS422 Tx/Rx para mejorar la inmunidad al ruido.

4.4.1 Vista del conector MaxiMet desde el lado del cable

4.4.2 Conector de 9 vias y conexiones de cables

Conector de 9 vias
NS Designacion de sefial
1 Sefial de tierra
2 Suministrar +ve
3 Suministro —ve
4 RS422/485 TXD+
5 RS232 TXD, RS422/RS485 TXD
6 RS422/RS485 RXD+
7 Comunicacion RS232 RXD, RS422/
RS485 RXD Solo seleccion.
Aplicable si la configuracién de la interfaz COMMS de MaxiMet se establece para EXT
8 usando MetSet. Si MaxiMet esta configurado para EXT Comms entonces:-
Para RS232 conecte el Pin 8 al Pin 2 +ve.
Para RS422, deje el pin 8 en circuito abierto o conéctelo al pin 3 —ve.
9 Datos SDI-12

MaxiMet
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4.5. Fuentes de alimentacion

4.5.1 Unidades MaxiMet

Voltaje de suministro: 5V a 30V CC

Corriente media a 12 V CC con el modo de ahorro de energia desactivado (afiadir 10 mA para las versiones con GPS):

GMX200 22mA
GMX240 64mA
GMX300 5mA
GMX301 55mA
GMX400 45mA
GMX500 24mA
GMX501 24mA
GMX551 60mA (incluye el sensor de lluvia)
GMX550 27mA
GMX551 37mA
GMX600 64mA

MaxiMet tiene proteccion contra polaridad inversa.

4.6. Conexion a una PC mediante RS232 (configuracion predeterminada)

« La configuracion de comunicacién predeterminada de fabrica de MaxiMet es

RS232 ¢ La longitud de cable recomendada para un funcionamiento confiable esta limitada a 6,5 m (20 pies)
« Para tramos de cable mas largos, recomendamos el uso de la salida RS422 « Como

método alternativo para usar MaxiMet con comunicaciones RS232, cambie el MetSet

Ajuste COMMS de RS232 a EXT y conecte el Pin 8 a la conexién de suministro +ve (conexién de linea punteada)

« Si se selecciona EXT y el pin 8 se deja en circuito abierto, tenga en cuenta que las comunicaciones RS422 se estableceran

MaxiMet PC, tipica 'D' de 9 vias
Conector de 9 vias Conector
Alfiler Cable — 3 trenzados Alfiler
Nombres de sefiales Nombres de sefiales

A nosotros. parejas A nosotros.

TXD 5 //— RXD 2

RXD 7 7 TXD 3

l /—
Sefial de tierra "I / |_ Sefial de tierra 5
/
No conectado este extremo Cables de pantalla y
N/A - Piso del chasis N/A
drenaje
Comunicaciones 8 i |
1
& [
Suministro V + 2 bt / +
_ Fuente de alimentacién DC
suministro V - 3 vy
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4.7. Conexion a una PC mediante RS422 (no es una configuracion predeterminada)

« La configuracion de comunicaciones predeterminada de fabrica

de MaxiMet es RS232 « Para utilizar MaxiMet con comunicaciones RS422, use MetSet para cambiar la configuracion de la interfaz COMMS a

RS422

« Como alternativa, use MetSet para cambiar la configuracién de la interfaz COMMS a EXT y dejar el pin del conector

8 circuito abierto

« Si se selecciona EXT y el pin 8 est& conectado al suministro positivo del pin 2, COMMS cambiara a RS232

MaxiMet

Conector de 9 vias

PC con RS422
Convertidor

Cable — 4 trenzados

Nombres de sefiales

suministro V -

Alfiler
Nombres de sefiales
Anosotros. parejas
+ 4 /
TXD- 5 —7/
RXD + 6 //_"
rxd- 7 7
P
Sefial de tierra 1 i 7 F
v
No conectado este Pantalla y drenaje
N/A
final alambres
Comunicaciones 8
Suministro V + 2 Vil
3 /

RXD +
rxd-
+

TXD-

Sefial de tierra

Piso del chasis

Fuente de alimentacién DC

E

4.8. Uso de RS485 (no es una configuracion predeterminada)

« La configuracion de comunicaciones predeterminada de

fabrica de MaxiMet es RS232.  Para usar MaxiMet con comunicacién RS485 de 2 hilos, use MetSet para cambiar COMMS

Ajuste de interfaz a RS485P 2W.

« Para el modo solo punto a punto de dos hilos Gill ASCII, use MetSet para cambiar la configuracion del mensaje de

CONT (continuo) a POLL, la letra de la direccién del nodo se puede cambiar si es necesario.

« Para el modo Modbus RS485 de dos hilos totalmente conectable en red , deje la configuracién de Mensaje en CONT.

(Continuo).

« Dejar circuito abierto en el pin 8 del conector.

Conector MaxiMet de 9 vias PC con tarjeta RS485
Alfiler
Nombres de sefiales Cable — 3 pares trenzados Nombres de sefiales
A nosotros.
TXD+ 4
P
RXD+ 6 " / T/RXD +
TXD- 5 T —7 T/RXD-
rxd- 7 —
=
Sefial de tierra 1 _I _// |‘ Sefial de tierra
No conectado Cables de pantalla y drenaje . .
. N/A Piso del chasis
este final
‘COMUNICACIONES 8
Suministro V + 2 — +
/ _ Fuente de alimentacién DC
suministro V - 3 7
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4.9. Usando SDI-12 (red de 2 hilos, no es una configuracion predeterminada)

« La configuracién de comunicaciones predeterminada de fabrica de

MaxiMet es RS232 « Use MetSet para cambiar la configuracién de la interfaz COMMS a SDI-12

MaxiMet . .
Dispositivo SDI-12
Conector de 9 vias
Nombres de sefiales Nameros de pines cable de 2 pares Nombres de sefiales
SDI-12 9 SDI-12
Sefial de tierra 1 Sefial de tierra
No conectado este extremo Alambres de pantalla i .
N/A Piso del chasis
Suministrar +ve 2 +
_ Fuente de alimentacion DC
Suministro -ve 3

4.10. Uso del pluviémetro Kalyx GMX550/GMX551 (o pluviémetro

suministrado por el usuario)

L LR

-
T —
=
Maxinier =
(=mdviet Mo 3
Sistema GMX551 Conector de 4 vias en un cable de 20 metros GMX550 GMX551
Detalles del cableado
MaxiMet Cable de 20 m suministrado con Pluvit
uviémetro
Conector de 4 vias GMX551
Nombres de sefiales DI 12 (s Nombres de sefiales
Marrén
Pluviémetro 3 Contacto
Azul
Pluviémetro 1 Contacto
Negro
Sin conexién 4 No utilizado
. y Blanco .
Sin conexién 2 No utilizado
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GMX551 (cucharén basculante opcional)

Se puede suministrar un pluviémetro de cubeta basculante Kalyx con el GMX551 y esté precableado con un cable de 20 m y un conector de 4

vias (n.° de pieza de Gill 1957-10-066) para enchufarlo al GMX551.
El tamario de punta predeterminado de MaxiMet GMX551 esta configurado para 0,200 mm/punta para que coincida con el cubo basculante Kalyx.

Se suministra una tapa protectora en el enchufe de salida de 4 vias GMX551. Debe instalarse en cualquier momento en que el cable del pluviémetro

externo esté desconectado del sensor.

GMX550/GMX551

El GMX550/GMX551 no se suministra con pluviémetro ni cable de conexién. Se suministra con 4 vias

conector

El tamafio de punta predeterminado de MaxiMet GMX550 esta configurado para 0,000 mm/punta (para usarse con un sensor de indicacién

de lluvia si 0 no que proporciona un cierre de contacto para lluvia y un contacto abierto para no lluvia).

Para usar con un tipo de cierre de contacto del cucharén basculante, cambie la configuracién de la boquilla GMX550/GMX551 usando Gill MetSet

para que coincida con la cifra del cucharén basculante (0,001 a 9,998 mm).

Se suministra un conector de 4 vias (Gill Part 020-06496):
Binder M8, Serie 768, hembra, soldadura de conector en angulo, n.° de pieza 99 3378 00 04.
Acepta cable de 20 a 26 AWG y tiene una salida de cable para cable de 3,5 mm a 5 mm de diametro.
Un ejemplo de cable de cuatro hilos de 22 AWG seria Lapp 7038861.

Las caracteristicas tipicas de un cable de 24 AWG adecuado para el conector anterior son:

Calibre del cable (AWG) 24
Estructura de derivacion Unica 32x0,1
cubierta del cable 4,5 mm
Resistencia del conductor 79,9y/Km

Un ejemplo de un conector de 4 vias de 5 m y un cable de 4 vias es el siguiente:

Carpeta serie 718, n.° de pieza 77 3708 0000 50004-0500.

llustracién y cableado del conector (vista desde el enchufe del conector del cable).

1= Marrén

)

) 2-= Blanco
(5 )
O o 4 = negro

=\

(

é

Tenga en cuenta que la numeracion de los pines del conector no esta en secuencia.

3=Azul

Un cable de 20 m con conector de 4 vias instalado en un extremo y cables pelados en el otro esta disponible como accesorio opcional para

el GMX550/GMX551 (n.° de pieza de Gill 1957-10-066).

Se suministra una tapa protectora en el enchufe de salida de 4 vias GMX550/GMX551. Debe instalarse en cualquier momento en que el cable del

pluviémetro externo esté desconectado del sensor.
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4.11. Usando el MaxiMet GMX551 con pluviémetro de estado solido
Gill opcional.

conector de 9 vias

Cable de 20 metros

conector de 4 vias

Detalles del cableado

MaxiMet Cable de 20 m suministrado con Pluviémetro de estado sélido
Conector de 4 vias GMX551 Conector de 9 vias
Nombres de sefales Nameros de pines Nimeros de PIN Nombres de sefiales
Pluviémetro Azul
3 < 1 Contacto
Contacto
Pluviémetro i Marrén . .
1 ke 3 Contacto/Alimentacién Ov
Contacto/Alimentacion Ov
Negro -
Suministro V + (12V) 4 ] 2 +12v
Blanco
No utilizado 2 Ninguna Sin conexion

La estacion meteorolégica GMX551 con pluviémetro éptico de estado sélido externo opcional (pieza de Gill 1957-00-073) junto con un cable de 20

m (equipado con conectores de 9y 4 vias - pieza de Gill 1957-10-064) para conectar los dispositivos entre si .

El tamafio de punta predeterminado de MaxiMet GMX551 esté configurado para 0,000 mm/punta.

Se suministra una tapa protectora en el enchufe de salida de 4 vias GMX551. Debe instalarse en cualquier momento en que el cable del pluviémetro

externo esté desconectado del sensor.

Especificaciones eléctricas del pluviémetro de estado sélido externo

Requisitos de energia 12v+1VvCC

19mA a 12V CC
Actual
Pico de 55mA cuando llueve

La entrada del pluviémetro de estado sélido GMX551 tiene proteccion de voltaje inverso.
El sensor GMX551 tiene una salida de CC de +12 V presente en el conector de 4 vias y se debe tener cuidado de no cortocircuitar las

clavijas del conector.
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4.12. Requisitos de configuracion

4.12.1 Sistema anfitriéon

Nota: La configuracién de comunicacién de salida de entrega predeterminada de la salida MaxiMet es RS232 con COMMS

conjunto de configuracioén de interfaz para RS232.

Utilice un convertidor de RS232 a USB, por ejemplo, pieza Gill n.° 1957-10-065, cable de configuracién de 1,8 m equipado con

conector MaxiMet de 9 vias y con conector de alimentacién USB de 5 V integral para MaxiMet (consulte el parrafo 4.1.2).
Si se requiere un controlador de instalacién para este cable, se puede descargar desde:

http://www.ftdichip.com/FTDrivers.htm

Alternativamente, use:

« Un adaptador RS232 a USB o equivalente, por ejemplo EasySynch parte ES-U-1001-A (si no usa Gill parte 1957-10-065), o
conéctelo directamente a un puerto COM RS232 ¢ Una PC con software Windows hasta y incluyendo Windows 10 y con un
interno o externo
interfaz compatible con la salida del MaxiMet
« Una fuente de alimentacién, de 5V a 30 V CC a 200 mA, si no se usa el cable de configuracion de Gill Instruments « Un
cable de 3 pares, p.

el cable de configuracion de Gill Instruments.

4.12.2 Software

El software Gill MetSet, utilizado como herramienta de configuracion, se ejecutara en PC con hasta Windows 10 inclusive y se puede
descargar de forma gratuita desde:

http://www_.gillinstruments.com/main/software.html

4.12.3 Prueba del sistema de banco

Antes de montar fisicamente el MaxiMet en su ubicacion final, recomendamos enfaticamente que se realice una prueba del sistema en
banco para confirmar que el sistema esta configurado correctamente, es totalmente funcional y eléctricamente compatible con el sistema
host y el cableado seleccionados (preferiblemente utilizando la longitud final del cable). ). El formato de datos requerido, las unidades,

la velocidad de salida y otras opciones también deben configurarse en esta etapa.
Conecte el MaxiMet a una PC cableada segin las conexiones RS232 en el parrafo 4.6.

Como alternativa, utilice un cable de configuracion de Gill, nGmero de pieza de Gill 1957-10-065, con un conector de 9 vias instalado en

un extremo y un convertidor USB en el otro extremo si es necesario para simplificar la configuracién entre MaxiMet y una PC.
Abra el software Gill MetSet proporcionado para leer, verificar o cambiar la configuracién segun el parrafo 6.2.

Use MetSet para ver la cadena de datos y confirme que el campo Estado lee 0000.

4.13. embalaje

Mientras se traslada el MaxiMet a su sitio de instalacién, la unidad debe mantenerse en su embalaje. Conserve el embalaje para

realizar pruebas en el banco de pruebas o si la unidad debe trasladarse o devolverse a Gill Instruments.
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5. INSTALACION
5.1. Directrices generales de instalacion

5.1.1 Interferencia

Al igual que con cualquier dispositivo electrénico sofisticado, se deben seguir buenas préacticas de ingenieria para garantizar un
funcionamiento correcto.

Compruebe siempre la instalacion para asegurarse de que el MaxiMet no se vea afectado por otros equipos que funcionen localmente,

que pueden no cumplir con los estandares actuales, por ejemplo, transmisores de radio/radar, motores de embarcaciones, generadores, etc.

NO monte el MaxiMet cerca de transmisores de radio o radar de alta potencia. Es posible que se requiera una inspeccién del sitio si existe

alguna duda sobre la fuerza del ruido eléctrico externo.

Pautas

« Evite el montaje en el plano de cualquier escaner de radar: se debe mantener una separacion vertical de al menos 2 m.
logrado.

« Para antenas de transmisién de radio, se sugieren las siguientes separaciones minimas (en todos los sentidos):

IMM VHF — 1m.
MF/HF — 5m.
Satcom: 5 m (evite posibles lineas de vision).

« Asegurese de que el producto esté correctamente conectado a tierra de acuerdo con este manual.

« Utilice los cables recomendados por Gill, manteniendo la longitud por debajo del maximo permitido. Cuando los cables se
cortan y se vuelven a conectar (cajas de conexiones, enchufes y tomas), se debe mantener la integridad de la pantalla del
cable para evitar que se comprometa el rendimiento de EMC.

Si no hay disponible un cable apantallado entre MaxiMet y una conexién de pluviémetro y hay intensidades de campo de RF
altas locales, se recomienda enrutar el cableado a través de un conducto de metal conectado a tierra.

« No se deben crear bucles de tierra: conecte a tierra el sistema de acuerdo con los diagramas de cableado. ¢ Aseglrese

de que la fuente de alimentacién funcione segln las especificaciones de MaxiMet en todo momento.

5.1.2 Viento

Evite las turbulencias causadas por las estructuras circundantes que afectaran la medicién de MaxiMet, como arboles, mastiles y

edificios.
La Organizacion Meteorolégica Mundial hace las siguientes recomendaciones:

« La exposicion estandar de los instrumentos de viento sobre terreno abierto nivelado es de 10 m sobre el suelo.
El terreno abierto se define como un area donde la distancia entre el sensor y cualquier obstruccién es al menos 10 veces la

altura de la obstruccion. « Si se monta en un edificio, teéricamente el sensor deberia montarse a una altura de 1,5 veces

la altura del edificio.

Si el sensor se va a montar en una pluma de mastil, en la parte superior de una torre o mastil, entonces la pluma debe tener al menos el

doble de largo que el diametro minimo o la diagonal de la torre. La barrera debe colocarse en el lado del viento predominante de la torre.

Es importante asegurarse de que el MaxiMet esté montado en una posicion libre de cualquier estructura que pueda obstruir el flujo

de aire o inducir turbulencia.

Monte MaxiMet para tener una vision clara de los vientos predominantes.
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5.1.3 Brujula

MaxiMet debe montarse horizontal y verticalmente lo mas nivelado posible.

No es posible calibrar para cambiar las anomalias magnéticas. Por lo tanto, para mayor precision, mantenga el MaxiMet
alejado de fuentes de distorsién magnética local que cambiara con el tiempo; como equipos eléctricos que se encenderan y
apagaran, o cuerpos ferrosos que se moveran. Aseglrese de que MaxiMet no esté montado cerca de areas que puedan ver grandes

fuentes de campos magnéticos locales.

Los motores eléctricos suelen generar campos magnéticos que son mucho mas fuertes que el campo terrestre. Se

recomienda mover MaxiMet lo mas lejos posible de los motores.

Como guia, asegurese de que MaxiMet esté montado al menos a 1 metro de distancia de objetos ferrosos para evitar que influyan

en la lectura de la brdjula.
Se puede agregar un factor de correccion de declinacion al rumbo del norte magnético desde la brdjula.
Las cifras de mapa y declinacion en cifras decimales se pueden obtener de:

http://www.geosats.com/magdecli.html http://

www.ngdc.noaa.gov/geomag/declination.shtml

5.1.4 GPS

MaxiMet debe montarse horizontal y verticalmente lo mas nivelado posible. MaxiMet tiene una salida de sensor de inclinacion

gue puede ayudar con esto.

Una vista despejada del cielo es mejor para un blogueo satelital 6ptimo. La copa de los arboles, las colinas/montafias circundantes,
los edificios altos y cualquier estructura/mastil de montaje que oscurezca la vista, ya sea desde arriba o hacia el horizonte, pueden

impedir la recepcion.

Pueden ocurrir errores de trayectos multiples de la sefial si la sefial GPS se refleja en objetos como edificios altos o grandes

superficies rocosas antes de que llegue al receptor. Esto aumenta el tiempo de viaje de la sefial, lo que provoca errores.

NUmero de satélites visibles: cuantos mas satélites pueda ver un receptor GPS, mayor serd la precision. Los edificios, el terreno, la
interferencia electrénica o, a veces, incluso el follaje denso pueden bloquear la recepcion de la sefial, lo que provoca errores de

posicion o posiblemente ninguna lectura de posicion. Las unidades de GPS normalmente no funcionaran en interiores o bajo tierra.

5.1.5 Solares

MaxiMet debe montarse horizontal y verticalmente lo méas nivelado posible durante la instalacion para obtener lecturas 6ptimas.

MaxiMet tiene una salida de sensor de inclinacion que puede ayudar con esto.

Una vista clara del cielo es mejor para una medicion solar 6ptima. Las obstrucciones de montaje, las copas de los arboles, las colinas,

las montafas y los edificios altos que oscurecen la vista, ya sea desde arriba o hacia el horizonte, pueden impedir las lecturas solares.

5.1.6 Inclinacion

El &ngulo de inclinacién del inclinémetro (planos X e Y, 00-89 grados) y la orientacion (plano Z, vertical/invertido) se pueden habilitar

mediante MetSet para que se emita continuamente a 1 Hz en la cadena de datos para nivelar el sensor horizontalmente.

Consulte también la pagina 11 Informacién sobre el inclinémetro y la inclinacion.
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También hay una funcién de verificacion de inclinaciéon que se puede habilitar usando un programa de terminal que solo genera informacién de angulo
de inclinacién (planos X e Y, 0-89.9 grados) e informacién Z (més un rumbo de brdjula en modelos de viento) a 4 Hz si este nivel de precision es requerido.

Consulte el parrafo 6.8 para conocer los detalles de configuracion.

Si es necesario montar la unidad en un angulo, por ejemplo, 30 grados, gire la unidad de modo que el marcador del norte de la unidad apunte al norte
y la lectura X sea +00 o -00 grados. Mientras mantiene la lectura X a 00 grados, incline la unidad de modo que la lectura Y sea de +30 grados para las

ubicaciones del hemisferio norte o -30 grados para las ubicaciones del hemisferio sur.

5.1.7 Lluvia

Pluviémetro con cubeta basculante Kalyx (opcional con GMX550 y GMX551)

El mecanismo de cubeta basculante del pluviometro Kalyx se inmoviliza antes del envio para evitar dafios durante el transporte. Para liberar
el mecanismo, retire el embudo de su base desenroscando los tres tornillos de mano de nailon. Retire la pieza de espuma de debajo del mecanismo

del cubo. Esta espuma se puede guardar y utilizar siempre que se mueva el pluviémetro.

Las opciones de disposicion de montaje de Kalyx son:

* Montaje de placa base
Debido al bajo peso del pluviémetro (1kg aproximadamente) se debe montar de forma segura, para ello se recomienda el uso de la placa base.
Sin embargo, el indicador se puede montar a través de los tres orificios de la base en una losa de pavimento, por ejemplo. Se sugiere que se

utilicen pernos para este fin, ya que proporcionan un medio para nivelar el pluviémetro.

Perno de cabeza hexagonal y

tuerca de seguridad asociada

en 3 lugares para nivelar

quitar espuma Cubo basculante

insertar antes de usar

Nivel espiritual

Tuerca hexagonal y arandela
Agujero de esquina asociado con placa de

montaje en 3 lugares

1. Desatornille y retire las 3 tuercas hexagonales y arandelas asociadas con la placa de montaje.

2. Levante el conjunto de la base del cucharén basculante para dejar la placa base de metal y los pernos.
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3. Fije la placa base al suelo nivelado usando las 3 clavijas provistas a través de los 3 orificios de las esquinas. los
la placa base se puede montar en superficies duras como el concreto reemplazando las 3 clavijas provistas con tornillos y
tacos.

4. Para el montaje temporal en superficies duras, use algunos ladrillos o pesos pesados en las esquinas de la placa base (la altura

de los pesos debe mantenerse lo mas baja posible para causar la minima interferencia con la aerodinamica del pluviémetro).

5. Vuelva a montar el conjunto de la base del cucharén basculante utilizando las 3 tuercas hexagonales y las arandelas.

Nivelacion del ensamblaje de la base

Una vez completado lo anterior, afloje las 3 tuercas hexagonales de nivelacién y ajuste los pernos hexagonales para alinear el espiritu.

nivele la burbuja dentro del circulo central.

Ahora apriete las tuercas de los pernos hexagonales para bloguear los pernos hexagonales en su posicién y asegurarse de que el nivel de burbuja burbujee.

permanece dentro del circulo central.

Notas: Asegurese de quitar el inserto de espuma debajo del cubo basculante antes de volver a colocar el embudo.

No es probable que dos disefios de pluvidmetros produzcan resultados idénticos, y pluviémetros idénticos pueden dar capturas

ligeramente diferentes, incluso cuando estan ubicados cerca uno del otro.

En las unidades GMX550/551, enchufe el cable conector de 4 vias de 20 m en el enchufe MaxiMet.

Sensor de lluvia de estado sélido integrado interno (GMX240, GMX400 y GMX600)

Idealmente, el sensor de lluvia de estado sélido debe montarse horizontal y verticalmente lo méas nivelado posible para obtener

lecturas 6ptimas. MaxiMet tiene una salida de sensor de inclinacién que puede ayudar con esto.

Una vista despejada del cielo es mejor para mediciones de lluvia éptimas. Las obstrucciones de montaje adyacentes o las

caracteristicas del paisaje alto podrian impedir las lecturas de lluvia.

NOTA: El sensor 6ptico proporciona una indicacién general solo de los niveles de lluvia para usar en situaciones donde se requiere
poco mantenimiento. Utilice un balde basculante o equivalente con un MaxiMet (p. ej., GMX550 y GMX551) cuando se requieran

mediciones de precipitacion de calidad de referencia.

Sensor de lluvia de estado sélido externo (GMX551)

Idealmente, el sensor de lluvia externo de estado s6lido debe montarse horizontal y verticalmente lo mas nivelado posible para

obtener lecturas 6ptimas. MaxiMet tiene una salida de sensor de inclinaciéon que puede ayudar con esto.

Una vista despejada del cielo es mejor para mediciones de lluvia 6ptimas. Las obstrucciones de montaje adyacentes o las

caracteristicas del paisaje alto podrian impedir las lecturas de lluvia.

Se suministran tres tornillos de cabeza semiesférica M5 x 10 mm y tres arandelas onduladas M6 con el sistema GMX551 para montar el

sensor de lluvia en un poste de soporte roscado adecuado, por ejemplo, consulte el parrafo 4.1.2 parte 1405-30-056.

Se suministra una tapa protectora en el enchufe de salida de 4 vias GMX551. Debe instalarse en cualquier momento en que el cable del

pluviémetro externo esté desconectado del sensor.
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El sensor GMX551 tiene una salida de +12 V CC presente en el conector de 4 vias para suministrar energia al pluvimetro externo y

se debe tener cuidado de no cortocircuitar las clavijas del conector.

NOTA: El sensor 6ptico proporciona una indicacion general solo de los niveles de lluvia para usar en situaciones donde se requiere
poco mantenimiento. Utilice un balde basculante o equivalente con un MaxiMet (p. ej., GMX550 y GMX551) cuando se requieran

mediciones de precipitacién de calidad de referencia.

5.1.8 Alineacion general

El anemoémetro MaxiMet debe configurarse para que apunte al norte (o a otra direccion de referencia conocida), usando los punteros

del norte, que se identifican en la figura del instrumento en la pagina 8.

Si la salida de la brijula MaxiMet esta habilitada usando MetSet (pagina Informe, configuracion COMPASSH), entonces se puede usar

una lectura directa de la brdjula del norte magnético para configurar los marcadores de norte MaxiMet al norte.

De lo contrario, MaxiMet no necesita alinearse con precision si las lecturas de la direccién corregida de la brdjula (CDIR) son

para ser utilizado.

MaxiMet tiene una salida de sensor de inclinacién que puede ayudar a nivelar la unidad.

5.1.9 Tubo de montaje, por ejemplo, pieza Gill 1405-30-056.

Se recomienda un tubo de 1,75 pulgadas (44,45 mm) de diametro exterior x 3 mm de espesor de pared (consulte las figuras en el

parrafo 5.1.11).

Nota: Es importante que se utilice el tubo del didmetro correcto para evitar dafios en la base MaxiMet.

moldura al apretar los tornillos.

El tubo de soporte requiere tres orificios equidistantes, roscados M5, a 7,5 mm de la parte superior del tubo. Pase el cable (equipado

con el conector Clipper de 9 vias) a través del tubo.

Un tubo de montaje de aluminio opcional de 500 mm de largo x 44,45 mm de diametro exterior x 3 mm de espesor pretaladrado con

orificios roscados igualmente espaciados estéa disponible en Gill Instruments (n.° de pieza 1405-30-056).
Nota: El cliente debe instalar un protector contra tirones adecuado en el cable.

Conecte el enchufe girandolo mientras lo empuja suavemente en el enchufe del MaxiMet. Cuando lo ubique, gire el manguito exterior

en el sentido de las agujas del reloj para conectar y bloquear el enchufe.

Fije el MaxiMet al tubo con los 3 tornillos de acero inoxidable proporcionados. (Torque méaximo del tornillo de montaje 1,5 Nm para tubos

de aluminio y 3 Nm para tubos de acero inoxidable).

Para entornos hostiles, debe seleccionar un material adecuado para el entorno previsto, por ejemplo, acero inoxidable 316

para uso marino.

Para entornos no hostiles se puede utilizar un tubo de aluminio.
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5.1.10 Soporte de montaje, por ejemplo, pieza Gill 1771-PK-115

Un soporte de montaje opcional esta disponible en Gill Instruments, pieza 1771-PK-115, como se muestra en la ilustracion.

@30 - 58mm (1.2*- 23", i

@B80.0mm (3.15" ‘

44 5mm (1.75/"

108.0mm (4 257)
89.0mm (3.5

Conecte el cable de tierra aqui

216.5mm (8.5°) 61.8mm (2.47)

129.0mm (5.1%)

271.9mm (10.77)

1. Monte el sensor en el soporte de montaje y, si usa un sensor de viento MaxiMet, alinéelo de modo que el marcador norte del sensor apunte
al poste del soporte.
2. Fije el sensor a su soporte con los tornillos y las arandelas que se incluyen en la caja de MaxiMet.
3. Apriete los tornillos a un méximo de 1,5 Nm.
El soporte utiliza una abrazadera de montaje adecuada para acoplarse a un tubo vertical con un diametro de 30-58 mm.
Al montar el MaxiMet, considere la posicion, orientacion y alineacion de la unidad. Méntelo en la parte superior de una tuberia para garantizar una
vista de medicion clara y sin obstrucciones.
Nota: Primero se debe desengrasar el tubo de montaje y, al ensamblar el conjunto de la abrazadera del soporte
las tuercas de la abrazadera exterior deben apretarse uniformemente con un par de 3 Nm.
La parte de la placa mévil de la abrazadera debe invertirse para postes de menos de 38 mm de diametro.

Atornille un cable de tierra de un minimo de 6 mm2 al chasis del soporte utilizando los tornillos y las fijaciones de etiquetas de terminales

suministradas (consulte el diagrama anterior).
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5.1.11 Dimensiones (en mm)

142

142mm

=
wn £
= A
% g
North Alignment
Pointers
| |
\ b o—di
{ | :
&
Support tube 1.75 inch ::-:_:_ AL ~
i (44.45mm) outer diameter, O‘T[
North Alignment Notch e 3mm wall thickness. :
| = 385
Use a hole in the support tube o | . Ll s85mm
: ' | With 3 equidistant M5 44.5mm
to secure the cable with a
tapped holes.
Tyrap
GMX200 GMX240
142mm
E
E
o
L 142mm = L
. —
S—— -
£
E
&
; L \
E L 3
S \ T
\
-
| 7
| l i o T
r O : £
i - £
E pme ©
. = s il
I ~ - S
------ S
O 0
@38.5mm
L " @44.5mm \ L
@44.5mm
GMX300 GMX301
MaxiMet Pagina 34 Ndmero 8

Doc. N° 1957-PS-021

octubre 2022




Machine Translated by Google

Gill instrumentos Ltd

195mm

142mm
E
/Q\ s
g
=
A
i §
pd A\
d A
i
£
O
GMX400
142mm
Q e
E
£ *
: Ny —
/ AN
L AN
L A
5 o—q
| I 3
5
I O
GMX501

MaxiMet
Doc. N° 1957-PS-021

Pégina 35

142mm
%
£ /
£
~
~
N
i
5 O—aH
=
£
L 1
) ‘-\ ~
O
38.5mm
44.5mm
GMX500
142mm
v N
r)
& Ly A
£
N
£ v X
/
e
‘ ‘ 38.5mm
o _44.5mm
GMX550
Numero 8

octubre 2022



Machine Translated by Google

Gill instrumentos Ltd

142mm ) g
é_ j / : \
£
™M
<
g v
£
£
3 E
~ e
e
~
A / \
/A / \
; ] [ \
l |° E | | |
1§ b o
T _\’ ™ ’I“ J E
E
—_ L 4
i N
. @38.5mm O
@44.5mm s
SmMm
B44.5mm
GMX551 GMX600
MaxiMet Pagina 36 Ndmero 8

Doc. N° 1957-PS-021 octubre 2022

40mm



Machine Translated by Google

Gill instrumentos Ltd

6. CONFIGURACION CON METSET

MaxiMet se puede configurar con el software MetSet de Gill Instruments.

El software MetSet se puede ejecutar en PC con Windows 10 inclusive y se puede descargar desde el

Sitio web de Gill:

http//www gillinstruments.com/main/software. html

Para obtener més detalles sobre todos los parametros de MaxiMet y su significado, consulte los Apéndices, parrafo 9.1.

6.1. Configuraciones predeterminadas de MaxiMet

Cadena de datos predeterminada de fabrica del GMX200

Los elementos en rojo se relacionan con la unidad opcional de GPS.

NODO, DIR, VELOCIDAD, CDIR, VELOCIDAD, UBICACION GPS, HORA, VOLTIOS, ESTADO, COMPROBAR

y¥Q,021,000.01,090,000.01,+50.763004:-001.539898:+3.10,2015-06-05T10:19:30.8, +05.1,0000,y 36

Dénde:-
§ STX
q Letra de nodo
021 Direcci6n del viento
000.01 Velocidad del viento
090 Direccion corregida
000.01 Velocidad corregida por GPS
+50.763004 Latitud GPS
-001.539898 Longitud GPS
+3.10 Ubicacion de la altura del GPS
2015-06-05 Fecha
T10:19:30.8 Tiempo
+05.1 Voltaje de suministro
0000 Estado
y ETC
36 Suma de verificacion
NOTAS: <STX> es el caracter de inicio de cadena (valor ASCII 2).

<ETX> es el caracter de fin de cadena (valor ASCII 3).

Checksum, la cifra de suma de verificacién hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin

incluir) los caracteres STX 'y ETX.

Resumen de configuracion de MetSet

INFORME: NODO DIR VELOCIDAD CDIR VELOCIDAD C UBICACION GPS TIEMPO VOLTIOS COMPROBACION DE ESTADO

PROTOCOLO : GILL

SENSOR BRUJULA : ENCENDIDO

POTENCIA: 0

COMUNICACIONES: RS232

COMPASSDECL : +000.0

HORA : 2015-06-05T11:04:54

BAUDIOS: 19200

SENSOR GPS : ENCENDIDO

TIEMPO AUTOMATICO: ACTIVADO
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NODO: Q

UNIDADES GPS : MS

DESPLAZAMIENTO TZ : +00.00

FRECUENCIA DE SALIDA: 1HZ

ESTADO DE PUPMSG: ENCENDIDO

MODO MSG : CONT

INFORME PUPMSG: ACTIVADO

ASCTERMO : CRLF

UNIDADES PUPMSG : ON

ECHO : ON

MODBUS: RTU

ALINEAR: 0

MODADDR : 1

SENSOR DE VIENTO: ENCENDIDO

BITS DE DATOS: 8

UNIDADES VIENTO : MS

OBSTACULOS : 1

NOTADO: 0.00

PARIDAD: NINGUNA

PROMEDIO CORTO : 60

CONTRATERMINO : 10

PROMEDIO : 10

MODICO: 1000

Cadena de datos completa GMX200

sin GPS

Nodo, Direccién relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccién corregida del viento, Viento medio relativo

Direccién (OMM), Velocidad media relativa del viento (OMM), Direccién relativa de la rafaga (OMM), Réafaga relativa

Velocidad (OMM), estado del sensor de viento, rumbo de la brdjula, ,

Hora del amanecer, Hora del mediodia solar, Hora del atardecer,

Posicién del Sol, Crepusculo (Civil), Crepusculo (Nautico), Creplsculo (Astronémico), Inclinacién X, Inclinacién Y, Orientacion Z,

Campo de informacién del usuario, fecha y hora del sistema, tensién de alimentacién, estado, suma de comprobacién

yQ,048,000.02,106,000,000.00,000,000.00,0100,058,07:58,12:08,16:19,143:+09,16:57,17:39,18:19,00,+00, +1,,2018 -01-16T09:29:31.1,+05.0,0000,y.22

GPS

Nodo, Direccién relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccién corregida del viento, Velocidad corregida del viento,

Direccion Relativa Promedio del Viento (WMO), Velocidad Relativa Promedio del Viento (WMO), Direccién Relativa de Rafagas

(OMM), velocidad relativa de rafagas (OMM), direccién media corregida del viento (OMM), viento medio corregido

Velocidad (WMO), Direccién de rafagas corregida (WMO), Velocidad de rafagas corregida (WMO), Estado del sensor de viento,

Rumbo de la brdjula, ubicacién del GPS, rumbo del GPS, velocidad del GPS sobre el fondo, estado del sensor del GPS, hora del amanecer,

Hora del mediodia solar, hora de la puesta del sol, posicién del sol, creptsculo (civil), crepisculo (nautico), crepisculo

(astronémico), inclinacién X, inclinacién Y, orientacién Z, campo de informacién del usuario, fecha y hora del sistema, voltaje de suministro,

Estado, suma de comprobacion

¥Q, 222,000.00,061,000.56,000,000.00,000,000.000.00,000,000.00,000,000.000.00,0100,055,+50.763328:- 001.540155: -0002.70,242,000.58,010c,

08:01,12: 15,16: 28,146: +11,17 ,17:47,18:26,+00,+01,+1,,2018-01- 16T09:50:49.8,+05.0,0004,y.68
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Cadena de datos predeterminada de fabrica GMX240

Los elementos en rojo se relacionan con la unidad opcional de GPS.

NODO, DIR, VELOCIDAD, CDIR, VELOCIDAD, PRECIP TOTAL, INTENSIDAD DE PRECIP, UBICACION GPS, TIEMPO, VOLTIOS, ESTADO,

CONTROLAR

¥Q,180,000.06,133,000.21,00000.000,000.000,+50.763060:-001.540268:+0001.60,2017-

11-02T15:07:27.6,+05.0,0004,y 31

Dénde: g STX -001.540268 Longitud GPS
q Letra de nodo +0001.60 Ubicacion de la altura del GPS
180 Direcci6n del viento 2017-11-02 Fecha
000.06 Velocidad del viento T15:07:27.6 Tiempo
133 Direcci6n corregida +05.0 Voltaje de suministro
000.21 Velocidad corregida por GPS 0004 Estado
0000.000 Precipitacién Total y ETC
000.000 Intensidad de precipitacion 31 Suma de verificacion
+50.763060 Latitud GPS

Notas: <STX> es el caracter de inicio de cadena (valor ASCII 2)

<ETX> es el caracter de fin de cadena (valor ASCII 3)

Suma de verificacién, la suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir) los

caracteres STXy ETX

Configuracion predeterminada de MetSet

INFORME: NODO DIR VELOCIDAD CDIR CSPEED PRECIPT PRECIPI GPSLOCATION TIEMPO VOLTIOS VERIFICACION DE ESTADO

PROTOCOLO : GILL

POTENCIA: 0

COMUNICACIONES: RS232

HORA : 2017-11-02T15:07:27

BAUDIOS: 19200

TIEMPO AUTOMATICO: ACTIVADO

NODO: Q

SENSOR BRUJULA : ENCENDIDO

DESPLAZAMIENTO TZ : +00.00

FRECUENCIA DE SALIDA: 1HZ

COMPASSDECL : +000.0

ESTADO DE PUPMSG: ENCENDIDO

MODO MSG : CONT

SENSOR GPS : ENCENDIDO

INFORME PUPMSG: ACTIVADO

ASCTERMO : CRLF

UNIDADES GPS : MS

UNIDADES PUPMSG : ON

ECHO : ON

SENSOR DE TEMPERATURA: ENCENDIDO

MODBUS: RTU

ALINEAR: 0

UNIDADES TEMP : C

MODADDR : 1

SENSOR DE VIENTO: ENCENDIDO

PRECIP DEL SENSOR: ENCENDIDO

BITS DE DATOS: 8

UNIDADES VIENTO : MS

UNIDADES PRECIP : MM

OBSTACULOS : 1

NOTADO: 0.00

PARIDAD: NINGUNA

PROMEDIO CORTO : 60

CONTRATERMINO : 10

PROMEDIO : 10

MODICO: 1000
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Cadena de datos completa GMX240

sin GPS

Nodo, Direccién relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccion corregida del viento, Viento medio relativo

Direccién (OMM), Velocidad media relativa del viento (OMM), Direccion relativa de la rafaga (OMM), Réafaga relativa

Velocidad (OMM), Estado del sensor de viento, Precipitacion total, Intensidad de la precipitacién, Estado de la precipitacion,

Rumbo de la brijula, , Hora del amanecer, Hora del mediodia solar, Hora del atardecer, Posicién del sol, Crepusculo (civil),

Crepusculo (nautico), crepusculo (astronédmico), inclinaciéon X, inclinacién Y, orientacién Z, campo de informacién del usuario, fecha y hora del sistema,

tensién de alimentacion, estado, suma de comprobacién

¥Q,269,000.03,311,000,000.00,000,000.00,0100,00000.200,000.200,N,042,+028,+028,1.2,+012.8,07:54,12: 10,16:25,174:+18,77.03,1 :45,18:24,+12,-14,
+1,2017-01-20T11:46:01.3,+05.0,0000,y 51 COMPROBAR

GPS

Nodo, Direccién relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccién corregida del viento, Velocidad corregida del viento,
Direccién Relativa Promedio del Viento (WMO), Velocidad Relativa Promedio del Viento (WMO), Direccién Relativa de Rafagas
(OMM), velocidad relativa de rafagas (OMM), direccién media corregida del viento (OMM), viento medio corregido

Velocidad (WMO), Direccién de rafagas corregida (WMO), Velocidad de rafagas corregida (WMO), Estado del sensor de viento, Total
Precipitacion, Intensidad de la precipitacién, Estado de la precipitacion, Rumbo de la brijula, Ubicacién GPS, Rumbo GPS,
Velocidad GPS sobre el suelo, estado del sensor GPS, hora del amanecer, hora del mediodia solar, hora del atardecer, posicion del
Sol, Crepusculo (civil), Crepusculo (nautico), Crepusculo (astronémico), Inclinacién X, Inclinacion Y, Orientacién Z, Usuario

Campo de informacion, fecha y hora del sistema, tensién de alimentacion, estado, suma de comprobacion

¥Q,269,000.03,311,003.17,000,000.00,000,000.00,000,001.45,135,011.05,0100,00000.200,000.200,N,042,
+50.762988:-001.539893:-0.80,064,+000.10,010B,+028,+028,1.2,
+012.8,07:54,12:10,16:25,174:+18,17:03,17:45,18:24,+09,+03,+1,,2017-01-20T11:46:01.3, +05.0, 0000,y 51

CONTROLAR

Cadena de datos predeterminada de fabrica del GMX300:

NODO, PRENSA, HR, TEMP, PUNTO DE ROCIO, HORA, VOLTIOS, ESTADO,

COMPROBAR yQ, 1015.3,041,+022.0,+008.5,2015-06-05T10:19:30.8,+05.1,0000,y 36

Dénde

g STX

q Letra de nodo
1015.3 Presion

041 Humedad relativa
+022.0 La temperatura
+008.5 Punto de rocio
2015-06-05 Fecha
T10:19:30.8 Tiempo

+05.1 Voltaje de suministro
0000 Estado

y ETC

36 Suma de verificacion
NOTAS:

<STX> es el caracter de inicio de cadena (valor ASCII 2).
<ETX> es el caracter de fin de cadena (valor ASCII 3).
Checksum, la cifra de suma de verificacién hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir) los

caracteres STXy ETX.
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Configuracion predeterminada de GMX300 MetSet

INFORME: NODO PRESION RH TEMP. PUNTO DE ROCIO TIEMPO VOLTIOS ESTADO VERIFICAR

PROTOCOLO : GILL

SENSOR DE TEMPERATURA: ENCENDIDO

POTENCIA: 0

COMUNICACIONES: RS232

UNIDADES TEMP : C

HORA : 2015-06-05T11:04:54

BAUDIOS: 19200

PUNTO DE ROCIO DEL SENSOR: ENCENDIDO

NODO: Q

UNIDADES PUNTO DE ROCIO : C

FRECUENCIA DE SALIDA: 1HZ

PRESION DEL SENSOR: ENCENDIDO

ESTADO DE PUPMSG: ENCENDIDO

MODO MSG : CONT

UNIDADES PRENSA : HPA

INFORME PUPMSG: ACTIVADO

ASCTERMO : CRLF

HASL : +00000.00

UNIDADES PUPMSG : ON

ECHO : ON

HAST: +00000.00

MODBUS: RTU

BITS DE DATOS: 8

SENSOR RH : ENCENDIDO

MODADDR : 1

OBSTACULOS : 1

UNIDADES HR : %

CONTRATERMINO : 10

PARIDAD: NINGUNA

MODICO: 1000

Cadena de datos completa GMX300:

Nodo, Presién, Presion a nivel del mar, Presion en la estaciéon, Humedad relativa, Temperatura, Punto de rocio,

Humedad absoluta, indice de calor, Densidad del aire, Temperatura de bulbo himedo, Hora del amanecer, Hora del mediodia solar, Puesta del sol

Hora, posicién del sol, crepusculo (civil), crepusculo (néutico), crepuisculo (astronémico), X-Tilt, Y-Tilt, Z

Orientacién, campo de informacién del usuario, fecha y hora del sistema, tensién de alimentacion, estado, suma de comprobacién

¥Q,0999.5,0999.5,0999.5,040,+023.3,+009.1,08.45,,1.2,+015.1,07:58,12:08,16:19,162:+15,16:57,17:39,18: 19,+00,+01,+1,,2018-01-16T10:55:38.5,+05.1,0000,y.1F

Cadena de datos predeterminada de fdbrica GMX301:

NODO, PRENSA, RH, TEMPERATURA, PUNTO DE ROCIO, RADIO SOLAR, TIEMPO, VOLTAJE, ESTADO, COMPROBAR

¥Q,1015.3,041,+022.0,+008.5,0000,2015-06-05T10:19:30.8,+05.1,0004,y 36

Doénde

g
q
1015.3

041

+022.0
+008.5
0000
2015-06-05
T10:19:30.8
+05.1
0004

y

36

NOTAS:

STX

Letra de nodo
Presién
Humedad relativa
La temperatura

Punto de rocio

Radiacién solar
Fecha

Tiempo

Voltaje de suministro
Estado

ETC

Suma de verificacion

<STX> es el caracter de inicio de cadena (valor ASCII 2).

<ETX> es el caracter de fin de cadena (valor ASCII 3).

Checksum, la cifra de suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir) los caracteres STX y

ETX.
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Resumen de configuracién de GMX301 MetSet

INFORME: NODO PRENSA RH TEMP. PUNTO DE ROCIO SOLARRAD HORA VOLTIO ESTADO VERIFICAR

PROTOCOLO : GILL

SENSOR BRUJULA : ENCENDIDO

POTENCIA: 0

COMUNICACIONES: RS232

COMPASSDECL : +000.0

HORA : 2015-06-05T11:04:54

BAUDIOS: 19200

SENSOR DE TEMPERATURA: ENCENDIDO

NODO: Q

UNIDADES TEMP : C

FRECUENCIA DE SALIDA: 1HZ

PUNTO DE ROCIO DEL SENSOR: ENCENDIDO

ESTADO DE PUPMSG: ENCENDIDO

MODO MSG : CONT

UNIDADES PUNTO DE ROCIO : C

INFORME PUPMSG: ACTIVADO

ASCTERMO : CRLF

PRESION DEL SENSOR: ENCENDIDO

UNIDADES PUPMSG : ON

ECHO : ON

UNIDADES PRENSA : HPA

MODBUS: RTU

HASL : +00000.00

MODADDR : 1

HAST: +00000.00

BITS DE DATOS: 8

SENSOR RH : ENCENDIDO

OBSTACULOS : 1

UNIDADES HR : %

PARIDAD: NINGUNA

SENSOR SOLAR : ENCENDIDO

CONTRATERMINO : 10

MODICO: 1000

Cadena de datos completa GMX301:

Nodo, Presién, Presion a nivel del mar, Presién en la estacién, Humedad relativa, Temperatura, Punto de rocio,

Humedad absoluta, Radiacion solar, Horas de sol, indice de calor, Densidad del aire, Temperatura de bulbo himedo,

Hora del amanecer, Hora del mediodia solar, Hora del atardecer, Posicién del sol, CrepUsculo (civil), Crepusculo (nautico),

Crepusculo (astronédmico), inclinacién X, inclinacién Y, orientacién Z, campo de informacién del usuario, fecha y hora del sistema, suministro

Voltaje, estado, suma de comprobacion

¥Q,0999.4,0999.4,0999.4,040,+023.3,+009.0,08.41,2155,00.00,,1.2,+015.0,07:58,12:08,16:19,163:+15, 16:57,17:

39,18:19,+00,+00,+1,,2018-01-16T10:58:40.7,+05.1,0000,y.37

Cadena de datos predeterminada de fébrica del GMX400

NODO, PRENSA, RH, TEMPERATURA, PUNTO DE ROCIO, TOTAL, PRECIPTO, PRECIPI, TIEMPO, VOLTIOS, ESTADO, COMPROBAR.

¥Q,1015.3,041,+022.0,+008.5,00000.200,000.200,2015-06-05T710:19:30.8,+05.1,0000,y 36

Doénde

g STX

q Letra de nodo
1015.3 Presién

041 Humedad relativa
+022.0 La temperatura
+008.5 Punto de rocio
0000.200 Precipitacion Total
000.200 Intensidad de precipitacion
2015-06-05 Fecha

T10:19:30.8 Tiempo

+05.1 Voltaje de suministro
0000 Estado

y ETC

36 Suma de verificacion
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NOTAS:

<STX> es el caracter de inicio de cadena (valor ASCII 2).

<ETX> es el caracter de fin de cadena (valor ASCII 3).

Suma de verificacion, la suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir) los caracteres STXy ETX

Configuracion predeterminada de GMX400 MetSet

INFORME: PRENSA HR TEMP. PUNTO DE ROCIO PRECIP TOTAL PRECIP INTENSIDAD TIEMPO VOLTIOS VERIFICAR ESTADO

PROTOCOLO : GILL

SENSOR DE TEMPERATURA: ENCENDIDO

POTENCIA: 0

COMUNICACIONES: RS232

UNIDADES TEMP : C

HORA : 2015-06-05T11:04:54

BAUDIOS: 19200

PUNTO DE ROCIO DEL SENSOR: ENCENDIDO

ESTADO DE PUPMSG: ENCENDIDO

NODO: Q

UNIDADES PUNTO DE ROCIO : C

INFORME PUPMSG: ACTIVADO

FRECUENCIA DE SALIDA: 1HZ

PRESION DEL SENSOR: ENCENDIDO

UNIDADES PUPMSG : ON

MODO MSG : CONT

UNIDADES PRENSA : HPA

MODBUS: RTU

ASCTERMO : CRLF

HASL : +00000.00

MODADDR : 1

ECHO : ON

HAST: +00000.00

BITS DE DATOS: 8

SENSOR RH : ENCENDIDO

OBSTACULOS : 1

UNIDADES HR : %

PARIDAD: NINGUNA

SENSOR DE PRECIPITACION: ENCENDIDO

CONTRATERMINO : 10

UNIDADES DE PRECIPITACION: MM

MODICO: 1000

ARPRECIP: ACTIVADO

ESTADO DE PUPMSG: ENCENDIDO

Cadena de datos completa GMX400

Nodo, Presién, Presién a nivel del mar, Presién en la estaciéon, Humedad relativa, Temperatura, Punto de rocio,

Humedad absoluta, Precipitacion total, Intensidad de la precipitacion, Estado de la precipitacion, indice de calor, Densidad del aire,

Temperatura de bulbo himedo, Hora del amanecer, Hora del mediodia solar, Hora del atardecer, Posicion del sol, Crepusculo (civil),

Crepusculo (ndutico), creptisculo (astronémico), inclinacién X, inclinacién Y, orientacion Z, campo de informacién del usuario, fecha y hora del sistema, tension de

alimentacion, estado, suma de comprobacién

¥Q,0999.3,0999.3,0999.3,041,+023.2,+009.3,08.61,00000.000,000.000,N,,1.2,+015.1,07:58,12:08,16:19,16 5:+16,16

:57,17:39,18:19,+00,+00,+1,,2018-01-16T11:09:24.0,+05.1,0000,y.7A

MaxiMet
Doc. N° 1957-PS-021

Pagina 43

Ndmero 8

octubre 2022



Machine Translated by Google

Gill instrumentos Ltd

Cadena de datos predeterminada de fabrica del GMX500:
Los elementos en rojo se relacionan con la unidad opcional de GPS.
NODO, DIR, VELOCIDAD, CDIR, VELOCIDAD, PRENSA, HR, TEMPERATURA, PUNTO DE ROCIO, UBICACION GPS, HORA, VOLTIOS, ESTADO,

CONTROLAR

¥Q,021,000.01,090,000.01,1015.3,041,+022.0,+008.5,+50.763004:-001.539898:+3.10,2015-06- 05T10:19:30.8,+05.1,0004,y 36

Dénde

y STX

q Letra de nodo

021 Direcci6n del viento
000.01 Velocidad del viento
090 Direcci6n corregida
000.01 Velocidad corregida por GPS
1015.3 Presion

041 Humedad relativa
+022.0 La temperatura
+008.5 Punto de rocio
+50.763004 Latitud GPS
-001.539898 Longitud GPS

+3.10 Ubicacion de la altura del GPS
2015-06-05 Fecha

T10:19:30.8 Tiempo

+05.1 Voltaje de suministro
0004 Estado

y ETC

36 Suma de verificacion
NOTAS:

<STX> es el caracter de inicio de cadena (valor ASCII 2).
<ETX> es el carécter de fin de cadena (valor ASCII 3).
Checksum, la cifra de suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir) los caracteres STX y

ETX.

Configuracién predeterminada de MetSet

INFORME: NODO DIR VELOCIDAD CDIR VELOCIDAD PRESION RH TEMP. PUNTO DE ROCIO GPSLOCALIZACION TIEMPO VOLTIOS
COMPROBACION DEL ESTADO
PROTOCOLO : GILL SENSOR BRUJULA : ENCENDIDO POTENCIA: 0
COMUNICACIONES: RS232 COMPASSDECL : +000.0 HORA : 2015-06-05T11:04:54
BAUDIOS: 19200 SENSOR GPS : ENCENDIDO TIEMPO AUTOMATICO: ACTIVADO
NODO: Q UNIDADES GPS : MS DESPLAZAMIENTO TZ : +00.00
FRECUENCIA DE SALIDA: 1HZ SENSOR DE TEMPERATURA: ENCENDIDO ESTADO DE PUPMSG: ENCENDIDO
MODO MSG : CONT UNIDADES TEMP : C INFORME PUPMSG: ACTIVADO
ASCTERMO : CRLF PUNTO DE ROCIO DEL SENSOR: ENCENDIDO UNIDADES PUPMSG : ON
ECHO : ON UNIDADES PUNTO DE ROCIO : C MODBUS: RTU
ALINEAR: O PRESION DEL SENSOR: ENCENDIDO MODADDR : 1
MaxiMet Pagina 44 Ndmero 8

Doc. N° 1957-PS-021 octubre 2022



Machine Translated by Google

Gill instrumentos Ltd

SENSOR DE VIENTO: ENCENDIDO

UNIDADES PRENSA : HPA

BITS DE DATOS: 8

UNIDADES VIENTO : MS

HASL : +00000.00

OBSTACULOS : 1

NOTADO: 0.00

HAST: +00000.00

PARIDAD: NINGUNA

PROMEDIO CORTO : 60

SENSOR RH : ENCENDIDO

CONTRATERMINO : 10

PROMEDIO : 10

UNIDADES HR : %

MODICO: 1000

Cadena de datos completa GMX500:

Sin GPS

Nodo, Direccién relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccién corregida del viento, Viento medio relativo

Direccién (OMM), Velocidad media relativa del viento (OMM), Direccién relativa de la rafaga (OMM), Réafaga relativa

Velocidad (OMM), Estado del sensor de viento, Presién, Presion a nivel del mar, Presién en la estaciéon, Humedad relativa,

Temperatura, punto de rocio, humedad absoluta, rumbo de la brijula, sensacién térmica, indice de calor, densidad del aire, humedad

Temperatura de bulbo, hora del amanecer, hora del mediodia solar, hora del atardecer, posicién del sol, crepusculo (civil),

Crepusculo (ndutico), creplsculo (astrondémico), inclinacién X, inclinacién Y, orientaciéon Z, campo de informacién del usuario, fecha y hora del sistema, tensién de

alimentacién, estado, suma de comprobacién

¥Q,056,000.04,115,000,000.00,000,000.00,0100,0999.2,0999.2,0999.2,041,+023.2,+009.2,08.56,059,,, 1.2,+015.1,07:58,12:91,66:16:16:1

,16:57,17:39,18:19,+00,+01,+1,,2018-01- 16T11:13:19.5,+05.0,0000,y.22

GPS

Nodo, Direccidn relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccién corregida del viento, Velocidad corregida del viento,

Direccion Relativa Promedio del Viento (WMO), Velocidad Relativa Promedio del Viento (WMO), Direccién Relativa de Rafagas

(OMM), velocidad relativa de rafagas (OMM), direccién media corregida del viento (OMM), viento medio corregido

Velocidad (WMO), Direccion de rafagas corregida (WMO), Velocidad de rafagas corregida (WMO), Estado del sensor de viento,

Presion, Presion al nivel del mar, Presion en la estaciéon, Humedad relativa, Temperatura, Punto de rocio, Absoluto

Humedad, Rumbo de la brgjula, Ubicacién GPS, Rumbo GPS, Velocidad GPS sobre el fondo, Estado del sensor GPS, Viento

Enfriamiento, indice de calor, Densidad del aire, Temperatura de bulbo himedo, Hora del amanecer, Hora del mediodia solar, Hora del atardecer, Posicién del sol,

Crepusculo (civil), Crepusculo (nautico), Crepusculo (astrondmico), X-Tilt, Y-Tilt, Orientacién Z, Usuario

Campo de informacién, fecha y hora del sistema, tensién de alimentacion, estado, suma de comprobacién

¥Q, 301,000.01,180,000.08,000,000.000.000,000.00,000,000.000.00,000,000.00,0100,0998.9,0998.9,0998.9, 040,+023.1,+009.0,08.43,058,+50.763112:

-001.540188: -0011. 1.2,+014.9, 08:01,12:15,16:28,170:+17,17:06,17:47,18:26,+00,+00,+1,,2018-01-16T11:33: 05.7,+05.0,0004,y.67
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Cadena de datos predeterminada de fabrica GMX501:

Los elementos en rojo se relacionan con la unidad opcional de GPS.

NODO, DIR, VELOCIDAD, CDIR, VELOCIDAD, PRENSA, HR, TEMPERATURA, PUNTO DE ROCIO, RAD SOLAR, UBICACION GPS, HORA, VOLTIOS,

COMPROBACION DEL ESTADO

¥Q,021,000.01,090,000.01,1015.3,041,+022.0,+008.5,0000,+50.763004:-001.539898:+3.10,2015-06- 05T10:19:30.8,+05.1,0004,y 36

Dénde

021

000.01

090

000.01
1015.3

041

+022.0
+008.5
0000
+50.763004
-001.539898
+3.10
2015-06-05
T10:19:30.8
+05.1
0004

y

36

NOTAS:

STX
Letra de nodo
Direccion del viento

Velocidad del viento

Direccion corregida
Velocidad corregida por GPS
Presion

Humedad relativa

La temperatura

Punto de rocio

Radiacion solar

Latitud GPS

Longitud GPS

Ubicacion de la altura del GPS

Fecha

Tiempo

Voltaje de suministro
Estado

ETC

Suma de verificacién

<STX> es el caracter de inicio de cadena (valor ASCII 2).

<ETX> es el caracter de fin de cadena (valor ASCII 3).

Checksum, la cifra de suma de verificaciéon hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir) los caracteres STX y

ETX.

Configuracién predeterminada de MetSet

COMPROBACION DEL ESTADO DE VOLTAJE

INFORME: NODO DIR VELOCIDAD CDIR VELOCIDAD PRESION RH TEMP. PUNTO DE ROCIO SOLARRAD GPSLOCALIZACION TIEMPO

PROTOCOLO : GILL

SENSOR BRUJULA : ENCENDIDO

POTENCIA : 0

COMUNICACIONES: RS232

COMPASSDECL : +000.0

HORA : 2015-06-05T11:04:54

BAUDIOS: 19200

SENSOR GPS : ENCENDIDO

TIEMPO AUTOMATICO: ACTIVADO

NODO: Q

UNIDADES GPS : MS

DESPLAZAMIENTO TZ : +00.00

FRECUENCIA DE SALIDA: 1HZ

SENSOR DE TEMPERATURA: ENCENDIDO

ESTADO DE PUPMSG: ENCENDIDO

MODO MSG : CONT

UNIDADES TEMP : C

INFORME PUPMSG: ACTIVADO

ASCTERMO : CRLF

PUNTO DE ROCIO DEL SENSOR: ENCENDIDO

UNIDADES PUPMSG : ON

ECHO : ON

UNIDADES PUNTO DE ROCIO : C

MODBUS: RTU
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ALINEAR: 0

PRESION DEL SENSOR: ENCENDIDO

MODADDR : 1

SENSOR DE VIENTO: ENCENDIDO

UNIDADES PRENSA : HPA

BITS DE DATOS: 8

UNIDADES VIENTO : MS

HASL : +00000.00

OBSTACULOS : 1

NOTADO: 0.00

HAST: +00000.00

PARIDAD: NINGUNA

PROMEDIO CORTO : 60

SENSOR RH : ENCENDIDO

CONTRATERMINO : 10

PROMEDIO : 10

UNIDADES HR : %

MODICO: 1000

SENSOR SOLAR : ENCENDIDO

Cadena de datos completa GMX501:

sin GPS

Nodo, Direccién relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccién corregida del viento, Viento medio relativo

Direccién (OMM), Velocidad media relativa del viento (OMM), Direccién relativa de la rafaga (OMM), Rafaga relativa

Velocidad (OMM), Estado del sensor de viento, Presién, Presion a nivel del mar, Presién en la estacion, Humedad relativa,

Temperatura, punto de rocio, humedad absoluta, rumbo de la brijula, radiacion solar, horas de sol, sensacion térmica,

indice de calor, densidad del aire, temperatura de bulbo himedo, hora del amanecer, hora del mediodia solar, hora del atardecer, posicién del sol, crepusculo
(civil), creplsculo (nautico), creptsculo (astronémico), X-Tilt, Y-Tilt, Z- Orientacién, Usuario

Campo de informacién, fecha y hora del sistema, tensién de alimentacion, estado, suma de comprobacién

¥Q,003,000.02,062,000,000.00,000,000.00,0100,0999.3,0999.3,0999.3,041,+023.3,+009.3,08.61,059,0001,
00.00,,,1.2,+015.2,07:58,12:08,16:19,161:+15,16:57,17:39,18:19,+00,+00,+1,,2018-01-

16T10:50:19.2,+05.0,0000,y.08

GPS

Nodo, Direccidn relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccién corregida del viento, Velocidad corregida del viento,

Direccion Relativa Promedio del Viento (WMO), Velocidad Relativa Promedio del Viento (WMO), Direccién Relativa de Rafagas

(OMM), velocidad relativa de rafagas (OMM), direccién media corregida del viento (OMM), viento medio corregido

Velocidad (WMO), Direccion de rafagas corregida (WMO), Velocidad de rafagas corregida (WMO), Estado del sensor de viento,

Presion, Presion al nivel del mar, Presion en la estaciéon, Humedad relativa, Temperatura, Punto de rocio, Absoluto

Humedad, Rumbo de la brgjula, Ubicacién GPS, Rumbo GPS, Velocidad GPS sobre el fondo, Estado del sensor GPS, Solar

Radiacién, horas de sol, sensacion térmica, indice de calor, densidad del aire, temperatura de bulbo himedo, hora del amanecer, energia solar
Hora del mediodia, hora de la puesta del sol, posicién del sol, creplsculo (civil), creplsculo (néutico), crepusculo (astronémico), X

Inclinacién, inclinacién Y, orientacién Z, campo de informacién del usuario, fecha y hora del sistema, tensién de alimentacién, estado, suma de comprobacién

yQ, 153,000.00,260,000.48,000,000.000.00,000,000.00,000,000.000.00,000,000.00,0100,0999.3,
0999.3,0999.3,040,+023.3,+009.1,08.50,055,0000,00.00,+50.763012: -001.540143: +00.20.

,010B,,,1.2,+015.1,08:01,12:15,16:28,158:+15,17:06,17:47,18:26,+ 00,+01,+1,,2018-01 -16T10:42:27.8,+05.0,0004,y.48
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GMX551 Cadena de datos predeterminada de fabrica Los

elementos en rojo se relacionan con la unidad de opcién GPS.

NODO, DIR, VELOCIDAD, CDIR, VELOCIDAD, PRENSA, RH, TEMPERATURA, PUNTO DE ROCIO, PRECIP TOTAL, INTENSIDAD DE PRECIP,

SOLARRAD, UBICACION GPS, HORA, VOLTIOS, ESTADO, COMPROBAR

¥Q,021,000.01,090,000.01,1015.3,041,+022.0,+008.5, 00000.200,000.200,0000,+50.763004:- 001.539898:+3.10,2015-06-05T10:1,0+050.3,1,09:30.

Donde: y STX 000.200 Intensidad de precipitacion
q Letra de nodo 0000 Radiacion solar
021 Direcci6n del viento +50.763004 Latitud GPS
000.01 Velocidad del viento -001.539898 Longitud GPS
090 Direccion corregida +3.10 Ubicacion de la altura del GPS
000.01 Velocidad corregida por GPS 2015-06-05 Fecha
1015.3 Presion T10:19:30.8 Tiempo
041 Humedad relativa +05.1 Voltaje de suministro
+022.0 La temperatura 0004 Estado
+008.5 Punto de rocio v ETC
0000.200 Precipitacion Total 36 Suma de verificacion

Notas: <STX> es el caracter de inicio de cadena (valor ASCII 2)
<ETX> es el caracter de fin de cadena (valor ASCII 3)
Suma de verificacion, la suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir) los

caracteres STXy ETX

Configuracion predeterminada de MetSet

INFORME: NODO DIR VELOCIDAD CDIR VELOCIDAD PRESION RH TEMP. PUNTO DE ROCIO PRECIPT PRECIPI SOLARRAD

VERIFICACION DEL ESTADO DE VOLTAJE DE LA HORA DE LA UBICACION DEL GPS

PROTOCOLO : GILL

SENSOR BRUJULA : ENCENDIDO

POTENCIA : 0

COMUNICACIONES: RS232

COMPASSDECL : +000.0

HORA : 2015-06-05T11:04:54

BAUDIOS: 19200

SENSOR GPS : ENCENDIDO

TIEMPO AUTOMATICO: ACTIVADO

NODO: Q

UNIDADES GPS : MS

DESPLAZAMIENTO TZ : +00.00

FRECUENCIA DE SALIDA: 1HZ

SENSOR DE TEMPERATURA: ENCENDIDO

ESTADO DE PUPMSG: ENCENDIDO

MODO MSG : CONT

UNIDADES TEMP : C

INFORME PUPMSG: ACTIVADO

ASCTERMO : CRLF

PUNTO DE ROCIO DEL SENSOR: ENCENDIDO

UNIDADES PUPMSG : ON

ECHO : ON

UNIDADES PUNTO DE ROCIO : C

MODBUS: RTU

ALINEAR: 0

PRESION DEL SENSOR: ENCENDIDO

MODADDR : 1

SENSOR DE VIENTO: ENCENDIDO

UNIDADES PRENSA : HPA

BITS DE DATOS: 8

UNIDADES VIENTO : MS

HASL : +00000.00

OBSTACULOS : 1

NOTADO: 0.00

HAST: +00000.00

PARIDAD: NINGUNA

PROMEDIO CORTO : 60

SENSOR RH : ENCENDIDO

CONTRATERMINO : 10

PROMEDIO : 10 UNIDADES HR : % MODICO: 1000
PRECIP DEL SENSOR: ENCENDIDO
UNIDADES PRECIP : MM
SENSOR SOLAR ENCENDIDO
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Cadena de datos completa GMX551 (incluidos pluviémetros opcionales)

sin GPS

Nodo, Direccién relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccién corregida del viento, Viento medio relativo

Direccion (OMM), Velocidad media relativa del viento (OMM), Direccién relativa de la rafaga (OMM), Rafaga relativa

Velocidad (OMM), Estado del sensor de viento, Presion, Presion a nivel del mar, Presién en la estacion, Humedad relativa,
Temperatura, Punto de Rocio, Humedad Absoluta, Precipitacién Total, Intensidad de Precipitacion, Precipitacién

Estado, rumbo de la brdjula, radiacién solar, horas de sol, sensacién térmica, indice de calor, densidad del aire, bulbo himedo
Temperatura, hora del amanecer, hora del mediodia solar, hora del atardecer, posicion del sol, crepusculo (civil), crepdsculo

(Nautico), Crepusculo (Astrondmico), Inclinacién X, Inclinacién Y, Orientacién Z, Campo de informacién del usuario, Fecha del sistema y

Hora, tensién de alimentacion, estado, suma de comprobacion

yQ, 269,000.03,311,000,000.00,000,000.000.00,0100,1032.5,1032.5,1032.5,028,+023.0,+003.8,05.90,00000.20 0,000.200, n,
042,0001,218.20,+00,+281,+000.20: 54,12.12 :10,16:25,174:+18,17:03,17:45,18:24,+12,-14, +1,2017-01-20T11:46:01.3,+05.0,0000, y 51

GPS

Nodo, Direccién relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccién corregida del viento, Velocidad corregida del viento,

Direccion Relativa Promedio del Viento (WMO), Velocidad Relativa Promedio del Viento (WMO), Direccion Relativa de Rafagas

(OMM), velocidad relativa de rafagas (OMM), direccién media corregida del viento (OMM), viento medio corregido

Velocidad (WMO), Direccién de rafagas corregida (WMO), Velocidad de rafagas corregida (WMO), Estado del sensor de viento,

Presién, Presion al nivel del mar, Presién en la estacion, Humedad relativa, Temperatura, Punto de rocio, Absoluto

Humedad, Precipitacion total, Intensidad de la precipitacion, Estado de la precipitacién, Rumbo de la brijula, Solar

Radiacion, Horas de sol, Ubicacién GPS, Rumbo GPS, Velocidad GPS sobre el fondo, Estado del sensor GPS, Viento

Enfriamiento, indice de calor, Densidad del aire, Temperatura de bulbo hiimedo, Hora del amanecer, Hora del mediodia solar, Hora del atardecer,
Posicién del sol, Crepusculo (civil), Crepusculo (nautico), Crepusculo (astronémico), X-Tilt, Y-Tilt, Orientacién Z, Usuario

Campo de informacion, fecha y hora del sistema, tensién de alimentacion, estado, suma de comprobacién

yQ, 269,000.03,311.003.17,000,000.000.00,000.00,000.000.00.000.001.45.135.135.011.05.0100.1032.1032.5.5,1032.5.028,+023.0,+003.10.10.10.20.20.20.0.0.20.00:-
0.80, 064,+000.10,010B,+028,+028,1.2,+012.8,07:54,12:10,16:25,174:+18,17:03,17:45,18:24,+ 09,+03 ,+1,,20 17-01-20T11:46:01.3,+05.0,0000,y 51
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GMX550/GMX600 Cadena de datos predeterminada de fabrica Los elementos en

rojo se relacionan con la unidad de opcién GPS.

NODO, DIR, VELOCIDAD, CDIR, VELOCIDAD, PRENSA, RH, TEMPERATURA, PUNTO DE ROCIO, PRECIP TOTAL, INTENSIDAD DE PRECIP,

UBICACION GPS, HORA, VOLTIOS, ESTADO, COMPROBAR

¥Q,021,000.01,090,000.01,1015.3,041,+022.0,+008.5, 00000.200,000.200,+50.763004:- 001.539898:+3.10,2015-06-05T710:19:30,1,8,+05

Dénde: y STX 000.200 Intensidad de precipitacion
q Letra de nodo +50.763004 Latitud GPS
021 Direcci6n del viento -001.539898 Longitud GPS
000.01 Velocidad del viento +3.10 Ubicacién de la altura del GPS
090 Direccién corregida 2015-06-05 Fecha
000.01 Velocidad corregida por GPS T10:19:30.8 Tiempo
1015.3 Presion +05.1 Voltaje de suministro
041 Humedad relativa 0004 Estado
+022.0 La temperatura y ETC
+008.5 Punto de rocio 36 Suma de verificacion
0000.200 Precipitacién Total

Notas: <STX> es el caracter de inicio de cadena (valor ASCII 2)

<ETX> es el caracter de fin de cadena (valor ASCII 3)

Suma de verificacion, la suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir) los

caracteres STXy ETX

Configuracion predeterminada de MetSet

CCOMPROBACION DEL ESTADO DE VOLTAJE POR TIEMPO

INFORME: NODO DIR VELOCIDAD CDIR VELOCIDAD PRESION HR TEMP. PUNTO DE ROCIO PRECIPT PRECIPI UBICACION GPS

PROTOCOLO : GILL

SENSOR BRUJULA : ENCENDIDO

POTENCIA : 0

COMUNICACIONES: RS232

COMPASSDECL : +000.0

HORA : 2015-06-05T11:04:54

BAUDIOS: 19200

SENSOR GPS : ENCENDIDO

TIEMPO AUTOMATICO: ACTIVADO

NODO: Q

UNIDADES GPS : MS

DESPLAZAMIENTO TZ : +00.00

FRECUENCIA DE SALIDA: 1HZ

SENSOR DE TEMPERATURA: ENCENDIDO

ESTADO DE PUPMSG: ENCENDIDO

MODO MSG : CONT

UNIDADES TEMP : C

INFORME PUPMSG: ACTIVADO

ASCTERMO : CRLF

PUNTO DE ROCIO DEL SENSOR: ENCENDIDO

UNIDADES PUPMSG : ON

ECHO : ON

UNIDADES PUNTO DE ROCIO : C

MODBUS: RTU

ALINEAR: 0

PRESION DEL SENSOR: ENCENDIDO

MODADDR : 1

SENSOR DE VIENTO: ENCENDIDO

UNIDADES PRENSA : HPA

BITS DE DATOS: 8

UNIDADES VIENTO : MS

HASL : +00000.00

OBSTACULOS : 1

NOTADO: 0.00

HAST: +00000.00

PARIDAD: NINGUNA

PROMEDIO CORTO : 60

SENSOR RH : ENCENDIDO

CONTRATERMINO : 10

PROMEDIO : 10 UNIDADES HR : % MODICO: 1000
PRECIP DEL SENSOR: ENCENDIDO
UNIDADES PRECIP : MM
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Cadena de datos completa GMX550/GMX600

sin GPS

Nodo, Direccion relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccion corregida del viento, Viento medio relativo

Direccién (OMM), Velocidad media relativa del viento (OMM), Direccién relativa de la rafaga (OMM), Rafaga relativa

Velocidad (OMM), Estado del sensor de viento, Presion, Presion a nivel del mar, Presion en la estacion, Humedad relativa,

Temperatura, Punto de Rocio, Humedad Absoluta, Precipitacién Total, Intensidad de Precipitacién, Precipitacién

Estado, rumbo de la brujula, sensacion térmica, indice de calor, densidad del aire, temperatura de bulbo himedo, hora del amanecer, energia solar
Hora del mediodia, hora de la puesta del sol, posicién del sol, crepusculo (civil), crepisculo (nautico), crepdsculo (astronémico), X

Inclinacién, inclinacion Y, orientacion Z, campo de informacién del usuario, fecha y hora del sistema, tensién de alimentacion, estado, suma de comprobacion

yq, 269,000.03,311,000,000.00,000,000.00,0100,1032.5,1032.5,1032.5,028,+023.0,+003.8,05.90,00000.20 0,000.200, n,

042,+028,+0271,25.4,+0271,25.90,00000.20.20.20 ,16:25,174:+18,17:03,17:45,18:24,+12,-14, +1,2017-01- 20T11:46:01.3,+05.0,0000,y 51

GPS

Nodo, Direccion relativa del viento, Velocidad relativa del viento, Direccion corregida del viento, Velocidad corregida del viento,

Direccién Relativa Promedio del Viento (WMO), Velocidad Relativa Promedio del Viento (WMO), Direccién Relativa de Rafagas

(OMM), velocidad relativa de rafagas (OMM), direccién media corregida del viento (OMM), viento medio corregido

Velocidad (WMO), Direccion de rafagas corregida (WMO), Velocidad de rafagas corregida (WMO), Estado del sensor de viento,

Presion, Presion al nivel del mar, Presion en la estacion, Humedad relativa, Temperatura, Punto de rocio, Absoluto

Humedad, Precipitacion total, Intensidad de la precipitacion, Estado de la precipitacion, Rumbo de la brdjula, Ubicacién GPS,

Rumbo GPS, velocidad GPS sobre el suelo, estado del sensor GPS, sensacion térmica, indice de calor, densidad del aire, bulbo himedo
Temperatura, hora del amanecer, hora del mediodia solar, hora del atardecer, posicién del sol, creptsculo (civil), creplsculo

(Néautico), Crepusculo (Astrondmico), Inclinacién X, Inclinacién Y, Orientacién Z, Campo de informacién del usuario, Fecha del sistema y

Hora, tensién de alimentacion, estado, suma de comprobacién

yQ, 269,000.03,311.003.17,000,000.00,000.000.000.000.000.00.000.001.45.135.135.011.05.0100.1032.1032.5.5.1032.5.028,+023.0,+003.8.10.10.10.200.00

064,+000.10,010,+028, +028,1.2,+012.8,07:54,12:10,16:25,174:+18,17:03,17:45,18:24,+09,+03,+1,2017-01-20T11 :46:01.3,+05.0, 0000,y 51
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6.2. Configuracién de MaxiMet con MetSet

Instale el software MetSet (V2.12.01 o superior) en una PC desde el sitio web de Gill en:

http://gillinstruments.com/main/software.html

Antes de usar MetSet, verifique que MaxiMet esté correctamente conectado a un puerto COM serie o puerto COM USB en su PC (el nimero

de puerto COM méximo aceptado por MetSet es 50).

El cable RS232 a USB opcional de 1,8 m de Gill (nitmero de pieza de Gill 1957-10-065) se puede utilizar para alimentar y proporcionar un enlace

de comunicacién adecuado para configurar una unidad MaxiMet.

Notas: MetSet es compatible con unidades conectadas RS232 y RS422 solo con salidas ASCIl y NMEA.

Use el modo seguro si esta conectado a unidades configuradas para salidas SDI-12 o Modbus para leer/cambiar configuraciones.

La disponibilidad de ciertas funciones y pardmetros ilustrados dependera del modelo de MaxiMet y las Opciones, consulte el parrafo

2.1.2 y para obtener detalles sobre los parametros, el parrafo 9.1.

6.2.1 Abrir MetSet

Haga clic en el bot6n MetSet en el escritorio de su PC o seleccione Inicio > Todos los programas > MetSet > MetSet

Se muestra la ventana del Centro de control de MetSet. Si tiene mas de un MaxiMet conectado a su PC, MetSet, por defecto, selecciona el primer

dispositivo detectado.
Para la mayoria de las aplicaciones, se recomienda hacer clic en el botén MetSet Connect and Read .

MetSet interroga al MaxiMet y devuelve un resumen de la configuracién del dispositivo. Dependiendo del sensor MaxiMet conectado,

solo se mostraran los ajustes y pardmetros apropiados para la unidad MaxiMet conectada.

MetSet Configuration Software v2.15-09 X

Conecte el MaxiMet

enviar a MetSet y leer su
configuracién

ajustes

Conecte el MaxiMet

salida a MetSet sin

leer sus ajustes de

i It 3 configuracién

MEtCDnnect Metp* Desconecte MaxiMet y

crear dispositivo MaxiMet

configuracién usando MetSet

Desconectado

ﬁ:::. Lista de productos compatibles con MetSet

Figura 1 - Pantalla de apertura de MetSet

Nota: MetSet también guarda una copia de la pantalla a continuacién como un archivo de informe de sesién al que se puede acceder en el

siguiente destino: C\GillAppsData\Metset\SessionReports.
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Ejemplo de resumen de la configuracion del dispositivo MaxiMet (se muestra GMX550 con la opcién de GPS):

LOS AJUSTES SON LOS SIGUIENTES:

PROTOCOLO: GILL
COMUNICACIONES: RS232
(BAUDIOS): 19200

NODO: Q

FRECUENCIA DE SALIDA: 1HZ

MODO MSG: CONT

ASCTERMO: CRLF

ECHO: ON

ALINEAR: 0

SENSOR DE VIENTO: ENCENDIDO
UNIDADES DE VIENTO: MS
NOTADO: 0.00

PROMEDIO CORTO: 60
PROMEDIO: 10

SENSOR BRUJULA: ENCENDIDO
BRUJULA DECL: +000.0
SENSORGPS: ENCENDIDO
UNIDADES GPS: MS

TEMPERATURA DEL SENSOR: ENCENDIDO
UNIDADES TEMPERATURA: C

PUNTO DE ROCIO DEL SENSOR: ENCENDIDO
UNIDADES PUNTO DE ROCIO: C
PRESION DEL SENSOR: ENCENDIDO
UNIDADES PRENSA: HPA

HASL: +00000.00

HAST: +00000.00

SENSOR RH: ENCENDIDO
UNIDADES HR: %

PRECIP DEL SENSOR: ENCENDIDO
UNIDADES PRECIP: MM
ARPRECIP: ACTIVADO
INFORME: NODO DIR VELOCIDAD CDIR VELOCIDAD PRESION HR TEMP. PUNTO DE ROCIO PRECIPTO PRECIPI GPSLOCALIZACION TIEMPO
ESTADO ANTERIOR

POTENCIA: 0

HORA: 2016-04-15T12:30:57
TIEMPO AUTOMATICO: Si
DESPLAZAMIENTO TZ: +00.00
ESTADO PUPMSG: ENCENDIDO
INFORME PUPMSG: ENCENDIDO
UNIDADES PUPMSG: ENCENDIDO
MODBUS: RTU

MODADDR: 1

BITS DE DATOS: 8
OBSTACULOS: 1

PARIDAD: PAR
CONTRATERMINO: 10

MODICO: 1000

Nota: Los cambios en la configuracion de BAUDIOS, COMUNICACIONES o PROTOCOLO se realizaran después del préximo encendido.

Haga clic en el boton Cerrar para continuar con la pantalla de configuracion de MetSet.
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6.2.2 Pantalla de edicién de MetSet

Cuando estéa conectado correctamente, una pantalla de edicion de MetSet esté disponible para leer los ajustes de configuracién, cambiar los

ajustes de configuracién, guardar los ajustes de configuracién de MaxiMet en una ubicacién de archivo de PC, cargar los ajustes de

configuracién de MaxiMet desde un archivo de PC y ver la salida de cadena de datos sin procesar de MaxiMet.

Pantalla de edici6n de MetSet

e

o~

MetSet Configuration Software v2.15-09

m ASCII_Setup | Wind Temperature | Pressure
Protocol GILL
Interface RS232
Baud Rate 19200
Node ID Q
Output rate 1HZ
Message Mode CONT

Fuente de datos MetSet

Source: Device

MAXIMET Gl

NUmero de modelo

MetSet

Humidity = Predpitation

Reporting | System | PowerUp | MODBUS

Mueva el mouse sobre

v| &

v & ” .
exclamacion o signos de

v & ) ) ) ,

Py interrogacion para leer la configuracion

comentario

~ @

v @

volver a la apertura

Pantalla MetSet

S/N: 15410001

-1-0000 4800 COM6

S/W ver: 2669-2.00.20

Protocol ver: 4

-

‘Write Read
Settings Settings

Load
Setup

Save
Setup

Restore
Device
Setup

Backup
Device
Setup

About
MetSet

s L =4
Y b
Numero de serie Conexion
Estado

Informacion de estado de conexidon de MetSet

Dispositivo MaxiMet

opciones de configuracién

Ver MaxiMet en bruto

cadena de salida de datos

Lectura Funcién
EN LINEA en verde indica que MaxiMet se ha conectado con éxito a MetSet.
EN LINEA
OFFLINE en gris indica que MetSet se esta utilizando sin un MaxiMet en comunicacion
con MetSet.
4800 es un informe sobre la configuracién de la velocidad en baudios de MaxiMet.
4800 COM23

COM 23 es un informe sobre el nimero de conexién del puerto COM de MaxiMet.

Version S/W: 2669-2.00.20

2669 es el nimero de firmware de MaxiMet.

2.00.20 es la revision del firmware.

Version de protocolo: 4

4 es la version del protocolo (referencia interna de Gill).

Fuente: Dispositivo

MaxiMet y MaxiMet Model.

MetSet lee 'Dispositivo’ cuando la fuente de los datos que MetSet ha recuperado proviene de

MetSet lee 'Archivo’ cuando la fuente de datos proviene de un archivo guardado.

MetSet informa sobre el dispositivo MaxiMet conectado (MAXIMET
GMX600-1-000) y lee el nimero de serie de la unidad (S/N: 15410001)
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6.2.3 Configuracion en linea de MetSet

Botones de modo en linea Funcién

Los ajustes de configuracién de MetSet se guardan en un MaxiMet conectado.
Configuracion de escritura

Leer configuracién MetSet recupera los ajustes de configuracién de MaxiMet

Write Read
Settings Settings

Cuando se selecciona, MetSet recupera un archivo de PC de edicién de MetSet y actualiza
Configuracion de carga
MetSet con esta configuracion.

Cuando se selecciona, la configuracién de edicién de MetSet se guarda en una ubicacién de

Guardar configuracion N
archivo de PC.

Cuando se selecciona, los ajustes de configuracion de MaxiMet se transfieren a MetSet
Load Save

Setup Setup Copia de seguridad de la configuracion del dispositivo y luego a una ubicacion de archivo seleccionada

en una computadora

Backup Restore Cuando se selecciona, MetSet recupera una configuraciéon de MaxiMet de un archivo de PC,

Device Device Restaurar configuracién del dispositivo la carga en MaxiMet y actualiza la configuracion de edicion de MetSet.

Setup Setup

Haga clic en Ver salida para ver la cadena de datos ASCIl MaxiMet sin procesar
Ver salida desplazandose a la velocidad de salida. (Ver solo caracteristica). P.ej

Q,127,000.03,000,2000-01-01T00:40:50.2,+10.5,0000, 21

I Mend principal I Haga clic aqui para volver a la pantalla inicial de MetSet I

6.2.4 Paginas de edicidon de MetSet

Las funciones y parametros disponibles para ver y seleccionar dependeran del modelo de MaxiMet conectado. Consulte el parrafo 2.1.2 para obtener un resumen

de las salidas y los parametros de los sensores disponibles.

Nota: Los elementos que se muestran en negrita son la configuracién predeterminada.

Comms ‘ ASCIT_Setup | Wind Temperature = Pressure | Humidity | Precpitaton | Reporting | PowerUp | MODBUS

Comunicaciones

Protocol [GILL - } P&

Interface [R5232 v] &

Baud Rate [ 19200 v} &

Node ID [Q -J 9

Output rate [ 1HZ - J o

Message Mode [com vJ 0

Protocolo: GILL, MODBUS o SDI-12

(para SDI-12 también establezca MetSet Comms/Interface en SDI-12)
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Interfaz: RS232, RS422, RS485P2W (punto a punto), SDI-12 y EXT

El ajuste EXT significa RS422 0 RS232 seleccionado mediante un enlace de cable en el pin 8 del

conector (consulte el parrafo 4.4.2)
Tasa de baudios: 4800, 9600, 19200, 38400 0 57600

(1200 seleccionado automéaticamente con configuracién SDI-12)

ID de nodo: AaP,Qaz
Tasa de produccién: 1 Hz (1 por segundo), una vez por minuto, una vez por hora
Modo de mensaje: CONT (salida continua) o POLL (modo interrogado)

Notas: Cuando la configuracién de Comunicaciones o Tasa de baudios se cambia y se guarda en el dispositivo, se emite una advertencia
MetSet. Estos cambios de configuracién no se activaran hasta que el MaxiMet se apague y se vuelva a encender. El dispositivo de

conexion también necesitara que se cambien sus configuraciones de Comunicaciones y Tasa de baudios para que coincidan con MaxiMet.
Al seleccionar Modbus, el modo de mensaje debe configurarse para CONT.
La salida Gill ASCII siempre tiene un formato fijo para 8 bits de inicio, sin paridad y 1 bit de parada.

Cuando la tasa de salida se establece en una vez por minuto o unavez por hora, el promedio de viento esta deshabilitado.

Configuracion ASCII

Comms IASCII_Setup ‘ Wind | Temperature | Pressure ‘ Humidity

Termination [CRLF v] (2]
Echo [ON v] o
Terminacion: CRLFoCR
Eco: ENCENDIDO 0 APAGADO
Viento

Comms ‘ ASCII_Setup HWind Temperature Pressure ‘ Humidity

North Alignment D |

o

Sensor Windspeed [ON v]

Wind speed Units (ms - @
No-Direction Wind Speed 0.00 o
Short Term Average 60___ o
Long Term Average 0 O
Compass Sensor [ON - ] 9
Compass Dedlination +000.0 e
GPS Sensor [ON '] 9
GPS Speed Units [MS v] 0
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Alineacion Norte: 0-359 grados
Sensor de velocidad del viento: ENCENDIDO 0 APAGADO
Unidades de velocidad del viento: MS KTS MPH KPH FPM

(Metros/Segundo, Nudos (Millas Nauticas/Hora), Millas/Hora,

Kilémetros/Hora, Pies/Minuto)

Velocidad del viento sin direccion: 0,00 m/s a 5,00 m/s

Velocidad del viento por encima de la cual se emiten las lecturas de direccion.

Promedio a corto plazo: 60 (10-60)

Configura el promedio a corto plazo de la OMM como el maltiplo definido de la tasa de salida,
es decir, AVGSHORT 10 es un promedio mévil de los Ultimos diez

salidas.

Promedio a largo plazo: 10 (1-10)

Configura el promedio a largo plazo de la OMM como el multiplo definido del promedio a corto
plazo, es decir, si AVGSHORT es 10 y AVGLONG también es 10, el promedio a largo plazo es

un promedio mévil de las Ultimas 100 salidas.

Sensor de brijula: ENCENDIDO 0 APAGADO

Con el sensor de brdjula activado, las lecturas de direccién del viento corregidas al norte
magnético se emiten en la cadena de datos (CDIR). Si se establece en APAGADO, el campo

con la lectura de direccién corregida por brijula se deja en blanco.

Declinacién de la brdjula: +000.0

La declinacion es la declinacion magnética (el angulo entre el norte magnético y el norte
verdadero) en grados. Este es un factor de correccion que se agrega al rumbo del norte

magnético de la brijula. Las cifras de mapa y declinacién en cifras decimales se pueden obtener

de:
http://www.geosats.com/magdecli.html http://
www.ngdc.noaa.gov/geomag/declination.shtml
Sensor GPS: ENCENDIDO 0 APAGADO (para unidades de opcion de salida de sensor GPS)
Unidades de velocidad GPS: MS KTS MPH KPH FPM
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Notas de lectura de viento promedio de la OMM

Notas: Las lecturas de viento promedio de la OMM estan desactivadas en el modo de ahorro de energia MaxiMet.

Cuando la tasa de salida se establece en una vez por minuto o una vez por hora, el promedio de viento esta deshabilitado.

La tasa de salida predeterminada de MaxiMet es una lectura nueva cada segundo. En este caso, el resultado de la lectura del

viento promedio de la OMM se basara en:
1y10)xy (10 - 60)

Las salidas de direcciéon y magnitud se derivan de la suma vectorial de U y V durante el periodo promedio RWALONG

(predeterminado 10 minutos con tasa de salida de 1 Hz).

La salida de rafaga se deriva de la suma vectorial de Uy V en 3 lecturas (3 segundos con una tasa de salida de 1 Hz), y la rafaga
maxima es el maximo del valor de réfaga durante el periodo RWASHORT (predeterminado 60 segundos con una salida de 1 Hz).
Velocidad). El valor de rafaga maxima se restablece a cero al final de cada periodo RWASHORT.

Output Output Owutput

(Y N N A NN N S M S |

Average Data

Output Perod
. -
T -
Averaged direction & Magnitude reading (first average period)
A -
« >

Averaged direction & Magnitude reading (second average period)

Configuracién predeterminada de RWA: Tasa de salida
RWACORTO: (Hz): 1 60
LARGO: 10

Por lo tanto , periodo de salida de MaxiMet = 60/1 = 60 segundos (el MaxiMet generaré una lectura cada 60 segundos).

Lectura promediada de direccién y magnitud = 10 x 60 = 600 segundos (este es el tiempo en el que se promediaran las lecturas).

Cuando se haya completado el periodo de construccién promedio, el promedio informado a partir de entonces serd un promedio

movil derivado del Ultimo periodo de tiempo de direcciéon y magnitud promediado.

Por ejemplo, si se requiere una salida de datos promedio de 2 minutos, configure:

LARGO: 2
RWACORTO: 60

Para estas configuraciones, cada minuto obtendra una lectura de salida promedio basada en los 2 minutos anteriores de datos
de viento.

Por ejemplo, si se requiere una salida de datos promedio de 10 minutos, configure:

LARGO: 10
RWACORTO: 60

Para estas configuraciones, cada minuto obtendria una lectura de salida promedio basada en los 10 minutos anteriores.
minutos de datos de viento.
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Para habilitar las lecturas de viento promediadas de la OMM en la cadena de datos MaxiMet, seleccione la pestafia Informes/USERDEF y agregue un nuevo

campo de informes del ment desplegable llamado:

LA VELOCIDAD PROMEDIO Salidas Lecturas de velocidad promedio
PROMEDIO Salidas Lecturas de direccién promedio
AUGCDIR Salidas Lecturas de direccién corregida promedio

La velocidad de rafaga méaxima es la magnitud de la ra&faga méaxima medida durante el periodo de salida a corto plazo. La rafaga se genera a partir de un

promedio mévil de 3 segundos del periodo de salida a corto plazo y se restablece al final del periodo de salida a corto plazo.

VELOCIDAD Salidas Velocidad maxima de rafagas de viento

La direccién de rafaga méaxima es la direccién de la raéfaga méaxima medida durante el periodo de salida a corto plazo. La rafaga se genera a partir de un promedio

movil de 3 segundos del periodo de salida a corto plazo y se restablece al final del periodo de salida a corto plazo.

GDIR Salidas Direccion méaxima de rafagas de viento

Cada vez que se enciende la unidad, hasta que la unidad haya alcanzado su intervalo minimo de promedio a largo plazo, el cédigo de estado del viento indicara 0100

(Edificio promedio de medicion).

Si MaxiMet esta en modo sondeado, cuando sea sondeado (salida predeterminada de 1 Hz), MaxiMet generara el Gltimo promedio vélido de velocidad y direccién

del viento de 10 minutos, actualizado cada minuto junto con la Ultima magnitud de rafaga valida de 1 minuto, debido a la configuracién predeterminada de WMO.

En el modo sondeo, el Gltimo conjunto de mediciones WMO calculadas se emitira al recibir una solicitud de sondeo.

Mientras se construye un nuevo promedio de la OMM, se generaré el Gltimo promedio de la OMM calculado.

60m/s
30m/s 28m/s
29m/ 5 Se observan dos eventos de rafagas dentro de un periodo de
salida de datos promedio. El primero produce un valor medio de 29 m/s,
15m/s el segundo un valor medio de 27,33 m/s. El evento con el valor promedio
mas alto es el que arrojara el MaxiMet, que en este caso seria el valor
promedio del primer evento, aunque la rafaga maxima fue mayor durante
el segundo evento.
/ 7m/s ’
Average value = Average value=
29m/s 27.33m/s
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La temperatura

Comms ASCII_Setup Wind | Temperature | Pressure | Humidity

Temperature Sensor [ON v] 9
Temperature Units [c v] 9
Dew point Sensor [ON .] (7
Dew point units [c - ] (7}

Sensor de temperatura: ENCENDIDO 0 APAGADO

Unidades de temperatura: C, K o F (centigrados, Kelvin, Fahrenheit)

Sensor de punto de rocio: ENCENDIDO 0 APAGADO

Unidades de punto de rocio: C,KoF

Presion

Comms ASCII_Setup . Wind Temperature Pressure ‘ Humidity

Pressure Sensor [QN v] o
Pressure Units [HpA v] e
Height Above Sea Level +00000.00 (2]
Height Above Station +00000.00 (7]
Sensor de presion: ENCENDIDO 0 APAGADO
Unidades de presion: HPA, MB, MMHG, INHG

(Hectopascales, Milibares, Milimetros Mercurio, Pulgadas Mercurio).

Altura sobre el nivel del mar: +00000.00 (0 a 10000 metros)

Elevacion (sobre el suelo) de la unidad en relacion con el punto medio del nivel del mar.

La presion atmosférica varia con la altura sobre el nivel del mar, asi como con las condiciones
atmosféricas. Como la altitud a la que opera el sensor de presién suele ser constante (la altura
de la estacion), se realiza una correccién para que la lectura del sensor de presion parezca
como si se hiciera a nivel del mar. Esto significa que la lectura de presién debe aumentarse
ligeramente con respecto al valor leido por el sensor MaxiMet situado sobre el nivel del mar (a

menudo conocido como presion de la estacion).

Altura sobre la estacion: +00000.00 (-100 a +100 metros)

El usuario puede configurar la cifra HASL junto con la cifra HASTN para permitir que la presion al nivel del mar sea

calculado.

MaxiMet Pagina 60 Nimero 8
Doc. N° 1957-PS-021 octubre 2022



Machine Translated by Google

Gill instrumentos Ltd

Humedad

Comms ASCII_Setup Wind Temperature Pressure | Humidity

Humidity Sensor [ON = ] ')
Humidity Units % - @
Sensor de humedad: ENCENDIDO 0 APAGADO
Unidades de humedad: %

Precipitacion (lluvia)

Comms ‘ ASCII_Setup Wind Temperature Pressure Humidity |Precipitation

Rain Sensor [ON '] 0
Precipitation Units [MM .] (7
Auto-reset Total Precipitation [ON - ] «©
Rain gauge tip size 0.200 e
Sensor de lluvia: ENCENDIDO 0 APAGADO
Unidades de precipitacion: MM o IN (por hora)

Restablecimiento automatico de precipitacion total: ENCENDIDO o APAGADO

ON restablece la lectura de precipitacion total a cero cuando la hora del reloj marca 23:59:59 a 00

(medianoche).

APAGADO da como resultado una medicién continua de la precipitacion total.

Tamaiio de la punta del pluviémetro:
GMX550/551 por defecto 0,000 (se puede configurar de 0,000 a 9,998 mm para que coincida con el calibre conectado).
Cuando se conecta un sensor de indicacién de lluvia inicamente , con el tamafio de la boquilla configurado en
cero (es decir, 0,000), el estado de precipitacion se actualizara de la siguiente manera: el estado de precipitacion
informard Y mientras el contacto/relé esté en su estado cerrado.
El estado de precipitacién informara N mientras el contacto/relé esté en su estado abierto.
Cuando se conecta un dispositivo de cubeta basculante al GMX550/GMX551, configure el tamafio de la punta

para que coincida con el de la cubeta basculante.

GMX240/400/600 predeterminado 0,080, (configurado para 0,08 mm para usar con el pluviémetro de

estado s6lido).
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Solar
Comms ‘ ASCII_Setup Wind Temperature Pressure Humidity HSolar
Solar Sensor [DN v} (7]

Sensor solar: ENCENDIDO 0 APAGADO

Informes
Comms | ASCII_Setup | Wind | Temperature | Pressure | Humidity | Predpitation | Reporting
Report Format USERDEF > @

Formato de informe: USERDEF, POR DEFECTO, COMPLETO o NMEA

NODE POLAR CDIR PRESS RH TEMP DEWPOQINT PRECIPT PRECIPI TIME VOLT STATUS

Select Parameters to Report
ooe~Jpoun o ~Jmes <Jm <Jme -]oewon <mecrr <mecr <[me Jor Jsmus <]
5

I |

Seleccione Parametros para informar.

Los parametros informados reales y el orden de salida mostrado dependeran del modelo MaxiMet. Para obtener méas detalles sobre los parametros derivados,

consulte el parrafo 2.1.2 y el parrafo 9.1.

DEFECTO Configura la unidad para informar los pardmetros de salida establecidos en fabrica

COMPLETO Establece la unidad para generar todos los sensores disponibles y la salida de parametros derivados

NMEA Configura la unidad para generar una cadena de datos NMEA

DEFUSUARIO Los parametros del informe pueden seleccionarse en cualquier orden o activarse o desactivarse en
Configuracién de DEFUSUARIO

NODO Emite una letra de nodo (A a Z)

VELOCIDAD Salidas de lecturas de velocidad del viento

VELOCIDAD Da salida a la velocidad corregida si una opcion de GPS esta habilitada

VELOCIDAD

Salidas OMM Velocidad de rafaga

VELOCIDAD CGS Velocidad de rafaga corregida si una opcién de GPS esta habilitada

LA VELOCIDAD PROMEDIO Da salida a la lectura de velocidad promedio de WMO basada en la configuracién de AVG Short y AVG Long

VELOCIDAD PROMEDIO Da salida a la lectura de velocidad media corregida de la OMM mediante GPS en funcién de los ajustes AVG Short y AVG Long

TU Salidas Lecturas de direccion del viento

CDIR Emite lecturas de direccién del viento corregidas con la brijula
GDIR Salidas OMM Direccion de rafagas

CGDIR

Direccién de rafagas de la OMM corregida por brijula

PROMEDIO Da salida a la lectura de direccion promedio de la OMM basada en la configuracion AVG Short y AVG Long
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AUGCDIR

PRENSA

PSL

RTPC

RH

Ah

TEMPERATURA
PUNTO DE ROCIO

PRECIPTO

Precipicio

PRECIPIOS

MUJER

HEATIDX
AIRDENS
WBTEMP

SOLARRAD

Da salida a la lectura de direccion corregida de la brdjula promedio de la OMM basada en los ajustes AVG Shorty AVG
Long Da salida a la lectura de presién barométrica Da salida a la presién barométrica al nivel del mar si se establece la

cifra HASL (consulte la pagina 63)

Da salida a la presién barométrica en la estacion si se establece la cifra HASTN (consulte la pagina 63)
Emite lectura de humedad relativa Emite humedad

absoluta Emite lectura de temperatura Emite lectura

de punto de rocio Emite precipitacién (lluvia) Lectura

total; esta lectura se actualiza a la tasa de salida

(por defecto 1 Hz/ una vez por segundo)

Se establece en cero al encender el MaxiMet Se

establece en cero cuando el reloj marca 23:59:59 a 00 (medianoche) si el restablecimiento automatico de la precipitacion
total se establece en ON (configuracién predeterminada)

Salidas Precipitacion (Lluvia) Intensidad. Es la suma de los Ultimos sesenta lotes de datos de lluvia acumulados

de 1 minuto. Se genera una nueva medida de suma cada

minuto

Muestra el estado de precipitacién (lluvia) como No (N) o Si (Y)

Cambia N a Y cuando se incrementa la precipitacion total

Cambia Y por N cuando la precipitacion total no ha aumentado en los Gltimos

60 segundos

Emite el valor de sensacién térmica cuando la temperatura es inferior a 10 °C y la velocidad del viento es de al menos
1,5 m/s Emite el valor del indice de calor cuando la temperatura es superior a 75 °F Emite el valor de densidad del aire

Emite la temperatura de bulbo himedo Emite la lectura de radiacién solar

HORAS SOLARES Horas de sol

SOL
TARDE
SOLES
SUNP
TWIC
MELLIZO
TWIA
XTILT
YTILT
ZORIENTE

COMPAS

Amanecer
mediodia solar

Puesta de sol

Posicion del Sol (Acimut y Elevacion)
Crepusculo (civil)

Crepusculo (nautico)

Crepusculo (astron6mico)

Inclinacién en el eje X

Inclinacién en el eje Y

Orientacién (vertical/invertida)

Lectura de la direccién del rumbo de la brajula

GPSHEADING Emite un rumbo de direccién GPS

GPSVELOCIDAD

Emite una velocidad de GPS sobre el suelo

UBICACION GPS Emite longitud, latitud y altura GPS Emite una ubicacién fija y el nimero de

ESTADO GPS

TIEMPO

VOLTIO

ESTADO.

ESTADO DE VIENTO

INF. DEL USUARIO

satélites visibles Emite fecha y hora de MaxiMet Emite el voltaje de alimentacion de

MaxiMet Emite el cédigo de estado de los sensores de MaxiMet (consulte el parrafo 8.3)

Codigos de estado de salida relacionados con los datos del sensor de viento (consulte el parrafo 8.3)

Informacion del usuario de hasta 16 caracteres, excluye "@", ",", "*", "%" y "?"
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Sistema

Comms ASCII_Setup Wind

Power Mode

Date Time

Update System time from GPS
Time Offset

Latitude
Longitude

User information

Modo de energia:

Fecha y hora:

Temperature Pressure Humidity Solar Reporting | System

t -] @

2015-06-17T07:33:16

[on 3

+00.00

-001.541500
CAL DUE 15.08.17

+50.758500 o
0 es el modo de operacién de energia normal predeterminado

1 es un modo de ahorro de energia y con este ajuste, la unidad hara una lectura solo a la velocidad de
salida, ya sea en modo de sondeo o en modo continuo. Para obtener la potencia mas baja, configure

la unidad para una lectura de salida por hora.

Notas: El modo de ahorro de energia (1) no se aplica a las salidas NMEA, SDI-12 o Modbus.

En modo de ahorro de energia Precip |, Precip T, datos de viento promedio

y las horas de sol no se pueden calcular.

Establecer/leer la fecha/hora del sistema (AAAA-MM-DDTHH:MM:SS).

Consulte también el parrafo 6.9 para configurar la fecha/hora con mayor precision.

Actualizar la hora del sistema desde el GPS: ON/OFF

Desplazamiento de tiempo:

Latitud:

Longitud:

Informacion del usuario:

Si una unidad de GPS esté habilitada, se aplica la hora UTC. Espere una hora para que la hora del

GPS se actualice después de encenderlo.

+00.00

Compensacion horaria UTC GPS (rango -24.00 a +24.00 hrs)

Si utiliza unidades solares para las que se necesitan la salida del sol, la puesta del sol y

otros parametros relacionados, introduzca la latitud del lugar de instalacion.

Si utiliza unidades solares para las que se necesitan la salida del sol, la puesta del sol y

otros parametros relacionados, introduzca la longitud de la ubicacién de la instalacion.

El campo Informaciéon del usuario tendr& un tamafio maximo de 16 caracteres, compuesto por

caracteres ASCII imprimibles (para excluir "@", ",", "*", "%"y "?").

Nota: Es posible que se incluya un caracter de espacio.

Este campo permite al usuario, por ejemplo, registrar las fechas de instalacién o calibracion,

por ejemplo, Cal debido 15.08.17

MaxiMet
Doc. N° 1957-PS-021

Pagina 64 Namero 8
octubre 2022



Machine Translated by Google

Gill instrumentos Ltd

Encender

Comms \ ASCII_Setup

Status Message Output
Report Message Output
Units Message Qutput

Salida de mensaje de estado:

Salida del mensaje de informe:

Salida de mensaje de unidades:

MODBUS

Comms | ASCII Setup | Wind

Mode

Address

Data bits

Stop bits

Parity

Termination Char ASCII code

Inter-char timeout (ms)

Modo:

Direccién:

Bits de datos:

Bits de parada:

Paridad:

Terminacién Char Cédigo ASCII:

Tiempo de espera entre caracteres (mS):

Wind | Temperature

Temperature

Pressure Humidity Precipitation Reporting System |PowerUp
En - @
[on -] @
[on - @
ENCENDIDO 0o APAGADO
P.ej MAXIMET GMX501-3B-0000 2669 V2.00.14

Informa los detalles del modelo MaxiMet y la version del firmware.

ENCENDIDO 0 APAGADO

P.ej
NODE,DIR,SPEED,CDIR,PRESS,RH,TEMP,DEWPOINT,SOLARRAD,
TIME,VOLT,STATUS,CHECK Informa los parametros de salida de la cadena de datos y

el orden de salida.

ENCENDIDO 0 APAGADO

P.ej -,GRADOS,MS,GRADOS ,HPA%,C,C,\WM2,-,V,-,-
<FIN DEL MENSAJE DE INICIO>

Informa las unidades de medida de los parametros de salida.

Pressure Humidity Precipitation Reporting System PowerUp MODBUS

[&1U v
s v
M v
e =

QOOQOOOQ®

1000___

RTU o ASCII

1a247

8 para Modbus RTU, 7 para Modbus ASCI|

2 para sin paridad, 1 para paridad par/impar

NINGUNO, IMPAR o PAR

10, (0-255)

1000 (500 a 10000)
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6.3. Modo sondeado

6.3.1 Configuracion para Modo Polled (MaxiMet Set for Power Mode 0)

Para configurar una unidad MaxiMet para el modo sondeado:

1. Conecte un MaxiMet predeterminado a una PC como se describe en el parrafo 4.6.

2. Abra MetSet como se describe en el parrafo 6.2.

3. Haga clic en la pagina Editar comunicaciones:- a.
Establezca el protocolo para la interfaz de modo de encuesta requerida, por ejemplo,
RS485. b. Establezca Modo de mensaje en Sondeo.

4. Haga clic en Guardar configuracion en el dispositivo en el mend del modo en linea.

5. Apague la unidad MaxiMet.

6. Cambie las conexiones de hardware para la interfaz de modo de encuesta requerida.

6.3.2 Recuperacion de datos en modo sondeado (MaxiMet configurado para el modo de potencia 0)

La frecuencia de medicion sera siempre de 1 Hz (es decir, independientemente de la frecuencia de salida o la frecuencia de sondeo seleccionadas).

La cadena de medicién configurada se emitird en respuesta a una solicitud de medicién ("<direccién de nodo de red>") del usuario.

Por ejemplo, Q (donde Q es el identificador MaxiMet predeterminado, rango AZ).

Cuando el usuario emite una solicitud de medicién de sondeo, el Gltimo conjunto calculado de medicién de 1 Hz debe ser

produccion.

El tiempo de respuesta a un sondeo sera inferior a 570 milisegundos, pero tenga en cuenta que es posible que los parametros que requieren GPS no estén

disponibles hasta que se haya logrado la fijacion del satélite.
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6.4. Configuracion de MaxiMet para SDI-12

Para configurar una unidad MaxiMet para SDI-12:

1. Conecte un MaxiMet predeterminado a una PC como se describe en el parrafo 4.6.
2. Abra MetSet como se describe en el parrafo 6.2.

3. Haga clic en la pagina Editar comunicaciones:-

una. Establecer protocolo para SDI-12.
b. Configure la interfaz para SDI-12.
No se requieren otros cambios de configuracion.

4. Haga clic en Guardar configuracion en el dispositivo en el mend del modo en linea.

5. Apague la unidad MaxiMet.

6. Cambie las conexiones de hardware para SDI-12 (ver parrafo 4.9).
7. Encienda la unidad MaxiMet (voltaje de alimentacién SDI-12 de 9,6 V a 16 V CC). Espere 10 segundos para que la unidad se inicie antes de

enviar un comando SDI-12.

Notas: Cuando el protocolo esta configurado para el modo SDI-12, configura automaticamente la tasa de baudios de MaxiMet en 1200 baudios.

independientemente de su ajuste en baudios.

Solo los parametros mencionados a continuacién estan disponibles en el modo de protocolo SDI-12, independientemente de la

configuracion de la pagina Informes.
6.4.1 Unidades de medida SDI-12

Nota: No todas las siguientes salidas estan disponibles y dependeran de la variante MaxiMet, ver parrs.

2.1.2y9.1.

Parametros de salida del modelo GMX SDI-12

Velocidad relativa del viento: Metros por segundo (m/s)
Velocidad del viento corregida: Metros por segundo (m/s)
Velocidad media relativa del viento Metros por segundo (m/s)
Velocidad de rafaga relativa Metros por segundo (m/s)
Direccion relativa del viento: Grados (°)
Direcci6n del viento corregida: Grados (°)
Direccién relativa media del viento Grados (°)

Direccion relativa de la rafaga
La temperatura:

Humedad relativa:

Punto de rocio:

Presion:

Intensidad de precipitacion:

Precipitacion total:

Escalofrios:
indice de calor:
Densidad del aire:

Temperatura del bulbo himedo:
Radiaci6n solar:

Horas de sol:
Amanecer:
Mediodia solar:
Puesta de sol:

Posicion del Sol:
Crepusculo civil:
Crepusculo nautico:

Crepusculo astronémico:

Grados (°)

Grados Celsius (°C)

Porcentaje (%)

Grados Celsius (°C)
Hectopascales (hPa)

Milimetros por hora (mm/h)
Milimetros (mm)

Grados Celsius (°C)

Grados Celsius (°C)

Kilogramos por metro cubico (kgm-3)
Grados Celsius (°C)

Vatios por metro cuadrado (W/m2)
Horas (horas)

Horas:Minutos (h:min)
Horas:Minutos (h:min)
Horas:Minutos (h:min)

Grados (°)

Horas:Minutos (h:min)
Horas:Minutos (h:min)

Horas:Minutos (h:min)
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Inclinacién X Grados Positivos o Negativos (°)

Inclinacion Y: Grados Positivos o Negativos (°)

Orientaci6n Z: lo00

Altura sobre el nivel del mar: Metros (m)

Latitud: Grados (los valores positivos son N, los negativos son S)

Longitud: Grados (los valores positivos son E, los negativos son W)

Fecha: Afios-Meses-Dias

Tiempo: Horas:Minutos:Segundos (h:min:s)

Estado Cadigo de estado del sensor de 4 digitos (por ejemplo, 0000 para una condicién sin falla)

6.4.2 Comandos SDI-12

Nota: Para cada uno de los aMx! comandos y el aC! comando existe un equivalente aMCx! y jACC! comando que proporciona un CRC de 3
caracteres en el comando de envio de datos asociado (aDO0!, aD1! ...) inmediatamente antes de los caracteres <CR><LF>. El

CRC se calcula segun el SDI-12

Estandar.

Nota: Las medidas no disponibles se "rellenaran”, por ejemplo: +999,99

?! Devuelve la direccién de la unidad (el valor predeterminado es 0)
a Letra de la direccion de la unidad actual (el valor predeterminado de fabrica es 0, el rango es de 0 a 9)
b Nueva letra de direccién, rango de 0 a 9

jAb! Cambie la direccién de la unidad de a a b (ver arriba) aM!

Direccion, direccion relativa del viento, velocidad relativa del viento, direccién corregida del viento, velocidad corregida del viento (solo

unidades con opcién de GPS), estado
aM1! Direccién, temperatura, humedad relativa, punto de rocio, presion, estado, sensacion térmica, indice de calor, aire
Densidad, temperatura de bulbo himedo
aM2! Direccidn, direccion relativa del viento, velocidad relativa del viento, estado aM3!
Direcciodn, Intensidad de Precipitacion (Lluvia), Precipitacion Total (Lluvia), Estado aM4! Direccion,
radiacion solar, horas de sol, inclinacién X, inclinacién Y, orientacién Z, estado aM5! Direccién, parte entera de
latitud con signo, parte fraccionaria de latitud con signo, entero de longitud con signo
parte, parte fraccionaria de longitud firmada, altura sobre el nivel medio del mar, estado aM6!
Direccion, Afio, Mes, Dia, Hora, Minuto, Segundo, Estado aM7! Direccién, hora de salida del sol, hora del
mediodia solar, hora de puesta del sol, posicion del sol (azimut), posicion del sol (elevacion), crepusculo (civil), crepusculo (nautico),
crepUsculo (astronémico), estado
aM8! Direccidn, direccion media relativa del viento, velocidad media relativa del viento, direccion relativa de rafagas de viento,
velocidad relativa de rafagas de viento, unidades 1=ms, 2=kph, 3=mph, 4=nudos, 5=fpm, Estado aM9! Direccién, direccién
media relativa del viento, velocidad media relativa del viento, rafagas de viento relativas
Direccion, velocidad relativa del viento en réfagas, estado
abo! Solicitar una linea de los datos anteriores

iC.Al Medicién concurrente agrupada en mediciones primarias, hora/ubicacion, promedio/rafaga y derivada

aDO! Direccion, direccion relativa, velocidad relativa del viento, direccion corregida, velocidad corregida del viento, temperatura, humedad
relativa, presion, intensidad de precipitacion, radiacion solar

aD1! jDireccién, inclinacion x, inclinacion y, orientacion z, anl, an2, digl, volt aD2!

Direccion, fecha afio, fecha mes, fecha dia, hora hora, hora minuto, hora segundo, latitud gps
numero entero, fraccién de latitud gps, nimero entero de longitud gps, fraccion de longitud gps, altura gps sobre el nivel del
mar

aD3! Direccion, direccion media de la OMM, velocidad media del viento de la OMM, direccién relativa de las rafagas de la OMM, velocidad
relativa de las rafagas de la OMM, unidades medias de la velocidad del viento de la OMM, unidades relativas de la velocidad del viento de
las réfagas de la OMM, Unidades 1=ms, 2=kph, 3=mph, 4= nudos, 5=fpm

aD4! Direccion, sensacion térmica, indice de calor, densidad del aire, temperatura de bulbo himedo, punto de rocio, precipitacion total,

horas solares
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aD5! Direccion, salida del sol, mediodia solar, puesta del sol, azimut de la posicién del sol, elevacion de la posicién del sol, crepusculo civil,

crepUsculo nautico, creplsculo astrondmico, estado

aXU1! establecer unidades de medida para aM8! a m/s axXu2!

establecer unidades de medida para aM8! a km/h aXU3! establecer

unidades de medida para aM8! a mph

axu4! establecer unidades de medida para aM8! a nudos

axU5! establecer unidades de medida para aM8! a pies por minuto

aXAlmm!

axGlss!

axG2mm!

establezca un periodo promedio a largo plazo (mm = minutos, 01-60).

Periodo establecido para la velocidad y la direcciéon de la rafaga Promedio mévil (ss=01-10 segundos) Se

informara el periodo establecido de la rafaga (mm = 01-60), donde mm es el nimero de periodos promedio a corto plazo.

Comando Descripcion Respuesta Ejemplo
2?1 direccion de la unidad a<CR><LF> 0<CR><LF>
ab! Cambiar la direccién de la unidad b<CR><LF> 1<CR><LF>
a=0, el valor predeterminado
b = la nueva direccién
iqué! Identificacion de la unidad 013Gillinst 013Gillinst 00014490002<CR><LF>
<numero de serie><CR><LF>
isoy! Direccién, viento relativo atencion<CR><LF> 00035<CR><LF>
Direccién, viento relativo
Velocidad, viento corregido a es el identificador de la unidad 0 es el identificador de la unidad
Direccién, Corregido ttt es el tiempo en segundos 003 es una medida de 3s
Velocidad del viento (solo unidad n es el nimero de valores de datos 5 es el nimero de lecturas de datos
de opcidn GPS), Estado Comando de medicién para recuperar un (Pireccion, velocidad, Corregido
direccion y velocidad corregida)
lectura del tiempo méximo que tardara el
MaxiMet en completar una medicién, tener
datos listos y el nimero de valores de datos.
aDO! Recuperar una linea del <direccién><viento relativo 0+220+000.01+218+999.99
datos anteriores. direccién><viento relativo +0000<CR><LF>
velocidad><direccion del viento
corregida><viento corregido
velocidad><estado><CR><LF>
am1! Direccién, Temperatura, atencion<CR><LF> 00029<CR><LF>
Humedad relativa,
punto de rocio, presion,
Estado, sensaci6n térmica, calor
indice, densidad del aire, himedo
Temperatura del bulbo
aDO! Recuperar una linea del <direccién><temperatura> <humedad 0+021.8+035+005.7+1006.2+000
datos anteriores. relativa><punto de rocio> <presién><estado> +999<CR><LF>
<viento
relajarse><CR><LF>
aD1! Recuperar la parte final de <direccién><indice de calor><aire 0+999+1.2+013.0<CR><LF>
los datos anteriores densidad><temperatura
de bulbo himedo><CR><LF>
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amM2! Direccion, viento relativo atencion<CR><LF> 00033<CR><LF>
Direccion, viento relativo
Velocidad, Estado
aDo! Recuperar una linea del <direccién><dir><mag><estado><CR> 0+029+000.01+0000<CR><LF>
datos anteriores. <LF>
am3! Direccion, Precipitacion atencion<CR><LF> 00033<CR><LF>
Intensidad, Total
Precipitacion, Estado
aDO! Recuperar una linea del <direccién><intensidad de 0+002.100+123.100+0000<CR><LF>
datos anteriores. precipitacién><precipitacion
total><estado><CR><LF>
am4! Direccion, Solar atencion<CR><LF> 00026<CR><LF>
Radiacion, Sol
Horas, X Inclinacion, Y Inclinacién, Z
Orientacién, Estado
aDo! Recuperar una linea del <direccién><radiacion solar><sol 0+0001+00.00+02-
datos anteriores. horas><x-inclinacién><y-inclinacién><z 05+1+0000<CR><LF>
orientacién><estado><CR><LF>
ams! Direccion, firmada Parte entera atencion<CR><LF> 00026<CR><LF>
de latitud, firmada
Parte fraccionaria de latitud,
con signo Parte entera de
longitud, con signo
Parte fraccionaria de
longitud, Altura sobre
Nivel medio del mar, estado
aDO! Recuperar una linea del <direccién><parte entera de latitud con 0+50+763052-001-
datos anteriores. signo><parte fraccionaria de latitud con 539920+00000.90+0000<CR><LF>
signo><parte entera de longitud con
signo><parte fraccionaria de longitud con
signo><altura sobre el nivel medio del mar
nivel><estado> <CR><LF>
aMeé! Direccion, Afio, Mes, atencion<CR><LF> 00027<CR><LF>
Dia, Hora, Minuto,
Segundo, Estado
aDo! Recuperar una linea del <direccién><afio><mes><dia> 0+2015+06+15+14+07+52+0000<CR>
datos anteriores. <hora><minuto><segundo><estado> <LF>
<CR><LF>
am7! Direccion, hora de salida del sol, atencion<CR><LF> 00039<CR><LF>
Hora del mediodia solar, puesta de sol
Hora, Posicién de la
Sol (Acimut), Posicién del Sol
(Elevacién),
Crepusculo (civil), Crepusculo
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(Nautica), Crepusculo
(astronémico), estado
aDO! recuperar parte de la <direccién><hora del amanecer><mediodia solar 0+0515+1152+1829+115+27+1908
datos anteriores. hora><hora de la puesta del sol><posicién del +1950<CR><LF>
sol (azimut)><posicion del sol
(elevacién)><crepusculo (civil)><crepusculo
(ndutico)><CR><LF>
aD1! Recuperar la parte final de <direccién><crepuisculo 0+2034+0000<CR><LF>
los datos anteriores (astronémico)><estado>
<CR><LF>
aM8! Direccion, Familiar Atencion<CR><LF> 00036<CR><LF>
Direccion media del viento,
Viento medio relativo
Velocidad, Rafaga Relativa
Direccion del viento, relativa
Velocidad de rafagas de viento,
Unidades 1=ms, 2=kph, 3=mph,
4=nudos, 5=fpm, Estado
aDo! Recuperar una linea del <direccién><Direccién media relativa del 0+323+000.05+310+000.41+1+0000<
datos anteriores. viento (0-359)><Velocidad media relativa del CR><LF>
viento (unidades establecidas por el comando
aXun! )><Direccion relativa del viento en rafagas
(0-359)<Velocidad relativa del viento en rafagas
(unidades establecidas por axXun!) !
comando)><Unidades 1=ms, 2=kph, 3=mph,
4=nudos, 5=fpm><Estado><CR><LF>
amMo9! Viento promedio Atencion<CR><LF> 00035<CR><LF>
medicién con
unidades establecidas como m/s
aDo! Recuperar una linea del <direccion><Viento medio relativo 0+000+000.00+309+001.42+0000<CR
datos anteriores. Direccién (0-359)><Promedio relativo ><LF>
Velocidad del viento (m/s)><Réafaga relativa
Direccion del viento (0-359)<Ré&faga relativa
Velocidad del viento (m/s)><Estado><CR><LF>
iC.A!l Concurrente attnn<CR><LF> 000350<CR><LF>
medidas agrupadas en primarias
mediciones,
tiempo/ubicacion,
promedio/rafaga y
derivado.
aDO0! Recuperar una linea del <direccién><pariente 0+286+000.03+296+000.08+022.2+0
datos anteriores. (medidas direccién><viento relativo 55+1001.4+000.000+0002<CR><LF>
primarias) velocidad><corregida
direccién><viento corregido
velocidad><temp><relativa
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humedad><presién><intensidad de
precipitacién><radiacién solar><CR><LF>
aD1! Recuperar una linea del <direccion><x-tilt><y 0+00-01+1+9999.99+9999.99+9999.9
datos anteriores. (medidas tilt><z orientacién><an1><an2><dig1l 9+11.8<CR><LF>
primarias) ><voltio><CR><LF>
aD2! Recuperar una linea del <direccién><fecha 0+2020+01+30+13+19+37+50+76314
datos anteriores. afio><fecha mes><fecha dia><hora hora><hora 8-001-540111-0001.10<CR><LF>
(hora/lugar) minuto><hora
segundo><nUmero entero de latitud
gps><fraccion de latitud gps><nimero entero
de longitud gps><fraccién de longitud gps><altura
gps sobre el nivel del mar><CR><LF>
aD3! Recuperar una linea del <direccién><wmo 0+323+000.05+310+000.41+1+0000<
datos anteriores. direccién media><wmo velocidad media del CR><LF>
(promedio/réfaga) viento><wmo direccion relativa de
rafagas><wmo velocidad relativa de rafagas
de viento><wmo unidades medias de velocidad
del viento><wmo unidades relativas de velocidad
de rafagas de viento><Unidades 1=ms, 2=kph,
3=mph , 4=nudos, 5=fpm><CR><LF>
aD4! Recuperar una linea del <direccién><sensacion de viento><calor 0+999+999+1.2+016.3+012.7+0000.0
datos anteriores. (derivado) indice><densidad del aire><temperatura 00+00.00<CR><LF>
de bulbo himedo><punto de rocio><total
de precipitacién><horas solares><CR><LF>
aD5! Recuperar una linea del <direccién><amanecer><solar 0+0745+1218+1652+220+12+1727+1
datos anteriores. (derivado) mediodia><puesta del sol><azimut de 807+1846+0004<CR><LF>
la posicién del sol><elevacion de la
posicién del sol><crepusculo civil><crepusculo
nautico><crepusculo
astronémico><estado><CR><LF>
axul! establecer unidades de medida aUM/S<CR><LF> OUM/S<CR><LF>
para aM8! a m/s
axu2! establecer unidades de medida aUKPH<CR><LF> OUKPH<CR><LF>
para aM8! a km/h
axus3! establecer unidades de medida aUMPH<CR><LF> OUMPH<CR><LF>
para aM8! a mph
axu4! establecer unidades de medida aUKTS<CR><LF> OUKTS<CR><LF>
para aM8! a nudos
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axXus!

establecer unidades de medida

para aM8! a pies por

minuto

aUFPM<CR><LF>

OUFPM<CR><LF>

aXAlmm! estaly

lezca un periodo promedio a
largo plazo (mm = minutos,

01-60).

aAl1<CR><LF>

O0A1<CR><LF>

axXGlss!

establecer el periodo para
la velocidad de rafagay la
direcciéon promedio mavil (ss =

01- 10 segundos)

aG1<CR><LF>

0G1<CR><LF>

aXG2mm! se in

ormara el periodo establecido de
rafagas (mm = 01- 60), donde
mm es el nimero de rafagas a

corto plazo

periodos medios.

aG2<CR><LF>

0G2<CR><LF>
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6.5. Configuracion de MaxiMet para Modbus

6.5.1 Especificacion de Modbus compatible con MaxiMet

modbus
Tasa de baudios

CCOMUNICACIONES

RTU o ASCII
9600 o0 19200 baudios

Parametros Modbus

RS232 solo punto a punto, RS485 2 hilos en red

Parametro

Modbus ASCII

Modbus RTU

Personaje

ASCll0a9yAaF (Hex)

Binario 0 a 255

Comprobacién de errores

Comprobacioén de redundancia longitudinal (LRC) Cq

mprobacion de redundancia ciclica (CRC)

Inicio de cuadro

Caracter "' (3A hexadecimal)

3.5 Personajes Silencio

Fin del marco

Caracteres CR/LF (OD/OA hexadecimal)

3.5 Personajes Silencio

Brechas en el mensaje 1 segundo 1,5 veces la longitud del caracter
Bit de inicio 1 1

Bits de datos 7 8

Paridad par/impar Ninguna par/impar Ninguna
Bits de parada 1 2 1 2

« El cédigo de funcién de lectura de registros de retencién es 0x03

« Diagndstico 0x08

« Obtener el contador de eventos Comm 0x0B

« Informar ID de esclavo/servidor O0x11

Requiere:

MaxiMet

Software MetSet

1. Conecte un MaxiMet a un puerto COM de PC (la comunicacién predeterminada es RS232).

2. Abra el software Gill MetSet.

3. Haga clic en Conectar y leer para llegar a las paginas de edicion como se muestra a continuacion.

Configuracion 1.

Seleccione la pagina Modo Modbus:

Direccién:
Bits de datos:

Bits de parada:

Paridad:

Terminacién Char Cédigo ASCI!:

Tiempo de espera entre caracteres (ms):

Elija entre RTU y ASCII, en este caso RTU

Elija un nimero de direccién MaxiMet entre 1y 247

Elija 7 para Modbus ASCIl y 8 para Modbus RTU

Elija 1 para paridad par/impar o 2 para sin paridad (ninguno)

Elija Par/Impar o Ninguno
Elija entre 0-255

Elija 500ms - 10000ms

Comms ASCII_Setup | Wind Temperature Pressure ‘ Humidity
Mode [RTU v] (2]
Address 1 (2]
Data bits E | @
Stop bits [2 i -.] (7]
Parity [NONE - @
Termination Char ASCII code 10 (2]
Inter-char timeout (ms) 1000___ o
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2. Seleccione la pagina de COMUNICACIONES

Protocolo: el valor predeterminado es Gill Seleccionar Modbus

Interfaz: el valor predeterminado es RS232 Seleccione RS232 0 RS4852W

RS232 solo permitird una Unica conexién de red punto a punto que no sea multipunto. El cable
RS485 de 2 permitira la conexion en red con hasta 32 dispositivos conectados.

Tasa de baudios: el valor predeterminado es 19200 Seleccione la tasa de baudios requerida

(9600 0 19200 compatibles)

ID de nodo: el valor predeterminado es Q No se utiliza para Modbus

Velocidad de salida: el valor predeterminado es 1 Hz Establecer tasa de actualizacién para MaxiMet Data

Modo de mensaje: el valor predeterminado es CONT. Aseglrese de que la configuracion sea el modo CONT; El modo de mensaje ENCUESTA es

no aplicable para el uso de Modbus.

|C0mms ‘ ASCII_Setup " Wind ‘ Temperature = Pressure ‘ Humidity

Protocol [MQDBUS - ] oy
Interface [R5435pzw v ] &
Baud Rate [19200 v] s
Node ID Q | @
Output rate [ 1HZ v ] 9
Message Mode [ccwr - ] (2]

3. Cuando se hayan seleccionado los ajustes necesarios, haga clic en Escribir ajustes.

Warning X

Changes to ANEM, BAUD, COMMS and PROTOCOL settings will not be
activated until power to the device is turned off and on again.
Communication with a PC or logger system may be affected.

4. Haga clic en Si y luego en Aceptar.

Confirm Success

Write displayed settings to device? Settings have been saved

D] e

5. Apague el MaxiMet y vuelva a aplicar energia al MaxiMet para completar los cambios de configuracién.

Nota: Ahora que la unidad esta en modo Modbus, si es necesario realizar mas cambios, utilice la conexién y el método de MODO SEGURO para restablecer la comunicacion

con MetSet (consulte el parrafo 6.7).
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Tomar medidas en modo Modbus

1. Para calcular los nimeros de registro Modbus aplicables a un parametro MaxiMet, comience con la configuracion

configurar el MaxiMet en modo ASCII y determinar qué parametros se van a emitir y el orden exacto en que se van a emitir antes de configurar

Modbus Comms.

2. Consulte la siguiente tabla de parametros de salida de Modbus para determinar cuantos registros se eligieron

ocupara el parametro.

3. Complete la tabla de registro, comenzando en 40001, con los pardmetros de salida requeridos en el orden en

que seran de salida.

Nota: Después de encender el MaxiMet, espere 10 segundos antes de solicitar cualquier medicion.

Resumen de los parametros de salida de Modbus

POSICION DEL SOL (Elevacién) Valor de punto flota

nte de 32 bits

Parametro de salida Escribe No. de Registros
NODO Cadena de caracteres de 4 bits 2
VELOCIDAD Valor de punto flotante de 32 bits 2
VELOCIDAD CORREGIDA Valor de punto flotante de 32 bits 2
VELOCIDAD DE RAFAGA Valor de punto flotante de 32 bits 2
VELOCIDAD DE RAFAGA CORREGIDA Valor de punto flotante de 32 bits 2
VELOCIDAD MEDIA Valor de punto flotante de 32 bits 2
VELOCIDAD MEDIA CORREGIDA Valor de punto flotante de 32 bits 2
DIRECCION Valor de punto flotante de 32 bits 2
DIRECCION CORREGIDA Valor de punto flotante de 32 bits 2
DIRECCION DE LAS RAFAGAS Valor de punto flotante de 32 bits 2
DIRECCION DE RAFAGAS CORREGIDA Valor de punto flotante de 32 bits 2
DIRECCION MEDIA Valor de punto flotante de 32 bits 2
DIRECCION PROMEDIO CORREGIDA Valor de conja flotante de 32 bits 2
PRESION Valor de punto flotante de 32 bits 2
PRESION AL NIVEL DEL MAR Valor de punto flotante de 32 bits 2
PRESION EN LA ESTACION Valor de punto flotante de 32 bits 2
HUMEDAD RELATIVA Valor de punto flotante de 32 bits 2
HUMEDAD ABSOLUTA Valor de punto flotante de 32 bits 2
LA TEMPERATURA Valor de punto flotante de 32 bits 2
PUNTO DE ROCIO Valor de punto flotante de 32 bits 2
PRECIPITACION TOTAL Valor de punto flotante de 32 bits 2
INTENSIDAD DE LAS PRECIPITACIONES Valor de punto flotante de 32 bits 2
ESTADO DE PRECIPITACION Cadena de caracteres de 4 bits 2
ESCALOFRIOS Valor de punto flotante de 32 bits 2
INDICE DE CALOR Valor de punto flotante de 32 bits 2
DENSIDAD DEL AIRE Valor de punto flotante de 32 bits 2
TEMPERATURA DEL BULBO HUMEDO Valor de punto flotante de 32 bits 2
RADIACION SOLAR Valor de punto flotante de 32 bits 2
HORAS SOLARES Valor de punto flotante de 32 bits 2
AMANECER Valor de punto flotante de 32 bits 2
MEDIODIA SOLAR Valor de punto flotante de 32 bits 2
PUESTA DE SOL Valor de punto flotante de 32 bits 2
POSICION DEL SOL (Acimut) Valor de coma flotantg de 32 bits 2
2
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CREPUSCULO (CIVIL) Valor de punto flotante de 32 bits 2
CREPUSCULO (NAUTICO) Valor de punto flotante de 32 bits 2
CREPUSCULO (ASTRONOMICO) Valor de punto flotante de 32 bits 2
XINGLINACION Valor de punto flotante de 32 bits 2
INCLINACION Y Valor de punto flotante de 32 bits 2
ORIENTACION Z Valor de punto flotante de 32 bits 2
RUMBO DE LA BRUJULA Valor de punto flotante de 32 bits 2
RUMBO GPS Valor de punto flotante de 32 bits 2
VELOCIDAD DEL GPS SOBRE EL TERRENO Valor de punto flotante de 32 bits 2
UBICACION GPS (Longitud) Valor de punto flotante de 32 bits 2
UBICACION GPS (Latitud) Valor de coma flotante de 32 bits 2
UBICACION GPS (altura) Valor de punto flotante de 32 bits 2
ESTADO GPS (fijo/n.° de satélites) Cadena de garacteres de 4 bits HORA (fecha) 2
Cadena de caracteres de 16 8
bytes TIME (Hora) Cadena de caracteres de 16 8
TENSION DE ALIMENTACION bytes Valor de coma flotante de 32 2
ESTADO bits Entero sin signo de 32 bits (UINT) 2 Entero
ESTADO DE VIENTO sin signo de 32 bits (UINT) 2 Cadena de
INFORMAGION DE USUARIG caracteres de 16 bits 8

« Todos los registros son de 16 bits. El primer byte es de orden alto y el segundo es de orden bajo. « Cada

medida se compone de dos registros de 16 bits.

o Para cada registro, el orden de los dos bytes de datos que componen el valor del registro de 16 bits

serd: Byte alto/Byte bajo.

o Para cada tipo de datos de 32 bits (ya sea de punto flotante o entero), el orden del primer par de

bytes y el Ultimo par de bytes ser&: High Word/Low Word. ¢ Los registros

comienzan en la direccién 40001. « Los registros de retencién estan disponibles en el orden de la

cadena de datos MaxiMet (que se puede establecer

por el comando REPORT en modo ASCII no Modbus Gill).

« Si no se pueden calcular las mediciones (es decir, un campo en blanco en la cadena de salida del modo Gill/condiciones para

NOTA: Para sistemas alternativos Modbus de enteros de 32 bits o enteros de 16 bits, comuniquese con Gill Instruments.

MaxiMet
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Tabla de registro de configuracion predeterminada de GMX200 Modbus.

Tabla de registro de configuracion predeterminada de GMX200 con GPS Modbus

Tipo de registro

NUmeros de registro

Tipo de valor

cadena de 4 canales 40001-02 Nodo

flotante de 32 bits 40003-04 Direccién

flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 CDIR
cadena de 16 canales 40009-16 Fecha
cadena de 16 canales 40017-24 Tiempo
flotante de 32 bits 40025-26 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40027-28 Estado

Tipo de registro

NUmeros de registro

Tipo de valor

cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direccion
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccién corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Velocidad corregida
flotante de 32 bits 40011-12 Latitud GPS
flotante de 32 bits 40013-14 Longitud GPS
flotante de 32 bits 40015-16 Altura GPS
cadena de 16 canales 40017-24 Fecha
cadena de 16 canales 40025-32 Tiempo
flotante de 32 bits 40033-34 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40035-36 Estado
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Tabla de registro de configuracion predeterminada Modbus GMX240

Tipo de registro

Numeros de registro

Tipo de valor

cadena de 4 canales 40001-02 Nodo

flotante de 32 bits 40003-04 Direccion

flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccién corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Precipitacion Total
flotante de 32 bits 40011-12 Intensidad de precipitacién
cadena de 16 canales 40013-20 Fecha
cadena de 16 canales 40021-28 Tiempo
flotante de 32 bits 40029-30 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40031-32 Estado

Tabla de registro de configuracion predeterminada de GMX240 con GPS Modbus

Tipo de registro

Numeros de registro

Tipo de valor

cadena de 4 canales 40001-02 Nodo

flotante de 32 bits 40003-04 Direccion

flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccién corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Velocidad corregida
flotante de 32 bits 40011-12 Precipitacion Total
flotante de 32 bits 40013-14 Intensidad de precipitacion
flotante de 32 bits 40015-16 Latitud GPS

flotante de 32 bits 40017-18 Longitud GPS
flotante de 32 bits 40019-20 Altura GPS
cadena de 16 canales 40021-28 Fecha
cadena de 16 canales 40029-36 Tiempo

flotante de 32 bits 40037-38 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40039-40 Estado
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Tabla de registro de configuracion predeterminada Modbus GMX300:

Tipo de registro Numeros de registro Tipo de valor
cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Presién
flotante de 32 bits 40005-06 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40007-08 La temperatura
flotante de 32 bits 40009-10 punto de rocio
cadena de 16 canales 40011-18 Fecha
cadena de 16 canales 40019-26 Tiempo
flotante de 32 bits 40027-28 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40029-30 Estado

Tabla de registro de configuracion predeterminada GMX301 MODBUS:

Tipo de registro Numeros de registro Tipo de valor
cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Presion
flotante de 32 bits 40005-06 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40007-08 La temperatura
flotante de 32 bits 40009-10 punto de rocio
flotante de 32 bits 40011-12 Radiacion solar
cadena de 16 canales 40013-20 Fecha
cadena de 16 canales 40021-28 Tiempo
flotante de 32 bits 40029-30 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40031-32 Estado
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Tabla de registro de configuracién predeterminada Modbus GMX400:

Tipo de registro

NUmeros de registro

Tipo de valor

cadena de 4 canales 40001-02 Nodo

flotante de 32 bits 40003-04 Presion

flotante de 32 bits 40005-06 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40007-08 La temperatura
flotante de 32 bits 40009-10 punto de rocio
flotante de 32 bits 40011-12 Precipitacion Total
flotante de 32 bits 40013-14 Intensidad de precipitacion
cadena de 16 canales 40015-22 Fecha
cadena de 16 canales 40023-30 Tiempo
flotante de 32 bits 40031-32 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40033-34 Estado
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Tabla de registro de configuracion predeterminada de GMX500 Modbus:

Tipo de registro Nameros de registro Tipo de valor
cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direccién
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccién corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Presién
flotante de 32 bits 40011-12 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40013-14 La temperatura
flotante de 32 bits 40015-16 punto de rocio
cadena de 16 canales 40017-24 Fecha
cadena de 16 canales 40025-32 Tiempo
flotante de 32 bits 40033-34 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40035-36 Estado

Tabla de registro de configuracion predeterminada de GMX500 con GPS Modbus:

Tipo de registro NUmeros de registro Tipo de valor
cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direccién
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccién corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Velocidad corregida
flotante de 32 bits 40011-12 Presi6n
flotante de 32 bits 40013-14 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40015-16 La temperatura
flotante de 32 bits 40017-18 punto de rocio
flotante de 32 bits 40019-20 Latitud GPS
flotante de 32 bits 40021-22 longitud GPS
flotante de 32 bits 40023-24 Altura GPS
Cadena de 16 canales 40025-32 Fecha
Cadena de 16 canales 40033-40 Tiempo
flotante de 32 bits 40041-42 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40043-44 Estado
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Tabla de registro de configuracién predeterminada Modbus GMX501:

Tipo de registro Numeros de registro Tipo de valor
cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direcci6n
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccién corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Presion
flotante de 32 bits 40011-12 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40013-14 La temperatura
flotante de 32 bits 40015-16 punto de rocio
flotante de 32 bits 40017-18 Radiacion solar
cadena de 16 canales 40019-26 Fecha
cadena de 16 canales 40027-32 Tiempo
flotante de 32 bits 40033-34 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40035-36 Estado

GMX501 con tabla de registro de configuracién predeterminada de GPS Modbus:

Tipo de registro Nameros de registro Tipo de valor
cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direccion
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccién corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Velocidad corregida
flotante de 32 bits 40011-12 Presion
flotante de 32 bits 40013-14 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40015-16 La temperatura
flotante de 32 bits 40017-18 punto de rocio
flotante de 32 bits 40019-20 Radiacion solar
flotante de 32 bits 40021-22 Latitud GPS
flotante de 32 bits 40023-24 longitud GPS
flotante de 32 bits 40025-26 Altura GPS
cadena de 16 canales 40027-34 Fecha
cadena de 16 canales 40035-42 Tiempo
flotante de 32 bits 40043-44 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40045-46 Estado
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Tabla de registro de configuracion predeterminada Modbus GMX551

Tipo de registro Numeros de registro Tipo de valor
cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direcci6n
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccion corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Presion
flotante de 32 bits 40011-12 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40013-14 La temperatura
flotante de 32 bits 40015-16 Punto de rocio
flotante de 32 bits 40017-18 Precipitacion Total
flotante de 32 bits 40019-20 Intensidad de precipitacin
flotante de 32 bits 40021-22 Radiacion solar
Cadena de 16 canales 40023-30 Fecha
Cadena de 16 canales 40031-38 Tiempo
flotante de 32 bits 40039-40 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40041-42 Estado

Tabla de registro de configuracién predeterminada de GMX551 con GPS Modbus

Registro Tipo Nameros de registro Tipo de valor
Cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direccion
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccién corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Velocidad corregida
flotante de 32 bits 40011-12 Presién
flotante de 32 bits 40013-14 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40015-16 La temperatura
flotante de 32 bits 40017-18 Punto de rocio
flotante de 32 bits 40019-20 Precipitacion Total
flotante de 32 bits 40021-22 Intensidad de precipitacion
flotante de 32 bits 40023-24 Radiacion solar
flotante de 32 bits 40025-26 Latitud GPS
flotante de 32 bits 40027-28 Longitud GPS
flotante de 32 bits 40029-30 Altura GPS
Cadena de 16 canales 40031-38 Fecha
Cadena de 16 canales 40039-46 Tiempo
flotante de 32 bits 40047-48 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40049-50 Estado
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Tabla de registro de configuracién predeterminada de GMX550 y GMX600 Modbus

Registro Tipo NUmeros de registro Tipo de valor
Cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direccién
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccién corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Presion
flotante de 32 bits 40011-12 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40013-14 La temperatura
flotante de 32 bits 40015-16 Punto de rocio
flotante de 32 bits 40017-18 Precipitacion Total
flotante de 32 bits 40019-20 Intensidad de precipitacion
Cadena de 16 canales 40021-28 Fecha
Cadena de 16 canales 40029-36 Tiempo
flotante de 32 bits 40037-38 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40039-40 Estado

Tabla de registro de configuracién predeterminada de GMX550 y GMX600 con GPS Modbus

Registro Tipo Nameros de registro Tipo de valor
Cadena de 4 canales 40001-02 Nodo
flotante de 32 bits 40003-04 Direccién
flotante de 32 bits 40005-06 Velocidad
flotante de 32 bits 40007-08 Direccion corregida
flotante de 32 bits 40009-10 Velocidad corregida
flotante de 32 bits 40011-12 Presion
flotante de 32 bits 40013-14 Humedad relativa
flotante de 32 bits 40015-16 La temperatura
flotante de 32 bits 40017-18 Punto de rocio
flotante de 32 bits 40019-20 Precipitacién Total
flotante de 32 bits 40021-22 Intensidad de precipitacion
flotante de 32 bits 40023-24 Latitud GPS
flotante de 32 bits 40025-26 Longitud GPS
flotante de 32 bits 40027-28 Altura GPS
Cadena de 16 canales 40029-36 Fecha
Cadena de 16 canales 40037-44 Tiempo
flotante de 32 bits 40045-46 Voltaje de suministro
UINT de 32 bits 40047-48 Estado
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Ejemplo de lectura de programa Modbus simple, datos Modbus de salida predeterminados de MaxiMet GMX550 o GMX600 como

sigue:

Ejemplo de lectura de programa Modbus simple, MaxiMet GMX550 o GMX600 con salida predeterminada de GPS Modbus

datos de la siguiente manera:

Simply Modbus 7.0 - =
de databits stopbits parity 0PYdown(Pregisters  bytes  rests  notes  dearnotes()
0000 0051 Q NODE
wve ID First Register No. of Regs 4200 0000 32.00000 DIR
9 Tenied Sooos | o1 sosn | 200001 e
s s F [¥] Auto set 40007 || 4367 0000 231.00000 CDIR
on
2byte D fminds offset register size | 0005 | 2420 seee 1028. 7000 PRESS
- 16 bit registers = —
[} 40011 || 4292 0000 73.00000 RH
I!I Dy = 410A 3D71 8.640000 TEMP
Req.;est/_é, _Z ac 4087 OA3E 4,220000 DEWPOINT
01 03 00 00 00 28 45 D4 [:senn] 3F9s s39A 1.2000000 PRECIPT
3F99 995R 1.2000000 PRECIPT
response time (seconds)[_0.3 ] 20021 | 2020 2020 20150304 DATE
Response N 1 faiii":_i L0 ] 40029 || 2020 z0z0 11:34:39.1 TIME
01 03 50 00 00 00 51 42 00 00 00 40 20037 || 418F 3333 17.800000 VOLT
|19 99 9A 43 &7 00 00 44 BO 96 €6 42 20039 0000 0000 0 STATUS
92 00 00 41 OR 3D 71 40 87 OAR 3E 3F
35 35 sa 3F 99 93 sa 20 20 20 20 20 ~
[¥] High byte/ Low byte expected response bytes
¥| send RTSdelay delay (ms]
9] HiohwordLowwerd e oy response tme [[03 max [03 |5 A
responses |_224 [ avg [ 0.134 L] 0
pause between sends 4
(SAVECFG) (Ra'roascss) (wnrrs](nsou‘r] — falled |_0O min |_0.1 off 0
reseti’y ) -
CH for context belp Flremoveeco | 1 D | (Gaeios ) desr kg
[2015/03/04 11:34:31 < 01 03 50 00 00 00 51 42 00 00 00 40 19 93 SA 43 &7 00 00 44 80 56 66 4z 92 00 00 =
41 0A 3D 71 40 87 0A 3E 3F 99 99 SA 3F 99 99 SA 20 20 20 20 20 20 32 30 31 35 2D 30 33 2D 30 34 20 20
20 20 20 20 31 31 3A 33 34 3A 33 39 2E 31 41 BF 33 33 00 00 00 00 7F FF FF FF 7F FF FF FF 7F FF FF FF  |=|
"F FF FF FF 7F FF FF FF 7F FF FF FF 7F FF FF FF 4A 70 -
E— 3§
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6.6. Configuracién de MaxiMet para salida NMEA 0183

1. Conecte un MaxiMet configurado por defecto a una PC como se describe en el parrafo 4.6.
2. Abra MetSet como se describe en el parrafo 6.2 y haga clic en la pagina Informes.
3. Cambie el menu desplegable Formato de informe de USERDEF a NMEA.

4. En la pagina Comunicaciones, seleccione la interfaz necesaria, generalmente RS422.

5. En la pagina Comunicaciones, seleccione la tasa de baudios requerida, normalmente 4800 baudios (0 a veces 9600 baudios).

baudios).

6. Haga clic en Guardar configuracion en el dispositivo.

Nota: Las unidades de velocidad del viento reflejaran la configuracion de salida Gill ASCII (medidores por segundo predeterminados).

6.6.2 Cadena de salida NMEA del GMX200

$WIMWV,049,R,000.03,N,A*03<CR><LF>.

Dénde:-

SWIMWV Instrumento de viento Direccion y velocidad media del viento.

049 Direccion del viento.

R Medida de Viento Relativo, informacién de velocidad y/o direccién del viento, reportada con respecto al marcador

MaxiMet North. 000.03
Velocidad del viento.
Nudos (salida NMEA fijada solo para medicién de nudos).

A Medida aceptable (V es una medida de falla nula).

03 Suma de verificacién hexadecimal.

Inmediatamente seguido por:-

$WIMWV,049,T,,N,A*18<CR><LF>.

SWIMWV Instrumento de viento Direccion y velocidad media del viento.
049 Direccion del viento.
T Medicién de viento real, informacion de velocidad y/o direccion del viento, corregida por una brijulay GPS

(opcional) para brindar datos precisos independientemente de dénde esté alineado el marcador del norte.

" La velocidad del viento solo esté disponible si se ha instalado una opcién de GPS (formato, por ejemplo, 001.05).

Nudos (salida NMEA fijada solo para medicién de nudos).

A Medida aceptable (V es una medida de falla nula).

18 Suma de verificacién hexadecimal.

Inmediatamente seguido por datos de GPS si la opcién esté disponible.

$GPGGA,095010.000,5045.8065,N,00132.4003,W,1,06,1.5,-3.0,M,47.8,M,,0000*6 C<CR><LF>.

Dénde

$GPGGA Encabezado del protocolo NMEA GPS
095010.000 Hora UTC, hhmmss.sss

5045.8065 Latitud ddmm.mmmm

Indicador Norte/Sur Longitud
00132.4003 ddmm.mmmm Indicador Este/

En QOeste Indicador de Posicién Fija

1 (Ver abajo)

06 Satélites en uso (Rango 0-12)
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1.5 Dilucién horizontal de precision

-3.0 Altitud del nivel medio del mar (NSL) en metros

Unidades MSL, metros

47.8,M,, Separacion de geoide y unidades en metros
0000 ID de estacion de referencia de GPS diferencial.
*6C Suma de verificacion

Indicador de fijacion de posicion:

Valor Descripcion

0 Correccion no disponible o no vélida

1 Modo GPS SPS, correccion vélida

2 GPS diferencial, modo SPS, correccion valida
35 No soportado

6 Modo de navegacion a estima, arreglo valido

Inmediatamente seguido por:

$PGILT,A+XX,D+YY,D+Z,TILT*HH<CR><LF>

donde: $P Inicio de oracion e identificador de oracién propietario

GIL Gill Instruments reconoci6 el mnemotécnico del fabricante NMEA

T Indica informacion de TILT

A Tipo de Sensor (Desplazamiento Angular)

+XX +X-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el este "XX" grados
o -XX -X Tilt indica que la unidad se inclina hacia el oeste "XX" grados

D Unidades (Grados)

+AA +Y Tilt indica que la unidad se esta inclinando hacia el norte "YY" grados
o -AA -Y Tilt indica que la unidad se inclina hacia el sur grados "YY"

D Unidades (Grados)

+Z Orientacion Z Se informara "+1" si la unidad esté instalada en posicién vertical, o "-1" si esté orientada

hacia abajo

eLACio Nombre del Sensor

*S.S Suma de verificacion

<CR><LF> Fin de la terminacién del mensaje

Ejemplo de cadena de datos NMEA GMX200.

$WIMWV,230,R,000.01,N,A*0D

$WIMWV,048,T,000.79,N,A*09

$GPGGA,095011.000,5045.8066,N,00132.4000,W,1,06,1.5,-3.0, M,47.8,M,,0000*6D (unidad GPS)
$PGILT,A+00,D,+01,D+1,INCLINACION*35

Se repite cada segundo (salida de 1 Hz).

6.6.3 Cadena de salida NMEA GMX240

$WIMWV,049,R,000.03,N,A*03<CR><LF

Dénde: $WIMWV Instrumento de viento Direccion y velocidad media del viento
049 Direccién del viento
R

Medicion de viento relativo, informacion de velocidad y/o direccién del viento, reportada con
respecto al marcador norte de MaxiMet
000.03 Velocidad del viento

Nudos (salida NMEA fijada solo a la medicién de nudos)
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A Medida aceptable (V es una medida de falla nula)

03 Suma de comprobaci6n hexadecimal

<CR> es un caracter de retorno de carro (valor hexadecimal ASCII d)

<LF> es un caracter de avance de linea (valor hexadecimal ASCII a)

Inmediatamente seguido por:

$WIMWV,049,T,,N,A*18<CR><LF>

Dénde: $WIMWV Instrumento de viento Direccién y velocidad media del viento
049 Direccién del viento
T Medicién del viento real, informacion sobre la direccién o la velocidad del viento, corregida por una brijula y GPS

(opcional) para brindar datos precisos independientemente de dénde esté alineado el marcador del norte

" La velocidad del viento solo esté disponible si se instala una opcién de GPS

Nudos (salida NMEA fijada solo a la medicién de nudos)
A Medida aceptable (V es una medida de falla nula)

jefe Suma de comprobacion hexadecimal

<CR><LF> Fin de la terminacion del mensaje

Inmediatamente seguido por:

$WIXDR,Y,000.000,M,PRECIP*77<CR><LF>

Dénde: $WIXDR Transductor de instrumentos de viento
Y Tipo de Sensor (Precipitacion)
000.000 Milimetros por hora de Precipitacion
Unidades de medida de precipitacion (milimetros)
PRECIO Nombre del sensor de precipitacion
*77 Suma de comprobaci6n hexadecimal
<CR><LF> Fin de la terminacién del mensaje

Seguido de datos de GPS si la opcién esta disponible:

$GPGGA,161229.487,3723.2475,N,12158.3416,W,1,07,1.0,9.0,M, , , 0000*18<CR><LF>

Dénde: $GPGGA Encabezado del protocolo NMEA GPS
161229.487 Hora UTC, hhmmss.sss
3723.2475 Latitud ddmm.mmmm
Indicador Norte/Sur Longitud
12158.3416 ddmm.mmmm Indicador Este/Oeste
En Indicador de Posicién Fija (Ver
1 abajo)
07 Satélites en uso (Rango 0-12)
1.0 Dilucién horizontal de precision
9.0 Nivel medio del mar (NSL) Altitud en metros
Unidades MSL, metros

e Separacién de Geoide y Unidades en metros

0000 ID de estacion de referencia de GPS diferencial

*18 Suma de verificacion
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<CR><LF> Fin de la terminacion del mensaje

Indicador de fijacién de posicion:

Valor Descripcién

0 Correccién no disponible o no valida

1 Modo GPS SPS, correccion vélida

2 GPS diferencial, modo SPS, correccién valida
35 No soportado

6 Modo de navegacion a estima, arreglo valido

Checksum, la cifra de suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin

incluir) los caracteres $y *.

Inmediatamente seguido por:

$PGILT,A+XX,D+YY,DAZ, TILT*HH<CR><LF>

donde: $P Inicio de oracién e identificador de oracién propietario
GIL Gill Instruments reconocié el mnemotécnico del fabricante NMEA
T Indica informacién de TILT
A Tipo de Sensor (Desplazamiento Angular)
+XX X-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el este "XX" grados
o -XX La inclinacién X indica que la unidad se inclina hacia el oeste "XX" grados
D Unidades (Grados)
+AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el norte "YY" grados
o -AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el sur grados "YY"
D Unidades (Grados)
+Z Orientacién Z Se informara "+1" si la unidad esta instalada en posicién vertical, o "-1" si esta orientada
hacia abajo
Nombre del Sensor
*S.S Suma de verificacion
<CR><LF> Fin de la terminacién del mensaje

Ejemplo de cadena de datos NMEA GMX240 (con opcién de GPS):

WIMWV,311,R,000.01,N,A*OF

$WIMWV,341,T,,N,A*13

$WIXDR,Y,000.000,M,PRECIP*77

$GPGGA,000036.064,,,,,0,00 ,,,M,0.0,M,,0000*51 $PGILT,A,-22,D,

+67,D,-1,TILT*35 Se repite cada segundo (salida de 1 Hz).

6.6.4 Cadena de salida NMEA del GMX300

$WIXDR,C,+023.9,C,TEMP,P,1.0243,B,PRESS,H,039,P,RH,*01<CR><LF>.

Dénde: -

$WIXDR Transductor de instrumentos de viento

c Tipo de Sensor (Temperatura)
+023.9 Lectura de temperatura Lectura
c de temperatura en grados centigrados Nombre del sensor de
TEMPERATURA temperatura Tipo de sensor (presion)
1.0243 Lectura de presion en bares.
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B Unidades de medida de presion (bares)
PRENSA Nombre del sensor de presién

H Tipo de Sensor (Humedad)

039 Lectura de humedad en porcentaje

Unidades de medida de humedad (porcentaje)

RH Nombre del sensor de humedad relativa

*01 Suma de comprobacion hexadecimal

<CR> es un caracter de retorno de carro (valor hexadecimal ASCII d)

<LF> es un caracter de avance de linea (valor hexadecimal ASCII a)

Checksum, la cifra de suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir)
los caracteres $ y *.

Inmediatamente seguido por:

$PGILT,A+XX,D+YY,D+Z,TILT*HH<CR><LF>

donde: $P Inicio de oracién e identificador de oracién propietario
GIL Gill Instruments reconoci6 el mnemotécnico del fabricante NMEA
T Indica informacién de TILT
A Tipo de Sensor (Desplazamiento Angular)
+XX X-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el este "XX" grados
o -XX La inclinacién X indica que la unidad se inclina hacia el oeste "XX" grados
D Unidades (Grados)
+tAA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el norte "YY" grados
o -AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el sur grados "YY"
D Unidades (Grados)
+Z Orientacion Z Se informara "+1" si la unidad esta instalada en posicion vertical, o "-1" si esta orientada hacia
abajo
Nombre del Sensor
*S.S Suma de verificacion
<CR><LF> Fin de la terminacién del mensaje

Ejemplo de cadena de datos NMEA GMX300.

$WIXDR,C,+023.2,C,TEMP,P,1.0281,B,PRESS,H,037,P,RH,*0A $PGILT,A,-22,D,

+67,D,-1,TILT* 35 Repetido cada segundo (salida 1Hz).

6.6.5 Cadena de salida NMEA GMX301

$WIXDR,C,+023.9,C, TEMP,P,1.0243,B,PRESS,H,039,P,RH,Z,0000,W, SOLAR*01<CR><LF>.
Donde: -
$WIXDR Instrumento de viento Transductor Tipo de
c sensor (Temperatura)
+0239C Lectura de temperatura Lectura

de temperatura en grados centigrados Nombre del sensor de

TEMPERATURA temperatura Tipo de sensor (presion)
1.0243 Lectura de presion en bares.
B Unidades de medida de presion (bares)
PRENSA Nombre del Sensor de Presién Tipo
H de Sensor (Humedad)
039 Lectura de humedad en porcentaje
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~ Unidades de medida de humedad (porcentaje)

RH Nombre del sensor de humedad relativa

DE Tipo de Sensor (Solar)

0000 Lectura de Radiacién Solar en W/M2

En Unidades de Medida Solares (Total W/M2 )
SOLAR Nombre del sensor solar

*01 Suma de comprobacion hexadecimal

<CR> es un carécter de retorno de carro (valor hexadecimal ASCII d)

<LF> es un caracter de avance de linea (valor hexadecimal ASCII a)

Checksum, la cifra de suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir)
los caracteres $ y *.

Inmediatamente seguido por:

$PGILT,A+XX,D+YY,D+Z,TILT*HH<CR><LF>

donde: $P Inicio de oracién e identificador de oracion propietario
GIL Gill Instruments reconocié el mnemotécnico del fabricante NMEA
T Indica informacién de TILT
A Tipo de Sensor (Desplazamiento Angular)
+XX X-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el este "XX" grados
o -XX La inclinacién X indica que la unidad se inclina hacia el oeste "XX" grados
D Unidades (Grados)
+AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el norte "YY" grados
o -AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el sur grados "YY"
D Unidades (Grados)
+Z Orientacion Z Se informara "+1" si la unidad esta instalada en posicion vertical, o "-1" si esta orientada hacia
abajo
Nombre del Sensor
*S.S Suma de verificacion
<CR><LF> Fin de la terminacién del mensaje

Ejemplo de cadena de datos NMEA GMX301.
$WIXDR,C,+023.3,C,TEMP,P,0.9995 B,PRESIONAR,H,040,P,RH,Z,2155 W,SOLAR*67 $PGILT,A,+00,D,+01,

D,+1,TILT*35 Se repite cada segundo (salida de 1 Hz).

6.6.6 Cadena de salida NMEA del GMX400

$WIXDR,C,+023.9,C,TEMP,P,1.0243,B,PRESS,H,039,P,RH,Y,000,000,M,PRECIP*01<CR><LF>.

Dénde: -

$WIXDR Instrumento de viento Transductor cruzado Tipo de

c sensor (temperatura)

+023.9 Lectura de temperatura Lectura

c de temperatura en grados centigrados Nombre del sensor de
TEMPERATURA temperatura Tipo de sensor (presion)

1.0243 Lectura de presion en bares.

B Unidades de medida de presion (bares)

PRENSA Nombre del sensor de presion

H Tipo de Sensor (Humedad)

039 Lectura de humedad en porcentaje

Unidades de medida de humedad (porcentaje)
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RH Nombre del sensor de humedad relativa
N Tipo de Sensor (Precipitacion)
000.000 Milimetros por hora de Precipitacién

Unidades de medida de precipitacion (milimetros)
PRECIP Nombre del sensor de precipitacion
*01 Suma de comprobacion hexadecimal
<CR> es un caracter de retorno de carro (valor hexadecimal ASCII d)
<LF> es un caracter de avance de linea (valor hexadecimal ASCII a)
Checksum, la cifra de suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir)
los caracteres $ y *.

Inmediatamente seguido por:

$PGILT,A+XX,D+YY,D+Z, TILT*HH<CR><LF>

donde: $P Inicio de oracién e identificador de oracién propietario
GIL Gill Instruments reconoci6 el mnemotécnico del fabricante NMEA
T Indica informacion de TILT
A Tipo de Sensor (Desplazamiento Angular)
+XX X-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el este "XX" grados
o -XX La inclinacién X indica que la unidad se inclina hacia el oeste "XX" grados
D Unidades (Grados)
+AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el norte "YY" grados
o -AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el sur grados "YY"
D Unidades (Grados)
+Z Orientacion Z Se informara "+1" si la unidad esté instalada en posicion vertical, o "-1" si esta

orientada hacia abajo

Nombre del Sensor
*SS Suma de verificacion
<CR><LF> Fin de la terminacién del mensaje

Ejemplo de datos GMX 400.
$WIXDR,C,+023.2,C,TEMP,P,1.0281,B,PRESS,H,037,P,RH,Y,000.000,M,PRECIP*0A $PGILT,A,-22,D,
+67, D,-1,TILT*35 Se repite cada segundo (salida de 1 Hz).

6.6.7 Cadena de salida NMEA del GMX500

$WIMWV,049,R,000.03,N,A*03<CR><LF>.

Dénde:-

SWIMWV Instrumento de viento Direccion y velocidad media del viento.

049 Direccion del viento.

R Medida de Viento Relativo, informacién de velocidad y/o direccion del viento, reportada con respecto al
marcador MaxiMet North.

000.03 Velocidad del viento.
Nudos (salida NMEA fijada solo para medicion de nudos).

A Medida aceptable (V es una medida de falla nula).

03 Suma de verificacién hexadecimal.

Inmediatamente seguido por:-
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$WIMWV,049,T,,N,A*18<CR><LF>.

Dénde:-

SWIMWV Instrumento de viento Direccién y velocidad media del viento.

049 Direccion del viento.

T Medicién de viento real, informacién de velocidad y/o direccién del viento, corregida por una brdjula y
GPS (opcional) para brindar datos precisos independientemente de dénde esté alineado el marcador del
norte.

" La velocidad del viento solo esta disponible si se instala una opcién de GPS.

Nudos (salida NMEA fijada solo para medicién de nudos).

A Medida aceptable (V es una medida de falla nula).

18 Suma de verificacién hexadecimal.

Inmediatamente seguido por:-

$WIXDR,C,+023.9,C,TEMP,P,1.0243,B,PRESS,H,039,P,RH,*01<CR><LF>.

Doénde: -

$WIXDR Transductor de instrumentos de viento

c Tipo de Sensor (Temperatura)

+023.9 Lectura de temperatura

c Lectura de temperatura en grados centigrados Nombre del
TEMPERATURA sensor de temperatura Tipo de sensor (presion)

1.0243 Lectura de presion en bares.

B Unidades de medida de presién (bares)

PRENSA Nombre del sensor de presién

H Tipo de Sensor (Humedad)

039 Lectura de humedad en porcentaje

Unidades de medida de humedad (porcentaje)

RH Nombre del sensor de humedad relativa

*01 Suma de comprobacion hexadecimal

Seguido de datos de GPS si la opcién estéa disponible.

$GPGGA,161229.487,3723.2475,N,12158.3416,W,1,07,1.0,9.0,M, , , ,0000*18<CR><LF>.

Dénde

$GPGGA NMEA Cabecera de protocolo GPS
161229.487 Hora UTC, hhmmss.sss
3723.2475 Latitud ddmm.mmmm

Indicador Norte/Sur Longitud

12158.3416 ddmm.mmmm Indicador Este/
En Oeste Indicador de Posicion Fija
1 (Ver abajo)
07 Satélites en uso (Rango 0-12)
1.0 Dilucién horizontal de precision
MaxiMet Pagina 94 Ndmero 8

Doc. N° 1957-PS-021 octubre 2022



Machine Translated by Google

Gill instrumentos Ltd

9.0 Altitud del nivel medio del mar (NSL) en metros
Unidades MSL, metros

. Separacion de geoide y unidades en metros

0000 ID de estacion de referencia de GPS diferencial.

*18 Suma de verificacion

<CR> es un carécter de retorno de carro (valor hexadecimal ASCII d)

<LF> es un caracter de avance de linea (valor hexadecimal ASCII a)

Checksum, la cifra de suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir)
los caracteres $ y *.

Inmediatamente seguido por:

$PGILT,A+XX,D+YY,D+Z, TILT*HH<CR><LF>

donde: $P Inicio de oracién e identificador de oracién propietario
GIL Gill Instruments reconocié el mnemotécnico del fabricante NMEA
T Indica informacién de TILT
A Tipo de Sensor (Desplazamiento Angular)
+XX X-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el este "XX" grados
o -XX La inclinacién X indica que la unidad se inclina hacia el oeste "XX" grados
D Unidades (Grados)
+AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el norte "YY" grados
o -AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el sur grados "YY"
D Unidades (Grados)
+Z Orientacion Z Se informara "+1" si la unidad esté instalada en posicion vertical, o "-1" si est& orientada hacia
abajo
NCUNACION Nombre del Sensor
*S.S Suma de verificacion
<CR><LF> Fin de la terminacion del mensaje

Ejemplo de cadena de datos NMEA GMX500.

$WIMWV,275,R,000.01,N,A*0C

$WIMWV,180,T,000.11,N,A*02 $WIXDR,C,

+023.1,C,TEMP,P,0.9989,B,PRESIONAR,H, 040,P,RH*25
$GPGGA,113342.000,5045.7837,N,00132.4127,W,1,06,1.3,-10.2,M,47.8,M,,0000*56 (unidad de opcién GPS)

$PGILT,A+00,D,+01,D,+1,INCLINACION*35

Se repite cada segundo (salida de 1 Hz).

6.6.8 Cadena de salida GMX501 NMEA

$WIMWV,049,R,000.03,N,A*03<CR><LF>. D6nde:-

SWIMWV Instrumento de viento Direccién y velocidad media del viento.
049 Direccion del viento.
R Medida de Viento Relativo, informacién de velocidad y/o direccién del viento, reportada con respecto al marcador

MaxiMet North.

000.03 Velocidad del viento.
e Nudos (salida NMEA fijada solo para medicién de nudos).
A Medida aceptable (V es una medida de falla nula).
03 Suma de verificacién hexadecimal.
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Inmediatamente seguido por:-

$WIMWV,185,T,000.19,N,A*OF

<CR><LF>.

SWIMWV
185
T

000.19

OF

Instrumento de viento Direccién y velocidad media del viento.

Direccion del viento.

Medicién de viento real, informacién de velocidad y/o direccién del viento, corregida por una brdjula y

GPS (opcional) para brindar datos precisos independientemente de dénde esté alineado el marcador del

norte.

La velocidad del viento solo esta disponible si hay una opcion de GPS instalada (,, si no hay GPS).

Nudos (salida NMEA fijada solo para medicion de nudos).

Medida aceptable (V es una medida de falla nula).

Suma de verificacion hexadecimal.

Inmediatamente seguido por:-

$WIXDR,C,+023.9,C,TEMP,P,1.0243,B,PRESS,H,039,P,RH, Z,0000,W,SOLAR *01<CR><LF>.

Doénde: -

$WIXDR Instrumento de viento Transductor cruzado Tipo

C
+023.9
C

TEMPERATURA

1.0243
B

PRENSA

de sensor (temperatura)
Lectura de temperatura
Lectura de temperatura en grados centigrados Nombre del

sensor de temperatura Tipo de sensor (presion)

Lectura de presion en bares.

Unidades de medida de presién (bares)
Nombre del sensor de presién

Tipo de Sensor (Humedad)

Lectura de humedad en porcentaje

Unidades de medida de humedad (porcentaje)
Nombre del sensor de humedad relativa

Tipo de Sensor (Solar)

Lectura de Radiacion Solar en W/M2

Unidades de Medida Solares (Total W/M2)

Nombre del sensor solar

Suma de comprobacion hexadecimal

Seguido de datos de GPS si la opcién esta disponible.

$GPGGA,080552.000,5045.7752,N,00132.3963,W,1,08,1.0,10.2,M,47.8,M,,0000*79<CR><LF>.

Dénde

$GPGGA NMEA Cabecera de protocolo GPS

080552.000
5045.7752

Hora UTC, hhmmss.sss

Latitud ddmm.mmmm

Indicador Norte/Sur
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00132.3963
En

1

08

1.0

10.2

47.8

0000
*79

Longitud ddmm.mmmm Indicador

este/oeste Indicador de fijacion

de posicién (Ver abajo)

Satélites en uso (Rango 0-12)

Dilucién horizontal de precision

Nivel Medio del Mar (NSL) Altitud en Metros
Unidades MSL, Metros Separacién Geoide en

Metros Unidades Geoide, Metros.

sin lectura

ID de estacién de referencia de GPS diferencial.

Suma de verificacion

<CR> es un caracter de retorno de carro (valor hexadecimal ASCII d)

<LF> es un caracter de avance de linea (valor hexadecimal ASCII a)

Checksum, la cifra de suma de verificacién hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre

(y sin incluir) los caracteres $y *.

Inmediatamente seguido por:

$PGILT,A+XX,D+YY,D+Z, TILT*HH<CR><LF>

donde: $P
GIL

T

A

INCLINACION

*S.S
<CR><LF>

Ejemplo de datos GMX501.

$WIMWV,069,R,004.06,N,A*00

Inicio de oracién e identificador de oracién propietario

Gill Instruments reconocié el mnemotécnico del fabricante NMEA

Indica informacién de TILT

Tipo de Sensor (Desplazamiento Angular)

X-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el este "XX" grados

La inclinacion X indica que la unidad se inclina hacia el oeste "XX" grados

Unidades (Grados)

Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el norte "YY" grados

Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el sur grados "YY"

Unidades (Grados)

Orientacion Z Se informara "+1" si la unidad esté instalada en posicién vertical, o "-1" si esta

orientada hacia abajo

Nombre del Sensor

Suma de verificacion

Fin de la terminacién del mensaje

$WIMWV,122,T,,N,A*14 $WIXDR,C,

+023.2,C,TEMP,P,1.0281,B,PRESIONAR,H,037 ,P,RH, Z,0000,W,SOLAR *0A

$GPGGA,080552.000,5045.7752,N,00132.3963,W,1,08,1.0,10.2,M,47.8,M,,0000*79<CR><LF > (unidad GPS).

$PGILT,A,-22,D,+67,D,-1,TILT*35 Se

repite cada segundo (salida de 1 Hz).

6.6.9 GMX551 (incluidos pluviémetros opcionales) Cadena de salida NMEA

$WIMWV,049,R,000.03,N,A*03<CR><LF>
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Dénde: $WIMWV
049

R

000.03

A

03

Instrumento de viento Direccién y velocidad media del viento

Direccion del viento

Medicién de viento relativo, informacion de velocidad y/o direccién del viento, reportada con respecto al

marcador norte de MaxiMet
Velocidad del viento
Nudos (salida NMEA fijada solo a la medicién de nudos)

Medida aceptable (V es una medida de falla nula)

Suma de comprobacién hexadecimal

<CR> es un caracter de retorno de carro (valor hexadecimal ASCII d)

<LF> es un caracter de avance de linea (valor hexadecimal ASCII a)

Inmediatamente seguido por:

$WIMWV,049,T,,N,A*18<CR><LF>

Dénde: $WIMWV
049

T

A

jefe

<CR><LF>

Inmediatamente seguido por:

Instrumento de viento Direccién y velocidad media del viento

Direccién del viento

Medicién del viento real, informacién sobre la direccién o la velocidad del viento, corregida por una brdjula y GPS

(opcional) para brindar datos precisos independientemente de dénde esté alineado el marcador del norte

La velocidad del viento solo esté disponible si se instala una opcién de GPS
Nudos (salida NMEA fijada solo a la medicién de nudos)

Medida aceptable (V es una medida de falla nula)

Suma de comprobacién hexadecimal

Fin de la terminacién del mensaje

$WIXDR,C,+023.9,C,TEMP,P,1.0243,B,PRESS,H,039,P,RH,Y,000.000,M,PRECIP,Z,0000,W,SOLAR*01<CR><LF >

Dénde: $WIXDR
C
+023.9
C

TEMPERATURA

1.0243

B
PRENSA
H

039

RH

Y

000.000

PRECIO

0000

En

Transductor de instrumentos de viento

Tipo de Sensor (Temperatura)

Lectura de temperatura

Lectura de temperatura en grados centigrados
Nombre del sensor de temperatura

Tipo de Sensor (Presion)

Lectura de presion en bares

Unidades de medida de presion (bares)
Nombre del sensor de presién

Tipo de Sensor (Humedad)

Lectura de humedad en porcentaje

Unidades de medida de humedad (porcentaje)
Nombre del sensor de humedad relativa

Tipo de Sensor (Precipitacion)

Milimetros por hora de Precipitacion

Unidades de medida de precipitacion (milimetros)
Nombre del sensor de precipitacion

Tipo de Sensor (Solar)

Lectura de Radiacién Solar en W/M2

Unidades de Medida Solares (Total W/M2 )
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SOLAR
01

<CR><LF>

Nombre del sensor solar

Suma de comprobacion hexadecimal

Fin de la terminacion del mensaje

Seguido de datos de GPS si la opcion esté disponible:

$GPGGA,161229.487,3723.2475,N,12158.3416,W,1,07,1.0,9.0,M, , , 0000*18<CR><LF>

Doénde: $GPGGA
161229.487
3723.2475

12158.3416
En

1

07

1.0

9.0

0000

*18

<CR><LF>
Indicador de fijacién de posicion:

Valor

0

1

2

3-5

Encabezado del protocolo NMEA GPS
Hora UTC, hhmmss.sss

Latitud ddmm.mmmm

Indicador Norte/Sur Longitud
ddmm.mmmm Indicador Este/
Oeste Indicador de Posicion Fija
(Ver abajo)

Satélites en uso (Rango 0-12)
Dilucién horizontal de precision

Nivel medio del mar (NSL) Altitud en metros
Unidades MSL, metros

Separacion de Geoide y Unidades en metros

ID de estacion de referencia de GPS diferencial

Suma de verificacion

Fin de la terminacion del mensaje

Descripcion

Correccién no disponible o no valida

Modo GPS SPS, correccion valida

GPS diferencial, modo SPS, correccion valida
No soportado

Modo de navegacion a estima, arreglo valido

Checksum, la cifra de suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir) los

caracteres $y *.

Seguido por la salida de inclinacién: -

$PGILT,A+XX,D+YY,DA4Z, TILT*HH<CR><LF>

donde: $P
GIL

T

A

+Z

INCLINACION

Inicio de oracién e identificador de oracién propietario
Gill Instruments reconocié el mnemotécnico del fabricante NMEA
Indica informacion de TILT
Tipo de Sensor (Desplazamiento Angular)
X-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el este "XX" grados
La inclinacién X indica que la unidad se inclina hacia el oeste "XX" grados
Unidades (Grados)
Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el norte "YY" grados
Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el sur grados "YY"
Unidades (Grados)
Orientacién Z Se informard "+1" si la unidad esta instalada en posicion vertical, o "-1" si esta

orientada hacia abajo

Nombre del Sensor
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*S.S Suma de verificacion

<CR><LF> Fin de la terminacién del mensaje

Ejemplo de cadena de datos GMX551:

$WIMWV,069,R,004.06,N,A*00

$WIMWV,122,T,,N,A*14 $WIXDR,C,

+023.9,C,TEMP,P,1.0243,B,PRESIONAR,H,039 ,P,RH,Y,000.000,M,PRECIP,Z,0000,W,SOLAR*01
$GPGGA,075613.000,5045.7954,N,00132.3938,wW,1,07,1.2,21.5,M,47.8,M,, 0000*7B (unidad GPS)

$PGILT,A+00,D,+00,D,+1,INCLINACION*34

Seguido 1 segundo después por:

$WIMWV,238,R,000.46,N,A*06
$WIMWV,303,T,,N,A*15 $WIXDR,C,

+023.9,C, TEMP,P,1.0243,B,PRESIONAR,H,039 ,P,RH,Y,000.000,M,PRECIP,Z,0000,W,SOLAR*01

$GPGGA,075613.000,5045.7954,N,00132.3938,W,1,07,1.2,21.5,M,47.8,M,, 0000*7B $PGILT,A+00,D,+00,D,+1,TILT*34 Se repite cada

segundo (salida de 1 Hz).

6.6.10 Cadena de salida NMEA de GMX550 y GMX600

$WIMWV,049,R,000.03,N,A*03<CR><LF>

Dénde: $WIMWV Instrumento de viento Direccién y velocidad media del viento
049 Direccion del viento
R

al marcador norte de MaxiMet

000.03 Velocidad del viento

Nudos (salida NMEA fijada solo a la medicién de nudos)
A Medida aceptable (V es una medida de falla nula)

03 Suma de comprobacion hexadecimal

<CR> es un caracter de retorno de carro (valor hexadecimal ASCII d)

<LF> es un caracter de avance de linea (valor hexadecimal ASCII a)

Inmediatamente seguido por:

$WIMWV,049,T,,N,A*18<CR><LF>

Medicion de viento relativo, informacion de velocidad y/o direccion del viento, reportada con respecto

Doénde: $WIMWV Instrumento de viento Direccién y velocidad media del viento
049 Direccién del viento
T Medicién del viento real, informacién sobre la direccion o la velocidad del viento, corregida por una brijulay GPS

(opcional) para brindar datos precisos independientemente de dénde esté alineado el marcador del norte

” La velocidad del viento solo esté disponible si se instala una opcién de GPS

Nudos (salida NMEA fijada solo a la medicién de nudos)

A Medida aceptable (V es una medida de falla nula)
jefe Suma de comprobacién hexadecimal
<CR><LF> Fin de la terminacion del mensaje

Inmediatamente seguido por:
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$WIXDR,C,+023.9,C, TEMP,P,1.0243,B,PRESS,H,039,P,RH,Y,000,000,M,PRECIP*01<CR><LF>

Dénde: $WIXDR
C
+023.9

C

TEMPERATURA

1.0243
B
PRENSA
H

039

RH
v

000.000

PRECIO
*01

<CR><LF>

Transductor de instrumentos de viento

Tipo de Sensor (Temperatura)

Lectura de temperatura

Lectura de temperatura en grados centigrados
Nombre del sensor de temperatura

Tipo de Sensor (Presion)

Lectura de presién en bares

Unidades de medida de presion (bares)
Nombre del sensor de presion

Tipo de Sensor (Humedad)

Lectura de humedad en porcentaje

Unidades de medida de humedad (porcentaje)
Nombre del sensor de humedad relativa

Tipo de Sensor (Precipitacion)

Milimetros por hora de Precipitacion

Unidades de medida de precipitacion (milimetros)

Nombre del sensor de precipitacion

Suma de comprobacion hexadecimal

Fin de la terminacién del mensaje

Seguido de datos de GPS si la opcién esta disponible:

$GPGGA,161229.487,3723.2475,N,12158.3416,W,1,07,1.0,9.0,M, , , 0000*18<CR><LF>

Dénde: $GPGGA
161229.487
3723.2475
12158.3416
En
1
07
1.0
9.0

0000

*18

<CR><LF>

Indicador de fijacién de posicion:

Valor
0
1
2

3-5

Encabezado del protocolo NMEA GPS
Hora UTC, hhmmss.sss

Latitud ddmm.mmmm

Indicador Norte/Sur Longitud
ddmm.mmmm Indicador Este/Oeste
Indicador de Posicion Fija (Ver

abajo)

Satélites en uso (Rango 0-12)

Dilucién horizontal de precision

Nivel medio del mar (NSL) Altitud en metros
Unidades MSL, metros

Separacion de Geoide y Unidades en metros

ID de estacion de referencia de GPS diferencial

Suma de verificacion

Fin de la terminacion del mensaje

Descripcién

Correccion no disponible o no valida

Modo GPS SPS, correccion vélida

GPS diferencial, modo SPS, correcci6n valida

No soportado
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6 Modo de navegacion a estima, arreglo valido

Checksum, la cifra de suma de verificacion hexadecimal de 2 digitos se calcula a partir del OR exclusivo de los bytes entre (y sin incluir) los

caracteres $y *.
Seguido por la salida de inclinacién: -

$PGILT,A+XX,D+YY,DA+Z,TILT*HH<CR><LF>

donde: $P Inicio de oracién e identificador de oracién propietario
GIL Gill Instruments reconocié el mnemotécnico del fabricante NMEA
T Indica informacién de TILT
A Tipo de Sensor (Desplazamiento Angular)
+XX X-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el este "XX" grados
o -XX La inclinacién X indica que la unidad se inclina hacia el oeste "XX" grados
D Unidades (Grados)
+AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el norte "YY" grados
o -AA Y-Tilt indica que la unidad se inclina hacia el sur grados "YY"
D Unidades (Grados)
+Z Orientacién Z Se informara "+1" si la unidad esta instalada en posicién vertical, o "-1" si esta orientada
hacia abajo
eLAcion Nombre del Sensor
*S.S Suma de verificacion
<CR><LF> Fin de la terminacion del mensaje

Ejemplo de cadena de datos GMX550/GMX600:

$WIMWV,069,R,004.06,N,A*00

$WIMWV,122,T,,N,A*14 $WIXDR,C,

+023.2,C,TEMP,P,1.0281,B,PRESIONAR,H,037 ,P,RH,Y,000.000,M,PRECIP*0A
$GPGGA,075613.000,5045.7954,N,00132.3938,w,1,07,1.2,21.5,M,47.8,M,,0000*7B (unidad GPS)
$PGILT,A+00,D,+00,D+1,INCLINACION*34

Se repite cada segundo (salida de 1 Hz).
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6.7. Modo seguro

6.7.1 Resumen

El modo seguro de MaxiMet proporciona un medio para recuperar la comunicaciéon con MaxiMet, independientemente de los ajustes
de configuracion que se hayan realizado. Por ejemplo, si la unidad se configur6 para operaciéon SDI-12 o Modbus, se puede usar el

modo seguro para cambiar la opcién de comunicacion de nuevo a RS232 o0 RS422.
6.7.2 Modo seguro Método 1

Conexion

1. Conecte el MaxiMet para comunicacion RS232 como se detalla en el parrafo 4.6.
2. Abra el software Gill MetSet (consulte el parrafo 6.2).
3. Haga clic en Conectar y leer. MetSet escaneara la configuracion del puerto COM para un MaxiMet conectado, pero como el

protocolo COMMS no coincide, inicialmente no podra encontrar el MaxiMet.

4. Ahora haga clic en el botén Modo seguro.

G Connection - m] X

Scan complete

Status | Manualsetup | Safe Mode

| COM6: Not scanned

Close

5. Asegurese de que el MaxiMet esté cableado para operacién y alimentacién RS232 y haga clic en Siguiente.

4! Connection = O X

Scan complete

Status | Manual setup | | Safe Mode

SAFE MODE connection

Safe Mode can be used to attempt connection if a device is not responding.
Ensure the device is wired for RS232 communications and press NEXT.

Next

Close
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6. Introduzca el nimero de conexién del puerto COM de MaxiMet.

NOTA: La casilla de verificacién Usar dongle solo se aplica cuando se usa un dispositivo MetConnect.

HEL Connection - O

Scan complete

Status | Manual setup | Safe Mode |

SAFE MODE: STEP 1
Enter the COM port number then press Next

My Device is on COM

[Juse Dongle

Close

7. Asegurese de que la energia esté ahora desconectada del MaxiMet.

NOTA: Si utiliza el cable de configuracién RS232 a USB de Gill Instruments, desenchufe el cable de 9 vias

conector de la base del MaxiMet.

8. Ahora haga clic en Siguiente.

ULl Connection - [m]
Scan complete

Scan

Status | Manual setup | | Safe Mode |

SAFE MODE: STEP 2
Switch power to device OFF then press Next

Cancel Next

X
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9. Vuelva a conectar la energia al MaxiMet.

NOTA: Si utiliza el cable de configuracién RS232 a USB de Gill Instruments, conecte el conector de 9 vias
conector a la base del MaxiMet.

Gl Connection = O X

Scan complete

Status | Manual setup Safe Mode

SAFE MODE: STEP 3
Switch power to device ON

[ |

Close
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10. El dispositivo ahora se conectard y mostrara un Resumen de la configuracién del dispositivo.

EL Summary of Device Settings

O

X

SETTINGS ARE AS FOLLOWS:

PROTCCOL : MODBUS
comMMs : RS232
(BAUD) : 15200
NODE : Q

OUTFREQ : 1lHZ
MSGMODE : CONT
ASCTERM : CRLF
ECHO : ON

ALIGN : 0

SENSCR WIND : ON
UNITS WIND : MS
NODIR : 0.00
AVGSHORT : €0
AVGLONG : 10
SENSCR COMPASS : ON
COMPASSDECL : +000.0
SENSCR GPS : ON
UNITS GPS : MS
SENSCR TEMP : ON
UNITS TEMP : C
SENSCR DEWPOINT : ON
UNITS DEWPOINT : C
SENSCR PRESS : ON
UNITS PRESS : HPA
HASL : +00000.00
HASTN : +00000.00
SENSCR RH : CON
UNITS RH : &%
SENSCR PRECIP : ON
UNITS PRECIP : MM
ARPRECIP : ON
RGTIPSIZE : 0.200

REPORT : NODE DIR SPEED CDIR CSPEED PRESS RH TEMP DEWPOINT PRECIPT PRE(

POWER : 0

TIME : 2022-01-05T13:12:00
AUTOTIME : ON

AUTCLOC : ON

TZOFFSET : +00.00

LAT : +50.7€32¢€4

LONG : -001.540081
USERINF :
PUPMSG STATUS oN
PUPMSG REPORT OoN
PUPMSG UNITS : ON
MODBUS : RTU
MODADDR : 1
DATABITS : 8
STOPBITS : 1
PARITY : NONE
MODTERM : 10
MODICT : 1000

Note changes to ANEM, BAUD, COMMS or PROTOCOL settings

will take place after next power-up.
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11. MetSet ahora abre una conexion de modo seguro de 4800 baudios desde la cual ahora se pueden leer todas las configuraciones

y cambiado

MetSet Configuration Software v2.15-09 x

MetSet

Comms | ASCII Setup | Wind Temperature Pressure | Humidity | Predpitation | Reporting System Power Up MODBUS

T

Write Read

e Lt = i’ Setlings  Settings
Interface RS232 vl &
Baud Rate 19200 v &
Node ID Q v @
Output rate 1HZ b 9
Message Mode (7]

Load Save
Setup Setup

Backup Restore
Device Device
Setup Setup

Source: Device S/N: 15410001

MAXIMET GMX600-1-0000 4800 COM6
‘ S/W ver: 2669-2.00.20

‘ Protocol ver: 4
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6.7.3 Modo seguro Método 2

Conexion
1. Conecte el MaxiMet para comunicacién RS232 como se detalla en el parrafo 4.6.
Nota: En esta etapa, el suministro de MaxiMet debe estar apagado.
Si utiliza el cable de configuracion RS232 a USB de Gill Instruments, desenchufe el conector de 9 vias
desde la base del MaxiMet.

2. Abra un programa de terminal, por ejemplo, Gill Wind Software (que se puede obtener de
http://www.gillinstruments.com/main/software.html ) o programa de terminal equivalente, por ejemplo
Tera-Term, masilla, etc.

Nota: si utiliza el software Gill Wind, las funciones de herramientas no se aplican.

3. Establezca el puerto serie en la conexion del puerto COM requerida utilizando el menud desplegable y haga clic en

el botén Aceptar.

4. Establezca la tasa de baudios en 4800 mediante el menu desplegable. Aparecera una pantalla de terminal Wind en blanco.

abrio.
5. Haga clic con el botén izquierdo del mouse en la pantalla de terminal en blanco.
6. Mantenga presionada la tecla * (asterisco) en el teclado.
7. Con latecla* a(n presionada, encienda el MaxiMet. Si usa el cable de configuracion

RS232 a USB de Gill Instruments, enchufe el conector de 9 vias a la base del MaxiMet.

Esto resultara en colocar la unidad en MODO SEGURO.

8. Presione Entrar para comenzar una nueva linea (Ignorar linea de comando ilegal).

Baudrate Tools Exit About

SAFE MODE
SRR

ILLEGAL COMMAND LINE
>

Para cambiar ahora la comunicacion de, digamos, SDI-12 (o Modbus) 0 RS422 o RS485 a RS232 predeterminado:

1. Escriba COMUNICACIONES RS232 y presione Entrar.
2. Escriba Q y presione Entrar para salir del MODO SEGURO.

3. Los datos ahora se desplazaran en la pantalla.

Baudrate Tools Exit About

SAFE MODE
DR

ILLEGAL COMMAND LINE
> COMMS RS232

>Q

e, 200,000,603, 1017.5,049.7,+021.2,+010.3, , %, %, %,+11.6,008,¢73
e, 001,000,023, 1017.5,049.7,+0821.2,+010.3, , 4,4, %,+11.6,00,¢7A
80, 191,008.62,1017.5,049.7,+021.2,+010.3, , 4,8, 4%,+11.6,00,¢73
@0, 265,000.01, 1817.5,049.7,+021.2,+0108.3, , 4,4, %,+11.6,00, 73
e, 211,000,062, 1017.5,049.7,+021.3,+010.3, ,%,%,%,+11.6,00, 79
ee,214,000.03,1017.5,049.7,+021.3,+0160.3, , 4,4, %,+11.6,00,¢70D
80, 835,000,085, 1017.5,049.7,+021.3,+010.3, , 4,8, %,+11.6,00,¢7A

4. Cierre el programa Wind o terminal de 4800 baudios.
5. Apague el MaxiMet y vuelva a aplicar energia.

6. Abra el software Gill MetSet y lea la configuracién/cambie la configuracién segun sea necesario.
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6.8. Uso de un programa de terminal para ejecutar la funcion de inclinacion de verificacién de MaxiMet

Para aquellas unidades MaxiMet que tienen una salida de funcién de inclinacién, es posible usar un comando Verificar inclinacién que da como resultado solo
informacién de inclinacién X, Y, Z (y salida de brdjula con modelos de salida de viento) a 4 Hz con precisién de punto decimal adicional, debe esto ser& necesario

para la configuracion de la instalacion.

1. Para habilitar esta funcién de inclinacién, es necesario que el MaxiMet esté configurado y cableado para comunicacién TX/RX bidireccional de datos RS232 o

RS422 y se debe usar un convertidor adecuado para conectar el MaxiMet a una PC que ejecuta un programa de terminal.

2. Luego, conecte la salida de datos MaxiMet a una PC y abra un programa de terminal, por ejemplo, Gill Wind
software (tenga en cuenta que las funciones de las herramientas del software Wind no son aplicables).

3. Seleccione la conexién del puerto COM requerida, por ejemplo, COM 39.

‘Wind Software for configuring :-
‘WwindMaster (software 2323-113 onwards)
WwindMaster Pro [software 2323113 onwards]

WindSonic [Sn. 08100001 onwards)
Wind [c] 2016 Gill Instruments Ltd

wiwe. gilinstruments. com

Serial Port - oK Exit

4. Seleccione la velocidad en baudios del menu desplegable para que coincida con la configuracién de MaxiMet (predeterminada 19200
baudios).

5. Los datos de MaxiMet deberian aparecer en la pantalla.

6. Escriba 7.  * (asterisco) para configurar el MaxiMet en MODO DE CONFIGURACION.

Escriba CHECKTILT y presione la tecla Enter para la salida de datos de 4 Hz.

8. Ajuste el posicionamiento de MaxiMet para lograr los angulos de inclinacién requeridos, por ejemplo, 0,0, 0,0,1 para una posicién horizontal ideal.
configurar.

9. Para aquellas unidades con una brijula instalada, use la lectura de la brijula para ayudar con MaxiMet North
alineacion si es necesario.

10. Para volver a la salida de medicion normal preconfigurada de MaxiMet, apague y luego encienda
subir la unidad.

Nota: La funcién Verificar inclinacion no es una configuracién memorizada y tan pronto como se restablece la alimentacion, la unidad vuelve a su configuracion de salida

de cadena de datos preconfigurada.

Tools Exit About

|80, 162, 863, 20, 183, 1866, 4, B42, +@21. 3, +068, 8, DBOOH. BOO, BB, BOG, 201 7-06-27TBE6: 54: 26. 9, +05, 2, 3005, $36
0,083, 880, 99, 084, 1006. 4, 842, +021.3, +008. 0, DOO00. 000, 6O8. 900, 2017-056-27T06: 54: 27.9, +05. 2, 0000, $3A
|an, 892, 864, 14,893, 1886. 4, 42, +821. 3, +088, 8, BAOGH . BAA, BBAG, BOA, 2617-06-27T8B6: 54: 28. 9, +05, 2, 6008, $3F

ETUP MODE
> CHECKTILT

-0.1,-8.2,1,050

19200 COM4L6

Baudrate Port ‘ \
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6.9. Uso de un programa de terminal para configurar la fecha y la hora de MaxiMet

Como alternativa al uso de MetSet para configurar la hora de MaxiMet, lo que podria agregar un retraso en la configuracion de la hora, ya que MetSet
guarda la configuracion (hasta 60 segundos), MaxiMet TIME se puede configurar manualmente con una precisiéon potencialmente mayor en comparacion

con una hora de referencia de la siguiente manera:.

1. Con el MaxiMet configurado y cableado para comunicacion TX/RX bidireccional de datos RS232 0 RS422 a través de un convertidor

adecuado, conecte el MaxiMet a una PC que ejecute un programa de terminal.

2. Abra un programa de terminal, por ejemplo, el software Gill Wind (tenga en cuenta que las funciones de las herramientas del software Wind no estan disponibles).

aplicable) o Tera Term o Putty, etc.

3. Seleccione la conexion del puerto COM requerida, por ejemplo, COM 39.

‘Wind Software for configuring -

‘WindMaster [software 2329-113 onwards)
‘WindMaster Pro (software 2329-113 orwvards)
WindSonic (Sn. 08100001 onwards)

Wind (c] 2016 Gill Instruments Ltd

vy gilinstruments. com

Serial Port  |[EiIEENE—— ~ | oK Exit

4. Seleccione la velocidad en baudios para que coincida con la configuracién de MaxiMet (predeterminada 19200 baudios).

5. Los datos de MaxiMet deberian aparecer en la pantalla.

Q,027,000.23,311,1018.8,041,+025.4,+011.5,0002,2017-06-01T15:21:30.0,+05.2,0000,18

Q,045,000.14,330,1018.8,041,+025.4,+011.5,0002,2017-06-01T15:21:31.0,+05.2,0000,1A
6. Tipo * (asterisco) para configurar el MaxiMet en MODO DE CONFIGURACION.

7. Escriba HORA y presione la tecla Intro de la PC para mostrar la fecha y la hora actuales (y el formato).
HORA = 2017-06-01T15:25:00

8. Para establecer una nueva HORA, elija una Hora conveniente en el futuro, digamos 5 minutos antes.
9. Ahora escriba la nueva Fecha/Hora en el siguiente formato:-

HORA 2017-06-01T15:30:00

(Afio/Mes/Dia/Horas/Minutos/Segundos)

10. Usando un reloj de referencia preciso que muestre la hora actual, comparelo con la hora establecida anteriormente.

11. Cuando los dos TIEMPOS coincidan, presione la tecla Enter de la PC para actualizar el MaxiMet TIME al

tiempo de referencia.

12. Escriba Q y presione la tecla Intro para regresar el MaxiMet al modo de Medicién con la informacién actualizada.

Lectura de TIEMPO.
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7. VISUALIZACION DE LA CADENA DE DATOS MAXIMET

7.1. Use MetSet para ver la cadena de datos de MaxiMet

Instale el software MetSet V2.12.01 en adelante en una PC desde el sitio web de Gill en:

hittp://gillinstruments.com/main/software html

El software MetSet le permite ver graficamente la cadena de datos de MaxiMet. Antes de que pueda usar MetSet, verifique
gque MaxiMet esté conectado correctamente a un puerto COM serie o puerto COM USB en su PC.

Notas: MetSet es compatible con unidades conectadas RS232 y RS422 configuradas solo para salida ASCIl y NMEA.

MetSet no leera cadenas de datos SDI-12 o Modbus.

Apertura de MetSet

1. Haga clic en el botén MetSet Connect and Read . MetSet mostrara la pantalla de edicion.

2. Haga clic en el botén Ver salida .

MetSet Configuration Software v2,15-09 x

MetSet

Comms | ASCH Setwp | Wind | Temperature | Pressure | Humidty | Preciptaton | Reporting | System | PowerUp | MODBUS |

Write Read

Protacol GILL v & Seitings Settings
Interface RS232 v &
Baud Rate 19200 v A
Output rate 1HZ v @
Message Mode CONT ~ 0

Load Save
Selup Setup

Backup Restore
Device Device
Setup Setup

Source: Device S/N: 15410001
M.AXU;IET GMX600-1-0000 - ; 4800 COM6
S/W ver: 2669-2.00.20
Protocol ver: 4

3. Se mostrara la cadena de datos de MaxiMet.

Nota: Este programa de terminal solo puede leer datos de MaxiMet, no puede usarse para enviar comandos al
MaxiMet.

"™ Terminal Output ol

1Q,067,000.04, 109, 1002. 1,038, +024. 2, +009. 1,00000.0,000.0, 20 14-05-17T06:06:22.8, +10.4,0002, L31 -
1Q,077,000.05, 119, 1002. 1,038, +024. 2, +009. 1,00000.0,000.0,20 14-05-17T06:06:23.8, +10.4,0002, L31
1Q,075,000.06, 117, 1002. 1,038, +024. 2, +009. 1,00000.0,000.0,20 14-05-17T06:06:24.8, +10.4,0002, |39
1Q,063,000.04, 105, 1002. 1,038, +024. 2, +009. 1,00000.0,000.0,20 14-05-17T06:06:25.8, +10.4,0002, L3E
1Q,032,000.05,074, 1002. 1,038, +024. 2, +009. 1,00000.0,000.0, 20 14-05-17T06:06:26.8, +10.4,0002, L3F
1Q,028,000.04,070,1002. 1,038, +024. 2, +009. 1,00000.0,000.0,20 14-05-17T06:06:27.8,+10.4,0002, |30
1Q,047,000.05,089, 1002. 1,038, +024. 2, +009.0,00000.0,000.0,20 14-05-17T06:06:28.8, +10.4,0002, |30
1Q,048,000.07,090, 1002. 1,038, +024. 2, +009. 1,00000.0,000.0,20 14-05-17T06:06:29.8, +10.4,0002, 135
1Q,062,000.04, 104,1002. 1,038, +024.2, 4009, 1,00000.0,000.0,2014-05-17T06:06:30.8, +10.,4,0002, L3A
1Q,037,000.09,079,1002. 1,038, +024. 2, +009.0,00000.0,000.0, 20 14-05-17T06:06: 31.8,+10.4,0002, L3C
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7.2. Uso del software Gill MetView para ver la cadena de datos MaxiMet

Instale el software MetView (V2.07-01 en adelante) en una PC desde el sitio web de Gill en:

http://qillinstruments.com/main/software.html

El software MetView le permite ver los datos de MaxiMet visualmente y tiene una sencilla funcion de registro de datos.
Antes de que pueda usar MetView, verifiqgue que MaxiMet esté correctamente conectado a un puerto serial COM o puerto USB COM en su

PC.

Notas: MetView es compatible con unidades conectadas RS232 y RS422 configuradas solo para ASCII.

MetView no leera cadenas de datos NMEA, SDI-12 o Modbus.

Requiere el uso del software MetView version 2.07-01 y superior para leer los datos de MaxiMet.

7.2.1 Abriendo MetView

Haga clic en el bot6n MetView en el escritorio de su PC o seleccione Inicio > Programas > MetView > MetView.

La ventana del Centro de control de MetView se muestra de la siguiente manera:

MetView 2.10-05 (c) Copyright 2021 Gill Instruments Limited X

@H'l.'l MetView .

La conexion es 'Solo recepcion' Use
(marque) si la conexién MaxiMet a la PC solo tiene cables de transmision conectados y una version MetSet de la configuracion actual del
dispositivo esta disponible para cargar a MetView. Seleccione la casilla de verificacion 'La conexién es 'solo recepcion' y haga clic en el botén

Escanear. Cargue un archivo de dispositivo generado por MetSet desde una ubicacién de PC como se indica.

Conectar con el primer dispositivo encontrado
Seleccionar esta casilla (configuracién predeterminada) significa que si se conectan varios MaxiMet a la PC, MetView se conectara al MaxiMet

conectado al puerto COM con el nimero mas bajo.

Si la opcion 'Conectar al primer dispositivo encontrado’ no esta seleccionada, todas las conexiones del puerto COM de MaxiMet

conectadas se mostraran cuando se seleccione el botdn Escanear.

Boton de escaneo
Si los cables de transmisién y recepcién de MaxiMet estan conectados a la PC, utilice el botén Escanear para conectarse a

MetView.

MaxiMet Pagina 112 Namero 8
Doc. N° 1957-PS-021 octubre 2022


http://gillinstruments.com/main/software.html

Machine Translated by Google

Gill instrumentos Ltd

7.2.2 Busqueda de dispositivos

Para configurar las comunicaciones entre MetView y un MaxiMet conectado:

1. Haga clic en el botédn Escanear para buscar los puertos COM disponibles para las unidades MaxiMet conectadas.

HEL MetView 2.10-05 (c) Copyright 2021 Gill Instruments Limited - O X

Scanning COMS...

_— oo

Status Manual setup

[coms: Not scanned

una. Si se ha seleccionado Conectar con el primer dispositivo encontrado , MetView automaticamente
conéctese a MaxiMet en el puerto COM 6 (se conecta primero a los nimeros mas bajos) y abra la pantalla de vista

de datos de MaxiMet que muestra todos los parametros de MaxiMet que se han habilitado como salidas.

b. Si Conectar con el primer dispositivo encontrado no esta seleccionado, haga clic en el botén Escanear.

MetView permitira que se realice la conexiéon MaxiMet requerida utilizando el menu desplegable resaltado con
fondo azul.

2. Seleccione Conectar para ir a la pantalla de vista de datos.

3. Para seleccionar el otro MaxiMet, en la pantalla de vista de datos, seleccione el botén Desconectar y use

el menu desplegable a continuacion para seleccionar y conectarse al nuevo MaxiMet.

FHEL MetView 2.10-05 (c) Copyright 2021 Gill Instruments Limited - O X

Scan complete

I Status Manual setup

COM6: 2669 "MAXIMET GMX600-1-0000" 2.00.20 [Q] PV=4

Close
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7.2.3 La consola MetView

Cuando esta conectado correctamente, MetView muestra su consola de monitoreo de datos. Esto consiste en medidores para todos los
parametros habilitados para MaxiMet.

Los botones debajo de cada uno de los indicadores le permiten elegir las unidades mostradas y otras opciones. Cada indicador también muestra
los valores méaximos y minimos registrados durante la sesién actual. El indicador de velocidad del viento también muestra la velocidad méaxima
de rafaga.

Nota: MetView no mostrara datos si la unidad esta configurada para formato Modbus o SDI-12.

A continuacién se muestra un ejemplo de pantalla MetView (parte de) (salida predeterminada del GMX600).

GLL MetView 2.10-05 (c) Copyright 2021 Gill Instruments Limited

@l MetView

Wind Direction Wind Speed Corrected Wind Direction Corrected Wind Speed Pressure Humidity Temperature

173° 0.04m/s 62° 0.04m/s 1017.2mbar | 43.0% 21.5°C

Wax 117 Max Max: 1017

Max: 43.09 Max: 21.8°C

W oo S W WS o [ | W W A
o o

8.5°(

Averaging Max/Min Markers

Connection Status Connected

"MAXIMET GA 0 00.20 [Q] PV=4

Indicadores de estado de conexién

Lectura Funcién

Garrapata de fondo verde Indica que MaxiMet esta registrando o comunicandose con MetView correctamente, asi como

leyendo la version de firmware de MaxiMet.

Cruz de fondo rojo Indica que el MaxiMet no esta registrando ni conectado/comunicandose con MetView.

1,00 Hz Indica la velocidad de salida del MaxiMet cuando esta conectado. Lee cuando la unidad se

comunica correctamente con MetView.

Wed 05 Aug 2015 12:34:45 Indicacionfde fecha y hora de PC en tiempo real.

A continuacion se muestra la pantalla de salida predeterminada restante de MetView GMX600

Total Precipitation Precipitation Intensity GPS Location Date and Time Status
0.000mm 0.000mm/h 50.763060°Iat 2022-01-05 0004
-1.540058%Ion 14:25:18.2
-5.4m
L
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Notas: No hay indicadores asociados con las lecturas digitales anteriores.

El orden en que se muestran los instrumentos en la pantalla MetView refleja el orden en que aparecen los datos del instrumento

en la cadena de datos MaxiMet.

7.2.4 Opciones de visualizacion de la consola MetView

Las unidades que se muestran en negrita en la pantalla de MetView indican la configuracién predeterminada.

Opciones de escala y unidades de medida de MetView

Los botones de la consola MetView pueden convertir datos del MaxiMet para leer diferentes unidades de medida o escala

ajustes, o en el caso de las lecturas de viento, el tipo de visualizacion (p. ej., maritimo, NSEW).

Los ajustes de MetView en pantalla no alteran los ajustes de configuracion reales de MaxiMet o los parametros de datos registrados de

MaxiMet y las unidades de medida.

Opciones de promedio de MetView

Ajuste Funcién

Tiempo real Elija este botdn para no promediar

2 minutos Seleccione el promedio mévil de 2 minutos en pantalla para todas las lecturas del sensor
10 minutos Seleccione el promedio mévil de 10 minutos en pantalla de todas las lecturas del sensor

Marcadores Max./Min. de MetView

Ajuste Funcién

Apagado Marcadores maximos y minimos en todos los indicadores aplicables apagados

En Marcadores maximos y minimos en todos los indicadores aplicables activados

Reiniciar Restablezca todos los marcadores de méximo/minimo de indicador aplicables y todos los indicadores digitales.
Lectura maxima/minima a voluntad

Opciones de configuracion de la pantalla MetView

Ajuste

Funcién

Guardar ajustes

Guardara todas las configuraciones actuales de la pantalla de MetView en una ubicacién de archivo como un archivo .msf

para su posterior recuperacion si es necesario.

Cargar configuracién

Cargard y actualizara la pantalla de MetView con una configuracién de archivo .msf previamente

guardada. Para usar cuando solo esta disponible una conexién de transmision MaxiMet

Configuracién por defecto

Regresara todas las configuraciones de la pantalla MetView a los valores predeterminados de fabrica.

MaxiMet
Doc. N° 1957-PS-021

Ndmero 8

octubre 2022

Pagina 115



Machine Translated by Google

Gill instrumentos Ltd

7.2.5 Rangos y gréaficos de medidores MetView

Ajustes de rango de indicador Los
rangos de indicador estilo termédmetro MetView se pueden modificar para ver los cambios en las lecturas del sensor de manera mas visible.
Estos cambios solo afectan la configuracion de MetView y no afectan la salida de MaxiMet ni los datos registrados. Por ejemplo, si el rango de medicion de

temperatura tipico requerido es de 0 a +30 °C, entonces el rango del indicador de temperatura se puede ajustar para reflejar esto.

1. Coloque el puntero del mouse sobre el indicador de visualizacion de temperatura y haga doble clic para que aparezca la pantalla Establecer rango de
indicador. Cambie las lecturas Min y Max a los valores requeridos, por ejemplo Min: 0, Max: +30.

2. Haga clic en Establecer. El rango del indicador de temperatura se actualizara para reflejar el cambio.

70
(RY
Haga doble clic aqui para Max 70.000
49 = mostrar Establecer indicador
Rango
28
07
-14
-35
(o]
Temperature Temperature (°C)

23.5°C

st | [ X concel |

1 Abra la ventana Establecer rango de indicador haciendo doble clic en el indicador de visualizacién

2%

[#5]

Después de cambiar
—<

el rango de calibre

a

(=]
(& F]

Min 0l

Temperature (°C)

Temperature

(st ] [ Xcone] 23.8°C

2 Cambie los valores Max. y Min. seguin sea necesario y haga clic en Establecer para actualizar la pantalla.

mediT
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Graficos

MetView permite acceder a los datos detectados durante el Ultimo minuto, la Ultima hora y las Ultimas 24 horas y
mostrarlos en un grafico.

Nota: Los datos solo se muestran hasta el momento en que se selecciona la funcién de gréfico; la grafica no esta actualizada

una vez abierto. Los datos se recopilan desde el momento en que se abre MetView y se leen datos de un
MaxiMet.

Wind Direction Haga doble clic en la

-]
1 2 5 < lectura para que aparezca el
grafico.

Haga clic en los botones Ultimo minuto, Ultima hora o Ultimas 24 horas segin sea necesario para ver los datos.

MaxiMet Pagina 117 Namero 8
Doc. N° 1957-PS-021 octubre 2022



Machine Translated by Google

Gill instrumentos Ltd

7.2.6 Registro de datos

Nota: MetView registra datos segun la configuracién de MaxiMet, no segun la configuracién de la consola de MetView.

Para comenzar, haga clic en el cuadro de botén Registro

que se muestra.

[#/] Enable Logging

Log file location:
C:\Users\Murree Sims\Desktop'MaxiMet 600.lc

Log file header:
Logfile

Log File Rotation
[~ Log File Rotation

Max entries per log file: 3500

Add Timestamp

MetView

Configure un archivo de registro: Seleccione Habilitar registro (agrega una marca a la casilla).

Ubicaci6n del archivo de registro: Haga clic en el botén Examinar para identificar la carpeta donde desea almacenar el archivo de datos. Introduzca el nombre
del archivo.

Encabezado del archivo de registro: Si es necesario, escriba algunas notas sobre los datos que se van a registrar que apareceran en la parte superior del archivo de

registro de datos guardado.

Rotacién de archivos de registro: Configure el registro segmentado con la longitud de cada archivo registrado determinada por el nimero ingresado en
el cuadro de texto a continuacion. La cifra 3600, por ejemplo, significa que la longitud de cada archivo de registro sera de 3600
lineas de datos. El nimero maximo de entradas por archivo de registro esté limitado a 65535 y se puede crear un maximo de 2048

archivos de registro.

Agregar marca de tiempo: Seleccione para agregar fecha y hora al archivo de datos registrados tomado del reloj de la PC.

Para comenzar a iniciar sesion: Verifique que la opcién Habilitar registro esté seleccionada.

Haga clic en el botén Aceptar para comenzar a iniciar sesién y volver a la consola.

Nota: Para mostrar que los datos se estan registrando, el icono del botén de registro cambia de una cruz con un rojo

fondo a una garrapata con un fondo verde.
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Para detener el registro: Haga clic en el botdn Registro en la consola de MetView. Borrar Habilitar registro
casilla de verificacion
Haga clic en el botdn Aceptar . Si el registro se ha detenido, el botén de registro muestra una cruz de fondo rojo en

lugar de la marca de verificacién de fondo verde (ver arriba).

A continuacién se muestra un ejemplo del archivo .log de datos MaxiMet registrado abierto por el Bloc de notas:

()DOQOB.TLIE 28 July 2015 02:48:56, -Q,353,000.02,306,000,000. 00,000, 000.09,000,0000,1005.9,1005.9,1005.9,044 ,+021. 3,+008. 8,08. 35,00000. 0,000.0,N,313,2015-07-28T02:46:52. 8,+05.1,0000,:77
000001,Tue 28 July 2015 02:48:57, .q,349,000.03,301,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005.9,1005.9,1005.9,044,+021. 3,+008. 8,08. 36,00000. 0,000.0,N, 312, 2015-07-28T02:46:53. §,+05.1,0000, :79
y 2015 02:48:58, .q,346,000.02 ;298,000,000 00,000, 000.09,000,0000,1005. 9,1005. 9,1005. 9,044 ,+021. 3,+008. &, 08. 35,00000. 0,000.0,N,312,2015-07-28702:46: 54. 8,+05.1,0000, 72

000003, Tue 28 July 2015 02:48:59, -,008.000.02,320,000.000.00.000,000. 09,000,0000,1005.9,1005. 9,1005. 9,044 ,+021. 3,+008. §.08- 35,00000. 0,000.0,N, 312, 2015-07-. 28T02:46:53. 8,405.1,0000, 78
uly 2015 02:49:00, .q,027,000.02,339,000,000. 00,000,000.09,000,0000,1005. 9,1005.9,1005.9,044,+021. 3,+008. 8,08. 35,00000.0,000.0,N,312,2015-07~ :56.8,+05.1,0000, 7€

000005, Tue 28 July 2015 02:49:01, -Q,034,000.02,346,000,000. 00,000, 000. 09,000,0000,1005.9,1005. 9,1005. 9,044 ,+021. 3,+008. & ,08. 35,00000. 0,000. 0 N, 312, 2015-07 TeToz s0isy 8,+05.1,0000, 75
000006, Tue 28 July 2015 02:49:02, .q,026,000.02,339,000,000. 00,000,000, 09,000,0000,1005.9, 1005,9,1005.9,044 +02 ©3,+008. 8,08. 35,00000.0,000.0,N,313,2015-07-28T02:46: 58. 8,+05. 10000, :70
2015 02:49:03, -q,016,000.03,329,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005. 9,1 05.9,044,+021. 3,+008. 8,08. 35,00000.0,000. 0,N,313,2015-07-28T02:46: 59. 8,+05.1,0000, :72

2015 02:43:04, .Q,000,000.03,312,000,000. 00,000,000, 03,000,0000,1005. 9 1005 9 1005 9, Md 1+021.3,+008. 8,08. 35,00000. 0,000, 0.N, 312, 2015-07-28T02:47 :00. 8,+05, 10000, -71
2015 02:49:05, -q,358,000.03,310,000,000. 00,000,000 09,000,0000,1005. 9,1005. 9,1005.9,044 ,+021. 3,+008. §,08. 35,00000. 0,000.0,N, 312, 2015-07-28T02:47 :01. §,+05.1,0000, -7C
2015 02:49:06, -q,353,000.03,306,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005.9, 11003: 9,1005.9,044,+021. 2,+008. &,08. 35,00000.0,000.0,N, 313, 2015-07-28T02:47 :02. §,+05.1,0000, 72
2015 02:49:07, -q,005,000.03,318,000,000. 00,000, 000. 09,000,0000,1005. 9,1005. 9,1005. 9,044 ,+021. 3,+008. &,08. 35,00000. 0,000.0,N, 313, 2015-07-28702:47 :03. §,+05.1,0000, :7C
2015 02:49:08, .q,030,000.02,342, ﬂuﬂ 000.00, 000 000.09,000,0000,1005.9,1005. 9,1005.9,044 ,+021. 3,+008. 8,08. 35, 00000. 0,000.0,N,312,2015-07-28T02:47 :04. 8,+05.1,0000,:72
2015 02:49:09, -Q,036,000.02, 343,000,000 00,000, 000. 09,000, 0000, 1005.9,1005.9,1005. 5,044 ,+021. 3, +008. 8, 08. 35,00000. 0,000. 0N, 313, 2015-07-28T02:47 :03. 8,+05. 1, 0000, 7F
2015 02:49:10, .q,031,000.03,343,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005.9,1005. 9,1005. 9,044 ,+021. 3,+008. 8,08. 35,00000. 0,000.0,N, 312, 2015-07-28T02:47 :06. 8,+05.1,0000, 71
2015 02:49:11, -Q.017,000.03,329,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005. 9,1005. 0,1005.9,044 ,+021. 3,+008. 8,08. 35,00000. 0,000.0.N, 312, 2015-07-28T02:47 :07. 8.+05.1,0000, :78
2015 02:49:12, .q,017,000.02,329,000,000. 00,000, 000.09,000,0000,1005.9,1005.9,1005. 9,044 ,+021. 3,+008. 8 ,08. 35,00000. 0, 000. 0,N, 312, 2015-07-28T02:47 :08. 8,+05.1,0000, :76

000013,Tue 28 Ju
000014 ,Tue 28 Ju

i 4.008,000. 02, 318,000, 000. 00,000, 000. 09,000,000, 1005. 9,1005. 3,1005. 9,044 +021. 3, +008. §,08. 35, 00000. 0,000 0,N, 312, 2015-07-28702:47:09. 8, 1+05.1,0000, 75

000018, Tue 28 July 2015 02:49:14, .q,012,000.02,324,000,000. 00,000, 000.09,000,0000,1005.9 +1005.5,1005.8 1044 402 +3/+008. £,08. 35, 00000.0,000. 0N, 312,2015-07-28T02:47:10. 8,405.1,0000, 77
000019,Tue 28 July 2015 02:49:15, -q,005,000.03,318,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005.9,1005. 9,1005.9,044 ,+02: 8,08 35,00000.0,000.0,N, 313, 2015-07-28T02:47 :11.8,+05.1,0000, :7F
000020, Tue 28 July 2015 02:40:16, -q,013,000.03 325,000,000, 00,000,000, 09,000.0000,1005. 9, 100549 1005.9,044+02 .3.+008 &,08. 35,00000, 0,000, 0.N,312, 2015-07-28T02:47 :12. 8,+05. 1,0000, 74
0021,Tue 28 July 2015 02:49:17, -q,013,000.02,326,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005. 9,1005. 9,1005.9,044 ,+021. 3,+008. 8,08. 35,00000. 0,000.0,N, 313,2015-07-28T02:47 :13. §,+05.1,0000, 76
000022, Tue 28 July 2015 02:49:18, -q,016,000.03,328,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005.9, +1003: 9,1005.9,044,+021. 3, 1005 8,08, 35,00000.0,000.0,N,312, 2015-07-26T02:47 |14 8,+05.1,0000, :7A
000023, Tue 28 July 2015 0249119, .q,014,000.03,326,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005.9,1005.9,1005.9,044 +021. 3,+008. &, 08. 35,00000. 0,000 0,N, 312, 2015-07-28T02:47 :15. 8,+05.1,0000, 77
000024 ,Tue 28 Ju 2015 02:49:20, .q,354,000.03,306,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005.9,1005.9,1005.9,044 ,+021. 3,+008. 8,08. 35,00000. 0,000.0,N, 312.2015—07 28702:47:16.8,+05.1,0000, 71

2015 02:49:21, :Q.353,000.03.305.%.000‘00.000.000 09,000,0000,1005.9,1005.9,1005.9,044 ,+021. 3,+008. §,08. 35,00000.0,000.0,N,312,2015-07-28T02:47:17. 8,+05.1, DDOU.-N
2015 02:49:22, ,q,001,000.03,313,000,000.00,000,000.09,000,0000,1005.9,1005.9,1005.9,044 ,+021. 3,+008. 8,08. 35,00000. 0,000.0,N,312,2015-07-28702:47 :18. 8,+05.1,0000, :78
2015 02:49:23. 'a,010,000.02,322/0001000 000001000 09/00010000/1005. 9,100 9,105,044 [+021131+003. 8,08 33/00000. 0,000 0 N 312 2015-07-28702:47 :19.8+05.1 10000 74

000025,Tue 28 Ju
000026, Tue 28 Ju
000027/ Tue 28 Ju

7.3. Use un programa de terminal para ver la cadena de datos de MaxiMet

Hay muchos programas de terminal que pueden usarse para ver la cadena de datos de MaxiMet, por ejemplo

HyperTerminal, Putty, Tera Term, etc.
Si, por ejemplo, se utiliza Tera Term:

1. Término Tera abierto.

2. Seleccione Serie.

3. Seleccione el puerto COM conectado a MaxiMet.

4. Haga clic en Aceptar.

-'Ll'era Term: New connection

Host: [10.10.10.167

History -
Service: () Telnet TCP port#: |22

S8H version: |§SH2

Protocol: |UNSPEC

Serial Port: | COM10: USB Serial Port [COM10)  ~|

| oK | | cancel | | Help |
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5. Tera Term se abre a 9600 baudios de manera predeterminada, pero MaxiMet usa 19200 de manera predeterminada, asi que cambie Tera

Fijacion de la tasa de baudios a 19200.

File Edit Setup Control Window Help
‘ . o . .

"ci LkA TfOFL
’c? ! 05i1)7 7 I=¥1

una. Seleccione Configuracién en el menu superior. b.
Haga clic en Puerto serie en el menu desplegable. C. Cambie la tasa de

baudios a 19200.

d. Haga clic en Aceptar.

i Tf dNJ IDeXLHYOL) AOHNHIFOK IZ5t “0jgE | {en  YFFDK+Z0LYIDL )43 )7

¥ COM10:9600baud - Tera Tm =N

JKK<LDTTTHE0 WY TTEEH#RYF AT S

2]
k==I177 ek

H==1

He=I747eki ]

.
Tera Term: Senal port setu;‘

[

Port:

Baud rate: 19200

Data:

Parity:

Stop:

Flow control:

Transmit delay

0 msec/char

OK

Cancel

Help

msecfline

MaxiMet
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Los datos se generaran de la siguiente manera:

File Edit Setup Control Window Help

+109.13,00000.0,000.
.0,000.
.0,000.
.0,000.
.0,000.

.0,000.
.0,000.
.0,000.0,2

Creacién de un archivo de registro

1. Seleccione Archivo > Registro.

2. Seleccione Guardar en destino, por ejemplo, Escritorio.

3. Agregue el nombre del archivo de registro en Nombre de archivo, por ejemplo, teraterm.

4. Marque las opciones segln sea necesario, por ejemplo, Marca de tiempo.

5. Haga clic en Guardar.

f ¥ COM10:19200baud - Tm_ el S |

,+10.4,0000, -
10.4,0000,
10.4,0000,
10.4,0000,
10.4,0000,
10.4,0000,

e

Savein: ] Desidop

Libraries

Snary v Append
Tmestamp Hide gialog

N e

A

¥ Plain text

—_—
b

6. El siguiente cuadro de didlogo se abrira en el escritorio de la PC.

Tera Term: Log N —
Filename: [HE1EH0 i
Fullpath: CiAUsers

Bytes transfered:

| Close | Pauge

7. Para detener el registro, haga clic en el botén Cerrar .

22100
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Comprender los datos registrados Los

datos registrados se almacenan en un archivo con una extension .log . Esto se puede ver en cualquier editor de texto/HTML

o aplicacion de hoja de célculo.

File Edit Format View Help
Q,320,000. 04,002,1002. 5,039,+023.7,+009.1,00000. 0, 000. 0, 2014-05-17T06:39:18.4,+10.4, 0000, 37

Q,279,000.07,321,1002.5,039,+023.7,+009.1,00000.0,000.0,2014-05-177T06:39:19.4,+10.4,0000, 3A |;
Q,275,000.06,317,1002.5,039,+023.7,+009.1,00000.0,000.0,2014-05-177T06:39:20.4,+10.4,0000, 38 '_‘
Q,279,000.05,321,1002.5,039,+023.7,+009.1,00000.0,000.0,2014-05-177T06:39:21.4,+10.4,0000, 33
Q,336,000.04,018,1002.5,039,+023.7,+009.1,00000.0,000.0,2014-05-177T06:39:22.4,+10.4,0000,32 I
Q,305,000.09,347,1002.4,039,+023.7,+009.1,00000.0,000.0,2014-05-177T06:39:23.4,+10.4,0000, 36
Q,343,000.09,025,1002.4,039,+023.7,+009.1,00000.0,000.0,2014-05-17T06:39:24.4,+10.4,0000, 34 |
8. MANTENIMIENTO Y LOCALIZACION DE AVERIAS
8.1. Limpieza y Manipulacién
Lo ideal es que al instalar la unidad maneje con guantes sin pelusa y desengrase la unidad para reducir la acumulacién de depdsitos.
8.2. mantenimiento
No hay partes méviles que requieran mantenimiento de rutina.
Abrir la unidad o romper el sello de seguridad anulara la garantia y la calibracién.
En caso de falla, antes de devolver la unidad a su distribuidor autorizado de Gill, se recomienda que:
« Todos los cables y conectores se revisan por continuidad, malos contactos, corrosion, etc.
« Se realiza una prueba de banco.
« Pédngase en contacto con su proveedor para obtener asesoramiento si la falla persiste.
8.2.1 Sensor de precipitacion
GMX240, 400, 551, 600 Pluviémetro de estado soélido
b |
sE N\
Los usuarios/distribuidores deben limpiar la cipula de plastico con un pafio suave que no suelte pelusa y, cuando sea necesario,
con una solucion de limpieza no agresiva, idealmente una vez a la semana. Cuando esto no sea posible, la limpieza debe realizarse
durante las visitas regulares al sensor y al sitio. Se recomienda limpiar el sensor del pluviémetro cada 3 meses como minimo.
Los usuarios pueden verificar el funcionamiento del pluviémetro realizando una simple prueba de funcionalidad rociando un poco de
agua con una boquilla de niebla similar a la que se usa en muchos hogares para regar las plantas. El pluvimetro MaxiMet debe
registrar una caida de lluvia incremental cuando se rocia con agua.
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Pluviometro de cubeta basculante GMX 551 Kalyx (se deben realizar controles
similares en otros pluviémetros de cubeta basculante)

Los periodos de mantenimiento dependen del sitio, pero se debe considerar un mantenimiento periédico cada 2 o 3 meses. Para

garantizar mediciones fiables y precisas, recomendamos realizar las siguientes comprobaciones en cada visita al pluviémetro.

Nota: Si el medidor todavia esta conectado a un registrador de datos y el registrador esta funcionando, se debe tener cuidado para evitar

volcar la cuchara al realizar las siguientes operaciones.

« Inspeccione el embudo y el filtro en busca de dafios u obstrucciones. En ciertas épocas del afio las hojas pueden

se han acumulado en el embudo. La suciedad y el polvo también pueden bloquear el filtro, impidiendo o reduciendo la tasa de flujo a
un goteo lento al balde debajo. Las hojas se pueden quitar facilmente del embudo.

« Desatornille los 3 tornillos de nailon que sujetan el embudo al conjunto de la caja y retire el embudo. * Retire la tapa del extremo del

tubo del filtro; retire el material del filtro de gasa con cuidado.

Tapa final

Gasa

« La superficie exterior del embudo de plastico debe limpiarse con agua limpia y una esponja; esta voluntad
en general, elimine cualquier moho en caso de que se haya permitido que crezca.
No se deben usar productos quimicos/detergentes si el agua se va a recolectar para un analisis posterior.
De lo contrario, se pueden utilizar detergentes suaves si es necesario.
El tubo del embudo interno que dirige el agua a los baldes basculantes puede necesitar limpieza. Use un limpiapipas o un pequefio

cepillo de alambre con cerdas de nailon o una pieza similar para insertarlo en la tuberia y limpiarla.

Kit de filtro de embudo —————»

tubo de embudo

« Limpie o reemplace el filtro de gasa en el tubo del filtro y reemplace la tapa superior (para repuestos comuniquese con Gill

instrumentos).

Numero 8
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« Quite y limpie cualquier suciedad del balde basculante, teniendo cuidado de no volcar el balde si el

El pluvibmetro aln se registra.

Brazo de equilibrio

Propinas
Balde
Nivel

Verifique que el indicador ain esté nivelado. Es posible que el indicador se incline como resultado de pequefios movimientos del

suelo, vandalismo, etc.

Habré ocasiones en las que, por una u otra razén, el pluviémetro no registre o se desconecte del registrador. Durante

estos tiempos, es una buena idea comprobar la rigidez del brazo de equilibrio del cucharén. La forma mas facil de hacer esto en el
campo es intentar equilibrar el cucharén en su posicién central. Deberia ser muy dificil, si no imposible, lograr esto. Si el cuchar6n

se equilibra facilmente, examinelo detenidamente en busca de suciedad o desgaste en el pasador de pivote y los tubos del cucharén.

Cualquier desgaste requerira que la unidad sea reparada/reemplazada.

Hay dos ranuras de drenaje en la base del instrumento con una gasa que puede requerir una limpieza periédica. Levante con

cuidado el conjunto del cubo basculante para tener acceso a las ranuras de drenaje para revisar/limpiar.

cubierto de gasa

agujeros de drenaje
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Vuelva a montar con cuidado las piezas del pluviémetro. Al volver a colocar el embudo en el ensamblaje de la base, verifique que el embudo
interno no se ensucie con la cubeta basculante. Esto se puede comprobar vertiendo agua y comprobando si el balde se vuelca o, si todo el

conjunto no esta fijo en su posicién, balanceando suavemente el balde y escuchando si se vuelca.

Las partes internas no requieren lubricacion.
Notas: MaxiMet GMX550/551 se suministra sin pluviémetro.

La cifra de calibracion Kalyx (0,2 mm) se puede ver en la etiqueta dentro del pluviémetro en la parte inferior de la cubeta y

junto al conjunto de la punta.

Repuestos para pluviometro GMX551 Kalyx

Péngase en contacto con Gill | nst r ument s
Pluviémetro aerodinamico Kalyx (n.° de pieza de Gill 1957-PK-070).

Recambios para pluviémetros Kalyx compuestos por:
« 3 tornillos de nailon para sujetar la cubeta al ensamblaje de la base. « 2 filtros de gasa

tipo embudo. ¢ 2 tapas superiores de retencién de gasa de embudo.

8.2.2 Sensor solar

Los usuarios/distribuidores deben limpiar la cipula de vidrio con un pafio suave que no suelte pelusa y, cuando sea necesario, con una solucion
de limpieza no agresiva, idealmente una vez a la semana. Cuando esto no sea posible, la limpieza debe realizarse durante las visitas regulares

al sensor y al sitio. Se recomienda que el sensor solar se limpie cada mes como minimo.

Para mantener el cumplimiento de la norma ISO 9060, se recomienda devolver la unidad solar MaxiMet para su calibracién cada 12 meses. En

general, la calibracion solar debe revisarse cada 24 meses como minimo.

8.2.3 Modulos de brujula/GPS

Los dispositivos de brijula y médulo GPS no requieren mantenimiento. Si es necesario, devuelva el MaxiMet a Gill Instruments para

verificar el funcionamiento de la brdjula y el GPS (consulte el parrafo 8.6 para obtener detalles sobre cémo devolver la unidad).
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8.2.4 Sensor de viento (WindSonic)

Si hay acumulacion de depésitos en la unidad, debe limpiarse suavemente con un pafio humedecido con

detergente suave. No se deben usar solventes y se debe tener cuidado para evitar rayar cualquier superficie.

- | T Se debe permitir que la unidad se descongele naturalmente después de haber estado expuesta a condiciones
de nieve o hielo, NO intente
3 ‘ ‘ para quitar el hielo o la nieve con una herramienta.
No hay partes méviles ni partes reparables por el usuario que requieran mantenimiento de rutina.

' mantenimiento.

Abrir la unidad o romper el sello de seguridad anulara la garantia y el

calibracion.

8.2.5 Barémetro

El dispositivo de barémetro esta ubicado internamente y el usuario no puede mantenerlo ni reemplazarlo. Se debe considerar verificar las lecturas
de presion contra un estandar cada 12 meses. Si es necesario, devuelva el MaxiMet a Gill Instruments para verificar la calibracion del barémetro

(consulte el parrafo 8.6. para obtener detalles sobre cémo devolver la unidad).

8.2.6 Escudo UV (MetSpec)

Idealmente, el usuario deberia tratar de mantener las pantallas de radiacién MaxiMet limpias y libres de
e ——— crecimiento biolégico, pero bastara con una simple limpieza con un detergente suave no agresivo. No se
e — deben usar solventes y se debe tener cuidado para evitar rayar cualquier superficie. Se debe permitir que la
unidad se descongele de forma natural después de haber estado expuesta a condiciones de nieve o hielo. NO

intente quitar el hielo o la nieve con una herramienta.

8.2.7 Temperatura, humedad y punto de rocio

El sensor interno de temperatura y humedad no puede ser mantenido por el usuario. Si se usa en areas de alta contaminacién o ambientes marinos,
se debe considerar devolver la unidad para mantenimiento a Gill Instruments cada 12 a 24 meses para garantizar un rendimiento adecuado (consulte

el parrafo 8.6 para obtener detalles sobre la devolucién de la unidad).

8.2.8 Conector lateral GMX550/GMX551

Si no hay un pluviémetro externo conectado al conector lateral del MaxiMet, cubra el conector con la tapa provista
con el MaxiMet para evitar que entre suciedad y polvo. En el GMX551 hay +12 V CC en las clavijas del conector

lateral, tenga cuidado de no cortocircuitar las clavijas.

8.2.9 Calibracioén

Cualquier usuario/distribuidor puede realizar una verificacién de calibracién comparando los valores medidos por MaxiMet con un valor de

referencia o en una cdmara ambiental. Los usuarios deben comprender que estos controles no son

lo mismo que las comprobaciones de calibracion o la calibracién realizada en Gill, pero pueden proporcionar a los usuarios cierto grado de confianza
en la validez de sus mediciones. Si un usuario/distribuidor nota una diferencia significativa entre el MaxiMet y su entorno de prueba/referencia, debe
comunicarse con Gill para discutir esto y ver si se requiere una calibraciéon. Consulte las partes individuales anteriores para conocer los periodos de

calibracién recomendados.

MaxiMet Pagina 126 Namero 8
Doc. N° 1957-PS-021 octubre 2022



Machine Translated by Google

Gill instrumentos Ltd

8.3. Localizacién de averias

Sintoma

Solucion

Ninguna salida.

Compruebe la alimentacién de CC a MaxiMet, el cable y las conexiones.
Verifique la configuracién de comunicaciones del MaxiMet y la coincidencia del
sistema host, incluido el puerto COM correcto.

Compruebe que la unidad esta en modo continuo.

Verifique que los dispositivos de comunicacion en linea estén cableados correctamente.
Nota: Es habitual que el anemémetro TX+ se conecte a
dispositivo convertidor RX+.

Si corresponde, use el modo seguro para intentar obtener comunicacion
con el MaxiMet.

Salida corrupta.

Verifique que la configuracién de comunicacion del MaxiMet y el sistema host coincidan.

Pruebe con una velocidad en baudios mas lenta.
Verifique las longitudes de los cables y el tipo de cable.

Compruebe si hay fuentes de interferencia de sefial externa.

Comunicacién unidireccional.

Verifique que el cableado esté de acuerdo con el manual.

Lecturas inesperadas de temperatura/punto de rocio.

Verifique que las configuraciones de las unidades de medida de temperatura y punto de rocio

(C, F, K) sean correctas al momento del encendido.

Lecturas de viento inesperadas.

Verifique que la configuracién de las unidades de medida del sensor de viento (m/s, nudos,

kph, ft/min, mph) sea correcta al encenderlo.

Lecturas inesperadas de temperatura/punto de rocio

y humedad.

Dispositivo de temperatura y humedad defectuoso.

Lecturas de barémetro inesperadas.

Verifique que las unidades de medida estén configuradas correctamente y si se han aplicado

lecturas compensadas HASTN o PSTN.

Lecturas de precipitaciones inesperadas o ausencia

de lecturas cuando llueve.

Compruebe en el caso del sensor de estado sélido que el sensor no esté obstruido. En el caso
de un pluviémetro de cubeta basculante, compruebe que el embudo y el filtro no estén
obstruidos y que estén limpios. Compruebe que el mecanismo del cubo basculante oscile
libremente. En el caso de otro pluvibmetro externo suministrado por el usuario, verifique que el

pluviémetro funcione correctamente.

El cédigo de estado no es 0000 ni A.

Consulte las siguientes tablas.

Cddigos de estado del sensor

Codigo Estado Condicion
0000 esrhmEn No se detectaron condiciones de falla en el periodo de medicion.
0001 Fallo de medicién de viento.t Sensor de viento defectuoso.
0002 Error de GPS. Por ejemplo, localizacién de satélite fijo.
La fuente de la direccién del
0004 i X Notificacion GPS.
viento corregida es GPS.
0006 Falta la ubicacion del GPS. Error de GPS.
0008 Error de medicion de inclinacion. Error de inclinacion.
0010 Fallo de medicion de temperatura. Sensor de temperatura defectuoso.
Si la temperatura y la humedad se informan correctamente, este cédigo indica
0020 Fallo del punto de rocio. L
una falla principal en la PCB.
0040 Fallo de humedad. Sensor de humedad defectuoso.
0080 Advertencia del sensor de presion. Lectura del sensor de presién no disponible/unidad defectuosa.
0100 Fallo de la brdjula. Rumbo no valido debido a un fallo de la brajula.
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Cdédigos de estado del viento

Cédigo

Estado

Condicién

0000

ESTABIEN

No se detectaron condiciones de falla en el periodo de medicién.

0001

Sensor de viento: el eje fall6.

Eje de viento U bloqueado o defectuoso.

0002

Sensor de viento: el eje falld.

Eje de viento V bloqueado o defectuoso.

0004

Sensor de viento: ambos ejes fallaron.

Ejes de viento U y V bloqueados o defectuosos.

000B

Las lecturas del sensor de viento fallaron.

Fallo en la salida de datos del sensor de viento.

0100

Edificio de viento medio.

Edificio promedio de viento de la OMM.

0200

Medida de viento corregida no disponible.

Error de medicién del viento corregido por la brijula.

A

Datos aceptables de NMEA.

No se detectaron condiciones de falla en el periodo de medicién Condicién

EN

Datos anulados de NMEA.

de falla detectada en el periodo de medicion.

8.4. Modo seguro

Si se recibe una unidad que no se comunica o no se conocen los ajustes de configuracion, se puede usar el Modo seguro para establecer comunicacion

con el MaxiMet y cambiar los ajustes de configuracién (consulte el parrafo 6.7).

8.5. Banco de pruebas

Ver parrafo 4.11.3.

8.6. Unidades que regresan

Si tiene que devolver la unidad, debe empaquetarla cuidadosamente en el embalaje original y devolverla a su distribuidor autorizado de Gill, con una

descripcién completa de la condicién de falla. Primero se debe obtener un nimero de RMA de Gill Instruments si se regresa directamente a Gill Instruments.

8.7. Garantizar

Para conocer los términos de la garantia, comuniquese con su proveedor o consulte los Términos y condiciones de Gill Instruments aqui:

ue-02- March-20.._.pdf
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9. ANEXOS

9.1. Parametros de salida de MaxiMet seleccionables mediante el software MetSet

Nota: No en orden de salida, consulte la pagina 6 para ver la aplicabilidad y el parrafo 6 para la configuracién de MetSet.

NODO - Letra de nodo

MaxiMet identificando la letra del Nodo al comienzo de la cadena de datos.

Resultado, por ejemplo, Q (predeterminado).

VELOCIDAD -Velocidad del viento

Medicion de la velocidad del viento.

Resultado, por ejemplo, 001,05 (metros/segundo por defecto).

CSPEED : velocidad corregida La velocidad
del viento corregida se calculara como la velocidad real del viento (es decir, usando la velocidad del GPS, el rumbo del GPS y el rumbo de

la brdjula) cuando las tres velocidades del GPS, rumbo del GPS y rumbo de la brdjula estén disponibles.
Resultado, por ejemplo, 003,17 (metros/segundo por defecto).

La velocidad del viento corregida no se calculara cuando uno (o mas) de la velocidad del GPS, el rumbo del GPS y el rumbo de

la brdjula no estén disponibles.
La velocidad del viento corregida no se calculara cuando el rumbo del compés no esté disponible.
El algoritmo de Gill para generar la velocidad corregida en funcién del rumbo de la brdjula es el siguiente:

1. Convierta Magnitud y Direccién a UV.

2. Calcule el viento aplicado en UV debido al movimiento del GPS.

3. Calcule la UV corregida como diferencia entre el viento relativo y el GPS.

4. Convierta UV nuevamente a Magnitud y Direccion.

GSPEED (OMM) - Salidas de velocidad de

réfagas Velocidad de rafagas de OMM.
La Magnitud Maxima de la Rafaga se calculara sobre un bloque de m magnitudes de rafaga de la siguiente manera:

_ _ _ = max { _ 1, _ 2. _ }

donde: = y

Resultado, por ejemplo, 015,15 (metros/segundo por defecto).
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CGSPEED - Velocidad de rafaga corregida Velocidad
de rafaga corregida por GPS.

Resultado, por ejemplo, 011,05 (metros/segundo por defecto).

AVGSPEED (WMO) - Velocidad media Da como
resultado la lectura de la velocidad media del viento de la Organizacién Meteorolégica Mundial (OMM) basada en los

ajustes AVG corto y AVG largo (consulte la pagina 62).

Resultado, por ejemplo, 001,45 (Metros/segundo por defecto).

Se calculard una magnitud promedio a corto plazo para cada muestra rwa_short_len de la siguiente manera:

_ =y 2+ 2
i
Dénde: = 2
= y =1
_ =y - -
= y

AVGCSPEED (WMO) - Velocidad media corregida Produce la
lectura de la velocidad media del viento de la Organizacion Meteorol6gica Mundial (OMM) basada en los ajustes
AVG corto y AVG largo (consulte la pagina 62).

Resultado, por ejemplo, 001,45 (metros/segundo por defecto).

DIR - Direccion

Direccién del viento relativa al marcador norte de MaxiMet.

Resultado, por ejemplo, 132 (grados).

CDIR - Direccion corregida

La direccién del viento corregida se calculara como la direccion del viento aparente (es decir, usando el rumbo de la brujula)

cuando el rumbo de la brujula esté disponible pero uno (o mas) de la velocidad GPS y el rumbo GPS no estén disponibles.

La direccién del viento corregida se calcularda como la direccion real del viento (es decir, utilizando la velocidad del GPS, el
rumbo del GPS y el rumbo de la brdjula) cuando estén disponibles las tres velocidades del GPS, el rumbo del GPS y el rumbo

de la brijula.
Resultado, por ejemplo, 116 (grados).
La direccion del viento corregida no se calculara cuando el rumbo de la brajula no esté disponible.

El algoritmo de Gill para generar la direccion corregida en funcién del rumbo de la brdjula es el siguiente:
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1. Convierta Magnitud y Direccién a UV.

2. Calcule el viento aplicado en UV debido al movimiento del GPS.

3. Calcule la UV corregida como diferencia entre el viento relativo y el GPS.
4. Convierta UV nuevamente a Magnitud y Direccion.

GDIR (WMO) - Gust Direction

Salidas Direccion de rafagas de la OMM.

La direccién maxima de la réfaga se calculara sobre un bloque de m vectores promedios de la siguiente manera:

= arctan( _ )

donde: = —

Resultado, por ejemplo, 123 (grados).

CGDIR - Direccion de rafagas corregida

Direccion de réfagas corregida por GPS.

Resultado, por ejemplo, 135 (grados).
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AVGDIR (WMO) - Salidas de direccion promedio

Lectura de viento de direccion promedio de WMO basada en configuraciones AVG cortas y AVG largas (consulte la pagina 62).
Resultado, por ejemplo, 145 (grados).

Se calculara una direcciéon promedio a corto plazo para cada muestra rwa_short_len de la siguiente manera:

=arctan(_ —)

Donde: . =y-

Se calculara una direccién promedio a largo plazo cada rwa_long_len muestras de la siguiente manera:

_ =arctan (_ —)

Dénde: =7 -
= y :l

_ =Yy -

=yy- -

AVGCDIR (OMM) - Direccion media corregida Da salida a la lectura de

viento media de la direccion corregida de la brdjula de la OMM basada en los ajustes AVG corto y AVG largo
(consulte la pagina 62).

Resultado, por ejemplo, 131 (grados).

PRENSA - Presion

Da salida a la lectura de presién MaxiMet.

Resultado, por ejemplo, 1021,3 (valor predeterminado en hectopascales).
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Presion PASL al nivel del mar

Da salida a la presion barométrica al nivel del mar si se establece la cifra HASL (consulte la pagina 64).

0 x
X

)+ % (¥Y)

Donde:  -e= presion ajustada
Pb = presion (pascales) - medida por el sensor de presién = temperatura
e (K) = tasa de caida de temperatura estandar (K/m) en ISA. Para la
Libratroposfera, se supone que esto es:
0,0065 Kelvin/metro.
h = alura (metros) = altura del sensor por encima (o por debajo) del nivel del mar, es decir, 'Altura sobre el nivel del mar' mas
'Altura sobre la estacion'
R = constante de gas universal para el aire: 8,31432 Nem /(molsK)
g0 = aceleracion gravitatoria (9,80665 m/s2) = masa molar del
wrogire de la Tierra (0,0289644 kg/mol)

Resultado, por ejemplo, 1015,7 (predeterminado en hectopascales).

PSTN - Presion en la estacion
Da salida a la presion barométrica en la estacion (que se puede colocar en cualquier lugar) si se establece la cifra HASTN (consulte a

continuacion y la pagina 64).

La presion en la estacién se calculara como:

)+ % (VY)

Donde:  w= presion ajustada =
Pb presion (pascales) - medida por el sensor de presion = temperatura
wes (K) = tasa de caida de temperatura estandar (K/m) en ISA. Para la
Libratroposfera, se supone que esto es:
0,0065 Kelvin/metro.
h = altura (metros) = 'Altura por encima de la estacion’, es decir, la diferencia entre la altura del sensor por encima
(o por debajo) del nivel del suelo
R local. = constante universal de los gases del aire: 8,31432 Nem /
g0 (mol+K) = aceleraci6n de la gravedad (9,80665 m/s2) = masa
wromolar del aire de la Tierra (0,0289644 kg/mol)

Resultado, por ejemplo, 1001,2 (predeterminado en hectopascales).

MAXIMET PRESSURE

HASTN

Station

Station
HASL

Land
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HR - Humedad relativa Da salida
a la lectura de humedad relativa medida en %.

Resultado, por ejemplo, 028 (%).

AH - Humedad absoluta La
humedad de la atmésfera, normalmente expresada como el nimero de gramos de agua contenidos en 1
metro cubico de aire.

Nota: La salida de humedad relativa también, expresada como porcentaje, mide la humedad absoluta actual

con respecto al maximo para esa temperatura).

La humedad absoluta se computara como:

Dénde:  H = humedad absoluta =
C constante 2,16679 gK/J
pico = presién de vapor en Pa

T = Temperatura en K
Resultado, por ejemplo, 08,14 g/m3 .

TEMP - Salidas de
temperatura Lecturas del sensor de temperatura MaxiMet.

Resultado, por ejemplo, 022,0 (°C predeterminado).

PUNTO DE ROCIO - Punto de rocio

Da salida al punto de rocio calculado a partir de las lecturas de temperatura y humedad.

y1
Donde:  Td = Temperatura de punto de rocio
mese = temperatura del punto triple (en K)
logl0 y
= —— (hPa
100 (hPa)
por favor = presién de saturacion de vapor de agua (hPa)
Resultado, p. €j., +023,1 (°C predeterminado).
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PRECIPT - Precipitacion Total Salidas
Precipitacién (Lluvia) Lectura total. Esta es una lectura de lluvia acumulada, actualizada y emitida una vez por
segundo (con una tasa de salida predeterminada de 1 Hz).

El parametro se establece en cero en el encendido de MaxiMet y se restablece en cero cuando el reloj marca 23:59:59 a 00 (medianoche) y es

la configuracién predeterminada.
Para una medicién continua, desactive el restablecimiento automatico de la precipitacion total mediante MetSet.

Resultado, por ejemplo, 00000.400 (predeterminado en milimetros).

PRECIPI - Intensidad de precipitacion Salidas
Intensidad de precipitacion (lluvia). Es la suma de los Ultimos sesenta lotes de datos de lluvia acumulados de 1 minuto.

Cada minuto se genera una nueva medida de suma.
El parametro se establecera en cero al encender el MaxiMet.

Resultado, por ejemplo, 000.200 (predeterminado en milimetros).

PRECIPS - Estado de precipitacion Muestra
el estado de precipitacion (lluvia) como N o Y (No o Si). Cambia de N a Y cuando se incrementa la
precipitacién total y cambia de Y a N cuando la precipitacion total no se ha incrementado en los Ultimos 60 segundos.

Resultado, por ejemplo, N (0 Y).

SOLARRAD - Cifra de radiacion solar Mide la
radiacién solar en el rango 0-1600 en W/m2 .

Resultado, por ejemplo, 0243.

HORAS SOLARES Horas de sol

Las horas de sol se calculan como el periodo de tiempo, en horas, dentro de un dia calendario de 24 horas (es decir, acumulado

durante el dia actual) en que la irradiancia medida supera los 120 W/m2,
Las horas de sol se mostraran con 2 digitos enteros y 2 decimales.

Resultado, por ejemplo, 01.02 (horas).

WCHILL - Sensacion térmica

La disminucién percibida en la temperatura del aire que siente el cuerpo sobre la piel expuesta debido al flujo de aire.

Véase el documento TD-1184 de la OMM.
W =13,12 + 0,6215*Tres — 11,37*V10metro0,16 + 0,3965*Tres * V10metro0,16

Dénde:-
W = el indice WindChill basado en la escala de temperatura Celsius.
Tair = La temperatura del aire en grados Celsius.

V10metro = la velocidad del viento a 10 metros (altura estandar del anemémetro) en kilbmetros/hora.

Resultado, por ejemplo, -012 (°C predeterminado).
Nota: La sensacion térmica solo se informa cuando la temperatura es inferior a 10 °C y la velocidad del viento es de al menos

1,5 m/seg.
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HEATIDX - Indice de calor
Como se siente la temperatura en el cuerpo humano cuando la humedad relativa se combina con la temperatura del aire

(también conocida como temperatura aparente).

El indice de calor simple se define como:
Holas =0.5 " {T + 61,0 + [(T-68,0)*1,2] + (HR*0,094)}
donde: HI s = indice de calor simple expresado como temperatura aparente en grados F.
T = Temperatura MaxiMet en grados F.
HR = Humedad relativa MaxiMet en porcentaje.
El indice de calor de Rothfusz se define
como: HI r=-42,379 + 2,04901523*T + 10,14333127*RH - 0,22475541*T*RH - 0,00683783*T*T -
0,05481717*RH*RH + 0,00122874*T*T*RH + 0,0000852 *RH*RH-
0.00000199*T*T*RH*RH

Consulte http://www.wpc.ncep.noaa.gov/html/heatindex_equation.shtml

donde: HI r = indice de calor de Rothfusz expresado como temperatura aparente en grados F.
T = Temperatura MaxiMet en grados F.

HR = Humedad relativa MaxiMet en porcentaje.

El ajuste de Rothfusz se define de la siguiente

manera: si la humedad relativa es inferior al 13 % y la temperatura esta por encima de 80 y por debajo de 112 grados F
(por encima de 26,66 y por debajo de 44,44 °C): R Adj = -[(13-RH)/4] *SQRT{[17-ABS(T-95.)]/17} donde: R Adj = Ajuste

Rothfusz, T = Temperatura MaxiMet en grados F, RH = Humedad relativa MaxiMet en porcentaje,

ABS y SQRT son las funciones de valor absoluto y raiz cuadrada, respectivamente.

Si la humedad relativa es superior al 85% y la temperatura es superior a 80 y inferior a 87 grados F (superior a 26,66 y inferior a
30,55 °C).
R Adj = [(RH-85)/10] * [(87-T)/5] donde:
R Adj = Ajuste Rothfusz.
T = Temperatura MaxiMet en grados F.

HR = Humedad relativa MaxiMet en porcentaje.

Si las condiciones de Humedad Relativa y Temperatura estan fuera de las dos bandas definidas anteriormente:
R Adj=0
donde: R Adj = Ajuste Rothfusz

Cuando HI s § (HI r + R Adj), el indice de calor MaxiMet sera: HI = HI s donde: HI

= indice de calor MaxiMet expresado como una temperatura aparente en grados F,
HI s = indice de calor simple expresado como temperatura aparente en grados F

Cuando HI s < (HI r + R Adj), el indice de calor MaxiMet sera: HI = HI r + R Adj donde: HI

= indice de calor MaxiMet expresado como una temperatura aparente en grados F, HI r = indice de calor
Rothfusz expresado como un temperatura aparente en grados F, R Adj = Ajuste Rothfusz.

Resultado p. ej. +028 (°C por defecto).
Nota: el indice de calor solo se informa cuando la temperatura es superior a 75 °F (aproximadamente 23,88 °C) y tanto la

humedad relativa como la temperatura estan funcionando.
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AIRDENS - Densidad del aire Da

salida a la densidad del aire calculada a partir de las lecturas de presién y temperatura.

Donde:  wes= presion absoluta medida en Pa = la
R constante del gas (287.05Jkg-1K -1)

T = Temperatura en K

Resultado, por ejemplo, 1,0 (kgm-3).

WBTEMP - Temperatura de bulbo himedo La
temperatura que tendria una parcela de aire si se enfriara hasta la saturacion (100% de humedad relativa) por la evaporacion

del agua en ella, con el calor latente suministrado a la parcela.
Resultado, por ejemplo, -012,3 (°C predeterminado).

Para temperaturas entre -20 y 50 °C y rangos de humedad de humedad relativa del 5 al 99 %, la temperatura de bulbo himedo se
calculara como:

T = Tatan[0.151977(RH% + .\‘,_‘l_‘ahi‘?)l"] + atan(T + RH%) — atan(RH% — 1.676331)

i

0.003 918 38(RH %) atan(0.023 101RH%) — 4.686035.

donde:

Tw = temperatura de bulbo himedo en

°C, T = temperatura del aire en °C, HR%

= humedad relativa.

Nota: El célculo se basa en una presion media a nivel del mar de 1013,25 hPa (segun la Organizacién de Aviacién Civil
Internacional).

Temperaturas exteriores entre -20 °C y 50 °C y rangos de humedad relativa del 5 al 99 %, no se debe calcular la

temperatura de bulbo himedo

SUNR - Amanecer

Instante de tiempo de la mafiana en que el borde superior del disco solar coincide con el horizonte.
Resultado, por ejemplo, 07:55

Nota: La longitud y latitud de la instalacién deben configurarse mediante MetSet para obtener lecturas correctas.

junto con la fecha y la hora de la ubicacion.

SNOON - Hora del mediodia solar

Definido para un dia dado y una longitud especifica, es el momento en que el sol cruza el meridiano de la ubicacién del observador. En
el mediodia solar, la sombra proyectada por un poste vertical apuntara directamente al norte o directamente al sur, segun la latitud del

observador y la época del afio. http://www.esrl.noaa.gov/gmd/grad/solcalc/glossary.html

Resultado, por ejemplo, 11:56.

Nota: La longitud y latitud de la instalacion deben configurarse mediante MetSet para obtener lecturas correctas.

junto con la fecha y la hora de la ubicacion.
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SOLES - Atardecer

El instante de tiempo en la tarde cuando el borde superior del disco solar coincide con el horizonte.
Resultado, por ejemplo, 15:57

Nota: La longitud y latitud de la instalacién deben configurarse mediante MetSet para obtener lecturas correctas.

junto con la fecha y la hora de la ubicacién.

SUNP - Posicion del Sol Una funcion
de fecha, hora y las coordenadas geogréficas del observador en la superficie de la Tierra.

A medida que la Tierra se mueve alrededor del Sol durante el transcurso del afio, el Sol parece moverse con respecto a las
estrellas fijas en la esfera celeste, a lo largo de un camino llamado "ecliptica”. La rotacion de la Tierra sobre su eje hace que las
estrellas fijas se muevan en el cielo de una manera que depende de la latitud geogréfica del observador. https://en.wikipedia.org/

wiki/Posicién_del_Sol, https://en.wikipedia.org/wiki/Analema

Resultado, por ejemplo, 021:-61 (acimut y elevacion en grados)

Nota: La longitud y latitud de la instalacion deben configurarse mediante MetSet para obtener lecturas correctas.

junto con la fecha y la hora de la ubicacién.

TWIC - Crepusculo Civil
Comienza por la mafiana o termina por la tarde, cuando el centro geométrico del Sol esta 6 grados por debajo del
horizonte.

Comienzo del Crepusculo Matutino (Civil): Definido como el instante de la mafiana, cuando el centro del Sol se encuentra en
un angulo de depresion de seis grados (6°) por debajo de un horizonte ideal. En este momento, en ausencia de luz de luna,
iluminacién artificial o condiciones atmosféricas adversas, la iluminacion es tal que se pueden ver objetos grandes pero no se
aprecia ningln detalle. Se pueden ver las estrellas y los planetas mas brillantes y, para fines de navegacion en el mar, el horizonte

marino esta claramente definido.

Fin del Crepusculo Vespertino (Civil): Definido como el instante en la tarde, cuando el centro del Sol esta en un angulo de
depresion de seis grados (6°) por debajo de un horizonte ideal. En este momento, en ausencia de luz de luna, iluminacién
artificial o condiciones atmosféricas adversas, la iluminacion es tal que se pueden ver objetos grandes pero no se aprecia ningin
detalle. Se pueden ver las estrellas y los planetas mas brillantes y, para fines de navegacion en el mar, el horizonte marino esta

claramente definido.
Resultado, por ejemplo, 07:10

Nota: La longitud y latitud de la instalacion deben configurarse mediante MetSet para obtener lecturas correctas.

TWIN - Twilight Nautical Comienza

en la mafiana o termina en la tarde, cuando el centro geométrico del Sol esta a 12 grados por debajo del
horizonte.

Comienzo del Creplsculo Matutino (Nautico): Definido como el instante de la mafiana, cuando el centro del Sol se
encuentra en un angulo de depresion de doce grados (12°) por debajo de un horizonte ideal. En este momento, en ausencia de
luz de luna, iluminacion artificial o condiciones atmosféricas adversas, esta oscuro para fines practicos normales. Para fines de

navegacion en el mar, el horizonte del mar normalmente no es visible.

Fin del Crepusculo Vespertino (Nautico): Definido como el instante en la tarde, cuando el centro del Sol esta en un angulo de

depresion de doce grados (12°) por debajo de un horizonte ideal. En este momento en ausencia de la luz de la luna,
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iluminacién artificial o condiciones atmosféricas adversas, esta oscuro para propésitos practicos normales. Para fines de

navegacion en el mar, el horizonte del mar normalmente no es visible.
Resultado, por ejemplo, 06:28

Nota: La longitud y latitud de la instalacion deben configurarse mediante MetSet para obtener lecturas correctas.

TWIA - CrepUsculo astronémico

Comienza por la mafiana o termina por la tarde, cuando el centro geométrico del Sol esta 18 grados por debajo
el horizonte.

Comienzo del CrepUsculo Matutino (Astronémico): Definido como el instante de la mafiana, cuando el centro del Sol se
encuentra en un angulo de depresién de dieciocho grados (18°) por debajo de un horizonte ideal. En este momento, la

iluminacién debida a la luz dispersa del Sol es menor que la de la luz de las estrellas y otras fuentes de luz natural en el cielo.

Fin del Creplsculo Vespertino (Astronémico): Definido como el instante en la tarde, cuando el centro del Sol esta en un
angulo de depresion de dieciocho grados (18°) por debajo de un horizonte ideal. En este momento, la iluminacién debida a la

luz dispersa del Sol es menor que la de la luz de las estrellas y otras fuentes de luz natural en el cielo.
Resultado, por ejemplo, 05:49
Nota: La longitud y latitud de la instalacion deben configurarse mediante MetSet para obtener lecturas correctas.

XTILT - Inclinacion X

X-Tilt se mostrara en grados con 2 digitos enteros con signo en el rango de +89 grados.
Con respecto a la marca MaxiMet norte: +XX
indicara que la unidad esta inclinada hacia el este.

-XX indicara que la unidad esté inclinada hacia el oeste.

Resultado p. ej. +01 -01
+10 -10

YTILT - Inclinacion Y

La inclinaciéon Y se mostrara en grados con 2 digitos enteros con signo en el rango de +89 grados.
+YY indicara que la unidad se inclina hacia el norte.

-YY indicara que la unidad se inclina hacia el sur.

Resultado p. ej. +01 -01
+10 -10

ZORIENT - Desde Oriente

La orientaciéon Z se mostrara como +1 o -1.

+1 (posicion erguida normal (+- 90 grados)). -1

(posicion invertida (+- 90 grados)).

Resultado p. ej. +1 -1
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CHECKTILT - Comprobar inclinacion

Las unidades con un inclinémetro tienen una salida de 4 Hz de inclinacién X e Y mas precisa que se puede configurar con un programa de terminal
de PC durante la instalacién si es necesario (consulte el parrafo 6.8).

X-Tilt se mostrara en grados con hasta 2 digitos enteros y un punto decimal en el rango 89,9y/- 89,9y.

Resultado, por ejemplo, 88,9 -88.9
8.9 -8.9
0.9 -0.9

Lainclinacién Y se mostrara en grados con hasta 2 digitos enteros y un punto decimal en el rango de 89,9y/- 89,9y.

Resultado, por ejemplo, 88,9 -88.9
8.9 -8.9
0.9 -0.9

La orientacién Z se mostrara como 1 (vertical) o -1 (invertida).
El resultado, por -1
ejemplo, 1 rumbo de la brdjula, se mostrara en grados (000-359) en unidades de salida de viento.

Resultado, por ejemplo, 001.

COMPASSH - Rumbo de la brujula
Direccion norte leida desde la brijula MaxiMet.

Resultado, por ejemplo, 139 (grados).

GPSHEADING - Rumbo activado por GPS El
rumbo GPS se mostrara con 3 digitos enteros.

Resultado, por ejemplo, 064 (grados).

GPSSPEED - Velocidad GPS sobre el suelo
Velocidad a la que la unidad MaxiMet con GPS se desplaza sobre el suelo.

Resultado, por ejemplo, +000,10 (metros/segundo (predeterminado)).

En la configuracién de pies/minuto, la lectura podria ser 00020 (sin decimales).

GPSLOCATION - Resultado de latitud, longitud y altura del GPS, por
ejemplo, +50.762956:-001.539948:+4.90.

Donde: +50.762956 es la latitud (Y90 grados norte/sur), la latitud positiva es igual al norte.
-001.539948 es la longitud (Y180 grados este/oeste), la longitud negativa es igual al oeste.

+4.90 es altura. El uso de GPS significa que, independientemente de si una estacién esta ubicada en una montafia o en la costa de un
pais, es posible comparar las lecturas de presion sin mas célculos, ya que la informacién del GPS proporciona la informacién de altura

necesaria para calcular la diferencia de elevacién con respecto al nivel del mar. y luego es posible corregir la lectura para ello.

Si se pierde el bloqueo de GPS, la ubicaci6n vuelve al valor establecido o a GMT, por lo que la ubicacién actual debe establecerse

manualmente.
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GPSSTATUS - Fijacién de ubicacion y resultado de nimero de satélites , por
ejemplo, 010B.

Donde: 0 es relleno.
1 es la correccién del modo GPS SPS vélida (0 es la correccién no disponible).

0B es una representacion hexadecimal del nimero de satélites adquiridos, 11 satélites encontrados. 0A

serian 10 satélites etc.

HORA (y fecha) - Fechay hora de MaxiMet (se puede actualizar mediante la opcion de GPS)

El tiempo puede ser configurado manualmente por el usuario o actualizado por el médulo GPS (si esté instalado). La hora del GPS se puede

actualizar automéaticamente cada hora (configuracion predeterminada del GPS).
Por defecto la hora ser4 UTC.

Resultado, por ejemplo, 2015-06-04T10:01:36.8.

VOLT - Tension de alimentacion
CC Tension de alimentaciéon medida en el MaxiMet.

Resultado, por ejemplo, +10,5 (voltios).

ESTADO - Estado de los sensores MaxiMet Muestra el
cédigo de estado de los sensores MaxiMet.

Resultado, por ejemplo, 0000 (ver parrafo 8.3).

WINDSTAT - Estado del sensor de viento en detalle Emite codigos
de estado relacionados con los datos del sensor de viento.

Resultado, por ejemplo, 0000 (ver parrafo 8.3).

USERINF - Campo de informacion del usuario El
campo de informacion del usuario debe tener un tamafio maximo de 16 caracteres, compuesto por caracteres
ASCII imprimibles (para excluir "@", ",", "*", "%" y "?").

Nota: Es posible que se incluya un caracter de espacio.

Este campo permite, por ejemplo, registrar las fechas de instalacion o calibracion.

Resultado, por ejemplo, CAL DUE 15.08.18
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9.2. Glosario y abreviaturas

millas por hora

NMEA 0183 (V3)
No:

Articulo Sentido

S, Calibracién

RC Retorno de carro

CRLF Retorno de carro Avance de

csv linea Variable separada por comas
ES Ingenieria Tecla ESCape en el
ESC teclado.

ETC Caracter de fin de cadena

fpm Pies por minuto

TIERRA Terrestre

WALEFCIO HEXadecimal

1P Aporte

1P66 Clasificacién de proteccion

o Kilometros por hora

LF Linea de alimentacién

misegundo Metros por segundo

REVISTA MAGhnitud - referencia escalar a la velocidad del viento
MAX. Maximo

MiN. Minimo

Millas por hora
Asociacion Nacional de Electrénica Marina

Ndmero

MNV Memoria no volatil

o/P Produccion

————— Computadora personal compatible con IBM

placa de circuito impreso

ROM Memoria de sélo lectura

RS232 Estandar de comunicaciones

RS422 Estandar de comunicaciones

RS485 Estandar de comunicaciones

APR Célculo del tiempo en carretera

RX Recibir

RXD Datos recibidos

suboEsTE Software

SDI-12 Interfaz de datos en serie

secunoo Segundo

STX Inicio del caracter de cadena

TERMINO Terminal

Texas Transmitir

TXD Datos transmitidos

+VE Positivo

-VE Negativo

WRT Con respecto a
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9.3. FCC

Los MaxiMets cumplen con la parte 15 de las Reglas RCC. La operacion esta sujeta a las siguientes dos condiciones:-
1) Este dispositivo no puede causar interferencia dafiina y

2) Este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluida la interferencia que pueda causar

funcionamiento no deseado.

Este equipo ha sido probado y se encontré que cumple con los limites para un dispositivo digital Clase A, de conformidad con la parte 15 de
las Reglas de la FCC. Estos limites estan disefiados para proporcionar una proteccion razonable contra interferencias dafiinas cuando el
equipo funciona en un entorno comercial. Este equipo genera, usa y puede irradiar energia de radiofrecuencia y, si no se instala y usa de
acuerdo con el manual de instrucciones, puede causar interferencias dafiinas en las comunicaciones por radio. Es probable que la operacién
de este equipo en un area residencial cause interferencias perjudiciales, en cuyo caso el usuario debera corregir la interferencia por su propia

cuenta.
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Limited Warranty

“Products manufactured by CSI are warranted by CSI to be free from defects in
materials and workmanship under normal use and service for twelve months
from the date of shipment unless otherwise specified in the corresponding
product manual. (Product manuals are available for review online at
www.campbellsci.com.) Products not manufactured by CSlI, but that are resold
by CSl, are warranted only to the limits extended by the original manufacturer.
Batteries, fine-wire thermocouples, desiccant, and other consumables have no
warranty. CSI’s obligation under this warranty is limited to repairing or
replacing (at CSI’s option) defective Products, which shall be the sole and
exclusive remedy under this warranty. The Customer assumes all costs of
removing, reinstalling, and shipping defective Products to CSI. CSI will return
such Products by surface carrier prepaid within the continental United States of
America. To all other locations, CSI will return such Products best way CIP
(port of entry) per Incoterms ® 2010. This warranty shall not apply to any
Products which have been subjected to modification, misuse, neglect, improper
service, accidents of nature, or shipping damage. This warranty is in lieu of all
other warranties, expressed or implied. The warranty for installation services
performed by CSI such as programming to customer specifications, electrical
connections to Products manufactured by CSI, and Product specific training, is
part of CSI's product warranty. CSI EXPRESSLY DISCLAIMS AND
EXCLUDES ANY IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY
OR FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE. CSI hereby disclaims,
to the fullest extent allowed by applicable law, any and all warranties and
conditions with respect to the Products, whether express, implied or
statutory, other than those expressly provided herein.”


http://www.campbellsci.com/

Assistance

Products may not be returned without prior authorization. The following
contact information is for US and international customers residing in countries
served by Campbell Scientific, Inc. directly. Affiliate companies handle repairs
for customers within their territories. Please visit www.campbellsci.com to
determine which Campbell Scientific company serves your country.

To obtain a Returned Materials Authorization (RMA), contact CAMPBELL
SCIENTIFIC, INC., phone (435) 227-9000. After an application engineer
determines the nature of the problem, an RMA number will be issued. Please
write this number clearly on the outside of the shipping container. Campbell
Scientific’s shipping address is:

CAMPBELL SCIENTIFIC, INC.
RMA#

815 West 1800 North

Logan, Utah 84321-1784

For all returns, the customer must fill out a “Statement of Product Cleanliness
and Decontamination” form and comply with the requirements specified in it.
The form is available from our website at www.campbellsci.com/repair. A
completed form must be either emailed to repair@campbellsci.com or faxed to
(435) 227-9106. Campbell Scientific is unable to process any returns until we
receive this form. If the form is not received within three days of product
receipt or is incomplete, the product will be returned to the customer at the
customer’s expense. Campbell Scientific reserves the right to refuse service on
products that were exposed to contaminants that may cause health or safety
concerns for our employees.



Safety

DANGER — MANY HAZARDS ARE ASSOCIATED WITH INSTALLING, USING, MAINTAINING, AND WORKING ON OR AROUND
TRIPODS, TOWERS, AND ANY ATTACHMENTS TO TRIPODS AND TOWERS SUCH AS SENSORS, CROSSARMS, ENCLOSURES,
ANTENNAS, ETC. FAILURE TO PROPERLY AND COMPLETELY ASSEMBLE, INSTALL, OPERATE, USE, AND MAINTAIN TRIPODS,
TOWERS, AND ATTACHMENTS, AND FAILURE TO HEED WARNINGS, INCREASES THE RISK OF DEATH, ACCIDENT, SERIOUS
INJURY, PROPERTY DAMAGE, AND PRODUCT FAILURE. TAKE ALL REASONABLE PRECAUTIONS TO AVOID THESE HAZARDS.
CHECK WITH YOUR ORGANIZATION'S SAFETY COORDINATOR (OR POLICY) FOR PROCEDURES AND REQUIRED PROTECTIVE
EQUIPMENT PRIOR TO PERFORMING ANY WORK.

Use tripods, towers, and attachments to tripods and towers only for purposes for which they are designed. Do not exceed design limits.
Be familiar and comply with all instructions provided in product manuals. Manuals are available at www.campbellsci.com or by
telephoning (435) 227-9000 (USA). You are responsible for conformance with governing codes and regulations, including safety
regulations, and the integrity and location of structures or land to which towers, tripods, and any attachments are attached. Installation
sites should be evaluated and approved by a qualified engineer. If questions or concerns arise regarding installation, use, or
maintenance of tripods, towers, attachments, or electrical connections, consult with a licensed and qualified engineer or electrician.

General

e Prior to performing site or installation work, obtain required approvals and permits. Comply
with all governing structure-height regulations, such as those of the FAA in the USA.

e Use only qualified personnel for installation, use, and maintenance of tripods and towers, and
any attachments to tripods and towers. The use of licensed and qualified contractors is highly
recommended.

e Read all applicable instructions carefully and understand procedures thoroughly before
beginning work.

e Wear a hardhat and eye protection, and take other appropriate safety precautions while
working on or around tripods and towers.

e Do not climb tripods or towers at any time, and prohibit climbing by other persons. Take
reasonable precautions to secure tripod and tower sites from trespassers.

e  Use only manufacturer recommended parts, materials, and tools.

Utility and Electrical

e You can be killed or sustain serious bodily injury if the tripod, tower, or attachments you are
installing, constructing, using, or maintaining, or a tool, stake, or anchor, come in contact with
overhead or underground utility lines.

e Maintain a distance of at least one-and-one-half times structure height, 20 feet, or the distance
required by applicable law, whichever is greater, between overhead utility lines and the
structure (tripod, tower, attachments, or tools).

e Prior to performing site or installation work, inform all utility companies and have all
underground utilities marked.

e Comply with all electrical codes. Electrical equipment and related grounding devices should be
installed by a licensed and qualified electrician.

Elevated Work and Weather
o  Exercise extreme caution when performing elevated work.
e Use appropriate equipment and safety practices.
e During installation and maintenance, keep tower and tripod sites clear of un-trained or non-
essential personnel. Take precautions to prevent elevated tools and objects from dropping.
¢ Do not perform any work in inclement weather, including wind, rain, snow, lightning, etc.

Maintenance
e Periodically (at least yearly) check for wear and damage, including corrosion, stress cracks,
frayed cables, loose cable clamps, cable tightness, etc. and take necessary corrective actions.
e Periodically (at least yearly) check electrical ground connections.

WHILE EVERY ATTEMPT IS MADE TO EMBODY THE HIGHEST DEGREE OF SAFETY IN ALL CAMPBELL SCIENTIFIC PRODUCTS,
THE CUSTOMER ASSUMES ALL RISK FROM ANY INJURY RESULTING FROM IMPROPER INSTALLATION, USE, OR
MAINTENANCE OF TRIPODS, TOWERS, OR ATTACHMENTS TO TRIPODS AND TOWERS SUCH AS SENSORS, CROSSARMS,
ENCLOSURES, ANTENNAS, ETC.
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CS210 Enclosure Relative Humidity
Sensor

1. Introduction

NOTE The CS210 was once known as the 10162.

The CS210 enclosure humidity sensor contains an Elan HM2000 series precision
bulk-polymer relative humidity sensor. It is used to monitor the relative humidity
(RH) inside an equipment enclosure deployed in the field.

NOTE This manual provides information only for CRBasic dataloggers.
It is also compatible with our retired Edlog dataloggers. For Edlog
datalogger  support, see an older manual at
www.campbellsci.com/old-manuals or contact a Campbell
Scientific application engineer for assistance.

2. Precautions

e READ AND UNDERSTAND the Safety section at the front of this
manual.

e The CS210 is a precision instrument. Please handle it with care.

e The black outer jacket of the cable is Santoprene® rubber. This compound
was chosen for its resistance to temperature extremes, moisture, and UV
degradation. However, this jacket will support combustion in air. It is rated
as slow burning when tested according to U.L. 94 H.B. and will pass
FMVSS302. Local fire codes may preclude its use inside buildings.

3. Initial Inspection

e Upon receipt of the CS210, inspect the packaging and contents for
damage. File damage claims with the shipping company.

o Immediately check package contents against the shipping documentation.
Contact Campbell Scientific about any discrepancies.

4, QuickStart

Short Cut is an easy way to program your datalogger to measure the CS210 and
assign datalogger wiring terminals. Short Cut is available as a download on
www.campbellsci.com and the ResourceDVD. It is included in installations of
LoggerNet, PC200W, PC400, or RTDAQ.


http://www.campbellsci.com/
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Use the following procedure to get started.
1. Open Short Cut. Click New Program.

@ Short Cut - olEN

Fie Progam Tools Lidp
Prograze

Welcome Lo Shorl Cul. Short Cut will help
1. Mew/Open

¥ou generate a datalogger program.  The
basic steps are:

1) Create New/Open Program

2) Sclect Datalogger

3) Selact Sensors
Wiring 4) Selact Outputs

£) Finish/Compila tha Program

Wi Ercote @ click New Program te begin.

Click Opan Program to opan an axisting
opaa Eregean Short Cut program.

t F Help
2. Select Datalogger Model and Scan Interval (must be at least 10
seconds). Click Next.
@ Short Cut (CR1000) CA\Campbellsc\SCWin\untitled.scw Scan Interval = 10.0000 Seconds = B

File Program Tools Help

Progress Datalogger Model Select the Datalogger Model for
1. New/Open

which you wish to create a
2. Datalogger a CR1000 > <: program.

3. Sensors

4. Outputs Scan Interval Select the Scan Interval.
5. Finish This is how frequently
10 Seconds e <: measurements are made.
Wiring
Wiring Diagram
Wiring Text

: 4 Previous Next b Finish Help
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3. Under the Available Sensors and Devices list, select the Sensors |
Meteorological | Relative Humidity & Temperature | CS210 (10162)

Enclosure Relative Humidity Sensor. Click | ™ to move the selection to
the selected device window. The units are percent.

File Program Tools Help

Available Sensors and Devices Selected
Progress
] Search... [¥]Exact Match Sensor Measurement

1. New/Open

(v CR1000 ~ 4 CR1000
2losralogoey 415 sensors 4 Default Batty
3. Sensors j ganiﬂch I\:’Esrr;eﬂtts ‘ PTemp_C
— i Geotechnical & Stptura
! 43 Meteorological
& = » {1 Barometric Pré
-3 Basic Weather

Wiring 3 Cloud Height
3 Precipitation =
Wiring Diagram » {1 Present Weather

Wiring Text 4 [z Relative Humidity & Temperature ]
[ 083E Temperature and Relative

L . [1 €5205 Fuel Temperature Sensor
[ i |1 cs210 (10162) Enclosure Relative Hur

" ..|] CS215 Temperature & Relative Humidi

CS500 Te 1t & Relati Hi idi . .
j coooe Temperature & Relative Humdl [ @ £5210 (10162) Enclosure Relative Humidity S.. ~ = IS
1 CS506 Fuel Moisture Sensor || Properties | Wiring
. 5
CR1000 Relative Humidity |Enc_RH %

€S210 (10162) Enclosure Re
Units for Relative Humidity: C€S210 (10162) Enclosure Relative Humidity — ~

== Sensor
NOTE: MetDatal and ET10€ sty

Units for Relative Humidity: %
Therefore, the C5210 will n¢

Station manual for further ir| NOTE: MetDatal and ET106 Weather -
T Cancel | |_Help

4. After selecting the sensor, click Wiring Diagram to see how the sensor is
to be wired to the datalogger. The wiring diagram can be printed now or
after more sensors are added.

File Program Tools Help

CR1000
Progress
1. New/Open CR1000 Wiring Dizgram for untitled.scw  (Wiring details can be faund in the help file.)
2. Datalogger
€5210 - Enc_RH CR1000
3. Sensors
White iH
4. Qutputs
[tack sv
5. Finish ‘ Clear s
Wiring
Wiring Diagram
Wiring Text
Print

4 Previous Next Finish Help

5. Select any other sensors you have, then finish the remaining Short Cut
steps to complete the program. The remaining steps are outlined in Short
Cut Help, which is accessed by clicking on Help | Contents |
Programming Steps.

6. If LoggerNet, PC400, RTDAQ, or PC200W is running on your PC, and the
PC to datalogger connection is active, you can click Finish in Short Cut
and you will be prompted to send the program just created to the
datalogger.

7. If the sensor is connected to the datalogger, as shown in the wiring
diagram in step 4, check the output of the sensor in the datalogger support
software data display to make sure it is making reasonable measurements.
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5. Specifications

Features:

e Allows enclosure RH to be monitored remotely

e Used to schedule desiccant replacement

e Compatible with Campbell Scientific CRBasic dataloggers:
CR200(X) series, CR300 series, CR6 series, CR800 series, CR1000,
CR3000, CR5000, and CR9000(X)

Sensor:

Relative Humidity
Measurement Range:

RH Output Signal Range:

Accuracy at 25 °C:

Typical Long Term Stability:

Response Time
(at 25 °C, 90% response):

Operating Temperature:
Storage Temperature:
Probe Length:

Probe Cross Section Area:
Current Consumption:
Supply Voltage:

Settling Time:

6. Installation/Operation

Elan HM2000 series precision bulk-polymer

0 to 100% non-condensing
0to 1.0 Vdc

+3% RH (10 to 90% RH)
unspecified (0 to 10% RH and 90 to 100% RH)

Better than 3% RH per year

10 s for a 30% to 90% RH step change
0to50°C

—401t0 80 °C

25cm (1.01in)

0.8cmx1.3cm (0.3inx0.5in)

<0.5 mA

5+0.25Vdc

10s

If you are programming your datalogger with Short Cut, skip Section 6.2,
Wiring (p. 5), and Section 6.3, Programming (p. 6). Short Cut does this work for
you. See Section 4, QuickStart (p. 1), for a Short Cut tutorial.

6.1 Mounting

Mount the CS210 inside the environmental enclosure or onto a datalogger
using the mounting block and the wire tie included with the sensor (FIGURE
6-1). The probe has a 28 cm (11 in) cable length, which should be adequate to
place the probe near the enclosure conduits.
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FIGURE 6-1. CS210 Installed on a CR1000

6.2 Wiring

Connections to Campbell Scientific dataloggers are given in TABLE 6-1 and
FIGURE 6-2.

TABLE 6-1. Wire Color, Wire Function, and Datalogger Connection

Wire Color | Wire Function Datalogger Connection Terminal
U configured for single-ended analog
White Signal input®, SE (single-ended, analog-voltage
input)
Clear Signal Reference AG or + (analog ground)

U configured for 5 V source?, 5V,

Black Power C (control port)

U channels are automatically configured by the measurement instruction.

Signal and Power Reference Clear

5 Vdc Power Black

Signal White

¢
>
—
— >
— >

FIGURE 6-2. CS210 Wiring
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6.3 Programming

NOTE

Short Cut is the best source for up-to-date datalogger programming code.
Programming code is needed when:

e Creating a program for a new datalogger installation
e Adding sensors to an existing datalogger program

If your data acquisition requirements are simple, you can probably create and
maintain a datalogger program exclusively with Short Cut. If your data
acquisition needs are more complex, the files that Short Cut creates are a great
source for programming code to start a new program or add to an existing
custom program.

Short Cut cannot edit programs after they are imported and edited
in CRBasic Editor.

A Short Cut tutorial is available in Section 4, QuickStart (p. 1). If you wish to
import Short Cut code into CRBasic Editor to create or add to a customized
program, follow the procedure in Appendix A, Importing Short Cut Code Into
CRBasic Editor (p. A-1). Programming basics for CRBasic dataloggers are in the
following section. Complete program examples for select CRBasic dataloggers
can be found in Appendix B, Example Programs (p. B-1). Programming basics
and programming examples for Edlog dataloggers are provided at
www.campbellsci.com\old-manuals.

6.3.1 CRBasic Instructions

The relative humidity signal from the CS210 is measured using the VoltSE()
CRBasic instruction. The CR200(X) series dataloggers use a control port to
power the CS210. At the beginning of the program, use the PortSet instruction
to turn on the control port, and the port should remain on. It takes the CS210
approximately 10 s for the reading to become stable after the port has been
turned on. Depending on the scan rate, the first few measurements from the
CS210 could be low.

The VoItSE instruction has the following format:

Vol1tSE( Dest, Reps, Range, SEChan, MeasOff, SettlingTime,
Integ/focan, Mult, Offset )

For Range, use mV2500 (CR300, CR1000) or mV5000 (CR6, CR3000,
CR5000). If the sensor will be in electrically noisy environments, use 50 Hz or
60 Hz rejection for Integ/frotch.

The probe output scale is 0 to 1000 millivolts for the relative humidity range of
0 to 100%. TABLE 6-2 provides calibration information for relative humidity.

TABLE 6-2. Calibration for Relative Humidity

Multiplier Offset
Units (% mV1) (%)
Percent 0.1 0



http://www.campbellsci.com/old-manuals

CS210 Enclosure Relative Humidity Sensor

6.4 Enclosure Humidity

Change the enclosure desiccant packs (model number 4905) when the
enclosure relative humidity exceeds 40%.

Campbell Scientific recommends placing desiccant packs inside the enclosure
and sealing all cable entry ports that do not use a sealed bulkhead connector
with plumber’s putty. Spikes in the enclosure humidity are a result of opening
the enclosure door and allowing ambient air inside the enclosure. The
enclosure relative humidity will return its nominal values (values before the
enclosure door was opened) in approximately three to four hours.

7. Maintenance

The CS210 does not have any user serviceable parts nor does it require any
routine maintenance.

Replace the CS210 probe every three to five years of continuous use. If the
probe fails, replace it with a new one.
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Appendix A. Importing Short Cut Code
Into CRBasic Editor

NOTE

This tutorial shows:

e How to import a Short Cut program into a program editor for
additional refinement

e How to import a wiring diagram from Short Cut into the comments of
a custom program

Short Cut creates files, which can be imported into CRBasic Editor. Assuming
defaults were used when Short Cut was installed, these files reside in the
C:\campbellsci\SCWin folder:

.DEF (wiring and memory usage information)
.CR2 (CR200(X)-series datalogger code)
.CR300 (CR300-series datalogger code)

.CR6 (CR6-series datalogger code)

.CR8 (CR800-series datalogger code)

.CR1 (CR1000 datalogger code)

.CR3 (CR3000 datalogger code)

.CR5 (CR5000 datalogger code)

.CR9 (CR9000(X) datalogger code)

Use the following procedure to import Short Cut code and wiring diagram into
CRBasic Editor.

1.

Create the Short Cut program following the procedure in Section 4,
QuickStart (p. 1). Finish the program and exit Short Cut. Make note of the
file name used when saving the Short Cut program.

Open CRBasic Editor.

Click File | Open. Assuming the default paths were used when Short Cut
was installed, navigate to C:\CampbellSci\SCWin folder. The file of
interest has the .CR2, .CR300, .CR6, .CR8, .CR1, .CR3, .CR5, or .CR9
extension. Select the file and click Open.

Immediately save the file in a folder different from
C:\Campbellsci\SCWin, or save the file with a different file name.

Once the file is edited with CRBasic Editor, Short Cut can no
longer be used to edit the datalogger program. Change the name
of the program file or move it, or Short Cut may overwrite it next
time it is used.

The program can now be edited, saved, and sent to the datalogger.

Import wiring information to the program by opening the associated .DEF
file. Copy and paste the section beginning with heading “-Wiring for
CRXXX-""into the CRBasic program, usually at the head of the file. After
pasting, edit the information such that an apostrophe (*) begins each line.
This character instructs the datalogger compiler to ignore the line when
compiling.

A-1






Appendix B. Example Programs

Our CR6-series, CR300-series, CR800-series, CR3000, CR5000, and
CR9000(X) dataloggers are programmed similarly to the CR1000 example.

The CR200(X) program turns on control port 2 to power the CS210. Notice
that the scan rate is set at 10 seconds. The sensor won’t give a good reading
until the second scan.

CRBasic Example B-1. Sample CR1000 Program

"CR1000 Series Datalogger

"SENSOR WIRING
'CS210

'Black: 5V
"White: SEI1
"Clear: G

'Declare Public Variables
PubTic PanelTempC

PubTic Batt_Volt

PubTic Enc_RH

'Define Data Tables
DataTable (Daily,1,-1)
DataInterval (0,1,Day,10)
Minimum (1,Batt_Volt,FP2,0,False)
Minimum (1,PanelTempC,FP2,False,False)
Maximum (1,PanelTempC,FP2,False,False)
Maximum (1,Enc_RH,FP2,False,False)
EndTable

'"Main Program
BeginProg
Scan (10,Sec,0,0)
PanelTemp (PanelTempC,250)

Battery (Batt_volt)
'"Measure (CS210. Sensor is on all the time. Don't need a delay.

VoltSe (Enc_RH,1,mv2500,1,1,0,250,0.1,0)
'Set the sensor to 100% if it exceeds 100%.
If Enc_RH > 100 Then Enc_RH = 100

CallTable Daily
NextScan
EndProg

B-1
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B-2

CRBasic Example B-2. Sample CR200(X) Program

"CR200(X)-Series Datalogger

'"To create a different opening program template, type in new
"instructions and select Template | Save as Default Template

"date:
'program author:

"SENSOR WIRING
'CS210

'Black: C2
"White: SE1
"Clear: G

'Declare Public Variables
"Example:

PubTic batt_volt

Public Enc_RH

'Define Data Tables
DataTable (Daily,1,-1)
DataInterval (0,24,hr)
Minimum (1,batt_volt,0,0)
Maximum (1,Enc_RH,False,0)
EndTable

'"Main Program
BeginProg
Scan (10,Sec)
Battery (Batt_volt)

"Power the (CS210 using (2 and Tleave it on.

PortSet (C2,1 )
VoltSe (Enc_RH,1,1,0.1,0)

'Set the sensor to 100% if it exceeds 100%.
If Enc_RH > 100 Then Enc_RH = 100

CallTable Daily
NextScan
EndProg
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Garantia limitada

“CSI garantiza que los productos fabricados por CSI estan libres de defectos en materiales y
mano de obra en condiciones normales de uso y servicio durante doce meses a partir de la
fecha de envio, a menos que se especifique lo contrario en el manual del producto
correspondiente. (Los manuales de productos estan disponibles para su revisién en linea en
www.campbellsci.com). Los productos no fabricados por CSlI, pero que son revendidos por
CSl, estan garantizados solo hasta los limites extendidos por el fabricante original.

Las baterias, los termopares de alambre fino, el desecante y otros consumibles no tienen
garantia. La obligacion de CSI bajo esta garantia se limita a reparar o reemplazar (a opcion
de CSI) Productos defectuosos, que sera el Unico y exclusivo remedio bajo esta garantia.

El Cliente asume todos los costos de extraccion, reinstalacion y envio de Productos
defectuosos a CSI. CSI devolvera dichos Productos a través de un transportista de superficie
prepago dentro de los Estados Unidos continentales de América. A todas las demas
ubicaciones, CSI devolvera dichos Productos de la mejor manera CIP (puerto de entrada)
segun Incoterms® 2010. Esta garantia no se aplicara a ningin Producto que haya sido objeto
de modificacion, mal uso, negligencia, servicio inadecuado, accidentes de la naturaleza o
dafio de envio. Esta garantia sustituye a todas las demés garantias, expresas o implicitas. La
garantia de los servicios de instalacién realizados por CSl, como la programacion segin las
especificaciones del cliente, las conexiones eléctricas a los Productos fabricados por CSl y la
capacitacion especifica del Producto, es parte de la garantia del producto de CSI. CSI
EXPRESAMENTE NIEGA Y EXCLUYE CUALQUIER GARANTIA IMPLICITA DE
COMERCIABILIDAD O IDONEIDAD PARA UN PROPOSITO EN PARTICULAR. Por la
presente, CSl renuncia, en la mayor medida permitida por la ley aplicable, atodas y
cada una de las garantias y condiciones con respecto a los Productos, ya sean
expresas, implicitas o estatutarias, que no sean las expresamente establecidas en este
documento”.
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Asistencia

Los productos no pueden ser devueltos sin autorizacion previa. La siguiente informacion

de contacto es para clientes estadounidenses e internacionales que residen en paises atendidos
por Campbell Scientific, Inc. directamente. Las empresas afiliadas se encargan de las reparaciones
para los clientes dentro de sus territorios. Visite www.campbellsci.com para determinar qué
empresa de Campbell Scientific atiende en su pais.

Para obtener una Autorizacion de devoluciéon de materiales (RMA), comuniquese con
CAMPBELL SCIENTIFIC, INC., teléfono (435) 227-9000. Después de que un ingeniero de
aplicaciones determine la naturaleza del problema, se emitird un nimero de RMA. Escriba este
numero claramente en el exterior del contenedor de envio. La direccién de envio de Campbell
Scientific es:

CAMPBELL SCIENTIFIC, INC.
RMA#
815 Oeste 1800 Norte

Logan, Utah 84321-1784

Para todas las devoluciones, el cliente debera cumplimentar un formulario de “Declaracion de
Limpieza y Descontaminacién del Producto” y cumplir con los requisitos especificados en el mismo.
El formulario esté disponible en nuestro sitio web en www.campbellsci.com/repair. Se debe

enviar un formulario completo por correo electronico a repair@campbellsci.com o por fax al (435)
227-9106. Campbell Scientific no puede procesar ninguna devolucion hasta que recibamos este
formulario. Si el formulario no se recibe dentro de los tres dias posteriores a la recepcion del
producto o esta incompleto, el producto sera devuelto al cliente a cargo del cliente. Campbell
Scientific se reserva el derecho de rechazar el servicio de productos que estuvieron expuestos a
contaminantes que pueden causar problemas de salud o seguridad para nuestros empleados.
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La seguridad

PELIGRO: MUCHOS PELIGROS ESTAN ASOCIADOS CON LA INSTALACION, EL USO, EL MANTENIMIENTO Y EL TRABAJO EN O ALREDEDOR DE TRIPODES,
TORRES Y CUALQUIER ACCESORIO A LOS TRIPODES Y TORRES COMO SENSORES, CRUCES, CAJAS, ANTENAS, ETC. LA FALTA DE MONTAJE, INSTALACION,
OPERACION, USO Y MANTENIMIENTO DE LOS TRIPODES, TORRES Y ACCESORIOS DE FORMA ADECUADA Y COMPLETA, Y EL INCUMPLIMIENTO DE LAS
ADVERTENCIAS, AUMENTA EL RIESGO DE MUERTE, ACCIDENTE, LESIONES GRAVES, DANOS A LA PROPIEDAD Y FALLA DEL PRODUCTO. TOME TODAS LAS
PRECAUCIONES RAZONABLES PARA EVITAR ESTOS PELIGROS.

CONSULTE CON EL COORDINADOR (O POLITICA) DE SEGURIDAD DE SU ORGANIZACION LOS PROCEDIMIENTOS Y EL EQUIPO DE PROTECCION

REQUERIDO ANTES DE REALIZAR CUALQUIER TRABAJO.

Use tripodes, torres y accesorios para tripodes y torres solo para los fines para los que fueron disefiados. No exceda los limites de disefio.
Familiaricese y cumpla con todas las instrucciones proporcionadas en los manuales del producto. Los manuales estan disponibles en www.campbellsci.com o llamando al (435)
227-9000 (EE. UU.). Usted es responsable del cumplimiento de los cédigos y reglamentos vigentes, incluidos los reglamentos de seguridad, y la integridad y ubicacién de las
estructuras o terrenos a los que se adjuntan torres, tripodes y cualquier accesorio. Los sitios de instalacion deben ser evaluados y aprobados por un ingeniero calificado. Si surgen
preguntas o inquietudes con respecto a la instalacién, el uso o el mantenimiento de tripodes, torres, accesorios o conexiones eléctricas, consulte con un ingeniero o electricista
autorizado y calificado.
General

« Antes de realizar el trabajo en el sitio o la instalacion, obtenga las aprobaciones y los permisos requeridos. Cumpla con todas las

normas vigentes de altura de estructuras, como las de la FAA en EE. UU.
« Use solo personal calificado para la instalacion, uso y mantenimiento de tripodes y torres, y cualquier accesorio para tripodes y torres.

Se recomienda enfaticamente el uso de contratistas autorizados y calificados.

« Lea atentamente todas las instrucciones aplicables y comprenda completamente los procedimientos antes
comenzando el trabajo.

« Use un casco y proteccién para los ojos, y tome otras precauciones de seguridad apropiadas mientras trabaja en o alrededor
de tripodes y torres. « No suba tripodes o torres en ninglin momento, y prohiba que otras personas suban. Tome precauciones

razonables para proteger los sitios de tripodes y torres de los intrusos.

« Utilice Unicamente piezas, materiales y herramientas recomendados por el fabricante.

Servicios publicos y
electricidad « Puede morir o sufrir lesiones corporales graves si el tripode, la torre o los accesorios que utiliza
instalacion, construccién, uso o mantenimiento, o una herramienta, estaca o ancla, entre en contacto con lineas de servicios
publicos aéreas o subterraneas. « Mantenga una distancia de al menos una vez y media la altura de la estructura, 20 pies, o la
distancia requerida por la ley aplicable, la que sea mayor, entre las lineas eléctricas aéreas y la estructura (tripode, torre, accesorios o

herramientas) .

« Antes de realizar trabajos en el sitio o de instalacion, informe a todas las empresas de servicios publicos y haga que todos
servicios publicos subterraneos marcados.
« Cumplir con todos los cédigos eléctricos. El equipo eléctrico y los dispositivos de puesta a tierra relacionados deben
instalado por un electricista autorizado y calificado.
Trabajo elevado y clima
« Tenga mucho cuidado al realizar trabajos elevados. « Utilice el equipo y las practicas
de seguridad apropiados. * Durante la instalacién y el mantenimiento, mantenga los
sitios de la torre y el tripode libres de personal no capacitado o no esencial. Tome precauciones para evitar que se caigan
herramientas y objetos elevados. « No realice ningun trabajo con mal tiempo, incluido el viento, la lluvia, la nieve, los
relampagos, etc.
Mantenimiento
« Periédicamente (al menos una vez al afio) verifique el desgaste y los dafios, incluida la corrosion, las grietas por tensién, los cables
deshilachados, las abrazaderas de los cables sueltas, el ajuste de los cables, etc., y tome las medidas correctivas necesarias.
« Periédicamente (al menos una vez al afio) verifique las conexiones eléctricas a tierra.
MIENTRAS SE HACEN TODOS LOS INTENTOS PARA INCORPORAR EL MAS ALTO GRADO DE SEGURIDAD EN TODOS LOS PRODUCTOS DE CAMPBELL

SCIENTIFIC, EL CLIENTE ASUME TODOS LOS RIESGOS DERIVADOS DE CUALQUIER LESION RESULTANTE DE LA INSTALACION, EL USO O EL
MANTENIMIENTO INCORRECTOS DE TRIPODES, TORRES O ACCESORIOS A TRIPODES Y TORRES, COMO SENSORES, CRUCES, CAJAS, ANTENAS, ETC.
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Humedad relativa del gabinete CS210

Sensor

1. Introduccién

NOTA

NOTA

2. Precauciones

El CS210 alguna vez fue conocido como el 10162.

El sensor de humedad del gabinete CS210 contiene un sensor de humedad relativa de polimero a
granel de precision de la serie Elan HM2000. Se utiliza para monitorear la humedad relativa (HR) dentro
de un gabinete de equipo desplegado en el campo.

Este manual proporciona informacion solo para los registradores de datos CRBasic.
También es compatible con nuestros registradores de datos Edlog retirados. Para

el registrador de datosriEdiogesensotfifininyaneat aaepict ssspente|Gangphells o

Scientific para obtener ayuda.

« LEA'Y ENTIENDA la seccion de Seguridad al principio de este
manual.

« EI CS210 es un instrumento de precision. Manéjelo con cuidado.

« La cubierta exterior negra del cable es de caucho Santoprene®. Este compuesto fue elegido por su
resistencia a temperaturas extremas, humedad y degradaciéon UV. Sin embargo, esta chaqueta
soportara la combustion en el aire. Esta clasificado como de combustién lenta cuando se prueba
de acuerdo con UL 94 HB y pasard FMVSS302. Los c6digos locales contra incendios pueden

impedir su uso dentro de los edificios.

3. Inspeccidn inicial

4. Inicio rapido

« Al recibir el CS210, inspeccione el embalaje y el contenido en busca de dafios. Presentar
reclamaciones por dafios a la empresa de transporte.

« Verifique inmediatamente el contenido del paquete con la documentacién de envio.

Comuniquese con Campbell Scientific acerca de cualquier discrepancia.

Short Cut es una manera facil de programar su registrador de datos para medir el CS210 y asignar
terminales de cableado del registrador de datos. Short Cut esta disponible como descarga en
www.campbellsci.com y el ResourceDVD. Se incluye en instalaciones de LoggerNet, PC200W, PC400
o RTDAQ.
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Use el siguiente procedimiento para comenzar.

1. Abra el acceso directo. Haga clic en Nuevo programa.

Progress
1. New/Open

Wiring

[le Progem Tools Licp

‘Welcome Lo Short Cul. ShorL Cut will help
you generate a datalogger program. The
basic steps are:

1) Create New/Open Program

2) Sclect Datalogger

3) Select Sensors

4) Select Outputs

S} Finish/Compile the Program

S <: Click New Program to begin.

Opan Program

Click Opan Program to open an existing
Short Cut program.

Next Finish Help

2. Seleccione el modelo de registrador de datos y el intervalo de escaneo (debe ser al menos 10

segundos). Haga clic en Siguiente.

@ Short Cut (CR1000) C:\Campbellsci\SCWin\untitled.scw

file Program TIooks

Progress
1. New/Open
2. Datalogger
3. Sensors
4. Outputs
5. Finish

Wiring
Wiring Diagram
Wiring Text

Help

Datalogger Model

Q CR1000

Scan Interval

10 Seconds

Scan Interval = 10.0000 Seconds

_—

Select the Datalogger Model for

which you wish to create a
- @ program.

Select the Scan Interval.
This is how frequently
measurements are made.

Finish Help
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3. En lalista Sensores y dispositivos disponibles , seleccione Sensores |
Meteorolégico | Humedad relativa y temperatura | CS210 (10162)

. . . - s
Sensor de humedad relativa del recinto. Haga clic pari_mm/er la seleccion a la ventana
del dispositivo seleccionado. Las unidades son porcentajes.

File Prognm Too
Progress

1. New/Open
2. Datalogger
3. Sensors
4. Outputs

5. Finish

Wiring
Wiring Diagram
wiring Text

Available Sensors and Devices
h...

[¥] Exact Match
[ CR1000
4 [ Sensors
(3 Generic Trements
(3 Geotechnical & Styftural
4 [ Meteorclogical
{4 Barometric Pre
[ Basic Weather
4 Cloud Height
{2 Precipitation
{1 Present Weather
4 {7 Relative Humidity & Temperature

{ -] €5205 Fuel Temperature Sensor
) €S210 (10162) Enclosure Relative Hut
) €s5215 Temperature & Relative Humidi
) CS500 Temperature & Relative Humidi
-] C€5505 Fuel Moisture Sensor
) CS506 Fuel Moisture Sensor bt
<
‘CR1000
€S210 (10162} Enclosure Re
Units for Relative Humidity:

NOTE: MetDatal and ET106
Therefore, the CS210 will n¢
Station manual for further ir

4F

~

Selected
Sensor Measurement
« CR1000
4 Default Battv
PTemp_C

-_] 083E Temperature and Re\ath

@ C5210 (10162) Enclosure Relative Humidity 5. = & n
Properties | Wiring

Relative Humidity [Enc_RH

CS5210 (10162) Enclosure Relative Humidity
Sensor
Units for Relative Humidity: %

"
e
NOTE: MetDatal and ET106 Weather

OK

Cancel Help

4. Después de seleccionar el sensor, haga clic en Diagrama de cableado para ver como se

conectard el sensor al registrador de datos. El diagrama de cableado se puede imprimir
ahora o después de agregar mas sensores.

File Progm Took Help
CR1000
Progress
1. New/Open CR1000 Wiring Diagram far untitled.scw  (Wiring details can be found in the help file,
2. Datalogger
€5210 - Enc_RH CR1000
3. Sensors
whits H
4. Outputs
[Leiack v
5. Finish | Cluar a
Wiring
Wiring Diagram
Wiring Text
Pnnt
4 Previous N Finish Help

5. Seleccione cualquier otro sensor que tenga, luego finalice el atajo restante
Pasos para completar el programa. Los pasos restantes se describen en la Ayuda de
acceso directo, a la que se accede haciendo clic en Ayuda | Contenidos | Pasos de

programacion.

6. Si LoggerNet, PC400, RTDAQ o PC200W se esta ejecutando en su PC y la conexién de la PC
al registrador de datos esté activa, puede hacer clic en Finalizar en Atajo y se le pedira que
envie el programa recién creado al registrador de datos.

7. Si el sensor esta conectado al registrador de datos, como se muestra en el cableado
diagrama en el paso 4, verifique la salida del sensor en la pantalla de datos del software de
soporte del registrador de datos para asegurarse de que esta tomando medidas razonables.
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5. Especificaciones

Caracteristicas:

« Permite monitorear la humedad relativa del recinto de forma remota
« Se utiliza para programar el reemplazo del desecante « Compatible
con los registradores de datos CRBasic de Campbell Scientific:
Serie CR200(X), serie CR300, serie CR6, serie CR800, CR1000,
CR3000, CR5000 y CR9000(X)

Sensor: Polimero a granel de precision de la serie Elan HM2000

Humedad relativa
Rango de medicion: 0 a 100% sin condensacion

Rango de sefial de salidade RH: 0a 1,0V CC

Precisién a 25 °C: +3 % HR (10 a 90 % HR) sin
especificar (0 a 10 % HR y 90 a 100 % HR)

Estabilidad tipica a largo plazo: mejor que 3 % de HR por afio

Tiempo de respuesta

(a 25 °C, 90 % de respuesta): 10 s para un cambio de paso de 30 % a 90 % de HR
Temperatura de funcionamiento: 0as0°C

Temperatura de almacenamiento: —40a80°C

Longitud de la sonda: 2,5 cm (1,0 pulgadas)

Area de la seccién transversal de la sonda: 0,8 cm x 1,3 cm (0,3 in x 0,5 in)

Consumo actual: <0,5 mA
Voltaje de suministro: 5+0,25VCC
Tiempo de estabilizacion: 10 segundos

6. Instalaciéon/Operacion

6.1 Montaje

Si esta programando su registrador de datos con Short Cut, omita la Seccién 6.2, Cableado (p. 5) y
la Seccién 6.3, Programacion (p. 6). Short Cut hace este trabajo por ti. Consulte la Seccién 4, Inicio

rapido (pag. 1), para ver un tutorial de acceso directo.

Monte el CS210 dentro de la caja ambiental o sobre un registrador de datos utilizando el bloque de
montaje y la brida para cables incluidos con el sensor (FIGURA 6-1). La sonda tiene una longitud de
cable de 28 cm (11 in), que deberia ser adecuada para colocar la sonda cerca de los conductos del

gabinete.
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'TEN

FIGURA 6-1. CS210 instalado en un CR1000

6.2 Cableado

Las conexiones a los registradores de datos de Campbell Scientific se proporcionan en la TABLA 6-1y

la FIGURA 6-2.

TABLA 6-1. Color del cable, funcién del cable y conexién del registrador de datos

Color del cable Funcion del cable Terminal de conexién del registrador de datos

U configurado para entrada analdgica de un solo

extremol SE (entrada de voltaje analégico de un solo

Blanco Sefial
extremo)
Claro Referencia de sefial AG oy (tierra analdgica)
Negro Energia U configurado para fuente de 5 V1 , 5V,
C (puerto de control)

Los canales 1U se configuran automéaticamente mediante la instruccién de medicién.

Borrado de referencia de sefial y potencia

Alimentacion 5 Vdc Negro

Sefial blanca

FIGURA 6-2. Cableado CS210
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6.3 Programacion

Short Cut es la mejor fuente de cédigo de programacion actualizado del registrador de datos.
El cédigo de programacion es necesario cuando:

« Creacion de un programa para la instalacion de un nuevo registrador de

datos ¢ Adicién de sensores a un programa de registrador de datos existente

Si sus requisitos de adquisicion de datos son simples, probablemente pueda crear y mantener un
programa de registro de datos exclusivamente con Short Cut. Si sus necesidades de adquisicién de datos
son mas complejas, los archivos que crea Short Cut son una gran fuente de cédigo de programacion para

iniciar un nuevo programa o agregar a un programa personalizado existente.

NOTA Short Cut no puede editar programas después de importarlos y editarlos en CRBasic
Editor.

Un tutorial de Atajos esta disponible en la Seccién 4 , Inicio Rapido (p. 1). Si desea importar c6digo de
acceso directo a CRBasic Editor para crear o agregar un programa personalizado, siga el procedimiento

del Apéndice A, Importacién de codigo de acceso directo a CRBasic Editor (p. A-1). Los conceptos basicos
de programacion para los registradores de datos CRBasic se encuentran en la siguiente seccién. Los
ejemplos completos de programas para registradores de datos CRBasic seleccionados se pueden encontrar
en el Apéndice B, Programas de ejemplo (p. B-1). Los conceptos basicos de programacion y los ejemplos

de programacioén para registradores de datos Edlog se proporcionan en www.campbellsci.com\old-manuals.

6.3.1 CRInstrucciones basicas

La sefial de humedad relativa del CS210 se mide usando VoItSE()

CRInstruccion bésica. Los registradores de datos de la serie CR200(X) utilizan un puerto de control

para alimentar el CS210. Al comienzo del programa, use la instruccién PortSet para encender el puerto de
control, y el puerto debe permanecer encendido. El CS210 tarda aproximadamente 10 s para que la lectura
se estabilice después de encender el puerto. Dependiendo de la velocidad de exploracién, las primeras

mediciones del CS210 pueden ser bajas.

La instruccion VolItSE tiene el siguiente formato:

VoltSE( Dest, Reps, Range, SEChan, MeasOff, SettlingTime,
Integ/fnotch, Mult, Offset )

Para Rango, use mV2500 (CR300, CR1000) o mV5000 (CR6, CR3000, CR5000). Si el sensor

estara en entornos eléctricamente ruidosos, use un rechazo de 50 Hz o 60 Hz para Integ/ fnotch.

La escala de salida de la sonda es de 0 a 1000 milivoltios para el rango de humedad relativa de 0 a 100%.
La TABLA 6-2 proporciona informacion de calibracion para la humedad relativa.

TABLA 6-2. Calibracion de humedad relativa

Multiplicador Compensar
Unidades (% mV-1) (%)
Por ciento 0.1 0
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6.4 Humedad del recinto

Cambie los paquetes desecantes del gabinete (nimero de modelo 4905) cuando
la humedad relativa del gabinete supere el 40 %.

Campbell Scientific recomienda colocar paquetes desecantes dentro de la caja y sellar
todos los puertos de entrada de cables que no utilicen un conector de mamparo sellado
con masilla de plomeria. Los picos en la humedad del gabinete son el resultado de abrir la
puerta del gabinete y permitir que entre aire ambiental dentro del gabinete. La humedad
relativa del recinto volvera a sus valores nominales (valores antes de que se abriera la
puerta del recinto) en aproximadamente tres a cuatro horas.

7. Mantenimiento

El CS210 no tiene piezas reparables por el usuario ni requiere mantenimiento de rutina.

Reemplace la sonda CS210 cada tres a cinco afios de uso continuo. Si la sonda falla,
reemplécela por una nueva.
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Apéndice A. Importacion de codigo de
acceso directo en CRBasic Editor

Este tutorial muestra:

« Como importar un programa Short Cut en un editor de programas para un
refinamiento adicional

« Cémo importar un diagrama de cableado de Short Cut a los comentarios de un programa
personalizado

Short Cut crea archivos, que se pueden importar a CRBasic Editor. Suponiendo que se usaron los
valores predeterminados cuando se instalé Short Cut , estos archivos residen en la carpeta C:
\campbellsci\SCWin:

« .DEF (informacion de uso de memoria y cableado) « .CR2 (cédigo del
registrador de datos de la serie CR200(X)) * .CR300 (cédigo del
registrador de datos de la serie CR300) « .CR6 (codigo del registrador
de datos de la serie CR6) » .CR8 (cddigo del registrador de datos de la
serie CR800) codigo del registrador de datos) « .CR1 (cédigo del
registrador de datos CR1000) « .CR3 (cédigo del registrador de datos
CR3000) * .CR5 (codigo del registrador de datos CR5000) * .CR9
(codigo del registrador de datos CR9000(X))

Utilice el siguiente procedimiento para importar el cédigo de acceso directo y el diagrama de cableado
en CRBasic Editor.

1. Cree el programa Short Cut siguiendo el procedimiento de la Seccién 4,
Inicio rapido (pag. 1). Finalice el programa y salga de Short Cut. Tome nota del nombre de
archivo utilizado al guardar el programa Short Cut .

2. Abra el Editor CRBasic.

3. Haga clic en Archivo | Abierto. Suponiendo que se usaron las rutas predeterminadas cuando
se instalé Short Cut , vaya a la carpeta C:\CampbellSci\SCWin. El archivo de interés tiene la
extension .CR2, .CR300, .CR6, .CR8, .CR1, .CR3, .CR5 o0 .CR9. Seleccione el archivo y haga
clic en Abrir.

4. Guarde inmediatamente el archivo en una carpeta distinta de C:
\Campbellsci\SCWin, o guardelo con un nombre de archivo diferente.

NOTA Una vez que el archivo se edita con CRBasic Editor, Short Cut ya no se puede usar
para editar el programa de registro de datos. Cambie el nombre del archivo de
programa o muévalo, o Short Cut puede sobrescribirlo la préxima vez que lo use.

5. El programa ahora se puede editar, guardar y enviar al registrador de datos.

6. Importe la informacion de cableado al programa abriendo el archivo .DEF asociado. Copie y pegue
la seccion que comienza con el encabezado “-Cableado para CRXXX-"en el programa
CRBasic, generalmente al principio del archivo. Después de pegar, edite la informacién de
manera que un apéstrofe (') comience cada linea.

Este caracter indica al compilador del registrador de datos que ignore la linea al compilar.
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Apéndice B. Programas de ejemplo

Nuestros registradores de datos CR6-series, CR300-series, CR800-series, CR3000,
CR5000 y CR9000(X) estan programados de manera similar al ejemplo CR1000.

El programa CR200(X) enciende el puerto de control 2 para alimentar el CS210. Tenga en cuenta
que la velocidad de exploracion se establece en 10 segundos. El sensor no dara una buena lectura
hasta el segundo escaneo.

CR Ejemplo Bésico B-1. Ejemplo de programa CR1000

Registrador de datos de la serie CR1000

CABLEADO DEL SENSOR
'CS210

‘Negro: 5V

‘Blanco: SE1

‘claro: g

'‘Declarar Variables Publicas
TempC de panel publico
Voltaje de bateria publico
Public Enc_RH

‘Definir tablas de datos
DataTable (diario, 1, -1)
Intervalo de datos (0,1, dia, 10)
Minimo (1,Batt_Volt,FP2,0,Falso)
Minimo (1,PanelTempC,FP2,Falso,Falso)
Méaximo (1,PanelTempC,FP2,Falso,Falso)
Méximo (1,Enc_RH,FP2,Falso,Falso)
Mesa final

'Programa principal
BeginProg Scan
(10,Sec,0,0)
Temperatura del panel (Temperatura del panelC , 250)
Bateria (Batt_volt)
‘Medida CS210. El sensor esta encendido todo el tiempo. No necesita un retraso.
VoltSe (Enc_RH,1,mV2500,1,1,0,250,0.1,0)
'Ajuste el sensor al 100 % si supera el 100 %.
Si Enc_RH > 100 Entonces Enc_RH = 100

CallTable diario

Siguiente escaneo

EndProg

B-1
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B-2

CR Ejemplo Basico B-2. Ejemplo de programa CR200(X)

Registrador de datos de la serie CR200(X)
'Para crear una plantilla de programa de apertura diferente, escriba nuevas 'instrucciones y
seleccione Plantilla | Guardar como plantilla predeterminada ‘fecha: 'autor del programa:

CABLEADO DEL SENSOR
'CS210

‘Negro: C2

‘Blanco: SE1

‘claro: G

‘Declarar Variables Publicas
‘Ejemplo:
Voltaje_bat publico

Public Enc_RH

‘Definir tablas de datos
DataTable (diario, 1, -1)
Intervalo de datos (0,24 h)
Minimo (1,bat_volt,0,0)
Maximo (1,Enc_RH,Falso,0)
Mesa final

'Programa principal
InicioProg
Escanear (10 segundos)
Bateria (Batt_volt)

‘Encienda el CS210 usando C2 y déjelo encendido.
Conjunto de puertos (C2,1)
VoltSe (Enc_RH,1,1,0.1,0)

'Ajuste el sensor al 100 % si supera el 100 %.

Si Enc_RH > 100 Entonces Enc_RH = 100

CallTable diario

Siguiente escaneo

EndProg
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RAD10E - a

10-Plate Solar Radiation Shield for Larger Sensors
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Images Specifications Articles
Detailed Description Compatibility Associations
Overview

The RAD10E, manufactured by MetSpec, is attached to a Campbell Scientific crossarm
or mast. The RAD10E uses a double-louvered design that offers improved sensor
protection from driving rain, snow, and insect intrusion. This shield also has lower self-
heating in bright sunlight combined with higher temperatures (> 24°C (~75°F)) and low
wind speeds (<2 ms™' (~4.5 mph)), giving a better measurement.

Read More >
Benefits and Features

> Improved sensor protection from driving rain, snow, and insect intrusion

> Lower self-heating

Images



Section view of RAD10E and EE181-L (sold separately)
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Detailed Description

The RAD10E 10-Plate Solar Radiation Shield houses the EE181-L Temperature and
Relative Humidity Probe. The probe fits in the bottom of the shield and is held in place
with a foam-lined gland that tightens down around the probe.

The RAD10E includes a 5.08 cm (2 in.) U-bolt with a plastic V-block. The U-bolt is placed
in the holes on the side of the bracket for attachment to a mast or vertical pole. The U-
bolt is placed in the holes on the bottom of the bracket for attachment to a crossarm.

Specifications
Construction UV-stabilized white thermoplastic plates, aluminum
mounting bracket, white powder-coated stainless-
steel U-bolt clamp
Plate Diameter 12.3 cm (4.84 in.)
Height 20.8 cm (8.19in.)
Weight 1.01 kg (2.23 Ib)
Compatibility

Note: The following shows notable compatibility information. It is not a comprehensive list
of all compatible or incompatible products.



Sensors

Product Compatible Note
EE181-L v
HygroVUE10 v

Additional Compatibility Information

The RAD10E attaches to a crossarm, mast, or user-supplied pipe with a 2.54 to 5.334
cm(1.0to 2.1in.) OD.

Articles and Press Releases
Blog Articles

Evolution Not Revolution: Updating an Established Product Range
4 01-06-2020 Author: Andrew Sandford

- The Most Rugged Air Temp/RH Sensor We Know of: the EE181
12-14-2016 Author: Robin Deissinger

Newsletter Articles
EE181 Now for Sale 01-16-2017

Listed Under

Common Accessory for the following products:
> EE181-L - Air Temperature and Relative Humidity Sensor

> HYGROVUE10 - Digital Temperature and Relative Humidity Sensor with M12
Connector

> CM202 - 2 ft Crossarm with One CM210 Mounting Kit
> CM203 - 3 ft Crossarm with One CM210 Mounting Kit
> CM204 - 4 ft Crossarm with One CM210 Mounting Kit
> CM206 - 6 ft Crossarm with One CM210 Mounting Kit
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World’s Leading Solar Controllers & Inverters

CONTROLADOR SOLAR
SUNSAVER™

MAS DE 1,5 MILLONES DE VENTAS EN MAS
DE 90 PAISES

e Proteccion electronica total

e Carga de la bateria en cuatro etapas

e Autocomprobacion para la deteccion
de averias importantes

LED de estado multicolor

Autorizado para el uso en emplazamientos
peligrosos de todo el mundo

Desde su introduccion en 1996, mas de 1,5 millones de

controladores SunSaver han establecido los estandares en materia
de fiabilidad y rendimiento en instalaciones petroliferas y mineras
de gran exigencia en casi 90 paises de todo el mundo. Actualmente,
SunSaver es el controlador solar de tamano pequeno lider en el
mundo destinado al mercado industrial y de consumo y que se ha
puesto a prueba en rigurosaas aplicaciones en las que no hay cabida
para los errores.

Esta tercera generacion de SunSaver reine mas de dos décadas
de avances en software y electronica en el mismo diseno duradero
y resistente que hizo destacar al original. La tradicién y lo mas
novedoso en un mismo producto.

CARACTERISTICASY VENTAJAS

PRINCIPALES

Fiabilidad muy alta
e indice de fallo inferior a 1 por cada 1000 envios (<0,1 %)
® 100 % estado solido Diseno de potencia MOFSET
e Fabricado en cumplimento con la ISO 9001
® 100 % de pruebas funcionales antes del envio

Mayor duracion de la bateria Facil de instalar y usar
e Diseno en serie (no en derivacion) para un funcionamiento e Sin necesidad de ajustes de instalacion debido a sus preajustes
en frio de fabrica
e Mayor duracion de la bateria gracias a la carga PWM de e Las protecciones electronicas evitan danos por errores de
4 etapas y a la compensacién de temperatura cableado
e Seleccion de bateria sellada o de plomo-acido e Funcionamiento totalmente automatico y recuperacion ante
e Desconexion de carga de baja tensidn en varias versiones cualquier fallo

e Funciones adicionales que incluyen protecciones electronicas
completas, indicadores LED de bateria de 3 estados, cubierta
de terminales, recuperacion de bateria agotada, proteccién de

Disefiado para entornos dificiles y emplazamientos
peligrosos de todo el mundo
e Intervalo de temperatura de -40 °C a +60 °C
¢ |doneo para aplicaciones petroliferas/gasisticas. Autorizado
para el uso en emplazamientos peligrosos: UL/CSA clase 1,
division 2, grupos A-D; ATEX/IECEx zona 2, grupo de gases IIC.
e Tropicalizacion: resistente para el uso de campo, con carcasa
de aluminio anodizado, encapsulado con material epoxidico y
terminales adecuadas para uso maritimo

carga de alto voltaje para cargas sensibles
e Cubierta de terminal para cables incluida en cada SunSaver

8 Pheasant Run, Newtown, PA 18940, EE. UU. www.morningstarcorp.com
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World’s Leading Solar Controllers & Inverters

SUNSAVER-20L -

Especificaciones técnicas

SS-10L-24V, SS-10L-12V, SS-6-12V,
SS-6L-12V, SS-20L-12V,
SS-10-12V, SS-20L-24V

Versiones

Eléctricas

Valores nominales maximos

. Se muestra a la derecha
de voltaje FV y carga

Voltaje del sistema 12V o024V
Voltaie minimo de bateria 6 V¥ SunSaver con la cubierta de los terminales
) para cables incluida.

Voltaje de regulacion 12V 24V Resumen de especificaciones

Bateria sellada 141V b2 Intervalos $S-6/6L | SS-10/10L | SS-20L

Bateria de plomo-acido 14,6 V 29,2V Voltaje del

P il 12V 12Vo024V | 12Vo024V
Desconexién de carga 1,5V 23,0V sistema
Reconexion de LVD 12,6 V 25,2V Voltaje minimo 6 V* 6 V* 6 V*
de bateria
Voltaje maximo solar Vv ; P
oltaje maximo

Bateria de 12V 30V solar U LA EUY S @ I

Bateria de 24 V 60 V Dol Cetriss | 6.5 A 10 A 20 A
Capacidad de carga de max-lma SOER
entrada Corriente 6 A 10A 20 A

SunSaver-6 45 A maxima de carga

SunSaver-10 65 A Carga de bateria

e Meétodo de carga: PWM en cuatro etapas

SunSaver-20 140 A e Etapas de carga: En masa, absorcion, flotacion,

Autoconsumo <8 mA ecualizacion

e Compensacion de temperatura

» Coeficiente: 12 V: -30 mV/°C
24 V: -60 mV/°C
De -30 °C a +60 °C
Absorcion, flotacion,
ecualizacion

12 V: +/- 25 mV (tipico)

Precision del voltaj
recision del voltaje 24 V: +/- 48 mV (tipico)

Proteccion de sobretension
transitoria

» Intervalo:

1500 W por conexion .
» Puntos de ajuste:

Mecanicas

Indicaciones LED
e LED de estado (1)

Tamano de cable 5 mm2/N.° 10 AWG

Cargando o sin cargar

Peso (sin embalaje) 0,23 kg Condiciones de error solar
Dimensiones 15,2 x 5,5 x 3,2cm e LED de bateria (3) Nivel de bateria

. . Etapa de carga
Medioambientales Certificaciones
Temperatura ambiente de -40 °C a +60 °C e Emplazamientos peligrosos:

Temperatura de » UL121201/CSA C22.2 n.° 213
Clase |, Div. 2 Grupos A-D T5 @“ 'f/r

» ATEX Il 3G Ex ec IIC T4...T5 Gc @ ) @

» IECEx Ex ec IIC T4...T5 Gc NVref US

. de -55 °C a +80 °C
almacenamiento

Humedad 100 % sin condensacion

Tropicalizacion

Encapsulado en material epoxidico
Terminales con clasificacion marina
Carcasa de aluminio anodizado

e Marcado CE y cumplimiento con RoHS y REACH
e Certificacion UL 1604/ANSI/ISA 12.12.01-2000 (EE . UU.) y
cumplimiento con la norma CSA C22.2

No 213-M1987 (Reaffirmed 2004) (Canada)

e (Certificacion ETL: UL 1741 (cubierta del terminal requerida
para su cumplimiento)

e Titulo 47 de la FCC, parte 15, subparte B para dispositivo
de clase B

e Fabricado en una instalacion con la certificacion ISO 9001

GARANTIA: periodo de 5 afios de garantia.
Péngase en contacto con Morningstar o su distribuidor autorizado para conocer las Protecciones electrénicas

condiciones completas. ¢ Solar: sobrecarga, cortocircuito, alto voltaje

e Carga: sobrecarga, cortocircuito, alto voltaje

e Bateria: alto voltaje

e En general: polaridad inversa, sobretemperatura, sobrecar-
ga por rayos y sobretension transitoria

e Corriente inversa nocturna

*En los periodos posteriores a un desgaste excesivo de la bateria, siempre y cuando el
controlador no se apague, este puede autorrecuperarse de un voltaje de la bateria de
1V y realizar una carga intermitente de hasta 6 V, momento en el que se reanudara el
funcionamiento normal.

8 Pheasant Run, Newtown, PA 18940, EE. UU. Control n.° MS-002634 REV 12/2021.ES www.morningstarcorp.com

Debido a la politica de mejora continua de Morningstar, la disponibilidad, caracteristicas y especificaciones de los productos estan sujetas a cambios sin
previo aviso. Se ha verificado la exactitud de la informacién de este documento, pero no se asume la responsabilidad por los errores que pueda haber.

©2022 Morningstar Corporation



Machine Translated by Google

BATTERY serie GPL

c> GPL 121000

Bateria de acido de plomo regulada por véalvula

Bateria de &cido de plomo sellada sin mantenimiento.

Tecnologia Absorbent Glass Mat (AGM) para una recombinacion eficiente de gases de hasta el 99 %.

General Disefio para aplicaciones de energia de reserva

yVida de disefioy y Voltaje de carga flotantey 13,5
Hasta 10 afios en servicio de reserva a 25 y ~ 13,8 V CClunidad a 25y (77 y)
Eurobat (20¥): >12 ANOS DE VIDA MUY LARGA yVoltaje de carga de ecualizacién y
y Rango de temperatura de funcionamientoy 14,4 ~ 15,0 V CClunidad a 25 y (77 )
Temperatura nominal de funcionamiento: 25 y (77 ) y Autodescargay
Descarga: -15y ~50y (5y ~ 122 y) Menos del 10 % después de 90 dias, se puede almacenar hasta 6 meses a 25 y (77 y); Se requiere
Carga: -15y~40y (5y ~ 104 y) una recarga completa antes del uso, y se carga antes si se almacena a una temperatura superior
Almacenamiento: -15y ~ 40y (5 y ~ 104 y) a25y(779).
Especificacion Disefio segun IEC 60896-21/22:2004
Voltaje nominal 12V (6 celdas por unidad)
Capacidad nominal 100 Ah @20hr-rate a 1.75V por celda @25y (77y)
Peso Aprox. 33,50 kg (73,83 libras) Detail A Crawingla:1]
3
Corriente méaxima de descarga 800A (5seg) ( l || | E
2
Resistencia interna Aprox. 3,2 my 8 ® e l
Corriente de cortocircuito 2606A [t balt]
FIENEDN
Corriente de carga maxima 30.00A e ok feebansal
‘l - 780 [17.02] 1 | "\:,_\
Tipos de terminales Terminal de aleacién de plomo con rosca 12 para aceptar i 4 | T I
Par de apriete de terminales perno M6 51,7+10,3 Kgf-cm / 44,9+9,0 Lbf-in / 5,10+1,0 N-m A&®©® Q. @ gg
& Pb 2
: i . : i Bt
Material del contenedor PP (UL 94-HB) y retardante de llama (94-V0) disponibles bajo pedido ey i E: 3 §
Longitud (L) 343,0+2,5 mm 13,50+0,10 pulgadas 12V.1004h, &
8 Energy Tectnalogy Gou Lick Pb
) . Ancho (An) 170,0£2,0 mm 6,69+0,08 pulgadas T o T
Dimensiones
Altura del contenedor (h) 213,9+2,5mm 8,42+0,10 pulgadas
Altura total (H) 216,9+2,5mm 8,54+0,10 pulgadas
Unidad de caracteristicas de descarga de corriente constante: A (25, 77 V)

FV/Tiempo 5MIN 1.60V 10MIN 15MIN 30MIN 60MIN 90 minutos 2 horas 3horas 5 horas 8 horas 10 horas 20HR
423 1.67V 375 1.369 277 212 127 73,0 52,1 41,1 29,1 18,9 12,2 10,00 5,27
1.75V 317 266 207 125 72,4 51,7 40,7 29,0 18,8 12,1 9,93 5,22

258 203 124 71,8 51,4 40,6 28,7 18,6 12,0 9,88 5,20

240 194 120 711 50,9 40,2 28,6 18,5 11,9 9,81 5,19

1,80V 283 219 183 115 68,9 49,6 39,3 27,9 18,2 11,8 9,66 5,09

1,85V 245 196 164 106 65,2 47,2 37,6 26,8 17,4 11,4 9,45 4,92
Unidad de caracteristicas de descarga de potencia constante: W (25 y, 77 )

FV/Tiempo 5MIN 1.60V 10 MINUTOS 15 MINUTOS 30 MINUTOS 60MIN 90min 2 3HR 5HR 8HR 10HR 20HR

4159 1.67V]4008 2950 2331 1436 849 610 horas 342 223 153 125 63,5

2837 2273 1417 843 607 482 480 340 222 152 124 63,3

1,70V 3863 2772 2252 1404 840 604 478 339 221 151 123 63,2

1,75V 3572 2623 2181 1372 830 599 475 337 220 150 122 62,4

1,80V 3184 2442 2049 1316 809 585 465 331 217 148 121 61,4

1,85V 2769 2227 1856 1234 767 557 444 320 210 142 117 60,0
Consulte el sitio oficial para obtener la Gltima confirmacién de calificacion. URL: www.csb-battery.com Emitido: 200914

Reconocido bajo UL 1989 y
% E tbﬁg :ﬁ *slv ;i BQ {ﬁ ﬁ I;F /A} a certificado por ISO 9001, 14001, 45001, 50001.
/o X

CSB Energy Technology Co., Ltd. ®

SEDE EMPRESARIAL MH14533
Teléfono: +886-2-2880-5600
Fax: +886-2-2888-3300

OFICINA DE EE. UU. OFICINA EN EUROPA (EMEA) OFICINA DE TAIPEI
Tel: +1-817-244-7777 | 1-(800)3-CSB-EE.UU. (272872) Teléfono: +31(0)180-418-140 Teléfono: +886-2-2880-5600
Fax: +1-817-244-4445 Fax: +31(0)180-418-327 Fax: +866-2-2888-3300
OFICINA DE SHENZHEN (CHINA) OFICINA DE SHANGHAI (CHINA) OFICINA PEKIN (CHINA)
Teléfono: +86-755-8831-6488/6775/6075 Teléfono: +86-21-5046-1622/0833/0094 Teléfono: +86-10-6597-8065/8165/8265
Fax: +86-755-8831-6548 Fax: +86-21-5046-1046 Fax: +86-10-6597-8565



BATTERY GPL series

C)B GPL 121000

Valve Regulated Lead Acid Battery

Maintenance-Free Sealed Lead Acid Battery.
Absorbent Glass Mat (AGM) technology for efficient gas recombination of up to 99%.

Design for Standby Power Applications

[ Design Life] [ Float Charging Voltage]
Up to 10 Years in Standby Service at 25°C 13.5~ 13.8 VDC/Unit at 25°C (77°F)
Eurobat (20°C) : >12 YEARS VERY LONG LIFE [ Equalization Charging Voltage ]
[ Operating Temperature Range ] 14.4 ~ 15.0 VDC/Unit at 25°C (77°F)
Nominal Operating Temperature : 25°C (77°F) [ Self Discharge]
Discharge : -15°C ~50°C (5°F~122°F) Less than 10% after 90 days, can be stored up to 6 months at 25°C (77°F);
Charge: -15C ~40C (5°F~104°F) Fully recharging is required before usage, and charged sooner if stored
Storage: -15°C ~40°C (5°F~104°F) at higher temperature than 25°C (77°F).
Specification Design according with IEC 60896-21/22:2004
Nominal Voltage 12V (6 cells per unit)
Nominal Capacity 100 Ah @20hr-rate to 1.75V per cell @25°C (77°F)
Weight Approx. 33.50 Kg (73.83 Ibs) Detail A Draving(a:1
Maximum Discharge Current 800A (5sec) [ | | ‘ _ 14 055] &
Internal Resistance Approx. 3.2mQ ©e s & > *
Short Circuit Current 2606A O @ ] M6 bo
EEYCETR
Maximum Charge Current 30.00A ‘ iZiigEUEEE’;EZi]Z‘IZ} ‘Qm&‘
Terminal types 12 thread lead alloy terminal to accept M6 bolt i ! H > -
Terminal tightening torque 51.7+10.3 Kgf-cm / 44.9+9.0 Lbf-in / 5.10+1.0 N-m | ALASO® @
Container Material PP (UL 94-HB) & Flame Retardant (94-V0) available upon request .
. c)g GPL 121000 E
ceneth (1) 30825 mm 13502010 inch 3 &
. X Width (W) 170.0£2.0 mm 6.69+0.08 inch o 2o oo [oo0]
Dimensions
Container Height (h) 213.9+2.5 mm 8.42+0.10 inch
Overall Height (H) 216.9+2.5 mm 8.54+0.10 inch
t Discharge Characteristics Unit: A (25°C, 77°F)

F.V/Time S5MIN 10MIN 15MIN 30MIN 60MIN 90MIN 2HR 3HR 5HR 8HR 10HR 20HR
1.60V 423 277 212 127 73.0 52.1 41.1 29.1 18.9 12.2 10.00 5.27
1.67V 375 266 207 125 72.4 51.7 40.7 29.0 18.8 12.1 9.93 5.22
1.70V 355 258 203 124 71.8 51.4 40.6 28.7 18.6 12.0 9.88 5.20
1.75V 317 240 194 120 71.1 50.9 40.2 28.6 18.5 11.9 9.81 5.19
1.80V 283 219 183 115 68.9 49.6 39.3 27.9 18.2 11.8 9.66 5.09
1.85V 245 196 164 106 65.2 47.2 37.6 26.8 17.4 11.4 9.45 4.92

stant Power Discharge Characteristi it: W (25°C, 77°F)

F.V/Time S5MIN 10MIN 15MIN 30MIN 60MIN 90MIN 2HR 3HR 5HR 8HR 10HR 20HR
1.60V 4159 2950 2331 1436 849 610 482 342 223 153 125 63.5
1.67V 4008 2837 2273 1417 843 607 480 340 222 152 124 63.3
1.70V 3863 2772 2252 1404 840 604 478 339 221 151 123 63.2
1.75V 3572 2623 2181 1372 830 599 475 337 220 150 122 62.4
1.80V 3184 2442 2049 1316 809 585 465 331 217 148 121 61.4
1.85V 2769 2227 1856 1234 767 557 444 320 210 142 117 60.0

Please refer to the official site for the latest rating confirmation. URL: www.csh-battery.com Issued: 200914
Sales Offices Recognized under UL 1989,
o N Nt = and certified by 1ISO 9001, 14001, 45001, 50001.
L AE R AR AR AR A S , 7

CSB Energy Technology Co., Ltd.

BUSINESS HEADQUARTERS
Tel: +886-2-2880-5600
Fax: +886-2-2888-3300

USA OFFICE EUROPE (EMEA) OFFICE TAIPEI OFFICE

Tel: +1-817-244-7777 / 1-(800)3-CSB-USA (272872) Tel: +31(0)180-418-140 Tel: +886-2-2880-5600

Fax: +1-817-244-4445 Fax: +31(0)180-418-327 Fax: +866-2-2888-3300
SHENZHEN OFFICE (CHINA) SHANGHAI OFFICE (CHINA) BEIJING OFFICE (CHINA)

Tel: +86-755-8831-6488/6775/6075 Tel: +86-21-5046-1622/0833/0094 Tel: +86-10-6597-8065/8165/8265
Fax: +86-755-8831-6548 Fax: +86-21-5046-1046 Fax: +86-10-6597-8565



TPS-1 078(72)-1 00 Ilg(L)ngrystalline Solar ModuT;: ¢
L, < \b)é

Not Your Average Solar Provider Electrical Characteristics
Our Products Categories ;
Solar quule PV Glass . —

Solar Thermal Collector

Solar Consumer Products

10062
' 4
10062

606

Solar cell

Professional Solar Provider
MECHANICAL SPECIFICATION

Cell Type POLY crystalline 157mm

Number of cells 36pcs

Dimensions 664x1006x35mm
I<ey Feat LI re Front Glass 3.2mm Low iron tempered glass

Frame Anodized aluminum alloy
Plus power tolerance:+3% Connector MC4 PLUG

Weight 7.5kg

. . . PERFORMANCE AT STANDARD TEST CONDITION (STC:1000W/m?2,25°C,AM1.5)
Olndependent research anti-reflective and self-cleaning

glass surface reduces power loss from dirt and dust Module Series TPS-107S(72)-100W
Maximum Power at STC(Pmax) 100W
Excellent performance under low light environments, e e 5.56A
@create better kWh/kW ratio and produce average 2-3% Open Circuit Voltage(Voc) 21.5V
more eIeCtriCity Maximum Power Current(Imp) 5.52A
Maximum Power Voltage(Vmp) 18.1V
Be St Qu al |ty ABSOLUTE MAXIMUM LIMITS
Parameters Unit Rating
® Junction box and bypass diodes guarantee the modules Operation temperature °C -40to +85
free of overheating and “hot spot effect” Strorage temperature 9C -40 to +85

Current —Voltage & Power —Voltage Curve

® 100% EL double-inspection ersures modules are defects
free
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Machine Translated by Google

TPS'lO?S(?Z)'lOOW 100%/0 solar cristalino POLY: :
lllLo—m,,:

No es su proveedor solar promedio

.:.
W ST
. -
oo
L]
L -t

Caracteristicas electricas

Nuestras categorias de productos

Modulo solar vidrio fotovoltaico

Colector solar térmico

Productos de consumo solar

Célula solar

Proveedor de energia solar profesional

Funcion clave

Mas tolerancia de potencia: + 3%
La superficie de vidrio antirreflectante y autolimpiante de investigacion
independiente reduce la pérdida de energia debido a la suciedad y el polvo

Excelente rendimiento en entornos con poca luz, crea una mejor relacion
@ kWh/kW y produce un promedio de 2 a 3 % mas de electricidad

Mejor calidad

@ La caja de conexiones y los diodos de derivacién garantizan que los médulos
estén libres de sobrecalentamiento y "efecto de punto caliente"

@® Los mddulos de ersures de doble inspeccién 100% EL estan libres de defectos

§ Certificacion

61215
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ESPECIFICACIONES MECANICAS

Tipo de célula
Numero de celdas
Dimensiones
Cristal frontal
Cuadro

Conector

Peso

POLY cristalino 157mm
36 piezas

664x1006x35mm

Vidrio templado bajo en hierro de 3,2 mm

Aleacion de aluminio anodizado

ENCHUFE MC4

7,5 kg

PERFORMANCE AT STANDARD TEST CONDITION (STC:1000W/m?,25°C,AM1.5)

Module Series

Maximum Power at STC(Pmax)
Short Circuit Current(lsc)
Open Circuit Voltage(Voc)
Maximum Power Current(lmp)

Maximum Power Voltage(Vmp)
LIMITES MAXIMOS ABSOLUTOS
Parametros

Temperatura de operacion

Temperatura de almacenamiento

TPS-107S(72)-100W

100w

5.56A

215V

5.52A

18,1V
Unidad Clasificacion
oC -40 a +85
oC -40 a +85

Corriente - Voltaje y potencia - Curva de voltaje
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BATTERY GPL series

c>3 GPL 12800

Valve Regulated Lead Acid Battery

Maintenance-Free Sealed Lead Acid Battery.
Absorbent Glass Mat (AGM) technology for efficient gas recombination of up to 99%.

Design for Standby Power Applications

[ Design Life] [ Float Charging Voltage]
Up to 10 Years in Standby Service at 25°C 13.5~ 13.8 VDC/Unit at 25°C (77°F)
Eurobat (20°C) : >12 YEARS VERY LONG LIFE [ Equalization Charging Voltage ]
[ Operating Temperature Range ] 14.4~ 15.0 VDC/Unit at 25°C (77°F)
Nominal Operating Temperature : 25°C (77°F) [ Self Discharge]
Discharge : -15°C ~50°C (5°F~122°F) Less than 10% after 90 days, can be stored up to 6 months at 25°C (77°F);
Charge: -15C ~40C (5°F~104°F) Fully recharging is required before usage, and charged sooner if stored
Storage: -15°C ~40°C (5°F~104°F) at higher temperature than 25°C (77°F).
Specification Design according with IEC 60896-21/22:2004
Nominal Voltage 12V (6 cells per unit)
Nominal Capacity 80 Ah @20hr-rate to 1.75V per cell @25C (77°F)
Weight Approx. 25.60 Kg (56.42 Ibs) Detail A Drowing(4:1
Maximum Discharge Current 800A (5sec) 7 =
- C O s
Internal Resistance Approx. 4.0mQ @ o
Short Circuit Current 1933A O ] -
Maximum Charge Current 24.0A sorens tomme [
Terminal types 12 thread lead alloy terminal to accept M6 bolt £ S | A\'E\
Terminal tightening torque 51.7+10.3 Kgf-cm / 44.9+9.0 Lbf-in / 5.10+1.0 N-m
Container Material PP (UL 94-HB) & Flame Retardant (94-V0) available upon request
Length (L) 261.0£2.5 mm 10.28+0.10 inch
. X Width (W) 168.5£2.0 mm 6.63+0.08 inch
Dimensions 250 (1029 574 501
Container Height (h) 210.5£2.5 mm 8.29+0.10 inch
Overall Height (H) 213.5+2.5 mm 8.41+0.10 inch
t Discharge Characteristics Unit: A (25°C, 77°F)

F.V/Time S5MIN 10MIN 15MIN 30MIN 60MIN 90MIN 2HR 3HR 5HR 8HR 10HR 20HR
1.60V 298 198 149 87.5 53.5 38.8 30.9 21.9 14.5 9.57 7.85 4.15
1.67V 274 191 146 86.7 53.2 38.6 30.7 21.7 14.4 9.46 7.78 4.13
1.70V 265 187 144 86.1 52.4 38.1 30.5 215 14.3 9.40 7.76 4.11
1.75V 234 170 139 84.4 51.4 37.4 29.9 21.4 14.1 9.38 7.63 4.04
1.80V 210 158 131 81.9 50.2 36.8 29.5 21.0 13.8 9.17 7.55 3.97
1.85V 183 145 118 77.0 47.5 34.9 28.1 20.3 13.5 8.88 7.26 3.82

it: W (25°C, 77°F)

F.V/Time S5MIN 10MIN 15MIN 30MIN 60MIN 90MIN 2HR 3HR 5HR 8HR 10HR 20HR
1.60V 3013 2127 1654 1003 614 456 370 261 173 116 93.5 49.7
1.67V 2818 2060 1635 996 612 452 365 260 172 115 92.9 49.4
1.70V 2729 2022 1609 994 610 450 363 259 171 114 92.7 49.3
1.75V 2553 1927 1558 976 603 447 361 257 170 113 92.3 49.0
1.80V 2371 1815 1478 949 592 440 356 254 168 111 91.0 48.7
1.85V 2075 1667 1348 904 572 422 341 245 162 107 87.5 47.1

Please refer to the official site for the latest rating confirmation. URL: www.csh-battery.com Issued: 200930
Sales Offices Recognized under UL 1989,
o N Nt = and certified by 1ISO 9001, 14001, 45001, 50001.
HITEEEERB ARG AR A S

CSB Energy Technology Co., Ltd. ®

BUSINESS HEADQUARTERS MH14533
Tel: +886-2-2880-5600
Fax: +886-2-2888-3300

USA OFFICE EUROPE (EMEA) OFFICE TAIPEI OFFICE

Tel: +1-817-244-7777 / 1-(800)3-CSB-USA (272872) Tel: +31(0)180-418-140 Tel: +886-2-2880-5600

Fax: +1-817-244-4445 Fax: +31(0)180-418-327 Fax: +866-2-2888-3300
SHENZHEN OFFICE (CHINA) SHANGHAI OFFICE (CHINA) BEIJING OFFICE (CHINA)

Tel: +86-755-8831-6488/6775/6075 Tel: +86-21-5046-1622/0833/0094 Tel: +86-10-6597-8065/8165/8265
Fax: +86-755-8831-6548 Fax: +86-21-5046-1046 Fax: +86-10-6597-8565



Machine Translated by Google

BATTERY serie GPL

c> GPL 12800

Bateria de acido de plomo regulada por véalvula

Bateria de acido de plomo sellada sin mantenimiento.

Tecnologia Absorbent Glass Mat (AGM) para una recombinacion eficiente de gases de hasta el 99 %.

General Disefio para aplicaciones de energia de reserva

yVida de disefioy ¥ Voltaje de carga flotantey 13,5 ~
Hasta 10 afios en servicio de reserva a 25 y 13,8 V CCl/unidad a 25 y (77 y)
Eurobat (20): >12 ANOS DE VIDA MUY LARGA yVoltaje de carga de ecualizacion y
y Rango de temperatura de funcionamientoy 14,4 ~ 15,0 V CCl/unidad a 25 y (77 y)
Temperatura nominal de funcionamiento: 25 y (77 y) y Autodescargay
Descarga: -15y ~50y (5 y ~ 122 ) Menos del 10 % después de 90 dias, se puede almacenar hasta 6 meses a 25 y (77 y); Se requiere una
Carga: -15y ~ 40y (5 ~ 104 y) recarga completa antes del uso, y se carga antes si se almacena a una temperatura superior a 25 ¥ (77
Almacenamiento: -15 § ~ 40 § (5§ ~ 104 y) ).
Especificac Disefio segun IEC 60896-21/22:2004
Voltaje nominal 12V (6 celdas por unidad)
Capacidad nominal 80 Ah @20hr-rate a 1.75V por celda @25y (77Y)
Peso Aprox. 25,60 kg (56,42 libras) Dotoil A Drowing[4:1
2
Corriente maxima de descarga 800A (5seg) j s
Resistencia interna v E E :l g | @
Aprox. 4,0 my @e e@ ¢ Q
) - ne
Corriente de cortocircuito 1933A O b l ikl
) . 255 [1.00]
Corriente de carga maxima 24.0A 261225 [10.38£0.10] 168520 [6.63£0,08]
) . ) ” L N
Tipos de terminales Terminal de aleacion de plomo con rosca 12 para aceptar perno =
Par de apriete de terminales M6 51,7+10,3 Kgf-cm / 44,9+9,0 Lbf-in / 5,10+1,0 N-m AABROSTE @ 5|
Material del contenedor PP (UL 94-HB) y retardante de llama (94-V0) disponibles bajo pedido e
s Bl
Longitud (L 261,02,5 mm 10,28+0,10 pulgadas GPL 12000 E: HE
ghad () O35 &
Ancho (An) 168,5+2,0 mm 6,63+0,08 pulgadas
Dimensiones 260 [10:24] 167.4 [8.59]
Altura del contenedor (h) 210,5+2,5mm 8,29+0,10 pulgadas
Altura total (H) 213,5+2,5mm 8.41+0.10 pulgadas
Unidad de caracteristicas de descarga de corriente constante: A (2
FV/Tiempo 5MIN 1.60V 10MIN 15MIN 30 MINUTOS 60MIN 90 minutos 2 horas 3 horas 5 horas 8 horas 10HR 20HR
298 1.67V 24 1.7Q85 198 149 87,5 53,5 38,8 30,9 21,9 14,5 9,57 7,85 4,15
1.75V 234 191 146 86,7 53,2 38,6 30,7 21,7 14,4 9,46 7,78 4,13
187 170 144 139 86,1 52,4 38,1 30,5 21,5 14,3 9,40 7,76 4,11
84,4 51,4 37,4 29,9 21,4 14,1 9,38 7,63 4,04
1,80V 210 158 131 81,9 50,2 36,8 29,5 21,0 13,8 9.17 7.55 3,97
1,85V 183 145 118 77,0 47,5 34,9 28,1 20,3 13,5 8.88 7.26 3,82
Unidad de caracteristicas de descarga de potencia constante: W (25 Y,
FV/Tiempo 5MIN 1.60V 10 MINUTOS 15 MINUTOS 30 MINUTOS 60MIN 90 2 5HR 8HR 10HR 20HR
3013 1.67V p818 2127 1654 1003 614 612 minutos horas 173 116 93,5 49,7
2060 1635 996 456 452 370 365 3HR26126¢ 172 115 92,9 49,4
1,70V 2729 2022 1609 994 610 450 363 259 171 114 92,7 49,3
1,75V 2553 1927 1558 976 603 447 361 257 170 113 92,3 49,0
1,80 V 2371 1815 1478 949 592 440 356 254 168 111 91,0 48,7
1,85V 2075 1667 1348 904 572 422 341 245 162 107 87,5 47,1
Consulte el sitio oficial para obtener la Gltima confirmacién de calificacion. URL: www.csb-battery.com Emitido: 200930

Reconocido bajo UL 1989 y certificado
ﬁ .Iﬁ_ tbﬁg iﬁ *SI' ;i BQ {ﬁ ﬁ BE Z\ a por ISO 9001, 14001, 45001, 50001.
7,

CSB Energy Technology Co., Ltd. ®

SEDE EMPRESARIAL MH14533
Teléfono: +886-2-2880-5600
Fax: +886-2-2888-3300

OFICINA DE EE. UU. OFICINA EN EUROPA (EMEA) OFICINA DE TAIPEI

Tel: +1-817-244-7777 / 1(800)3-CSB-EE.UU. (272872) Teléfono: +31(0)180-418-140 Teléfono: +886-2-2880-5600

Fax: +1-817-244-4445 Fax: +31(0)180-418-327 Fax: +866-2-2888-3300

OFICINA DE SHENZHEN (CHINA) OFICINA DE SHANGHAI (CHINA) OFICINA PEKIN (CHINA)

Teléfono: +86-755-8831-6488/6775/6075 Teléfono: +86-21-5046-1622/0833/0094 Teléfono: +86-10-6597-8065/8165/8265
Fax: +86-755-8831-6548 Fax: +86-21-5046-1046 Fax: +86-10-6597-8565
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BATTERY (R)

CN3 SAI 12460  12vacow

Bateria de 4cido de plomo regulada por vélvula

Bateria de acido de plomo sellada sin mantenimiento.

Tecnologia Absorbent Glass Mat (AGM) para una recombinacion eficiente de gases de hasta el 99 %.

Disefio para aplicaciones de energia de reserva

yVida de disefioy yVoltaje de carga flotantey 13,5
Hasta 5 afios en servicio de reserva a 25 y ~ 13,8V CCl/unidad a 25 (77 y)
Eurobat (20 y): 3-5 afios, comercial estandar yVoltaje de carga de ecualizaciény
y Rango de temperatura de funcionamientoy 14,4 ~ 15,0 V CClunidad a 25 y (77 ¥)
Temperatura nominal de funcionamiento: 25 y (77 ¥) yAutodescargay
Descarga: -15y ~ 50y (5 ~ 122 y) Menos del 10 % después de 90 dias, se puede almacenar hasta 6 meses a 25 y (77 y); Se requiere
Carga: -15y ~40y (5y ~ 104 Y) una recarga completa antes del uso, y se carga antes si se almacena a una temperatura superior
Almacenamiento: -15 y ~ 40y (5§ ~ 104 ) az25y (77y).
Disefio seguin IEC 61056-1/2:2012
Voltaje nominal 12V (6 celdas por unidad)
Capacidad nominal 460W @5min-rate a 9.60V por PCS @25y (77Y)
Peso Aprox. 2,50 kg (5,51 libras) = Y:E |

34 [013)
795 [0.31]

08 [003]

Corriente maxima de descarga 130A (59) O O OE%
O O Qf

J s.025 [0.24]

Resistencia interna Aprox. 16,60 my |
[FASTON TAB NO.250]
Corriente de cortocircuito 450A 1osfoss) | |
Corriente de carga maxima 3.8A 150922 [A9420.08] st s
Tipo de terminal Terminal F2 - Faston Tab 250 I I ——1
Torque del hardware del terminal - § g
I
Material del contenedor ABS (UL 94-HB) y retardante de llama (94-V0) disponibles bajo pedido 5,94+0,08 =
Longitud (L) 150,9+2,0 mm pulgadas oa yzﬁ?zﬁﬁf&ﬂf?ﬁ“ ME
b Gt T e . Pb
Dimensiones Ancho (An) 64,8+1,0 mm 2,55+0,04 pulgadas YT —
Altura del contenedor (h) 94,3+1,0 mm 3,71+0,04 pulgadas
Altura total (H) 98,6+1,0 mm 3,88+0,04 pulgadas

Unidad de caracteristicas de descarga de corriente constante: A (25y, 77 y)

VF/Tiempo 2 minutos AMIN 5MIN 10MINI 30MINIMG.O 11f6  8MIN 15MIN 20 MINUTOS 45MIN 60MIN 90min
1,60 V 77.2 52.7 39.7 323 27.3 19.9 15.9 8.37 6.65 4.80
1,67V 69.5 50.0 43.4 38.7 317 26,9 19.7 15.7 115 8.33 6.63 478
1,70V 66,0 48.6 42.4 37,9 311 26.5 19.6 15.6 11.4 8.29 6.60 475
1,75V 60.5 45.1 39.9 35.6 29.8 25.4 19.0 15.3 11.3 8.19 6.52 472
1,80 V 53,8 41,1 36,5 33,0 27,8 24,0 18,2 14,7 11,0 7,98 6.38 4,62
1,85V 46,3 36,0 32,1 29,4 24,9 21,8 16,8 13,38 10,4 7,63 6.12 4,43

Unidad de caracteristicas de descarga de potencia constante: W (25 Y, 77 )

FV/Tiempo 2 minutos 4MIN 5 minutos 6 minutos 8MIN 10 MINUTOS 15 MINUTOS 20 MINUTOS 30 MINUTOS 45MIN 60MIN 90 minutos
1.60vV 710 520 460 412 343 296 224 180 133 96.8 773 56.4
167V 673 500 444 400 338 221 334 2202241 215 3p3 207 178 132 96,3 77,0 56,2
1,70 v 650 489 435 394 276 189 Consult@@8sitio oficial para 177 131 96,1 76,7 56,0
1,75V 605 462 414 378 obtener la filtimazg®firmacipn de 175 130 95,4 76,4 55,7
1,80V 555 429 387 356 calificacion). URL266vw.cshpattery.com 168 128 93,6 75,1 54,7
185V 486 387 355 324 244 158 122 89,6 72,2 52,8

Emitido: 170306

Reconocido bajo UL 1989 y
@ A 1"1_1 tﬁﬁﬁ‘éf,ﬁ *ﬂﬁﬂ%ﬁﬁﬂﬂ’b\‘ﬁl certificado por ISO 9001, 14001.

Hitachi Chemical Energy Technology Co., Ltd.

® B .
TUV NORD TUV NORD
SEDE EMPRESARIAL - —
Teléfono: +886-2-2880-5600 MH14533
Fax: +866-2-2888-3300
OFICINA DE EE. UU. OFICINA EN EUROPA (EMEA) OFICINA DE TAIPEI
Tel: +1-817-244-7777 | 1-(800)3-CSB-EE.UU. (272872) Teléfono: +31(0)180-418-140 Teléfono: +886-2-2880-5600
Fax: +1-817-244-4445 Fax: +31(0)180-418-327 Fax: +866-2-2888-3300
OFICINA DE SHENZHEN (CHINA) OFICINA DE SHANGHAI (CHINA) OFICINA PEKIN (CHINA)
Teléfono: +86-755-8831-6488, 8831-6775 Teléfono: +86-21-5046-1622, 5046-0833 Teléfono: +86-10-5820-5336, 5820-5338

Fax: +86-755-8831-6075 Fax: +86-21-5046-1046 Fax: +86-10-5820-3053
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BATTERY R)

C>d3 UPS 12460 12v 460w

Valve Regulated Lead Acid Battery

Maintenance-Free Sealed Lead Acid Battery.
Absorbent Glass Mat (AGM) technology for efficient gas recombination of up to 99%.

Design for Standby Power Applications

[ Design Life] [ Float Charging Voltage]
Up to 5 Years in Standby Service at 25°C 13.5~ 13.8 VDC/Unit at 25C (77°F)
Eurobat (20°C) : 3-5 years, Standard Commercial [ Equalization Charging Voltage ]
[ Operating Temperature Range) 14.4 ~ 15.0 VDC/Unit at 25°C (77°F)
Nominal Operating Temperature : 25°C(77°F) [ self Discharge]
Discharge : -15°C ~50C (5°F~122°F) Less than 10% after 90 days, can be stored up to 6 months at 25°C (77°F);
Charge: -15C ~40°C (5°F~104°F) Fully recharging is required before usage, and charged sooner if stored
Storage: -15°C ~40°C (5°F~104°F) at higher temperature than 25°C (77°F).
Design according with IEC 61056-1/2:2012
Nominal Voltage 12V (6 cells per unit)
Nominal Capacity 460W @5min-rate to 9.60V per PCS @25C (77°F)
Weight Approx. 2.50 Kg (5.51 Ibs) O O ‘ﬂ. B hnﬁig
Maximum Discharge Current 130 A (5sec) e g % :\E
Internal Resistance Approx. 16.60 mQ O O ‘ﬂ 7 ©
Short Circuit Current 450A g . |
Maximum Charge Current 3.8A ‘0052 (554008 S o
Terminal type F2 terminal -Faston Tab 250 : = —

Terminal hardware Torque --

Container Material ABS (UL 94-HB) & Flame Retardant (94-V0) available upon request ? =
Length (L) 150.9+2.0 mm 5.94£0.08 inch OO ruei. g ¢
o Width (W) 64.8+1.0 mm 2.55£0.04 inch I —
Dimensions
Container Height (h) 94.3+1.0 mm 3.71+0.04 inch
Overall Height (H) 98.6+1.0 mm 3.88£0.04 inch
Constant Current Discharge Characteristics Unit: A (25°C, 77°F)

F.V/Time 2MIN 4MIN 5MIN 6MIN 8MIN 10MIN 15MIN 20MIN 30MIN 45MIN 60MIN 90MIN
1.60V 77.2 52.7 44.9 39.7 32.3 27.3 19.9 15.9 11.6 8.37 6.65 4.80
1.67V 69.5 50.0 43.4 38.7 31.7 26.9 19.7 15.7 11.5 8.33 6.63 4.78
1.70V 66.0 48.6 42.4 37.9 31.1 26.5 19.6 15.6 11.4 8.29 6.60 4.75
1.75V 60.5 45.1 39.9 35.6 29.8 25.4 19.0 15.3 11.3 8.19 6.52 4.72
1.80V 53.8 41.1 36.5 33.0 27.8 24.0 18.2 14.7 11.0 7.98 6.38 4.62
1.85V 46.3 36.0 32.1 29.4 24.9 21.8 16.8 13.8 10.4 7.63 6.12 4.43

Constant Power Discharge Characteristics Unit: W (25°C, 77°F)

F.V/Time 2MIN 4MIN 5MIN 6MIN 8MIN 10MIN 15MIN 20MIN 30MIN 45MIN 60MIN 90MIN
1.60V 710 520 460 412 343 296 224 180 133 96.8 77.3 56.4
1.67V 673 500 444 400 338 291 221 178 132 96.3 77.0 56.2
1.70V 650 489 435 394 334 288 220 177 131 96.1 76.7 56.0
1.75V 605 462 414 378 321 280 215 175 130 95.4 76.4 55.7
1.80V 555 429 387 356 303 266 207 168 128 93.6 75.1 54.7
1.85V 486 387 355 324 276 244 189 158 122 89.6 72.2 52.8

Please refer to the official site for the latest rating confirmation. URL: www.csbh-battery.com Issued: 170306
Sales Offices Recognized under UL 1989,
== =N N H\N= o
@E bR BRSO ARELE] and certified by 1SO 9001, 14001.

Hitachi Chemical Energy Technology Co., Ltd.

BUSINESS HEADQUARTERS
Tel: +886-2-2880-5600 MH14533
Fax: +866-2-2888-3300

USA OFFICE EUROPE (EMEA) OFFICE TAIPEI OFFICE

Tel: +1-817-244-7777 / 1-(800)3-CSB-USA (272872) Tel: +31(0)180-418-140 Tel: +886-2-2880-5600

Fax: +1-817-244-4445 Fax: +31(0)180-418-327 Fax: +866-2-2888-3300
SHENZHEN OFFICE (CHINA) SHANGHAI OFFICE (CHINA) BEIJING OFFICE (CHINA)

Tel: +86-755-8831-6488, 8831-6775 Tel: +86-21-5046-1622, 5046-0833 Tel: +86-10-5820-5336, 5820-5338

Fax: +86-755-8831-6075 Fax: +86-21-5046-1046 Fax: +86-10-5820-3053
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Acertad\

INSTALACION SUGERIDA PARA MASTIL 9m
DETALLES DE COMPONENTES

TORNILLOS 3/8" x 1"

DETALLE A:
SUPLEMENTO SENSOR DE VIENTO

LISTADO DE COMPONENTES
ITEM DESCRIPCION CANTIDAD
COLLARIN @1 1/4" 1 |Guaya 11 mts 3/16" 3
2 |Guaya 8 mts 3/16" 3
SRILLEIETE I 4 |Guardacabos 3/16" 12
| 5 |Perros 3/16" 24
6 |Tensores 1/4" 6
7 |Collarin Grande 1 1/2" 1
8 |Collarin Pequefio 1 1/4" 1
DETALLE C: —
DETALLE ANCLAJE LATERAL DE 9 |Tornilleria 3/8" x2 1/2" §)
, ANTENA 10 |[Tornilleria 1/2" x 3" 6
COLLARIN @1 1/2"
11 |Suplemento 1
| 12 |Tornilleria 3/8" x 1 3
GRILLETE TP 3/16" 1 3 Base 1
14 |Anclaje cortavientos 3
T 3/8"X21/2"
GUAYA 3/16"
DETALLE B:
UNION ENTR’E SECCIONES DE DETALLIIE),E\-II\-IACLLIAEEDI;ASE DE
MASTILES ANTENA
NOTAS:

1. EL NUMERO DE PUNTOS DE SUJECCION DEPENDE DE LA ALTURA Y CARACTERISTICAS DEL PROYECTO.

2. LA CORRECTA FIJACION DE BASE Y ANCLA DEPENDE DE LAS CARACTERISTICAS DEL SITIO.

3. ESTE DIAGRAMA ES SOLO UNA RECOMENDACION DE INSTALACION Y NO DEBE SER INTERPRETADO COMO UN
PLANO DE CONSTRUCCION.
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INSTALACION SUGERIDA PARA MASTIL 3m

GUARDACABOS 3/16"

Acertad

DETALLES DE COMPONENTES

TORNILLOS 3/8" x 1"

GUAYA 3/16"

LISTADO DE COMPONENTES
ITEM DESCRIPCION CANTIDAD
1 |Guaya 11 mts 3/16" 3
DETALLE A 2 |Guaya 8 mts 3/16" 3
SUPLEMENTO SENSOR DE VIENTO 3 |Grillete TP 3/16" 12
4 |Guardacabos 3/16" 12
5 |Perros 3/16" 24
6 |Tensores 1/4" 6
8 |Collarin 1 1/4" 1
9 |Tornilleria 3/8" x2 1/2" 6
COLLARIN @1 1/a" DETALLE C. 10 |Tornilleria 1/2" x 3" 6
DETALLE ANCLAJE LATERAL DE 11 [Suplemento 1
ANTENA 12 |Tornilleria 3/8" x 1 3
1
3

GRILLETE TP 3/16 13 |Base
\ . 14 |Anclaje cortavientos
DETALLE B:

UNION ENTRE SECCIONES DE

MASTILES
DETALLE D:

DETALLE ANCLAJE BASE DE
ANTENA

NOTAS:
1. EL NUMERO DE PUNTOS DE SUJECCION DEPENDE DE LA ALTURA Y CARACTERISTICAS DEL PROYECTO.

2. LA CORRECTA FIJACION DE BASE Y ANCLA DEPENDE DE LAS CARACTERISTICAS DEL SITIO.

3. ESTE DIAGRAMA ES SOLO UNA RECOMENDACION DE INSTALACION Y NO DEBE SER INTERPRETADO COMO UN
PLANO DE CONSTRUCCION.
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INFORME DE ENSAYOS '

Razoén Social: Ternium Colombia S.A.S. Pagina Web: www.ternium.com.co
5 NIT: 890932389-8
Tern I um Teléfono: 01 8000 114 114
Direccion: Carrera 42 # 26 - 18. ltagQi
| INFORMACION GENERAL ]
Cliente: HIERROS EL DORADO SAS Fecha Impresion  21/09/28
Direccion: _ CR 29 8 34 BOGOTA No. Remision: 82383931
Teléfono: 3605386 Pagina: - 1ded
r DATOS GENERALES l PROPIEDADES QUIMICAS
MATERIAL DESCRIPCION LOTE NORMA FABRICANTE % G % Mn %S % P
8002623 TUBO CERR NEG 1.5mm 1" 6m PDX735312C TER 1560 Temium 0.04 0.26 0.00 0.013
8002625 TUBO CERR NEG 1.5mm 1 1/4* 6m PDX500712B TER 1560 Ternium 0.05 0.25 0.00 0.013
8002625 TUBO CERR NEG 1.5mm 1 1/4" 6m PDXA25491Y TER 1560 Temium 0.04 027 0.01 0.014
8002627 TUBO CERR NEG 1.5mm 1 1/2* 6m PDX885181G TER 1560 Temium 0.04 0.24 0.01 0.014
8002622 TUBO CERR NEG 1.5mm 3/4" 6m PDX6733511 TER 1560 Ternium 0.04 0.25 0.01 0.014
8002642 TUBO CERR NEG 1.9mm 3/4" 6m PDX436401J TER 1560 Temium 0.05 0.26 0.00 0.009
8002644 TUBO CERR NEG 1.89mm 1" 6m PDX195881H TER 1560 Temium 0.04 0.24 0.01 0.016
8002644 TUBO CERR NEG 1.9mm 1" 6m PDX195902G TER 1560 Temium 0.04 0.26 0.01 0.013
8002645 TUBO CERR NEG 1.9mm 1 1/4" 6m PDX196102H TER 1560 Temium 0.05 0.25 0.01 0.011
8002646 TUBO CERR NEG 1.9mm 1 1/2" 6m PDX195872B TER 1560 Temium 0.04 0.24 0.01 0.016
8002646 TUBO CERR NEG 1.9mm 1 1/2" 6m PDX195932A TER 1560 Temium 0.04 0.28 0.01 0.012
8002646 TUBO CERR NEG 1.9mm 1 1/2° 6m PDX1959328 TER 1560 Ternium 0.04 0.28 0.01 0.012
8002657 TUBO CERR NEG 2.3mm 3/4" 6m PDX163761H TER 1560 Temium 0.05 0.24 0.00 0.010
8002666 TUBO CERR NEG 2.3mm 2 1/2° 6m PDX743311B TER 1560 Temium 0.04 0.21 0.01 0.013
8002669 TUBO CERR NEG 2.3mm 4" 6m PDX195851A TER 1560 Termnium 0.04 0.26 0.01 0.013
8002678 TUBO CERR NEG 2.5mm 1 1/2° 6m PDX073862F TER 1560 Temium 0.04 0.20 0.01 0.008
8002680 TUBO CERR NEG 2.5mm 2" 6m PDX085381F TER 1560 Temium 0.04 0.22 0.01 0.014

uy

Los datos del presente informe de ensayos, han sido revisados por el 4rea de Verificaciones y Laboratorio. Autoriza
La conformidad de los resultados de ensayo estd basada en aceptacién simple. Elvy Dayan Jerez Salazar
Los resuit «dos reportados en este informe de ensayos se relacionan (inicamente a los materiales ensayados, aqui descritos. Jefe Sector Verificaciones y Laboratorios

No se debe reproducir informacion parcial del informe de ensayos, excepto, si se hace en s totalidad con la aprobacién escrita del laboratorio emisor.



CERTIFICADO DE CALIDAD

4i% ACESCO
& @
ACESCO COLOMBIA S.A.S. N. ENTREGA: 8000371935 FECHA 13.10.2022
Nit. 8600267530 CLIENTE: HIERROS EL DORADO SAS
Parque Industrial Malambo S.A., Km 3 Via Malambo- PAG.1DE 1
Sabanagrande,
Atlantico, Colombia.
PBX: 57-5-3718100,
Fax; 67-5-3478030/31/32
WWW.aCcesco.com
MATERIAL: 102206 - Metaltub N 100x100-3.0 6000 A500C
NORMA DE CALIDAD: ASTM A500/NTC 4526 GRADO C
LOTE No 0008636201 0008691015
COLADA No 549933 549933
PESO 539,770 kg 1.241,471 kg
PORCENTAJE DE CARBONO 0,080 % 0,080 %
PORCENTAJE DE MANGANESO 0,870 % 0,870 %
PORCENTAJE DE FOSFORO 0,019 % 0,019 %
PORCENTAJE DE AZUFRE 0,003 % 0,003 %
PORCENTAJE DE COBRE 0,010 % 0,010 %
PORCENTAJE DE BORO % %
LIMITE ELASTICO 413 MPa
RESISTENCIA MAXIMA 517 MPa
PORCENTAJE DE ELONGACION 32 %

Las propiedades quimicas presentadas son las reportadas por el proveedor de origen de la materia prima.

Certificamos que el material aqui descrito ha sido inspeccionado y ensayado conforme a los estandares mencionados. No requiere firma autografa ya que los
resultados son generados por computador.




L covaa PROTOCOLO DE INSPECCION
FLECTRIGA SAS PRODUCTO TERMINADO

Compania Eléctrica S. A. S.

Av. Centenario (Calle 17) # 132 - 18 Interior 19 - Fontibén - Pargue Industrial Los Urapanes

Producto: Bases Fecha: martes, 31 de enero de 2023
Nombre Cadigo
Compaiiia: LiminaHRC6 mm X 1,2X2,4m Compaififa: 3502-0308
Cantidad a entregar: 14 Orden de Produccion: 16.320
Muestreo Dimensional: 3 Muestreo ensayos mecdanicos: 3
CONTROL DIMENSIONAL - Galvanizado (Medidor de Espesores “Positector"#
., Medida Medida ., Medida edida
Descripcion ) . Descripcion )
Patron Promedio

65,4 um - Prom.

: Bl = | orcpmg ro - .aqu'lna, : niversa d e Ensayos _
Muesia | o [ ToARa RN | ST R AR | 0% TS0 e
1 19,20 50,10 42,80%
2 19,91 61,15 40,40%
3 20,72 59,65 40,00%
Observaciones: Se adjuntan certificados de materias primas utilizadas para su fabricacion y registro fotografico.

Cliente:

Director de Produccién: m T
a?«wé oA

Maycol Eduardo Torres Orlando Pulido
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