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orejas. La base del hemisferio es el plano que pasa por esa linea, la parte mas superior de la
cabeza y la laringe.

INVENTARIO, CLASIFICACION Y UBICACION DE LOS ESPACIOS CONFINADOS

El inventario de espacios confinados debera ser actualizado cuando las configuraciones del
espacio cambien, por ejemplo; disefios de ingenieria que eliminen el ingreso al espacio, retiro
definitivo de algun lugar identificado como confinado, cambios o modificaciones para el ingreso
entre otros; el area de SST identificara y enumerara cada uno de estos espacios.

Espacios confinados son aquellos que:

a) No estan disefiados para la ocupacion continua del trabajador;

b) Tiene medios de entrada y salida restringidos (dimensién y/o forma) o limitados (cantidad)

c) Son lo suficientemente grandes y configurados, como para que permitan que el cuerpo de un
trabajador pueda entrar.

Los espacios confinados se clasifican en:

Tipo 1: Espacios abiertos por su parte superior y de profundidad que dificulta la ventilacion
natural. Como zanjas con mas de 1,2 metros de profundidad, la cual no tiene ventilacion
adecuada, pozos, depositos abiertos, etc.

Tipo 2: Espacios cerrados con una pequefia abertura de entrada y salida, como tanques, tineles,
alcantarillas, bodegas, silos, etc.

Los espacios confinados se pueden dividir segtin el grado de peligro para la vida de los
trabajadores.

Grado A: Espacios que contienen o pueden llegar a contener peligros inminentes que
comprometan la vida o la salud de las personas. Estos peligros pueden ser:

1. Atmésfera Inmediatamente Peligrosa para la Vida o la Salud (IPVS).

2. Atmosfera combustible o explosiva.

3. Concentracién de sustancias toxicas que supere el maximo permisible para el uso de
sistemas de concentracién de filtrado y que requiera el uso de sistemas de respiracién
para este tipo de trabajo.

4. Otros peligros asociados a la exposicion con energias peligrosas como eléctrica,
neumatica, mecanica, hidraulica y gases comprimidos.

5. Un material que tiene el potencial de sumir, sumergir, envolver o atrapar al trabajador
(ejemplo, burbujas de aire en silos graneleros, azucar, entre otros).

6. Configuracion interna tal que podria generar atrapamiento o asfixia, mediante paredes
que convergen hacia adentro o por un piso que declina hacia abajo.

7. Otros identificados en el proceso de identificacién de peligros, evaluacién y valoracién
de riesgos como de riesgo alto.
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Grado B: Espacios con peligros potenciales como lesiones y/o enfermedades que no
comprometen la vida y salud y pueden controlarse con la implementacién de medidas de
proteccion y prevencion, y uso de elementos de proteccion personal.

Grado C: Las situaciones de peligros del espacio confinado no exigen modificaciones a los
procedimientos de trabajo o uso de los elementos de proteccién personal.

Ver F-SST-106 Inventario espacios confinados

PROCEDIMIENTO DOCUMENTADO Y LOS ANEXOS DEFINIDOS POR EL EMPLEADOR
Y/O CONTRATANTE

Cada uno de los espacios confinados a los que se deba ingresar tendra un APA (analisis de

peligro por actividad) todo colaborador antes del ingreso debera consultar el APA, ubicado en
cada frente de trabajo.

Adicionalmente se cuenta con los procedimientos de trabajo especifico.

Ver F-S38T-120 Formato analisis de peligro por actividad

7. MEDIDAS DE PREVENCION

Las medidas de prevencion son aquellas dirigidas para advertir y avisar al trabajador de la
presencia de peligros durante el desarrollo del trabajo en espacios confinados y/o la
modificacion de estructuras y procedimientos para minimizar o evitar la exposicion a riesgos del
trabajador en estos espacios.

a. Controles administrativos, Son las medidas de prevencién que tienen como fin reducir el
tiempo de exposicion al peligro, algunas de estas pueden ser:

* Rotacion del personal. La rotacién del personal implica la salida del trabajador del
espacio confinado y del area de influencia, este control se definira por el supervisor de
espacios confinados, segun caracteristicas particulares del trabajo.

e Sefializacién del area. Todos los espacios confinados deben estar sefializados en el
acceso, visible, advirtiendo su riesgo y necesidad de autorizaciéon de ingreso

¢ Delimitacién del area. Se podran utilizar barandas, conos, balizas, de cualquier tipo de
material, de color amarillo y negro combinados para permanente; naranja y blanco para
temporales. Estos elementos deben garantizar su visibilidad de dia y de noche si es el
caso. Siempre que se utilice un sistema de delimitacion, se debe utilizar sefalizacion.

¢ Control de acceso. Medida de prevencién que por medio de mecanismos operativos o
administrativos controla el acceso y la permanencia en el espacio confinado.

Bloqueo y etiquetado. Aplicar procedimiento para el control de energias peligrosas
Andlisis de peligro por actividad (APA). La actividad de ingreso a espacios confinado
cuenta con APA para identificar, evaluar los peligros y definir los controles, se socializara
antes de realizar la actividad a todos los trabajadores involucrados en la labor.

¢ Permiso de trabajo: Ver F-SST-086 Permiso de Trabajo Espacios Confinados
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e Procedimiento de deteccién de gases: Ver Anexo 2. Estandar de medicién

atmosférica

b. Medidas personales.

Todo colaborador propio o contratado que dentro de sus actividades sea necesario ingresar
a espacios confinados, en la sede principal o en alguna de las obras, debe contar con la
formacién y certificacion vigente, segln su rol a desarrollar en la actividad (Administrador,
supervisor, vigia y entrante), al igual que certificacion para trabajos en alturas, en caso de

que aplique, y evaluaciones médicas ocupacionales vigentes.

En caso de presencia de una atmésfera de peligro inminente para la vida o la salud, al
espacio confinado solo se puede entrar después de una renovacion total de la atmdésfera
mediante técnicas de ventilacion o con un equipo de suministro de aire respirable; en caso
de no ser posible y sea una situacién de emergencia, se debe ingresar tomando los controles
necesarios para mitigar la ocurrencia de un evento no deseado en este tipo de situacién

Se prohibe realizar cualquier trabajo en espacios confinados de forma individual o aislada

c. Equipos y elementos requeridos para ingresar a espacios confinados

Los equipos seran seleccionados segun las caracteristicas del trabajo a realizar dentro del
espacio, pero siempre se tomaran en cuenta los siguientes equipos y EPP basicos.

nte | autocontenido
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Aspectos para tener en cuenta:

« Inspeccion de todas las partes y componentes antes de usarse el equipo

¢ Informar su deterioro y cambio.

» Verificar las calibraciones de los equipos

¢ Limpieza y mantenimiento antes de su uso.

» Inspeccidn periédica de los espacios confinados por parte de coordinador o residente
SST

Ver Anexo 3. Estandar Para Uso Equipo Autocontenido

d. Las medidas de proteccién
Son aquellas implementadas para proteger al trabajador y controlar los factores de riesgo
presentes durante la ejecuciéon de actividades en espacios confinados y mitigar las

consecuencias en caso de presentarse cualquier evento

Ver Anexo 4. Ventilacion
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Requerimiento para equipos utilizados en espacios confinados: Todos los elementos y
equipos utilizados en las tareas de espacio confinado deben contar con lo siguiente:

“HOJA DE VIDA

T e

S EQuIPOS S adn
Antes de adquirir el | Cada uno de los equipos | Antes de adquirir el | Se deben realizar
equipo (Medidores | tendra una hoja de vida | equipo se debe solicitar | inspecciones

de gases) se debe | donde  se incluiran | al proveedor la ficha | periddicas a cada

JSINSPECCIONES

ko

solicitar al proveedor | aspectos como | técnica, esta define las | equipo requerido
la certificacion, y | caracteristicas del | caracteristicas, y el| para las tareas
garantizar su | equipo, serie, marca, | mantenimiento. Deberan | identificadas
disposicion en caso | fecha de compra, entre | estar disponibles para su | como confinadas.
de requerirse. otras. consulta.

8. Manejo de emergencias y rescates

De presentarse un evento dentro del espacio confinado el entrante debera realizar el auto
rescate, de no ser posible rescatarse por sus propios medios, sera necesario aplicar un rescate
remoto o asistido

Nunca el vigia debera ingresar a realizar el rescate, este debera activar el plan de emergencia
y proceder a realizar la operacién de rescate desde afuera esto si posee los equipos necesarios
para la operacién y entrenamiento, de lo contrario debera esperar que personal entrenado y con
equipo certificado se haga presente en el area.

Los equipos de respiracion auténoma, camilla de rescate y botiquin de primeros auxilios, como
minimo, deben estar disponibles en el area de trabajo para el equipo de rescate.

Ver Anexo 5. Procedimiento Para Rescate En Espacios Confinados
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9. Control de registros

¢ Permiso espacios confinados F-SST-086
APA- Analisis de peligro por actividad F-SST-120
Inventario tareas criticas F-SST-106

Claudia Zuluaga Sandra Liliana Salazar Arroyave
Asesora en prevencion ARL Coordinadora SST
CONSORCIO PITA7
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QUE ES? sura =

Son excavaciones que se realizan para el vaciado de los componentes de la
estructura de las edificaciones y generalmente son realizadas a mano. Es el
tipo de actividad mas peligrosa, pues generalmente son excavaciones
cilindricas de gran profundidad, confinamiento y las secciones son muy
pequenas




CONDICIONES GENERALES DE
SEGURIDAD




CONDICIONES GENERALES DE s

SEGURIDAD

S

ar a minimo 2 metros con respecto del bord :

la pila.a del sendero descrito en el paso 2
o ser posible conservar dicha distancia, s

Heberan usar trinchos o protecciones adicionale

para contener el material

" afectar el acceso y desplazamiento por las
dreas de excavacion de pilas para

cimentacion




CONDICIONES GENERALES DE

SEGURIDAD sura=

\\

,0

(¥

superﬂcne al interior de la pila




CONDICIONES GENERALES DE S

SEGURIDAD =

2%
por persona conectada, el d
. po runa persona calificada (Ingeniero con
- dos afios de experiencia y conocimiento en
la resistencia de los materiale)

perimi i
de peligro con minimo 1mt de altura,
evitando la acumulacion de material
sobre la excavacion que la haria
imperceptible, o el transito de personal




INGRESO Y SALIDA DE LA PILA sura=

Cuando la pila cuente con una
~ profundidad de 2 mt o menos se usa
como sistema de acceso una escalera,
en caso contrario se usara el molinete,
en ambos casos el personal deber3
contar con la divulgacion del estandar Lo
del sistema de acceso __ Cuando la pila cuente con 2 0 mas metros

de profundidad se deberd elaborarde

forma previa al ingreso el permiso para
trabajo en alturas y espacio confinado,
realizando la respectiva medicion de la |

~ atmosfera con un equipo calibrado, a su

~ vez se deber3 retirar el agua acumulada en

~ labase de Ia pila usando una bomba

. sumergibie




INGRESO Y SALIDA DE LA PILA surda =

Solo el personal que se encuentre con

_certificado de alturas vigente, permiso

de trabajo y cuente con la divulgacién
de la practica segura podrd ingresar al
interior de la pila, siempre que un
trabajador se encuentre al interior de
upa pila debera estar un compaiiero
en la parte externa

Para ingresar a la pila con el uso del
molinete, el trabajador debera anclar el

freno a la linea de vida y a su vez este al
arnés a través de un conector (cinta,
mosqguetén), de igual forma el mosqueton
de la linea de descenso del molinete a la
argolia pectoral del arnés, esta actividad se
realizara desde el exterior a nivel del suelo



a vez el trabajador se encuentra

 forma pausada ingresaala -
ndo la tension de la linea de

ambos frenos, una vez se encuentra

suspendido revisara que el freno se
encuentre a nivel de la cabeza y la linea de

vida descienda al interior de la pila

De forma pausada, dos compafieros

deberan manipular el aro del molinete uno

de cada lado, retirando ambos bloqueos
lentamente bajaran el trabajador al inter
de la pila, realizando pausas usando ei

bloqueo durante el recorrido, el descenso

solo terminara hasta que el trabajador

llego a la base '




INGRESO Y SALIDA DE LA PILA suras

—

\
A\

Mientras el trabajador se encuentra al
interior de la pila, con el conector o
una eslinga, permanecera anclado a la
linea de vida, con el fin de facilitar un
posible rescate en caso de un evento,
de igual forma se realizaran
mediciones de la atmosfera como
minimo 1 cada 4 horas.

Para salir de la pila, el trabajador se
anclar a nivel de la base de Ia pila
como en los pasos anteriores. y dos
de sus compafieros se encargaran de
operar el molinete para sacarlo como
se describe en el paso de ingreso.




REMOCION Y EXTRACCION
DE MATERIALES -

Pararemociény
18i==-ei personal

‘Desde el drea técnica se debera definir
el aseguramiento de las paredesdela
excavacion, teniendo en cuenta el uso
de anillos en concreto armado, acero u

otro material que ofrezca resistencia,
colocados de manera progresiva y
contmua am dlda qu ;




REMOCION Y EXTRACCION
DE MATERIALES

El cable, mosquetén y balde o
recipiente usados para el izaje vertical
~del material deberan estar en buen

estado, pernos asegurados segtin el
diametro, el mosqueton debe contar
con seguros de cierre automatico, el
balde debera estar reforzado de ser el
caso con canastilla de varillas

Al interior de Ia pila, el trabajador usara
gafas, guantes, botas de caucho con
puntera caia alta, en caso de realizar
remocién manual del material; en el
caso de usar compresores sera
necesario el uso de proteccion auditiva
y el delantal en carnaza



REMOCION Y EXTRACCION
DE MATERIALES

sura:

D

—
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Una vez retrrado ei matenai debera

por d8b8j0 del borde evitando de]ar
rocas o trozos de material sobre el
' nivéi_;&sta actividad no implica que el
 trabajador salga de la pila

aya salido por comp%eto de ia
excavacwn.._.. el




REMOCION Y EXTRACCION sura>

\\kl

DE MATERIALES =

"Una vez izado el material hasta el nivel
exterior de la excavacion, se deberd
~ depositar en acopias a no menos de
dos metros del borde de Ia pila,

| definidos en las condiciones generales
de seguridad, para lubricar los baldes
se rotulara el envase con el producto
usado

Dependiendo de la profundidad o
| condiciones mismas de la excavacion de
: debera instalar iluminacion, con

conexiones certificadas, asiladasyen
buen estado que soporten condiciones
de humedad




USO DE MOLINETE 3

/ Para el caso de excavacion de pilas, se usa \
como sistema de acceso el molinete, que

}
1
]

v

permite el desplazamiento vertical del > was
trabajador desde el nivel del suelo a la base =

de la pila, de igual forma es el equipo usado
para la extraccion del material desde el
\ interior de la excavacion.

A ——

4

/

Solo personal capacitado y entrenado debe
operar el molinete, se debe evitar que personal
no autorizado manipule el equipo.




USO DE MOLINETE

/'La plataforma de trabajo se armar sobre\

terreno nivelado y conformarse por medio
de dos canes asegurados o vigas para
soportar el molinete y teleras a ambos
extremos del equipo, asegurar el molinete
en sus cuatro extremos y proteger los vacios
laterales que deja la plataforma de trabajo
con canes, cualquier deterioro en la madera
como fisuras y quebrantos reponer de

\ forma inmediata. /




USO DE MOLINETE

/EI drea de trabajo debe contar con un punto\
de anclaje y linea de vida que tengan
5000Ib de resistencia, adicionalmente
suministrar al personal arnés de sequridad
para la conexion permanente al sistema por
medio del freno mecdnico para el ascenso y

\ descenso seguro del personal. )

Gntes de iniciar el trabajo se debe

partes soldadas se encuentran en buen
estado y no presente dafios o anomalias, de
lo contrario se debe informar al jefe

\inmedfatamente.

inspeccionar el molinete y cercidrarse que las

\

o




.

USO DE MOLINETE suras

\

El molinete debe tener freno de pedal y de
tambor

La manila debe estar libre de empates y los
torones deben estar en buen estado.
Recuerde siempre utilizar manilas de buena
calidad.




USO DE MOLINETE sura

[

Se debe usar mosqueton de sujecién del tarro
y este debe ser de triple sistema de seqguridad

Emplear tarros en excelente estado e
implementar una canastilla como estuche,
en varilla soldada de3/8” con refuerzo en la
base




ESPACIO DE PREGUNTAS



- CONSULTOR 1.
CONSULTORIA EN GE
RIESGOS

audia C Zuluaga |




Cod. FO-ADQU-273 Formato Eey
_ FO-ADQU Informe Parcial y/o Final de Interventoria de Q
Version. 5 Obra Publica Alealdia de Medallin

Anexo 3.3.1-7: Anexo 5 charlas y
socializaciones.

Centro Administrativo Municipal - CAM - Calle 44 No. 52 - 165
Linea Unica de Atencion a la Ciudadania 44 44 144
www.medellin.gov.co
Medellin - Colombia




Anexos 5. Charlas
y Socializaciones




Alcaidi "

REGISTRO DE CAPACITACIONES

DD

20

LI

AR )74

Fecha:

PROYECTO:

CONSTRUCCION DE REDES DE ALCANTARILLADO EN LA VEREDA LA FLORIDA, SAN ANTONIO DE PRADO

LUGAR Y FECHA: ! ol C_a>/ nxf{?/y %
NOMBRE DEL PROFssmmL
EMPRESA:
e Zad LOLC«tohm S tsmas *,
HORA DE INiCIO: 00 HORA DE TERMINACION: LS £,
PO
INDUCCION (] CAPACITACION ]
CHARLA INFORMATIVA E % _ ENTRENAMIENTO |
COMITE CIUDADANG OTRO %
NOMBRE IDENTIFICACION CARGO COMPARIA FIRMA
vagrda] -
pnel chaeevty WO § T Opical] DA %/?3\=
2 DOS26618C. %unch WY @uYER
Cawnlo Soey 1023452 \ NG [(alo
€ O: $6 Hduglmvde D\Te. |y nw; “
PN _canwhlia 1Q L) | AhLddad€ | B adla Q.
MO0 ot ANTGY Aqucawte [ oitad. WA
=\SOn \ﬁmra WAa3223235%1 Apdate | oy YEIS O
kv mewc folen . talll Pt [
Sebhastenn \cpe% loOZORU AT | aAvvdacte
owey  Yerelc 101013733 Aguclawde
\ toa Teedy M \D0ACRY A Aucdoede
7 ﬂ‘(lal el carumEyy A9 2DEY A €\
Do) -\ienacl \SVA6261 Oejcat\
< Vclé:?\ﬁ-b - TOSS S63% wictl

«;\/@t\){ Kl

era) | i
{hamtre) l'\
Contrattsta

AT A

£

AT j::a\(ﬁr\’.:x 4

interventoria

—

. Registro de Capacitacicnes (Entidad)

1det

Powered by k& CamScanner




4 REGISTRO DE CAPACITACIONES
Alcaldin de Modetsin
Facha: DD =
Pl _ (D MM U~ m (o
CONSTRUCCION DE REDES DE ALCANTARILLADO EN LA VEREDA LA FLORIDA, SAN ANTONIO DE PRADO
{ //;‘ //?S

LUGAR Y FECHA: = ofdd] TS
NOMBRE DEL PROFESIONAL
EMPRESA: n‘l‘é“{ -qu‘\ 1{:%‘ . I
VoA — de Ligctors O \SA( o dd
HORA DE C10: LS00 ;?’V\ HORA DE TERMINACION: 7o ) E Lia
PO
WOUCCIoN ] capacmacion [ |
CHARLAINFORMATVA [ | enTRENANENTO [ )
commtcuoapano [ | QTRO @

NOMBRE IDENTIFICACION CARGO COMPARIA FIRMA
.@Mi%ﬁ NESRE| Secal EU O Prover Videdd+
_#mn_\eu Ha323 - s

NS Clocen hgfeag oFictal 210} =
v o) 102y &7 Ady aunt | .
Jhonsvecly ™M ‘m?fe Vel Ayvcia cE : e
% AD Wik A113) gg;‘ p\tal | mayip
[Asnclyey Ceoalick | WO3XS DAL udawd®] oy Ande s C
AU INIOwn DYICS 1002 23852 Gizercky | pyicl-) wvontforet | .
A B0y a\gmmg._t%%b_su%ﬂa’fn Uxval | eowntD | RS Sre(o1y
weav Tt (Y Camnn q9304¢ Auyulal | oA 5
AR wenclod oo 2dE31] Acial ck INDD
A _ HY e Py
\ A€ | e | a
H— IS1S 20261 | osiy G |
' JO NwAg 33\/@(13. , P
ortrey C(G-""" e
interventoria

1. Registro de Capacitaciones (Entidad)



REGISTRO DE CAPACITACIONES
Alcaigia oo Wedeltn
PROYECTO: A s 2023

CONSTRUCCION DE REDES DE ALCANTARILLADO EN LA VEREDA LA FLORIDA, SAN ANTONIO DE PRADO

it AS109 A Acawaniado Pt
NOMBRE DEL PROFESIONAL ke“l\\{ IO
EMPRESA At ‘Sr % — Y
TEMA 'T'_Eegp_émmg_fgn esculovs, —friacion @ AL U AAWIad)
HORA DE INICIO: A VWAL HORA DE TERMINACION:
PO
INDUCCION CAPACITACION
CHARLA INFORMATIVA A ENTRENAMIENTO
comTEclupapane [ | OTRO 1
IDENTIFICACION CARGO compaﬁll}‘  FIRWA
_[5_5?:&26 \ - i Gy O\ A
"I 2605 ) FiMy ) Qv
leo DO RES AL\ (=t £ SR>
0 22 AR Byl Al Gy £ Wunry Hentern
L-l-ﬁ _N,X U‘ﬂ"\\ { A _a ; - -
(cCzZcpl?sal A P > € ] e &
[ (24 B2 1\ L\ Coy s - | crdg ra
- _loozeZ 59442 Ay = Cris £ >
T A D TC ( clag o
L 20sa (& P ‘
A 5109\ au Lo\ raacncie
(32346266 A (h e | Coamilg .
[?D 56 g& J‘C) T, Ondre §, [4
o2l ADSLS {P.\Ha uh p%
: 55626 X \ . S e,
)-—d}[r,,r M2 ged %ffss;«;t!g.\ D;'{' 1 L{Lu;:. YRV
— o @,“\ﬁ\,_)/ N o @-
-\Qu atista \ interventoria

1det

1. Registro de Capacitaciones (Entidad)

Powered by (& CamScanner




)

REGISTRO DE GAPACETACIONES

. ob 45 MM ©Oq M DD
| Do
ANTONIO DE PRA
CONSTRUCCION DE REDES DE ALCANTARILLADO EN LA VEREDA LA FLORID&Cj

[
LUGAR Y FECHA: quﬁg ﬂ\c_‘,(bq"“afb ff’l:r(?c]

NOMBRE DEL PROFESIONAL /\é-{\ DRV ;
1 (e A D ol (@D

EMPRESA:

TEMA ’\’mfam En:F’ G Erczlores ﬁ.{‘ffu/\(rm % \ o
HORA DE TERMINACION: SO et Lo

HORA DE INICIO: LONA .« -

o E____ . CAPACITACION _:_

INDUCCION
CHARLA INFORMATIVA ENTRENAMIENTO
OTRO

COMITE CIUDADANO ]

NOMBRE IDEHTIFICACION CARGO COMPANIA 1 FIRMA ; I
‘é%/*“ . ) '0 ZYL '@ | ¥al s o G tar
_*jij\—ﬁ: méﬂ? \cczlb\ LE WL E\efﬁ; A
r h:%z:k- ABEBS SUI L & Racs/
\
\ |
L/ WA
f

.{ﬁ f\(kil | i hons B

;2
>
4

Interventoria

g‘,

1. Registro de Capacitaciones (Entidad) 1de1

Powered by @ CamScanner



SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL cﬁm&gﬂ:
. Fecha: 14/08/2023 ]
ok CONTROL DE ASISTENCIA - Pagina 1 06 1
CrudZ‘ w EEZ%HFWT{ Curaciéa: ‘BOI.._A(,.,
INDUCCION % CAPACITACION / CURSO / TALLER %ﬁi
REIN 10 - .
ES;‘R{?‘E%&':UO [J_oTRO. MLGAC% (z; ST
TEMA:
Drbep Sey &2 Eralens R
LS e S5 T e 7
EXPOSITOR: & colerss \ ~ ) [
a\\. \_j -
e LISTADO DE ASISTENTES — =
CHA NOMBRE CEDULA |1 CARGO EMP a8 e
iqu” EreleptO Vaenud | 1552626 @aua\ ?51‘{' b‘i{‘/"gw% %44,
A [ hONFRENA_Secite?] 1COSTHAS Ayudan o€ €, ‘ﬁi A Costey -
\r\‘,‘ Huner Zevena_ |ioi3iaq M\m\wc o )’m“;}, —7
N Moaia logex 42042358 | A vial (Vdp, Ll
(\) Sebastan torkSan| roo3oeuad puudand @ (. ,2 Sadestian L,
Hn O MU'('GLQ 0032483 | opiad| C . A o/t Do
\ Naeger R S065¢ | Ol C . é Al Loyl
- 4'}’?{\6 (,TX{\C/IL 1S 626 | Mx uichd ({?m@ i
s Chawen WBOCARY & atatel {Pr‘a 4 < gk
o [Mavo Motato (41121594 | Aqodaae Priz MCKIJ//O
1 \\\3 Camilg Soto 3F Y6364 Mudande @/‘ﬂrﬂ (amilD
Q\ Ainclies cebellos 038 Seyosh Aq}.cbv\\C {,J /ﬂna’m s (.
e Jnson TOVeS | 1o0Ragr 3| operadormiy l[ff {—}mﬂ) 2
—__awon joewlo| 1216163 |topanaso. Ly )
\( \ j [aver C)U?_B HDSY26! D:\?(Q\C\\ o 0 Bqide,”
~— wlo\f\pe;{ Savehe 2| 3082 6082 ﬁ»{\dcm\re QD‘OLD SR
X e o \ond oD 066124 Aclondt€ . '{U‘ M-, L L |
Tooper et |nomsawd sydawse] 7= loeore

Powered by @ CamScanner




INDUCCION
REINDUCCION

—"" Codigo: F-S5T-010

] CAPACITACION / CURSQ / TALLER

h L T

SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL Version: 002 o
it Fecha: 140872023 -
CONTROL DE ASISTENCIA Pagina ___r_-_i_______ _

L=
ke

AA

ENTRENAMIENTO 3] OTRO:

TEMA: )
/KC'Lf’flgf‘ ACC(& \r) Lwl;ofa(e) o Auba ) 7
%C'\\‘dahm& — X MCLMD (it Canr CLUA
‘el o & ’hUL{GL\
EXPOSITOR:
i S I REm
KERECHA NOMBRE c‘é':fﬂ\éfo = Asnsrée:z;'gg EMPRESA _FIRMA_
IQ‘GDB'Z?"KDGB\‘G\UEL 15S3626) ot (il cAe\ch ‘U;M
Jhoneredy Savched 10oSOAIS|  Auclonsie e l e |
NONeY eenlericy | \Q\oy 1y A1x.dcwﬂf:’ CEe Yusiev
Mavior \opex UdgacB | Box ued pval L/ s :
Schaslian topez [I0030RUH|  Ayudaute | o Sehstion o
Pl vendoRg  [1ooy2 gl O?:\cml ce e s BaYie
Qeer \opeq IsIROsAl | - Optcal €4 PR pl e 2
JQ&’/‘i e \OhoA  [Nossse?e | Bus ual EONCO ‘?4'2) ,«u;"dﬁ
Ans cles Wgoed s | OfFcal 2108 b 2 M
Maip Mot | AURSEY | Avdante | vt IO
Cam\o ST 1 0234 69264 Aul\aCkA\ﬂ'Q 6oNe | ami .
< Andies cerdllos | (037 56)R AdodavdC | ovvrary lades, c.
y, 2 AN \“"O\f'.--QED 100723552 QFX!SC!C‘;)\ a) P\\C{%— ’ vw{.wh
‘{KW\ (A4 \W\Lml\ FS1¥] | Yoggmarn| \owin
ey €= +1 252261 oftaal E0VACY JS"c«:L e/
yonger SowiheZ |305265T7] Pyvdand | Guinen PR
[jvon \ordovs [ 106261AY Aywdanrr|  Ce ”i-/,,, Lot
Napey lope 3 loo 7oy AEh tvodande | Ce S

Powered by @ CamScanner



R

e

SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJO

22

T e,

INDUCCION
REINDUCCION

ENTRENAMIENTO [} OTRO:

L] CAPACITACION / CURSO / TALLER

CONTROL DE ASISTENCIA

—
e

Codigo: F-88T-010
-_-_#-_-_—-l

Version: 001
Fechs: 03/03/2023

Pagina 1 de 1

™
Duracién: _Eﬁ-"'\

—
—

(;L\ tt_lou S‘(-

WXOALOLC lov\% ND Jrof\\’LmLf_; =+

[\

OBMETIVO:! Alow O CMW[.:.{)

%0

l,cg é_off.?fftow

»;:3;9

EXPOSITOR: édu
B \ usmn&nsasnsmes
FECHA NOMBRE CEDULA | CARGO | EMPRESA FIRMA
Oy 22
Ans  cvhanewsy X
V) \lonFer Sowcwed s GowicD | &nnta :ﬂ@_
PR cava,\o Seio hoz3ye \{\mg\° Govea ) [ “‘Jme'; 7
‘ﬂu\ AT\ L 1033k : t
) g)\ o Ceah b ki A p\‘tﬂi A
Mano woerto ml?aksf cagie] PO Hé'
hewon ez do| Pt ) | Y E /c;
Bk Do Azl cewal | car 8
Geboshon opeD {icoxBll el E’,x. u’mfff‘& 1ot
an  [gparev Cadend lo\oI» A-s‘r'ubu\ M-
YV~ {fnon ey oS fvelony mcc /
A Catmen 4394 1a
& '\'-'y\ ‘/?Mmb ol | fOICL
!6} ¥ 5 U%m ; 1 -
Neygey PR ECRCl) A
A




15/09/23




Cod. FO-ADQU-273

Formato
FO-ADQU Informe Parcial y/o Final de Interventoria de
Version. 5

Obra Publica Alcaldia de Medellin

Anexo 3.3.1-8: Anexo 7
Preoperacionales.

Centro Administrativo Municipal — CAM ~ Calle 44 No. 52 - 165
Linea Unica de Atencion a la Ciudadania 44 44 144

www.medellin,gov.co
Medellin - Colombia




Anexos 7.

Preoperacionales




RN A R R E A R A A
- 2 8
g D L S N N R R
rm“m u &) [KICINN] PPN S XX vy%.
m i 0 5| (XN RTRPCTRN N X SR X[A A% KA
o o [N Y RIS R RN AL MR A A
8 el TR IS T by TSR A SR A MR AA
mﬂcm ERENNER vfr«w,r,rry,?ﬁl/y@fwv
2| B :
N2 w [T INS] TSNS S S A NN
> 13| B
| (2] [/ Rl RINAL RS N N AN S
. M (2| | [ _ 1L
2 13| | ] [RNAX SO RN N M MBS
¢ ﬂ 2 TR SIS N
g8 ’ B RSN AR NS SN RN
2|z HRIEES e
3 m mm him o] TRde 1] TR [ SN R AR S
2 |3 |3 LB RN (SRR SRR AR X
8 (1IN | R B (] ] NN NIRRT AN R AT
212 ||s. REHIEE Br St NN NSRS UG AN
212\l | | 15 (2] B TR RIS b Iy
2 : RS R R DR RN R CEEE U R ST
m & il a m ” B s i
S| NS L L] ] IR PRI IR | 3K
£ N RGIT RN (RN A N R XA
. .-&m 31 F PN RN X NAE KX
N8 (8| E PR RO SIS NS Y
1 el R PRETS (RN A R AN
o N % | [ R V171N b NP
N 1 = INEN
J%: | ml__m ENERNREEELEEEE S RN AR
...rlw. w s
2 (e :
g Bl I3 |3 : g s
@.\J_" .._m.:m. w m w i
_ M.M.mu W 2 rm mw..ﬂ *.
HHHEE PEREREREER

Powered by CamScanner



NIk RERNE
A Y IEICTAY
M A PNENENESEY 3
R NN 4
Nyt AN N
[ PYENEN RN
FYMEN NN N N
Ir F(./T‘_..L =3
4 ¥ N XN
g NEERWVERY
) NN NN AN
N R AINON
1 N NN RN g
I Y I
R DU S AP %‘m
wz m¢r++ﬁfff, ek
18 AT T
| o SRS R RTINS JiF
. g
3 MO R T AH
5 NN Y }
X MR §
L/ M\‘.JF{, ”bvv:. ¥
7 SNEEvARNIE g 1 13
" AL g
: m
m i i
Al m i |1
AL LR
UK 88
FEREELEREEE

a0

EL CONDUC TOR DESE INSPECCIONAR EL VEMICULO: POR DEDAJD, LATERAL DERECHO, LATERAL @OWNERDD, POR EL FRENTE, POR LA PARTE TRASERA

Powered by @ CamScanner



Cod
@ SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJO ‘::;::':I!

Fecha: 03032023
s PREOPERACIONAL MARTILLO DEMOLEDOR - ROTOMARTILLO Pagine 1da 1

[Provecto: pcardaraVado  wtonda.  oi1g 3 1
Macca: QALC 2 x [mlm Mac AMFQSTI22 [ wquipo: ?
e o IMo: oL,
CIONES: Diligenciar dentro o8 cada casila segin aphqua  C: Cumpla. CP: Cumpia parciaimante  NC: No cumple. NA: Ho aplica.

~ Dia.
|3:lslralIoﬂ|zt:|u|515111019m2113nu:szs!run»:1

L ASPECTOS A VERIFICAR

4 5e cuenta con los dep ién p
parala i ion del equipo (Gafas,
it can fitre, p i < €lc c

Guanies,
auditiva tipo copa)?.
LEl oparador es competante para of r el marilia

[demaledor? s o c e|C 5
LSe divulgt al personal los riesgos de [a actividad, sus < ¢
eonsecuencias y conbroles?
. Se verifica &l voltaje del tomacomiente sea el indicado -
para el martillo de moledar? < ]
LEl cable del rotomartilio se encuentra sin piques,
Aot i Lata 7

nla N
Lol Lind
Y
o™

mlelal plol el (0ol | PO
X

i3 empufadora estd sin fracturas permite el agare firme «
por el oparador?
7 L&mamﬂdnmmmmmpnuﬁshm [ /H'
<
<

8 |ila carcaza esta completa, sjustada y sin golpas?

8 |¢Elinterruptor de velocidad variable esta en buen estado?

PR LEl boton de control avancelreversa esta en buen estado Vi
y 88 funconal?

LEI martillo ledor sa 1 ra con dyuda i

© entre varios trabajadores

5@ venfica [a broca no este fisurada roma (punta

12 ) 17

12 muhhﬁnuwﬁm&amwdsmﬁ&
energla, gases o 7

14 gﬁlbotoﬂdebwuomnnbmnuladnyumndmaw

15 | El portabrocas esta en buen astada?

_"[Efnpnadm ace preparacion fisica oel CUBrpa ¥ pausa
18 {activa en la operacién del martilio

& Sa asegura el martillo demoledor en casa de trabajo en
alturas para evitar su caida descontrolada a nivel inferor?

1 Ei operador s posiciona en terreno fima por debajo del] o ¢
riival de tarmeno obieto de ia mdguina?

Al nlalal Al ol s DT

N
I
5
r‘\nnﬁﬁ

s
~in in n] Al

AN
~ |~
alolClelr

-~

S
~Anleln | ™

oln Inind In|n

~

' e
-~
AR

Powered by CamScanner




n

N ASPECTOS A VERIFICAR
D ERIEIE

¢ Cuenta con mango lateral mulliposicion y esta en buen
aslado?

‘}Jﬂ'ﬁ estelb v lemde o,

({12 elirld b z.)l{) j,_
o 2

(
Of.z - . /
{ [
L |V =

- /l‘[.:[\ ﬂ SSIT Dﬁ[\ T .

S,

i

pramy i
f e

)

Jﬁ-—d[ﬁ -
N
X
/Aﬂ[n =~

AS A/
A

YO COMO OPERA| VERIFICADO LA LISTA ¥ CER
L mr-mnipuhdwduuuq;ﬂpo.damumwmm-mmmuw,

@ rquipa y loa. da parsonnl gue s8 necasitan 4 ’
irabamp que » mi benastar fisico, psicolégica y socisl. Deciam que he recibido ol equipe &n buen sstado y he recibida la Informacion scbra el usa sdecuato de i misma. ademis debo informar
eualquiar anomalia gue presents el squipd.

CBSERVACIONES ﬁ—ﬁ
| |
!
Hota' cusiguser nconsistoncs o ancmalin que se evidencis dantro de 8 inspacica del squipe dabe sar meportsdo inmadinlamenia 3l residents o director de cbra parm quae se resiicen las respectivas
2  s& pusda dar 2 s al pquipo.
PLAN DE ACCION
ACTIVIDAD RESPONSABLE FECHA

Powered by @ CamScanner



Cédigo: F-85T7-081
SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJO Veorskin:001
= ; Facha: 13032023
B PREOPERACIONAL MARTILLO DEMOLEDOR - ROTOMARTILLO Pagina 1 de 1
n -
AR
propete: A\ W\ WA A==
ares: NP3 8 X ot MAC 3N FATIZE prosisac &
= RN - pas 7 227"
[ NES: oo de cada casila segin aphque G- Cumpla. CP: Cumple parciaiments NC: No cumple,  MA: No aglica.
DIA
2 ! ” il Tl el s 6l 7 815 0] 1]12] 13] 1] 8] 8] 17] 48] 10] 20] 21[ 22[ 23] 24| 25| 28] 27 28] 28 30| 31
1 Se coenta con los de p i i L~
1 d dos para la i del equipe (Gafas, »
f ié con fitro, ién’ cle
| |auditiva tipo copa)?. i Ly, clt - A
LEl operador es competente para operar el marnilo |
| ? |demoledor? Y ¢ < ¢ A
5 ¢ Se divulgs al persanal los riesgos de la actividad, sus ¢ ¢ L~
|consecusncias y controles? C C C L
L5 verifica &l voRzja del tomacomenta saa el indicada re
4 |para el martitio de moledor? C|cC clc L]t L]
¥ ¢E‘luhhrdolmwnml_lo_u;amnlrasi::p?u::. ] ele e //
s f;cwmmkmmelpmm o ) tle ¢ € ’r"
7 |50 hace verficacién de funcionamiento previa  labor? | ¢ L o eV X
8 |¢La earcaza esta completa. ajustada y sin goipes? clr ,/ c [
L] ;,Elmnupwmvebciﬁudv-riabhuwanbumnmm? [ = /"! & . A
¢ El boton de control avanceireversa esta en buen estado Pe Cle \ v
b 'y es funcional? e C o ////‘/
[, [2Elmarillo se lranaporta con ayuds C
1 |5 entre varios trabaj - ¢ C /,/ < C . /:f
58 verllich 18 broca no este fisurada roma (punta e
12 | ondar? cic = >
¢Anles de la incio 58 verifich la ausencia de redes de C el € AR A
1 energla, gasas o 7 ( 41
14 | 4E1 boton ds bloquen esta en buen estado y es funcional? | C C clc < \
15 |LEI portabrocas esta en buen estade? C clc el
1_s¢aowad« Tacs preparacion fisica del CUBIPo y pausa AR U
| 18 |activa en Ia operacién det martillo demoledor? < C L
7 gamnelmummmmanmcummt [/ & .
slturas para evitar su calda descontrolada a nivel inferior? U(-
g |& £ oparador 32 posicion en lenena firme por debsjo dell |, ole \ L
nivel de tameno objeto de la maguina? 4
S

Powered by @ CamScanner



N ASPECTOS A VERIFICAR o
|134!l?I91llﬂ12fs“ﬁflﬂﬂﬂnnnﬂﬂuuﬂanﬁh
18 LCuenta con mango lateral multiposicion y esta enbusn |
|estago? (e el (e
L 71 /"
\2s ch A gl afiiipss
vis_CWleva  f. , A % p
-] = 8 / i
Camile Scia A ‘5-:2_‘:/'“ é // 1
1033 4ea %6 WA 134 184 |7 p 4
JhonFer Sovchet . \ S aj/ //
6SESIC 0p.3 A 4 /
AL g = L 7 / y
4 r
/ ‘A‘ i N Q\%J
M 43 <
;é\\k‘?&) ESi ~.§ TSl )
¥ YO COMO OPERADOH, HE VERIFICADD LA LISTA Y CERTIFIGO QUE ES SEGURD OPERAR EL EQUIFO
Ma a utikzar ol equipe y bos ca mmumnw-umdmmomwm.ummmphnm:uhsmmamumrwﬂﬂd
trabam que con amihmumﬁm.mmrwdﬂmmmmmdmmmmanumnmmcmswmdumadmmd-hmaaumhmbnhimnur
cuslguer snomalia quo presenie & squps.
OBSERVACIONES .Iﬁ_
: X
H
Nm.wm-m;muumwuhthmnwmﬂWMnmﬂmwlmummmn
¥ 88 pusda dar a equipo
PLAN DE ACCION
ACTIVIDAD RESPONSABLE FECHA

Powered by CamScanner




e

SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL 1. BAJO e

PREOPERACIONAL MARTILLO DEMOLEDOR - ROTOMARTILLO F‘::‘:;u 1det

73

el PICEL

Marcs; 4

e T N A [Hosse AL TR 12T (e lpp 4 tlecvic

: A e e D7

CONVEBCIONES: _ Dilgenciar denirs de cad casla segims s G Compte. CF. Compin s woe e W Ra s

N ASPECTOS A VERIFICAR A
t12pajalsialr]|n]e|w|u|a]u]wlslw]ale]w]n]n]z][n]u]s]x]m]a]a]0]n

«3e cuenia con los ak de p

paraia del equipo (Gafas,

L . Protecc i ia con fittro,

auditiva tipe copa)?.

2 LEl oparador es compelents para operar ol manilo
4

™

N
7

&)

~T
™
A

K

a +5e divuigd 2l personal los riesgos da la actividad, sus
jeonsecuencias y controles?

- £5¢ venfica el voltaje def tomacorriente sea el indicado
para el manilo de moledar?
5 LEl cable del rotomantiiio se encuentra sin piques.
def da ? d
5 ¢ba empufladora estd sin fracturas permits el agane firne d
por i operador? /
45e hace verficacién de funclonamisnto previa a labor? "
tla carcaza esta completa, ajustada y sin golpes? X

LEl interruptor de velocidad variable esta en buen estado?

N\

-

Lol I Y
b
N

-

10 £ El boton de control avance/reversa esta an buan ettado
y &5 funcional?

11 LEI martilio e f can ayuda i Y L~
© enire varios trabajadores ¥
1p |£5¢ venics i broca no este fsurada roma (punia %

| '* lrdonda)? ]
11 LAntes de la incio se verificd 1a ausencia de redes de s

ia, gases a i /
14 |LEl bolon de bloqueo esta en buen estado y es funcional? /
15 | LEl portabrocas esta en buen estado?
T '+ El oparador hace preparacion fisica del cuerpo y pauss +
| lactiva en la operacitn del mardillo demotedor? [d
47 |& 5 avegura el martilo demoledor en caso de trabajo en

alturas para evitar su calda descontrolada a nivel inferior?
::4Emmm“msbbmm temeno firme par debajo del

nival de terenc objelo de la maquina?

AN T
N

b

~A AT AL O D Al n ol o™

-1
Alaln[Olalrlr [n|0n A0 s

Il B Ve ad Ladl Wk KX LandS Ka i ba [al Cadl Vo0 Lol

NN

Powered by @ CamScanner




DiA
VERIFICAR
A ASPECTOS A A 1]2[3]a]5]6] 7] 8]0 t0]11]2]3]14]18] 18] 17 18] 1a|20]21[22[23|24] 2826 27| 281 29} 30| 31
J,Cuunh con mango fateral mulupnslchnyula &n buan <l (<4 Q
lnma? <
Ps 3 L-T
Brdves (e H\:& 0 A ¥ 3 B
=
\o@e s 05K, 4 7 < | A
Ja Veya S / 2 2 3
ey W YA | = — BN
|~
1 |1 // X
r
L] //
r’d |~
] \ I N
ggyd @ \ q 5N
O\ \ompzny N e
YO COMO ursmumn. HE VERIFICADSD LA LISTA ¥ CERTIFICO QUE ES SE R EL EQUIPO
Me &l equipo ¥ los parsonal qua sa nocasian par 13 mangulacion de sste equwps, Janda m&m;mwmmumwrmmhnd
mpumm!mammwm pcolbgco ¥ soctal, oqumnnmumunmumummummmmummomhmm ademés debo i
cufiquiar anomaila qua presents el squipo
DBSERVACIONES ﬁ_
|
[}

Mota: cusiguier inConsistencla 0 anomaha quo se evidencie denira de ka inspeccian del eguipe debe ser reportada inmedialamente al residente o director da obva para que e feakcen las respectvas
COTBECIONES ¥ 88 pusda dar funcONAMMMD B 8D,

PLAH DE ACCION

ACTIVIDAD RESPONSABLE FECHA

Powered by @ CamScanner




f--?h_‘ SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJO cotae F“‘«:‘ q
-~ Version: 001
e Fecha: 03032023
PREOPERACIONAL MARTILLO DEMOLEDOR - ROTOMARTILLO Pagina 1 de 1 l

[Proyecto: Pl ravdaa Wandin ®lorida  pric ).

Marca: Fuee) IMndlIn: lN‘lqupo-'w-P‘a y “2\FeTRug

May: Aaoxt0) i [po: 2023 ;

SONVENCIONES:  Diigenciar denlro de cada casrta segin agique  C: Cumple. CP. Cumple parciaiments NC; Nocumple.  NA: No aplica. e
Dla

vl2[a]a]s]e]7]8]8|w0]]12]13]1a]15][16]17[18[1s[20]21]22[23] 2426} 26]27| 28] 2530} 3

L ASPECTOS A VERIFICAR

£5e cuenta con los el
parala

de | i
dn del equipo (Gafas,
con fittro, p 18 c

.

audiliva tipo copa)?.
«El operador es compelente para operar &l mariillo
dsmoledor?

™

¢ Se divulga al personal los resgos de s actividad, sus
consecuencias y conlroles?
£+ 5e verifica el voltaje del tomacorrients sea el indicado
para el martilo de moledor?

4El cable del rotomantilie se encuentra sin piques,
5 :

da 7T

& iLa empufiadora esta sin fracturas permite el agare firme
por el dor?
7 |iSe hace verificacién de funcionamienta previa a labor?
]

N
Ple || o
| e | 2l
Al N
<
Y
Y,

>
<

La carcaza esta completa, ajustada y sin golpes?

§ |2Elinterruptor de velocidad variabie esta en buen estade?

El batan de control avancedieversa esta en buen estada
y es funcional?

| El martillo e con ayuda
a enlie varias i
7 5e venfhico la broca no esie fisurada roma {punta
redonda)?
¢ Artes de la incio se verificd la ausencia de redes de

gia. gases o ibles?
14 |4El bolon de bloqueo esla en buen estado y es funcional?

1

13

alplolo|nic] Cleloln|o

15 |4 E! portabrocas esla en buen estado?
(El cperador hace preparacion fisica del cuerpd y pausa
aciiva en a oparacian del martilio demoledor?

¢ Se asegura el martilio demoledor en caso de rabajo en
alluras para evitar su caida descontrolada a nivel inferior?
|2 ET operador sa posiciona en terreno firme por debajo del
nivel de terrenc objeto da la 7

1

m

17

o Ol alalAlenlnlnh Al b |9
ARl =0 s lal ol el Kal Eal (a8 lal (<N (a)

0l n

13

Y

Powered by CamScanner




N ASPECTOS A VERIFICAR DiA
1|aflalals|s|7]8]9|tw]11]1z]13]1a]15|1e|17|18[19f20]21|22}23 24f2s|2s)2zr|28| | 30) 31
1g |¢Cuenta eon mango lateral mullipasicion y esta en buen ele l
eslado? o o i
- Vs
Firma operador # 1 i -
\ = | /
Nombre: o, £tebo tondotrs | // /
cc 1063161295 i § | /
Firma operador 4 2 > M 3 P% = P 7
fng  Hiley > V/ /
cc I BOEAEs = + 4 4
Flrma supervisor » - A /
/ // /
cc \ ] ]
rma encargado 557 . L Vi
ACIJD A &
Mombre! o ) | . o '\-.1
LE T 2V >% g TN
YO COMO OPEl A FICADO LA LISTA Y Ci Ci ES SEGURD OPERAR EL EQUIPO
Me o & utizar eleqmpnv'»oswuneﬂmmp&wnuasenmmmhmnmﬁwummm.damummbmalumu&mjsaudmel
nmmmwammﬂm,mmjm Deﬂlluwvm-mulwmbumﬂmoyhomumlﬂrm:ﬂnmeﬂ o adecuade de la misma, ademds debo infeamar
‘cusguer anomalia que presente el equipd
OBSERVACIONES ﬁ_
Nota nﬂiquu-m\sislﬂmoamnﬂaqmundem-ﬂw.vndalawwaﬂmwmm-nmﬂhhmmdMnmdum para que s riabicen las rESpRCivas
¥ 54 puada dar f al e
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Fecha: 0BONI02

PREOPERACIONAL RETRO EXCAVADORA Pagina 1da 1

————

[Hnmhredulapondor. Mome Prdre S Lo

Imm retrogxcavadora: ‘-ﬁaﬁmu WO AN !Hudelo: 2552:5
Proyecto: n1d *

Mes inspeccionado: Lgosto |.Aﬂu: 2023
CONVENCIONES: Diligenciar dentro da cada casilla segdn aplique  Bueno (:1] Malo (M) No Aplica [NA)
1234'3'57as1nuwut‘u[:iku"uumzunza

ASPECTO A VERIFICAR

Estado ge as o llantas
Comandos de én
|Acelerador manual
Molle

w2627 |28 (28|30 |3

Tangua de combustibie >

Filtro de aire 3

Hivel de aceite hidrdulico

§_|Nivel de aceile de motor

3 _[Nivel de refigerante (agua)

10 _|Liqus de frenos

11 [Luces

12 |E de excavacidn P

13 |Banda de motor P!

14 _|Pilo de reversa

15 05 Melrovisores

16 |Tablero indicador de niveles P

17 _|Franos de

18 Lapnnonaqwuauuwdaqmpomabmlu //
debida induccidn en ef Estdndar de i

18 |Botquin de pa auxlios

20 |Exuntor P

21 |Elementos de proteccién personal: A L

22 |Casco

23 Z

24

26

Proleccidn auditiva
Gafas de seguridad =
Camisa la

\
AAAAARRID AR Aeh [0 0l et P bR

27 |Pantaldn o dril
28 |Bolas de sequridad (puntera) £l
e

Firma oparador
Jnrge Prdrey fomerg
¢ tous 24 803°
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\@D SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJO Lodga LesTen
Facha:
= PREOPERACIONAL RETRO EXCAVADORA T o
5 1
[Nombre def operador: 74 __JaginSon _Adey foue S Gashblanco .
[Marca retroexcayadora: |\ Yanmd r  Ulo g [Model: 20727
[Proyect: DAXA 7.
Mes inspecclonada: AQGS\’O I.Ma: 2023,
CONVENCIONES: Diligenciar dentro de cada casliia segin aplique  Bueno (B) Malo (M)
ASPECTO A VERIFICAR RSN EE IR E 5 £ B BT T B O ET BEBEEREIE
v 7] IERE v Dla» AR |1
Cinlal 4] Teln]n p Flpiblbimin
|Aceteradar manual DI IE LA LiaiplBIplo [
[ 4 _[Mafie INEEN LI NI AL & i
| & [Tangue de combustible AN R ClRla z] g bl []
Filtro de aire CIaie g1 I 3 BlE 3
Nivel de aceile hidraulico G glinR el s b N [ & ! Vi
Nivel de scaite de molor Glrign|l LIE3 ¢ 3N . L~
Nivel de refigerante (agua) S0 25 Blels nlBib]n]8
10_|Liguidos de irenos AN T3 LD 3 Ale A
Blr ] klelela[Bla z
[sMEN ] 21614 ] plele ? 3 4
[0 ] Bls 3 &1 £
[& il P [ r b3
Glolple [ PRSI /
ClGHp AR [ Ale|biBPlLlp Fd
= mowre"_mmﬁﬁﬁh’ﬂ olb b L bibIL]R
persona que va a ulilzar el equipa reci
18 | seida inducesbn en el Estandar de Sequndad | | 217 | 3] 8 Blo|® e [pleltlolele ~
VIBIEIGID ol [& Blplg (Bp|p
AN [ ] Llala [8]H]4
Elementos de prot ] 5 | b lolblbiplp
Casco 1% il Bl®in ] b 5 2
wipla [ [} hié P -~
7 Ol lbk b blplh h
z g 3 Blp r] B g B
‘antaién largo de drit (38§ .3 nlglalp
Botas de segundad g n 161 T8 413160 B]E
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by ; " OPERACIONAL RETRO EXCAVADORA ~ Paghatgel |

Nombre del operador:  (— grls |, ful e

Marca retroexcavadara: NanmaY ug 3s |Modmx oy

Proyecto; P =

Mes Inspeccionado: %STD ¥ }Mﬂ:?_o 23

CONVENCIONES:  Diligenciar dentro de cada casilia segin aplique  Bueno (8) Mala (M) No Aplica (NA)

ASPECTO A VERIFICAR blA :
1l2|3|4|s|e|7[a][s[10 1z{13|saf1s{16 7|88 20|21 |22]20f24 (25|26 |27 2as|29i20 | N

Comandos de gperacidn
{Aceleradar manual

4 |Matle

5 |Tanque de combustible

6 __|Fiitro de aire

7__[Mivel de aceite hidrauli

8 [Nivel de aceite de motor

9 _|Mivel de refrigerante (agua)
0 _|Liquidas de frenos

Luces

Equipo de excavacidn
Banda de motor

4 |Pito de reversa
15 _|Espejos retrovisores :

Firma operador R

Carlos  vvglg

I

807/&)‘14 s T e e e ) O 2 a2 P 2 P Pt P e Y
M,
o

o o6t 433
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@ SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUU EN EL TRABAJO e
Focha: 0302023
Fomenon PREOPERACIONAL RETRO EXCAVADORA P T
[Nombre del oparador:  C gy led  Mhdavrago
Marca retroexcavadorai y oywedAV VD %S\ fﬂadeﬁa: 2023
S 1]
[erayecto::  Pides, o
Mes inspeccionado: %f’ﬁ & [ano: 9522
CONVENCIONES:  Diligenciar dentro de cada casilla segn aplique  Bueno (B) Malo (M) No Aplica (NA}

DIA

4|5[6|7|8]a10/1|12]13)18|45[18)47

ta|19fz20|21|22/23|24|25)26

ASPECTO A VERIFICAR
1 Estado de orugas o Hanf.as.

|Comandos de o
|Acelerador manual

Tangue de combustible

[lolelol

Nivel de refrigerante (agua)

Liguidos de frenos

-
I a|ﬂb L

LT

08 rElfovisares

Tablers indicador de niveles

7 _|Frenos de parquea
La parsona que va a utiizar el equipo recibio la

-

8 |sebida induccion en el Estandar de Seguridad

19 |Botiquin de primeros awdlics

20 |Extintor

21 El de p ion personal:

22 [Casco
23 |Proteccitn auditiva
24 |Gafas de seguridad

26 |Camisa manga larga

27 _|Pantaldn largo da diil

28 |Botas de seguridad {puntera)
Flema oporador o

Corlol -l-\\dcl.\‘l'tzgti
e h3Byg2.

o sticlclelelolclnield elelelticieb lolelor jnloln [olalo]als

<l i DlaphinlnA ~ b linkblab nh R AR

7l 2 2 il L e o N il o Ul Ul P P oy
Arvia T e PR or f‘l"‘(‘f"l“ﬁnnr\f\nn‘\ J533980
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ASPECTO A VERIFICAR = A
1, 2|3|4)6|6|7/8|9|10/nm|t2]a|1af1s|w|r|m|ofzo||z|nierizs|2s|mj22|/2 /30|01
L = NN EL
| 1 L~ =5 =
N peg | GRS
| {/ ..-.%l: SR
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Codigo: F-88T.0%
SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJO Veraiéer: 001
@ o
R PREOPERACIONAL SIERRA CIRCULAR - RADIAL Pagina 1 da 1
A " )
AL 1 P 3 it I
Proyects: AN Cordmy o A 15T ~pre
Becr s sipe P o> v s ’ [Woseio dat squipe: Z5 26 ) - i
NES  Dogencar donwo de & seginapique C: Cunple. CP. Curpie pamaimaris NC: No cumple _ NA: Ho spiica
A
N ASPECTOS A VERIFICAR “’I."‘r..”““““““,,“uaﬂﬂl:lﬂ:lazrﬂ]nu“
Sa cuenta con los slementos da proteceidn -‘“
1 personal sdeciados pans s manipulsciin 0 L '8 ¢e|l<
herarminnts (Gafas. botas da seguriasd, proteccdn - R clele cle cle <
2 [E1opeador o5 competerte para cperar ia sem (:/ Clgle C ¢le cle rlf- C’C]
3 (Bt o st om0 s C( Clee o lele clc c|e]€le
‘hmum:mmwn CC clele _-";‘ " cl¢ / cle ¢ ‘C (e
5 [Se varifico e vatisje e la sierra o radiar? C { tlc ] oic]e /! o {8 Alcle|©
(Estaco da las acincas | | c / 1¢
A con 4 c C / C
8 s N0 fate peads, CONERONES CON Puestas | - c|C / e C
Irmm::::vmmm (,é c|Clc - e (e <l je
g [Eatad0 & nmmiacion acecada del mango de ( ra ; € Ci: c e/ Cie el
9 |Extaco delinterruptor g sncendiorapspace. q, ! = <], / Cle ¢ ¢
16 Busn estad do u placa base. C\} ¢lclc C cle | € tlceiCle
11 |Buen eatado di disco te a siems dc . cje|t Cl e e |C clelfic
gt o o o e 20 xte G3paac, 00 <—( I clelC ¢ ¢ lc " e ¢lel€ ¢
13 |Estado de s cavesza protacto CC_ i< C Cle tlC cjc|<]e
qaeLar d.- de disco se o ((- o =1 A P LA |t - Cle
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N* ssm::*rosj_wmncm T2l alslelrlalalmlot]m]m|u|u[u[urjajusix]n nlo|u|s|siv|ju|@fjein
i Cuenta con empujador de i pe cle cle
151‘6‘“_"“ 18 poza & cortar y i (C i€ C Cle %
\ . Nl § N LU
¥ J 3 Y & 3 \RRNE
¥ 3 Y Y 3 R i.": 3 3
o § 4 ' 4,5 LSRR
3 94 L r>
\ ﬁ_: operador® 2 3
A5 Cinauera ¢
o AdpoEin S =
Firma opamdor 83 /
c.C ./
7
Flrma suparvlsor ‘_a’t
Nombre: /’ ./
“ / =5 | & - /‘\)
[——_ NQ an OIS
ST A S )y
o= gt ==t e ey v K =
ce | = ua"ﬁ’{)’%%g %Q:: o I @‘ F" # .(}'
vo coMd OPE FERADOR. HE VERIFICADO LX ST Y CERTIFICO QUL £ S£GURO OPERAR EL EQUIPO )

Me ol aquipa y p«wﬂuummhmmumwmpﬂw las namas de v salud en & rabaio qua
mwamwﬁmmvmmmumﬂwu“ yM‘ sobie #f UsO 2oecuads de la misma. lmmwndw&mmalhuuanmm
equpo

OBSERVACIONES
= e o ¢ B Irspecoon del 8l SUFERVISOR /0 ENCARGADO $5T para que 5& raaiicen 23 respectivas DOTEcTionss ¥
umednd-mmwlw
PLAN DE ACCION
ACTIVIDAD FECHA RESPONSABLE
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@ SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJD Slitgn PO 49
Vernidn: 001
T Fachs: 00037202
= PREOPERACIONAL PULIDORA Pagina 1de2
d - P“a A ) J KX 5 |
Warca: T md;‘im Modslo: 0% ok IN- squipo: ’I lI
pas ospsccionde: . Py 10 e 202 =1
JCUIWENCIDN‘ES: Dibgenciar dentro de cada casila segun apkque  C: Cumple. CF Cumpic parciaimante NC: No cumple MA: No sphca.
N ASPECTOS A VERIFICAR o = .
1:a¢s|rlowut;qauﬁanu\lu:cunﬂaxuxnsu
Se cuenta con los de p Wdn p i L
1 para la i 36n del equipa (Casco, Gatas, / 2
Careta para pubs, Guantes, proteccion visual y auditva, Botas / G R sle|lye C ¢Jcle
gundad, Ropa de rabsjo) /
2 |¢E1 operador es competesie para operar la pubdora? 4 a it | Cle <
; Se dvuigd al personal los riesgoes de 13 actividad, sus
518 > i L clejc)le] leleicl€
Lbas i icas se Sif pIGUES.
4 |fracturas, cuentz con descarga a tiera? (Vedificar 8i s poses c|¢ - Cleje €lc clc <
ntrinsecs en los enchufes de dos fineas) C L
5 | 1€t disca se » X s £e Celelele] felel<l©
in dafos, f deformacione: 3 ;
.::::mwum_ua:oplﬁs-n os, fracturas o ™ ) / clc r(((f. c_(_l:':
7 |iLa carcaza se encuentra en buen estado? 3 v Ll ¢ cleletelt cleiclc
51 631390 ¥ 1a Instalacion del mango es frma para i3 firme T 7 g
| 2 |suiecn por ef operadar? ¢ ddCfefel ¢ Arjelele
! g_EIWONJOFFuammcnwmeﬂm? / 4 Clc cicicle C, elelel€
Durante la cperacdn no se Dloquea el seguro para poder <
10 |Satener In actividad on caso de emergencia? / (¢ o gjefsjeq [€]efc
11 |l disco es el adecuado para la aclividad? cle ARAEG ¢ IRHE
" [.Eidisco se ntra sin C t 's
12 sqns? /l o e ‘ s
13 ¢6mmhguamun|wumwyesumwmd07 (A, L el egc Lic <
14 | ¢La guarda fija se encuentra biea asagurada? o & /] ¢ 14 ole C NG
Firma operador 8 1 &
Hombre: X
"%lkwn mendoza. .&§
cc =
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L ASPECTOS A VERIFICAR becs
l!bi||r|’nuuﬂuﬂiluulnaunn!l?ﬂnaswn
Firma oparadar# 2 ~ ‘\ \
|- 3 \J&' ‘k 3 %\ 3
S L ﬁ Iy 3 VR R
Yaver Vilegas | A 1 EEE Lﬁ ERYE ‘3
[l e 4
e & 355261 -1 d & :‘ H A
Firma supervisor " 1 L
: o ’ P ] F-\
o 1pceqas ) 4 = L “:‘5
Firmy encargado SST 1A (—C - d-\‘/(gn,t;‘\ -
s ' Bw\ B -'“'jE*’EE Teiay
a7 4 O
& Tizeboan 7l WUpERL BEIeN.
\ YO COMD OPERADOR, HE VERIFICADQ LA LISTA Y CERTIFICO OUE ES SEGURO OPE EL EQUIPD
Me autizar # equipa y los slementos de protecoidn personal que s& necesiian parn la manipuiacsn de pste equpo, dando cumplimients a las nomas de segundad y saiud on el Fazag
Gue sonirbuyen & mi benesiar fisico, Cscoldgion y socal Declars que he recitics &l equipa en bugn esiade y he rectido L informacion sobre &l LSO adecuado de o misma. ademas debo informar CuBkeBr 3CTala
qua prasente o aguapo
OBSERVACIONES .
L.
i
~
Maotar lgquier | iaa i que se is dantro da la del equipo debe ser reportade inmadiatamente al SUPERVISOR ¥/0 ENCARGADC 557 para que se realicen las
respectivas ¥ s pueda dar al aquipa.
‘ PLAN DE ACCION
PLAN DE ACCION RESPONSABLE FECHA
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Cadigo: F-E5T-003
SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJO e
A ;

A/;ll NDLIWMUEEWM“MMBDETUEM T Tl

Proyecto: v O e o ArATA f
i_i_w-mm p=) (=) [ :
s apeecionags_ POOET
Tipa de eacalers: «_JEscslers de axtensidn 0 Escalors da tijera 4 g2 rnel
CONVENCIONES: [ donitrs de coda casila segin aphoue  C: Curhple  NG: Mo cumpis  NA: No spice
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@ SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL o Cédigo: F.83T01)
2 Versida: 002
Fachs: 03032023
w

INSPECCION DE ESCALERA DE EXTENSION O DE TWERA —

e

I e
Prayscto: ﬂ\(pﬂ&"\itﬁdo Loy T lside
Encargada 55T: gs‘f:l»-l [l :
Mes Irapeccionado: \ .P@‘_ g,\-\ 7
[Tipo de escalera: de Escalera de tera kb’w‘
CONVENCIONES: Diigenciar dentro de cada casils segin aplique  C:Cumple  NC: Nocumple  MA: Noaplica
a]sle]7[a]stw]n]1z] a4 8] 8] 17 18] w20 21]az[23[ 22826 2728 29] 30 31| OBSERVACIONES

1las escaleras cumple con las condconed
mirsTiEn de 880

(2. Las barandas se mantienen Gores del
¥

L

AN
m™
N\

3.8 almacansmianto de las esceleras s hooa
e lugares lbees de humsdad, mdiackn de
caior y en poas-escaleras o en ganchos da
supscitin de parsd y con accesa e

(

C
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4umummwmw(
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O~ N IOV

[
4

d
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IR I Y
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kY

[punto de apoyo es por lo menas de 1,0 mero,

5E apoyo de 3 escalera portdE as fime )

ra en & susio
6. La escaierd cusnls cON Zapalas o un|
STema de

¥. Bl punto de apoyo supenar es frme |
rasiztentn nam soponar o peso de L escren
s b carga que se apkca, 36 ulizan amares)
en la parke superion da la escalera.

ELa parle supencr ©3 stade & elemenios)

N\

~ 7N

1
3 Caca uno d4 los peidafios y barmndss se
encusntren on perdecia estade, ibres  del
fisuras o defomidades
10.Cuands ol pso esia ksa, se uiSza en s
paris inferiod UR BAgUID DAMR EWLM GLe L8
coma

11. Todos log pemaos y femachas astan
2aguros

12 La dstancia entra pedafion y peicafo ng|
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Cédige: F-S5T-042

SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJO T ——
T Feche; 1032023

i Tl LISTA DE CHEQUEOQ PARA TRABAJOS DE EXCAVACION Pagina 1803

SR R i i ETX O CHEQUED PARA TRABAJOS D EXCAVACION 1 SR Baniosiiti: | DGR e ih et s
Lugar de excavacién:

e
Erampaosst A\ k) v\ (e
T SN

Mas inspecclonado; '

e T

Diligenciar dentro de la ilizs segon aplique:  C: Cumple, CP: Cumpla parcialments , NC: No cumple, NA: No aplica

Sa tenen Kentificadss las redes [elictricas
gas, entre otras) en of drea donde s& reaizs o)
jexcavecon
El pesonal que lmborE @0 xCavACHNes)
cuerts con el parmesa de trabao poara taroas
de afn nesgo {shurss, excavacones, calients.
erire Ciod)
Los bores de la excavaciin se sncuanirn
|detrtacas y sefalizados y eslna e

ecusniran uiscados & 1,80 matros del borde)
e ls mcavacin,
Se utizan sisismas de exdreccidn de Bguss

EAnTENeas

™
[
[

i

)

£ material de excavacidn, equipos |
|mirien 1 metro del borde de i excavaciin

oh e,
[n)

]

R
st S a0 Ov S
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i3
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ol <
L
AN
N|n
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Emmwummy!’
oronada

0nes Con mayores
& 1metro cuentan con sislema de entibado o (
perfibpd

Bxcavanones con profunddades mayores
n 1,50 metms cusnis con O personsy (

Sa cuerds con pletaformes con barandas que
|rewmian dos vaces #f peso da Las personas C
jcon matanales y contra caldss en aluras

En excavaciones con profundicedes
Supaniones 8 1,20 metros 38 coents con (_,
ctidaments

Cl Tl TS <
o ol
“\.,.\x

I~
IS D
Y Mo

N

N
et I 0 Vs

O T s

jescaiers Bsagunca, que
|sckeesaiga 1 matro de la suparficie.




ITEMS A EVALUAR

A

18 | W9

Sqmmmmamdhw!

Se cuenta con reas de crculacian pam of
jnaso de perscnas y vahiculos retirados del
[borde de la excaveckdn

0

|saicia cel personst da ts mxcavecn & / ( \”‘(
e e ( ( =14
‘v:uﬁu:m e - L // ( (
e [
( /

En las axcavacones no sa fealzan trabajos
Amufinecs qua potencaloen sveniol por
caicia ce objeios

NN A N

ol ClAleh
Clo N T

En las eacavaciones cirulanes s resiizan
arfuccs cada 1,50 matros

i

Se resizan medicones aimosfancas en
|excavacones supern 1,20 medros do
crotanddad

(Cusndo exsien redes en la zona da
tocavacsin o sa LI o Bouipa macinico

El parsonal evita utscarse en &l Rdo de
acdn de las miguinas y de ser percibido por
&l operador del equipa, Este detens ia
incirvictad hasts no ser despeeda o drea.

Cl &= r
ZL | O

%

[

LI T
D |

., o0 lag da cond:
e energin eléctnica, o de lineas de gas u oro
cormbustibie, s ha garantizado que fuente de

o

(\
C
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FIRMA ENCARGADO 55T
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PLAN DE ACCION

TTEM INCUMPLIDO ACTIVIDAD RESPONSABLE FECHA DE EJECUCION

$i se ancuantrin respuasias negstivas deberan fomarse medidas correctivas para ls afecucion de fa tarsa
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. SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJO Vm" :: :;w
Facha: 030V2023
i LISTA DE CHEQUEG PARA TRABAJOS DE EXCAVACION Pagine S a7
3 FE SN T LISTA DE CHEQUEOQ PARA TRABAJOS DE EXCAVACION e ]
Lugar do lmddl\:/ \.\f{ lﬁo 3-—- 4 rfl Fal
Ercaan 57 N~ A L o —

‘_)Dmoandar dontro de las caslilas segln aplique: C: Cumple, CP: Cumple parciaimente , NC: No cumple, MA: No aplica

ota

Se tanen dentficadas las redes (elécincas)
gas ente cires) en el drea conde sa realiza la)
pasdn

E pesonal gue labora en excaveciones
cuenta con of permeso de irabajo pars lereas
e ato nesge (alurrs, axcavaciones, cabania,
lermre ctros)

mmunm:mum

e ia

Se yizan sistemas de extraccién de sgues)
sLTBTineas

™ ~Ey D

El emalenal de excovackn, equpoy ¥
hecrarientas se encueniran refrades como|
mirimo 1 matro dal borda de la axcavacin

Ef drsa de tmbajo se oncusnlrs hmpa y)
ordenads

Las excavaciones con prohmndidadas
s 1metro cusntan con asiama da entibada o

pectinda L] € C

Las exzavaccaes con profundidades mayores /f

3 1,50 metrca cuents con dos parsonss [" c // ( ( / (, /
5S4 cusnis con plataformas con barandas que / /

resistan dos veces & pesa de las porsonas < (— C

can matenales y contra caldas en aTures [ ( E

[En excavaconss con )

wm;uu.zﬂmmuumx ( ¢ (_ i (_;
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ITEMS A EVALUAR

OtA

-
I\l
u
-
w
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-
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o] M4z 13] 14

18 | 18

EN I E R

Se realza carpado de las volquelas
implementando medidan para mitigar ol nesgo

e L/

EREEAEIEIEIE

g pos 3 /' "
FIRMA ENCARGADO SST R 0 ’ A / B //
R SRR
T OBSERVACIONES

070
J

" D>

l\&ix@mﬂ ’O\‘

R o e R

PLAN DE ACCION

ITEM INCUMPLIDO

ACTIVIDAD

RESPONSABLE

FECHA DE EJECUCION

5 3o sncueniren respusstas negetivas deberan tomarsa medidas correctivas para ls sjecucion do la tarea
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\‘@ A  SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y saLUE) eL TRABAJO “:m“g;m
=R . PREOPERACIONAL CORTADORA DE PAVIMENTO ":;,'Trff’
[proyeci: Pliade Mol T heone
{hhaccs: 5 3 ¥ Modeia: [he equipa:
pas: PO V1O Taae 7508
£ IONES:  Diigenciar dentro de cada casills segin apique  C; Gumgle, CP: Cumpie parciaiments  NC: No cumple.  NA: No apica.
N _ ASPECTOS A VERIFICAR RS e D
1lalafals[e|7]a]a]t0ftr]s2]v3[1a]15]1a]17]18] 19| 20{ 21| 22| 27| 24125| 26| 27| 28] 29| 20} 31
1 |Sopone de ruedas delanteras/iraseras en buan estado | Jeltle C <l
2 |cuenta con mania de ascanso y descanso c clc c ¢l |e|é
3 |La carcasa del disco se encusta en buen estado ¢ Clc|C ¢ |g]€
4 !ﬂm!&meﬂmﬁtm x| e le]g]ce tAcle
sllmmmmmﬂwm // el |ele]€ 2 | elc
s_\mummuomqmpmdmdmmmmmenmm // (4 C Llc /C (=87
7 |motor de combustibie en buon esindo lisre ge fatraciones eic /" cl e S R4 /| ol id i
B |cuents con tapa del mngque del conbustinie y &n busn sstads / & (L C / ¢ C,J A
3 [Cuenta con sistama de agua /’ | <]e / ¢l el
10 |paianca de scelaracion en busn estadn (scalerador) /f ! 7l lelx < ! C (./6 |
" = o )4 <l el e ¢ -
oo d lce|e Vlele
13 |patsncs de shogamients e buen estads / o lclelt Ll el
14 [fitro de sire en buan estado A el << // < 1Ye
15 |buiia en buen estado ) <l |t /] ¢ Cl ¢
18 Jcusnta con poles retract] en buen estada ‘; el / L ¢ C
7 el nivel de acedle apropiado para el motor 4 d tl¢ / ¢ ¢
18 |se cusnta con la luenca del disco y eats en buenas condicionas 4 C 3 ¢ < d ¢
19 |plato edenceipalio intenor en buen esiado {1 ¢ < $ e
= e o 2 ANGERE e
21 |cusnia con el disco s ¥ en (“ (' '\.a( o v
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ASPECTOS A VERIFICAR

&]
[a] |

n

b

Flrma operador # 1

Tlavee vﬁ\ﬂs_‘

cc T 353264,

‘\\nna

2 DN

Firma aperador # 2
nombre:_EAua rdQ eyt

ceGln 232

Firma operador # 1

Nembro: ﬁlq}‘ﬂrb Wlenticy
\' K \ CC |S§AEIEN.

hO\(@\[ (i”_‘;ééﬂ

If]

S8 yeaih
L) ¥O COMO OPERADOR, HE VERIFICADO LA LISTA Y CERTIFICD QUE ES SEGURO CP ._‘ﬂ‘f-d__
a utilizar o equipo ¥ los i personsl gue s necesdan pam la manipulacion de aste equipo, dando ¥ salud u jo g
eontribuyen & mi ienestar fisco. Agico y social D buen estedo y he recibido 1a i de I misma, ademas debo informar cualquier anomalia que
presents sl equipo.
OB3ERVACIONES
Nota: cuaiquier sbencia o ancmala que se dentro de la & del equipo dobe ser reponade inmedialaments al resadenle o direclor de obra para que se realicen L MESPECTvS COMBCTIONas i 58
pueda dar Rinconamiento al equipo.
PLAN DE ACCION
FECHA

ACTIVIDAD

4
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7 oy Cddige: F-88T-05§
SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN,, . TRABAJO Versibn0d2
Fecha: 030372023
: i PREOPERACIONAL CONCRETADORA Pagina 1 de 1
N Y I 4
Marck Pl » [Modeta: 2023 P ¢ A UD J"'*‘t""’“: HAL
s A [ae: 7;2%
J CONVENCIONES:  Diligenciar dentro da cada casila segin aplique  C: Cumpie  CF: Cumple parsaiments NC: Hocumpla,  NA: Ma aphca.
X DA
w e ASPECTOS A VERIFICAR i ; : :
T S 1lzlala[slel7]a]a]mw|a1]12]1a]14][1s5]16]17| 48] 19]20[21 222324250 26/27 282930} 31
454 cuania con los da 34n parsonal para la
1 {menipulacion del equipa [Gotas, Guanles, prolaccidn rasgiratons, auditive,
casco, botes oon platina delantal camazal? y e //
4
2 |LEloparador huo copacilado y aulorizado en e uso de Iz concrotncora? | C A ’/
& 5o divuigd al parsonal del cargus, loa riesgos da la actividad. sus [ - =
3 |consecuencias y contraias? ( C L~ P
4 &El aparader se retio los arstes. cadenas, pulsaras mandas, redol, anillos, ! ( / "
snles de inicar su labag?
LEl oporador da la asegur g el mosor al C
5§ [levantnda, sa hace despacio y manlenlendo las mancs alejacdas da los puntos
de atrapamiania?
Ll oparadar da la concreladara rasiim revisidn del equipo: novel da acoila, £ [
nivel de gascling, psiads de tos poleas, bandas, needas, lambor, cataling, tir, /

o

cabwiia o direccdn, piffonara y funcionamianta def molor, esle acorda con ias

indicaciones del fabacate?,
T LEl tambor de la estd sin def: 3 roluras, carcaza sin

salianies que puedan eirspar a personas buen eslado? L~

Z]

ola 85 lrEna con ayuda fnica o varias personas /
8 |acorde a las condsciones del terrana? 4 |~

¢latope dat durants su e oS i
9 |de transminitn de fuerza del motor? 4 L

L~

50 conl # termana da 3én de matedsl pars recucr obatéculos, / /

o grasas o material deslizantea? (Utiizan botus de ceucha? / ] /‘

4Se cuenta con extiniey mullipropésio operable, que fa facha de vendmienta
1 |aste vigento? ;Personal saba usar extintor?

L fizan ins tabores de i asen y Empioza con [a maguina
{spagada y desconoctada?

¢La zona donde se encuentra (a concretsdora cuenta con buena iluminacidn y }
ventilacion?

\
CleT~f~t o O~
x
R

¢ La concretadora cuents con guardas de sagundad on piftonss, poleas ¥
m-E'?
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D“ .
N ASPECTOS A VERIFICAR
123433?1n101!1:3!141515:3'7!_19321.22:32‘:52827:!383031
15 | ¢ 50 realiza i B o y ¥ 56 Banen 7 r
16 jLLos son por porscnal ialzado? r /
47 |1 sistema eléctiicn cuenta con proteccidn 8 liera, sin piques a rohuras? _ﬁ/ , iy //
4
gumsemumnmlihmdemdememumuda

ul... e Z 1~ 7

Firma sperador# 1 g //

]
o L~
—1
€€ /050337 1
Firma oparador # 2 |
Hombre:
cc //
Firma operador#3 L1 Pa
Hambre: // // /
cc L]
\ s Pl /] A
erea 557 / /
=) S| |1 1
cc > 7
\ (b2p1> 278 =

Y0 COMD OPERADOR, HE VERIFICADO LA LISTA Y CERTIFICO QUE ES SEGURD OPERAR EL EQUIFO

o a ubihzar el eguipo y los da pr
contribuyen a mi hisnestar fisico, psicokigico y sodal Declano que ha recibido

da este equips, dando alas normna de seguridad y salud en e rabao qu

i 58 para a
&l equipo n buen estado y he recibido la i
equipa.

4n sobre ol uso do de la msma, ademds debo infarmar anomalis que presends of

DBSERVACIONES

Ta gue se evidencis dentro de a insp

funcionamiento 21 aquipo.

o Giecior de obra pirD QUE 56 MBalican ks FeSpectivas COMMEcEionas y 3a pueds dar

PLAN DE ACCION

ACTIVIDAD

RESPONSABLE FECHA
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- Codigo: F-857.058
SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJO [ :
Fecha: 3032023 |
poata i PREOPERACIONAL CONCRETADORA Pagin 1 de 1

[Proyects: -Alceandany alkadio hﬁ\mnda o ).

Marca: Bau\-@,\f A illndnlu: 203 X pom 20 |n'-qulw- 'ﬁa

" Avosio. e aonx

N CONVENCIONES:  Diiganciar denira de cads casdla egin apiqua € Cumple, CP: Cumple parciaimants  NC: No cumpis,  NA: Mo spica
DIA

i ASPECTUE ANERINCATR: T2l 3falsie]7 s a]w]i]iz]a]a]1s]a]1r] 18] 1s]20]21[22[23[24]2s] 28|27 2a] 28] 0] 31
L5 cuenta con los da pam s g

1 |manipulacidn gel equaipo (Gates, Gusniss, pmmmma-m .
mmmmwmfmmmm [l Fad clclclee ¢ e e €€ ciciclc

2 |,El operacer fug capstsdo y autorizado en el uso de ks concretadora? cle elelelelel 14 e cle(t|e ¢l e

,mmsp:mumummaunmmu il <ldcdefe d c cleicte l "CIC’C

- m:'u“mba,um cadenas, pulserss, manitas, reloy, anilios, <t Cltige|¢ C C S5 LT cleC c!

£ d la Bsegura la dal mokor ad - &

5 [levantaria, e hace despacia y mantenienda les manos elejadas de kot pucios | | | C. A €€ “eldd (¢ e ole] e clc €
e atrapamienia? py g
;ﬂwuhmmmuw;w*m c / ¥ . ;/ C <
revel do gasoling, estedo de las poleas, bandas, rusdas, tambov, catabne, o, C Clelelel o [4 ¢ clelr

¥ |eabnila o direcoagn, piffoneria y funcionamienia del moty, este acords con s cl e (
indicaciones dal fabricame?

[4
tamibor anti Pp—— o
f :Emlﬁu:u:adnnmlmm:‘mmmﬂ ' = e ¢|c - C |t ¢ clCleic
i rids personas
‘::mamwm;wdduw:r o ' c(; o C // {( ¢l & Cl¢cle
dutania cutva los 8l ' 1 2
O it go e o et * et LA 1S el ] (9 e Cleje|¢ qc e
contoma of bamena de amentacion de material pars reducs obisiaciiion, /] c c

i :r?momaw:lm?u’u,wﬁunb:uumﬁ ¢ A ClE{Mele] €] e SN cl (e

it e T PGS mieeto

1 e oota? 7 oo s et st €| |t gelel o] je e Ye CleFIC

i — s maquing | I
12 ‘!3’: ms”’uum" vy ot e Sl e cl< LS RN A R (A (ici<ie ClelC|e
43 |18 2008 donda 38 encuentra ta concretedora cusnta con buens iminacion cle ¢ticielc <l ole cllic]e Lic|Cie
ntlacon?
" :ummmmuummmmmr Lt e|v Ul (e £ g Y L Ly (4
jos 7
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ASPECTOS A VERIFICAR s

1] sisla[v alnlmfes]afuafnajenjmmjorisai Hinjuinaisiaininin

15 | Se renkay marterimeenin Dreventig ¢ COTEChv § e S megetron c c c C clele o~ C 2le (!t ciclc '

i . - R e el lc|d Ik Clelele! elelele
17 | (BT 3pama 4100 CURE CON DML B TR 30 Deduse ¢ rturReT L 2 elelefele ‘e rE(% :?{..‘L c|c
" mwwmmmmmm s On c C_ c ¢ L.L I* ¢ dele (. ! h <!

Firma opersdor 8 1 'X\ \ it ] Ll
somies _[oponsd: Merdnog '\f'\i & j L j i
fC1oe335H W ! A | byl
BEBRER
Firma apsrador # 1 a i f !
cc & 7] ol mER
Fma opersdor 8 3 \-‘\% k:‘_, \:: -....J'\.;\;; i\‘j "i :’?a;
Bardres el P RERRRE% S35 IgREY
Wombry s . - § é “}I . 33 -._..E 5;5 _;8:‘:-

i 4
sdo §ET Lo L
—_En O Te
< 1SR RuA T 13 S| | e
YO COMO OPERADOR, HE s OPERAR EL EQURPO w Ry

L

& ARz

o g ¥ ios oe

L]
CORrRe d L Dt Taan pRahOpeT ¢ oo DeCED Gue e MEcI0 o SGuits BN DUBN BEEE00 y M Ces B Fi
WCEADD.

personal gus se

dn sobwe ol usa

38 BIE SO, GONG0 CLIMERTHINID 3 8 NI D9 Mg ¢ el 00w Talach Dom |
du 3 meame. SOMMEE EDO I Soaru S e ST

OHSERVACIONES.

Les

{
W

fnconaiento ol spo

[ wmgwwmﬂmmﬂhmﬂwmwwmdmumummuumhmaww.-mﬂ

PLAN DE ACCION

ACTIVIDAD

REBPOMNSABLE
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Codigo! F-55T472
(_?jxaf " SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJOD Verlon0z
it T ot maas Fecha: 03032023
- PREOPERACIGNAL COMPRESOR Paginatded
|Proyesto: - . S S
fe MearderVodp Plonda - Py 3+ [iooes ALY [ saupo: 1
e DooSAN = 3
Mes Inspecionada: at 232 .
A‘RGSTD CONVENCIONES: B:Bueno,  M:Malo. MA: Nosplics.
= A =T
L ok : TTaT3 T T s T a s [l 2] a]a] s 6 8] ta2a]21]22]23| 24|25 26{27 | 28/28030 3%
1 |Estructura genesal c 2 i -I; :
R’ C
; Unigad comprasara c T L p }
4 |Motor Mangusmas Fol [ S = /
5 [Coneas ] cltic C £
5 |Barrada lino .r clele 5
t|e C e | L /
T {Estado de lantas 3 e T l /
B |Baterin
8 |Agua de batena y cables / E E 4 & -
10 |Cables d bateria i - c C 7 L
11 |Radiador / E c [ cli v
12 [Nwvel de agua . < - :.' :; 29 / ‘/‘
13 {Nive! aceite de molory de unidad compresonn .
i Clclc cl- &
14 | Tablern Tl ¢ C ( [ /
15 |Marcador de presidn de aceite lIIrJ'r T oc 4 / 7
16 |Mancador da combustible _REE &l
17 |HorGmalm / clclc C /
18 EJ.d'liu f ra c < C ]T,
18 | Sistemn de Parios ] Tl el% ==
20 |Puerias L
L
21 |Proteccién auditiva tpa insercidn y ipo copa i Cle ; — //
o
21 |Casco de segundad, botas da segundad d 2. E —
[ [ Y
21 [Monogalas
24 |Mascaria o respirador Cle C £ 1§
- o] ¥
Firma operador m .i’ = -,E_é
Nambmwm——— £ é \‘E E
1023 3YEG %6 :

Pagina 1 de 2
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DA
N. de
1j2jajaefjs|a|7|e|ofjwlvfwa[a]wfsfa[m|mfrojo|njaziasi2«/252|27|28|29]30]>
Firma operador i //
]
Dns Batey /’ - by // e
) -
CCNEOEABT A k i P
Firma encargada S&7 ¥ = | > ol
- o o
Dovrer Sawhel . 1 L~
- ccoSES6. L1
] L
YO COMO OPERADOR, HE VERIFICADO LA LISTA Y CERTIFICO QUE ES SEGURO OPERAR EL EQUI
mmammndmymmuwm“nmmbmmummdMMNumﬂﬂwrmwﬁw
que contiboyen @ me beenestar fise, pcologeo v socal Declan que he recitdo sl equipo en buen estado y he reaDdo B informacon sobre & uso adecuado de i ma™a ademas debo riormar coe e Iroraia
que presente o equipc
OBSERVACIONES

1 Mowm: P i a0 qua e dantro de 1a Inspeccion del equipo debe ser reportado inmediatamente al SUPERVISOR Y/O ENCARGADO SST pam que se realicen s
mspectivas cormccionss y se pueds dar funcionamisnto al equipa.

PLAN DE ACCION
PLAN DE ACCION 5
1
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(E)Tou. SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJO Soog R SSTan
- ——— il =
PREOPERACIONAL COMPRESOR '::.,. e |

Provecto: Al canmdavrilado  Florda - DV
e 393 Sewnd [Modaie: S prie B [s sauipe: \ &

Shan ool Brgon O e Yorie)

CONVENCIONES: B: Buono.  M: Malo.  MA: Mo aplica.

N condici o Did
i 2({3|a|s|e|[7]8|s|10|11]12][13[14][15]1 20|21 |22{23|26(25)26(27 28

1 (Estruciura genesal
2 {Unidad compresora
3 [Viwias

4 |Moloe Mangueras

5 |Correas
]

T

B

2

=
!(‘lﬂ —~ --hnr\r.ﬁr‘r'nn.n-.ﬂ.,.qpnnt\,\ng

E '/ ~les | e A D s N~ nleob b [P el

v

@
L

i

on.

Bara de bira

Estrda de Lanlas
Bateria

Agua de batena y cables
10 |Caties de bateris

12 |Nivel da egue

13 |Mivel aceite de motory de unidad comprasora

Tablem
Mercador da pros-4n de aceila
Marcador de combustble

Extintar
Sigtema de Portda
Pugriss

&
(5 Lo e U Ul s M il i R e P e i M M B L

21 |Protecoign auditiva lipo insercidn y fipa copa

72 |Casce de segundad, botas de sequridsd

23 |Monogatas
24 [Mascania o resprador

Firma oparador
Nﬂm“immm—‘l'—-——
cc VOL3) LI2Yy -

bl Rat e It fallal Vallad ial lnd sl ol (d ol o ¥ al oW =1/l Kot W ¥ Fal

M 2 W Bl Bl Ll af ol o (o gl PRt WP S Pt Ll R P Pt Sl Tl PR W )

clcllc

(
4

Pagina 1de 2
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oA
!45!?Bl101112n1416n17|u|nmz|uzxnuuzrunwa1
2
- / .
// /‘
L~ »\ 3 -
+1 L
L L. == ]
RS L] NVR B
» - =
ERADOR, HE VERIFICADO LA LISTA ¥ CERTIFICO QUE ES SEGURD OPE QUIFD .
Ma o utikrar el equipo y s oe ps;undquuummpug|.mu-pulmand.u:nmpn.dnrﬂammhmahﬂmud-mgmvmd_mﬂnmp
que contribuyen 8 mi brerasiar fisics, peicokdgen y social. Declan gue ha rectada of equipo en busn astado y he recitida Ia informacion sobre el uso adecuada de la misma. adomas debo informar cuaiquier anarratia
que presanie &l equico.
[ JONE!
—
Hota: i lao Ha que se dentro de la Insp del equipe debe ser al OR Y/O ENCARGADOC S5T para que se realicen las
respectivan cormeeeiones y se puada dar funcionamients al equipa,
PLAN DE ACCION
PLAN DE ACCION FECHA RESPONSABLE
S
Pagina 20e 2
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SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJO

Cédigo: F-551.059

PRECPERACIONAL COMPACTADCR TIPO CANGURO

Pagina 1del

'ﬂﬂondq

Modeia; IN‘ equipo: ﬁ

\
T 70 011 @ wo 72 Y

cnﬂva%mnm: Dilgencior deio de cata cosila segun aphque C Cumple CP, Cumple parciaimente NC Nocumpie  NA' No spicd
p—

DA

ASPECTOS A VERIFICAR
1] 2| a]als|sfr]a]s]w0]|tn]tz]|wn]|safs|s|sr]m|1sj20j2n]22]2

24

El wabajador cuenta con es, Libre de
L 4 paca ( c ‘LC‘-

obstaculos para #! encendico del equipo?. cle|CiC o T o

LEl personal utdiza #l EPP: Casco, botas con
2 lpuntera de acero, gquanies, protecior respiralonia y cle
aucitivo tips copa e nsercion?

cc

Estd sefalizada el 3rea de rabajo con sefal vemical,
conos bamcadas de ciene de via, si hay circulacién cle
de vehiculos. se hene cerada con bamcadas y el
area de rabajo s bene ceTada y demarcada con
bakzas y cintas

n
-~
~
i
P
[
~

[l

[ = T

Eil equipo cuenta con los mecanismos de cle

~
™

y de pard de i) 3

El avanca def apsonador es frontal, se establece ol
§ |avance para evitar relroceso por choque con e £
aostaculas?

)

[a]

& |El operader s compe’ents para la tarea

¢ El wabizjador hace preparacion fisica del cuerpo y
hace pausa actwa?

PG AR B
3

oo Inl D

Ala s o

cLos manillares de swec-on astan anclados
fi sn o ?

(En compaciacion cercana 3 taludes se protege el
9 [talud se le hace tralamiento para evitar colapso por
fransmision de vibracon de ia uina?

el MO
~

10 +La maguina cuenta con mantenimiento prevenlive
y correctiva?

~

clel ool | O
s

-~
o inl m

a
pinle |l nid D Ip
32l ol Eal Kcl al Al

En el tanquéo con ible el motor p

fa yino? . Se hace can embudo?

FEI transporie dei equipo S& hace con ayuda
mecanica o entre vanas personas de manera que el
2] peso queds distribuido y que cada persona cargue

SO ool ol O

(oY
N
NN X e
s

=

Fal

o i in|lerInn|alp] o |r
[a)
~
“""'-\.

S =

ima 25 kilog
£ Se cuenta con drea de lrabajo sefializada y
dehmilada?

= 1 ~|~Dl~
. e

1.
L)
po
o
Gl

Firma opsmadaor # 1

et

m-:gmﬂl’___
C. -~

Powered by @ CamScanner



N* ASPECTOS A VERIFICAR

Firma operador # 2

=lar  tendol N
€ \oATB BN

Firma operador 23 E,

H _Sebusleanm Vo
cc 1T (] )

Y NQ

e
S SR TR NS
¥O COMO' HE VERIFICADD L& usTaAY CH‘TIF'ICO QUE !5 SEGURO OPERAR EL EQUIFD
Mo comprometo a ulizer adecusgamene el 8owWEo y los de parsonal gue sa de asie aquipd. dando cumglmuenta 3 1as formas de segundad y saiud an e rabao sue

a
conintuyen a mi bienestar fisco, pscaiogon y socal Deciars que he rcbido sl 8qu00 en buan estada y mlwﬂuhahmﬂnm! 2 US0 adecuats o6 1 msma adeaS Oebo DITNAr CLalGUIEr aN0malid gue Sresanie
equpo

=

Fal . |~ i
|/ 3
1

L

OBSERVACIONES

PLAN DE ACCION

ACTIVIDAD RESPONSABLE FECHA

S I
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A

él Codlgo: F-8ST-088
\@‘_‘) S TEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJO Varsion: 001
Facha:
S PREOPERACIONAL COMPACTADOR TIPO CANGURO ' Pagine 1dv 2
e} i _l
[provecto: 2o de :
Ta vipo: T2 |
e WC{EY\CZ'L, \ !nm — !If.q po! (,,Hk) ]
e f P B Na ) Jano: L T
CONVEMBIONES: Diigancar dentro e cade casila segin apbaue  C: Cumple, CP: Cumple parciaimerie NC: Mo X
DiA E
N"‘ ASPECTOS A VERIFICAR T3l Talal s 7 o] m]ufz]s]a]rs]ms]r]rm|te]20 21|22]23| 24 zs %37 . : W|n
El ador cuenta spacio Libre de > e Nel o
b s st ol St (’ £ d {‘— //( cle elefr ;
El parsonal utiliza ol EPP: Casco, botas con ¢ , c
2 :umnum.gulmwmmplmmf C( d/ / ( C clele e
auditive tipo copa e Insarcién?. -
Eﬁéuﬂnkﬂaal!mdetrnbmmns&.ﬂlal\:ﬂ;u. [_ & ¢ (- . c
i i da via, 8l circul n
3 m&’ﬁt‘m&mﬁa& t;ﬂ:i::,bldiljldl ( (/; iy ( ¢ c C
araa de trabajo se tlene cerrada y demarcada con
baiizas ¥ cintas. 7 e
A IE!equim wam:onioe;n::mmus_un { C C( {\ clt ¢ ¢ C
| igrio y de paro
El ddlp‘uonldnru\'rwlﬂ.umbteud ne
5 m‘:.m;uuiarmporquwm ((_/CC Clelc c ¢ ¢
obsticulos? " =
6 |El operador os compatente para la larea. Cl7 G‘f/ ,fL Ll ciCl ¢ o 2
7 |¢Eltrabajacor hace preparscion fsica def cuerso ¥ { (C’ / (e ¢ clc i tle
hace pausa activa?
. ?.ncwh:;daﬂmmﬁ?:fl_’“f”ﬂ“‘: C( 0(:/ cle c E. ¢ C Lielc
T3 En compaciacion cercana @ taluges se proiega 8l ¢ c 1<
9 ::Iud sehhmbawrienlo'pamtﬁWenEmpur (( 5 (_, / (’ ¢ & o 'f.. C
\ransmision de vibracién de ka maquina? - ; : -
~[3 magquina cuenta con Mantenmiento preventivo (’ C«/ rle C ( e
10 &m‘? r-
: tanquéo , clc|C c|Cle
ustible &l motor permanece
" mm,m;o:mwn;mda? / { C(I (. <l ¢ >
(ER—— ¢ ¢
go:ﬂlmn ﬂ.ﬁf,'éme’mmw 6 L Gl e Cic L C c
12 | aso quede distribuido y que cada parsona cargue CL l A
imaxima 25 kilogr v - -
13 £ 5e cuenia con drea de trabajo sefializada y X e Clele \ é
|dmtimiadd, o ﬂf / i M.J?é
(/) F a b7
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— /
W ASPECTOS A VERIFICAR | s
T|fa]efta)|1nf12]13]14 19221 22fas|2af2s|2|2n|2m| 29| 30| N
Firma oparador# 2
Mombra: Arg Arel claoyewty 3 /
L yEcEaBsS— q /
Firma operador #3 * J
Kombee: . D v as. : /
IR W L : ! s /| o """"\Q
y ssT
T NS SO TR T ] 118
Nembre: . 3 ~+=] :f B T / a4
s - L — =
T o= (oAl < D M= = s
ro::mlfo RERADDR, HE VERIFICADO LA LISTA ¥ CERTIFICO QUE ES SEGURO EQUIPO
Me comp & utitizar ot oqupo ¢ los P A iy a i do i ianto & las normas de segundad y safud en o rabao que
cortrbuyen a mi bierestar %0n, paicolégico y social. Declar que he recibvde el aquipo en buen estado ¥ he resibda mmm;lmmﬁhm.mmmrmwmhmmd
‘anuipo.
OBSERVACIONES
PLAN DE ACCION
ACTIVIDAD RESPONSABLE FECHA
£M 2
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SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJO

Cédigo: F-55T-058

Viersite: 002

Fecha:

PREOQPERACIONAL SIERRA CIRCULAR - RADIAL

Paginaids i

[Provects: e

Marcadeleduipo: 13S0V

Modelo del easipe: Iy €D

[ raueo: (52 B

e inapeccionsds: _ Sy enive

CONVENCIONES: Digencas dentro de cada casila sagun apique  C: Cumple. CP, Cumple p

' ASPECTOS A VERIFICAR

S cusnta con los elemenios de probeocidn

1 persanal para la a6 de la
innta (Galas, botas de segundad

proleocibn reapaatons. protecoidn aaditiva)

2 El operador a5 compstenls para oparar la sisma.
mbecinca

w

Se davuigd al personal 108 nesgon oo iy actividnd,
SUs Consacuencias y condmles

Estado del Bioguen de conexién pama witermumor
e encendided apagado en buen estado

-

Se verificn 8l voltae de |a sierm o radiai?

Extods da s conmsones adcincas (exiansionas,

2 bere)

§ [cabie que no evie poado, conaxiones con pueslas.

7 Buen extado de los Tomdios Mariposa para
presaiencon de Brguio

e stad)

ujecatn

mango de

3 [E: dal i

La

40 |Buen estade de i placa bage.

L4}

11 |Buen sstado del disco de la siera

{Estada fisico de |4 siema (que no esis goipeacs,
N0 presenis a0ollpduras, no esls Bsueda).

i Ea il P M B W
c

13 |Estado da la carcaza protectors

-

2 La twerca dé apnels de disco se encuenira en
|buen estada?

ol ¥

Al Y I D n
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Vol T
Cédigo: F-35T-088
SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJD Vorsion: 002
o Foche: WOWZ0T)
= N PRECPERACIONAL SIERRA CIRCULAR - RADIAL Pagine 1 de 1
LAl
[Obra Proyecta: r HCLW I
Morcadetsquipe: () VP S VYV )\ iodeio detsquipe: | J e LEIN [ sauiver B 1 B3
Mes Impecciomsdo. S oy M |2/ Aa: %)
\ﬁumcm&a-, Ddiganciar dentro da cads casills segin spiqus  C: Gumple, CP: Cumple pariainenta NG: No cumple.  NA: No apica.
oA
B ARTERIERR A ilalafalafefslaeln]u]u]o]u|s|/a|jv|jojn/minja|ajujsisjz ais/ns
" ;um:mn;umummau
herraaets (Gatas, botas e seguridad, cC
penteccin respirmions., protacodn audivva) - C / el Cj¢ ¢
|El operacor &5 compalenta pema operar la slams d ?
2 [l P Clel 1A ldcf€€f¢
3 :;swuww;dmmmmu-m // ¢ C / clefclc !
v i
e N I Cle <) ¢¢9¢ ;
6 [Se verificn sl votaje a ia sierrs o radie!? cl1c cle ¢c .{
Estago ob las mictricas (s
lmﬁ»mmmmm C ¢l Cle & C C
2 sl
=
r“"""‘!‘*‘::‘;&"""‘m"" J, C / CCL ciC
’ Estad & instalacién adecusda del mango de // ( (_ / Q E :‘ { Q i
e ATl el
10 |Busn estacc e ln pisca bess // ¢ c clel el ;
14 {Buan astano da disce e 's sierra // J Clelt)Cc
: L
',wmuhmwxmm. ({( // c C ciC
13 [Esindo de ln cavcazs protecions r‘\'!(‘// clele C C
";L:nmumam-mm | ,é/ c ol 4
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Fa DA i
N ASPECTOS A VERIFICAR a )

5| LCIA 000 Bmpujacir de fa poza & cotar ¥ la |
gua \

s¢/
Sa-

o B | || LT ) / e

D33 » i
Firma oparador #2
nomre: T{ KW Menx23 E
B \WwoAzZq Al K ‘&
Firma oparador #3 ] r
Celoslan lopen :
e iy

Flrma supgrvisar

: A fﬂ A
- Qﬂ R

il
o
3]

cc g 1 { l
Yooy & - SRR
Vi YO GOMO GPERADOR, HE VERIFICADO LA LISTA Y CERTIFICO QUE ES SEGURD & edueo
Me & utdzar &l squipa  los pammonal que 88 necesitan par i lackin de sals squipg, dando de seguridad y salud en o rabao que
wamwnmmmymm“umuwmmmmfumh ‘scbem ol J—ummmwmhm.w Qe prasenis |
"ol squpo.
DBSERVACIONES

Neta wmumMummnﬂuH‘Il-ﬂlpmmﬁmwﬂlbl!ll'mmmdsmmsORﬂOENmmpﬁamuwmmmp
b pueda dar funconamiento al equipo

PLAN DE ACCION
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Cédigo:
‘@ SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJO :::::::“
Fecha:
e = PREOPERACIONAL PULIDORA ':..w Tae1
[Obra Frayecto: ;Eﬁi‘ﬂ oo g
Marca: MR » ]Hnﬁllo: | G,"-rswe I"' equipa: P 2L

e 2025

Mes inspeccionado: ﬁmmhm

CONVENCIONES:  Difgenciar dentro de cada casilla segin splique  C: Cumpla. CP: Cumpls parciaimants NG: No cumpls.  NA: No apiica.

N ASPECTOS A VERIFICAR

Dis

T(2ja|af Q8] T {mf0 |10/ T1{12j13)4| 1518} 47| 40|19 |20

Se cuenta con los de
1 d dos para la lacidn del equipo (Casco, Gafas,

de seguridad, Ropa de trabajo)

Careta para pullr, Guantes, proleccion visual y audiiva, Botas

o
N
~
A
N

L

£El operador e competente para operar la pulidora?

S divulgt al personal los riesgos de la activided, sus

w

N
o sl
2]

N,
~

¥

las idctricas se 3in plques,

intrinseca en los enchufes de dos liness),

4 _fmn.um.mlamndemrnlnﬂam?{\'bnﬁw si la posse

[adNal ad s

5 |LEldiscose ¢ o

en los accenarios?

n

7 |ila carcazs sa encuentra en busn estado?

\
Al N N )
ﬁﬁﬁﬁf\ﬂr\

o

N

\\

/1

8 LE] estado y la instalacion del mango es fimme para i firme
‘iﬂggd perador?
8 |LE) swich ONAOFF sa encuentra en buen estado?

4p |¢Durante Ia operacién no se biaque el segura para poder
la actividad &n caso de emergencia?

11 |¢El disca es el adecuado para la sctividad?

LEl disco se sin fracturas, cuchdl

C
C
C
(
C
4Se cuenta con acoples sin daflos, fracturas o deformaciones C L/

£
(
(
¢
C

| |fMojas?

13 |¢Cuenta con la guarda de seguridad y esta an buen astada?

14 |sLa guards fa se encuentra bien asegurada?

<
Bl el =T ol oY e

AN
elelric  ClnCleln [e|ls B R

'all [l FoNlal fa¥ (o] Fal IaY Ha YT a)

TN I U I nl Alnln |

el Al ol el AN [ATATA] ATAaTAaT 5

Fivma operador # 1

ot Anel  dnanevoy
= (G069 @y

AT A DR

¢
¢
C
E H I I ;

777ai ol kA AN S N N N 2N VI PN
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L ASPECTUS A VERIFIGAR o tlzfafafalefrinfafrofstfrafjajulmimfo(ww|oinlajo|sjsjmjm|imisiofn

Flrma opersdor# 2
C.C

Flmsuuwbn't':

" |Nombre:
cc
‘ Q J X [
Flrma sbeargsdo . ’Q N L
. L -

A Wl v ) 6% i N L\ 0 AN | LA Al

YO coMo OFWDQRHE VERSFPC!D» LALISTAY cz}’mrrco QUE ES SEBURO OFEW EL EQUIPT

Ma -mbm‘ o squipa y los parsonal gue 38 para fa , danda 2 las nonmas de seguridad y salud &n @l raben
‘Qua contribuyen a mi bianestar fsico, psicoldgees y socad. Declan que he ecibdo & equipo &n mn!ﬂymwmuhmﬂnmﬁmnluwmdchmlma adamds debo informmar cuniqieer anamalia
que prazenis & equipo.

OBSERVACIONES

MNote: cualgulb o que sa dentro de la dol aquipe debe ser reportado Inmedistaments al SUPERYISOR Y/O ENCARGADD 55T para que sa realicen las
pectivas cerrecclones y se puads dar I al squlpa,
PLAN DE ACCION
PLAN DE ACCION RESPONSABLE FECHA
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@ ” DISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL RABBAI0 | CédgorrasToes |
Versida: 002
rmosce PREOPERACIONAL PULIDORA Foche: Byomery

e Pagina 1 de 2

P £\otidor yves
Marca: m{ IMM-!n: I‘ﬁ{p\% Iu'nqlrlpc: B E ?3?_
Mes inspacziondo:Se Ot e M0\E e 2 O2%

COWVENCIONES:  Disgendiar dentro de cada catila segin spique  C: Cumple. CP: Cumple parcialments  NC: Nocumple,  NA: No apéca.

=
w VIR serecros AvERIRGAR o

t]zlalalsfelalelo|tofu]rn]a|u]u|e|v]u|nlolnjala|usjsiainjneiein

Sucwmooniu de p 16
dos para i i daieqnlpo (Casco, Gafas, //

(Careta para pullt Guantes, proteccién visual y auditiva, Botas

de Ropa de trabajo)

LEI operador es competents para operar ka pulidora? //

£Se divulgd al personal los riesgos da la actividad, sus ¥

consecuencias y controles? -

ilas léctricas se tran sin piques,

4 |fracturas, cuenta con descorga 3 tlera? (Verificar si la poses

i en los fes de dos lineas).

LEl disco sa i ?

¢Sqwmmlﬂ0lnsﬂndl.ﬂm fractures o deformaciones

&n los

¢La carcaza sa encuentra en buen estado?

LE! estado ylahmlaﬂdndel manga as firme para la firme
sujecin por el 7
LEl swich ONJOFF se encuentra en buen estado?

¢ Durante |a operacion no se bloguea el seguro para poder
detener la actividad en case de emergencia?

¢El disco es el adecuado para !s activided?
LE| disco se sin L
flojas?

LCuenta con la guarda de segundad y esta en buen estada?
iLa guarda ffa se encusnira bien asegurada?

Firms operador #1

e Ho‘\?rcslu
OODARS

-

W
(5.4

~Neolal ‘e

L]

“

ﬁnﬂm
N

Dl O

n

10|00 ol o

Al |l Al || N E

L alal el Il Kal sl Lal
T

1
b %

Solnlnleblalsln sl n sl »

5—@/ A Al Al Il n

P P - e

5
]
7

O
]
10
11
12
13
1“4

~

. Cler
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=) »
_:‘-'i: tl2fs|a]slafr|afo|w|[nufa[olu|usfe|/o i K Bl e B Rl Rl B Sl Rl
i
C.C
Firma supsrvisor
MNombre:
c
c‘ L " VN
Firma da § &A‘ &
\ v o._,.,/ 3138
C.C T
| AR (AT RhiR
vo COMO OPERADOR, HE ey LA ua'm%mcu QUE ES SEGURD OPERAR EL EQUIPO
Me a SQUPD pmaiqunsnnmnrmmhmmmmmmm.dmwmumahsmdlsegmyn&.ﬂmdb’m
G contribuyen & Mi benastar faen, mwlégmrandal Mmmhmmmdmmmmmﬁaymmbmh sobire o uso ade de la misma. ademis deba iformar cusigueer ancmais
qQue presenta el squipo.
e OBSERVACIONES .
Nota: B GUe E8 dantrn da 1a Inspaccion del equipo debe ser reporiada inmedlatamants al SUPERVISOR Y/O ENCARGADO SST para que se realicen las
¥ se puada dar k al aguipa.
PLAN DE ACCION
PLAN DE ACCION RESPONSABLE FECHA
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: F-85T.
('_CB i SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJO RO E AT O
_ﬂ Fecha: 1408/2023
S ey o iy 148 PREOPERACIONAL PULIDORA

Pagina 1 de 2
obaProyecte: _ Floticdket pirel -

Mo Marit Modelo:  \ €380 [Foaups 7
Mos inspaccionstn:  Seprh e a0 Y |ane: 2023

CONVENCIONES: Diigenciar deniro de cods casile segin apsque  C: Cumple. CP- Cumpls partinbmenie NC: Nocumple.  NA: No apkca.

oA
R ASPECTOS A VERIFICAR
tlalafa|s|efzfe|wjrojnjaja|w|wjm|wjsjwinxzinjudjujisjainiann

Se cuents con los de 36n p |

1 para la manipulacidn del mquipo (Casco, Gatas, 2
Careta para pullr, Guantas, proteccidn visual y auditiva, Bolas

da saguridad, Ropa de trabajo)

2 {LE operador es competente para opesar la pulldora?

s 4 Se divuigd al parsonal los riesgos de la actividad, sus 4

b

iLas i a tran sin

4 |fn cuanta con descarga 8 lisma? (Verificar si la posee
intris &n los anchufes de dos lineas),

§ |4Eldisco se I d ?

s 5o cuenta ¢on acoples sin dafios, fracturas o deformaciones
80 los acoRsonios?

ala
N

Ol Nl N

-~

7 |ila carcaza sa sncusntra en buen estado?
Tfa"mwyhmmnwm-mumpmhm
&
)

LE} swich ON/OFF se encuentra en buen estado?

4 |LBUraNte 12 cperacién na se bloquea &l segur para poder
detenar [a actividad en caso de

11 |LEl disco a3 & adecuado pare la actividad?
LEl disco se sin daf i i i L

flojas?

13 {Cuanta con la guarda de seguridad ¥ esta en busn estado?

14 {;La guarda a se encuentra bien asegurada?
Firma oparador # 1

Hombes: owey UiNeo s
cc 4 .

Tanel laln|nlnlelalnin o O
V‘Tm\qff\ﬁ,"\f\’“\"\f'\ﬂ'\"‘
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vt L 1
ASPECTOS FICAR
8 A Tlajajafsjsfr|in|wjtolnjazjajiaimiafo|alo|/n|nin|nlels|selo|mleln]n
Flrma operador # 2
Hombre:
c.C
Firms supervisor
Mombre:
C.C \
Firmly ancargse m "‘\Q
e
pE \V\“‘W%ﬂv?
\ mmmusvmrﬁ:muuarumnmmsssemmnmm
Ma -mf.ur &l aquipo y les pare i pulstidn de esie equpo, dando cumpiimianto @ i8s nonmes de segunidad ¥ Saiud en & ratag
mmnmm-ﬁuﬁﬂw puicolgico v social. mmqwmmdmeMnMymmhmwnﬁmmmmlcmmmmm«mﬁa
que presenis s equipo,
OBSERVACIONES
Hota: o que sa dantro de Is |t del equipo dabe ser reponedo inmedistaments sl SUPERVISOR Y/O ENCARGADD 55T para que sa raalicen las
com ¥ 8% puods dar =l equipe.
PLAN DE ACCION
PLAN DE ACCION RESPONSABLE FECHA
L
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\@ SISTEMA DE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUD EN EL TRABAJO =
Sy

INSPECCION DE MOLINETE Pagim 1002

[oorarProyecte: el Flovda pra~  Frowo #2

[Nombes Encargado SST: K“‘f“-&' Y oual

Mes | “eohembre [ano: 224

CONVENCIONES:  Digenciar deniro de cada casilta segin aplique C:Cumple  NC: Nocumple CP: Cumple parciaiments NA: No spica
[ DA

. 1234ul7:|ul:u11131-:1;11ﬁilnnunu»nazaxnﬂ OBSERVACIONES

e dos Canes sunchados asequrados o vigas) T L& clclc

Las paries soiiadas se encueniran en buen) ¢
estido y o preasartan dafios 0 anomalizs Cl¢

[
N
2]

Lof engrares se encuentan lubncados, )
cuanin ton fmng de padal y freno e mano ( C a4
Hurnconales.

L manda a4 sncuerdia en busn estado, kore
ide smpsies, 8o eohe en o recomdo del clc
tmmbor de forma ordenada.
B} masquetin se encuentrs en buen estads y)
lcuenta con seguT.

~
g M
N O ey |
]
~
~

—
-
8

Al A~
™
s
”

{Los s empieados pers k3 exiacoon el

ra)
Fall a1 A
AR EEIE

d,
7
ol
v
;uuzﬁ
r_./

N 0] ~

12

,\
™
A m InT~alnln

d=ll47]
[l

T~ ot +

=V sEal

A
«
i

TTEM INCUMPLIDD PLAN DE ACCION FECHA E RESE £
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Fay

{/jm. SISTEMA OE GESTION DE SEGURIDAD Y SALUB EN EL TRABAJO e
——— PRECPERACIONAL RETRO EXCAVADORA ! ',"lw‘ﬁf&fﬁ,
Pombresiopendor  Dooinso AileN Torres
Marea revoercavadors: N AR OO Vio DR-S [Modeto: 20213
Proyecto: Flouda Piig ¥
Mes lospaccionade: e Dl1embr e, [o:  LOVD
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