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' : FORMULARIO No. 2 "
ACEPTACION ESPECIFICACIONES TECNICAS EXIGIDAS ST s .

Yo, Wilmer Orlando Pardo Crjuela; actuando en calidad de Representante Legal de la firma Unién Temporal |
Geo4D, identificada con Nit. Mediante el presente documento me comprometo en nombre de la sociedad que
represento a dar cumplimiento a todas y cada una de las especificaciones técnicas principales y ad:cnonales
establecidas en el presente pliego de condiciones

l{gi: "m"'i'smo manifiesto que nuestra propuesta técnica se ajusta a todas las condiciones solicitadas para el
presen*e proceso de 'seleccion, en cuanto a cantidad y calidad de los bienes ofertados y que, mantendran du:hasL 3
i condmmn%duraﬁe la toda la ejecucién del contrato, de resultar adjudicatarios A R e
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Flnalmente mantf:esto la aceptacion y compromiso en el cumplimiento de todas y cada una de las obligaciones
ambientales establecidas en el pliego de condiciones y en la normatividad aplicable a la ‘ejecucion contractual

Las siguientes son las especnflcaaones técnicas minimas exigidas para contratar la Adquisicién de sclucion de
escaneo laser 3d para inspecciones a lugar de los hechos como parte del gabinete de criminalistica con destino
ala Policia Judicial de la Unidad Administrativa Especial de la Justicia Penal Militar y Policial

ITEM - DESCRIPCION CANTIDAD

Especificaciones técnicas minimas
1. Marca: Trimble

|2 Modelo: Ref, X9
3. ~ Color: Gris/amarillo
4
5

. Cantidad: (1) uno '
/Afo Fabricacion: no menor a 2023. (El contratista deberé entregar certificado de afio de
~fabricacién emitido por la casa fabricante y el equipo debera venir con sellos de ga:antla
~./que certifique el afio al supervisor del contrato). & LR '

6 Rango - alcance: minimo 150 metros . e o B

7. Cémara: Resolucion de minimo 200 megapixeles en globo de imagen.

8. Velocidad de medicion: minimo 1,000.000 de puntos por segundo.

9. Error en.elrango: Intervalo de 2 mm.

10. Campo vision: (verlicaihorizontal) 280°/360° o superior.

11.  Cohexion: Tipo USB 3.0 y/o Tarjeta microSD, SD, o mejor opcion

12. Debera contar con dispositivo tipo Tablet robusta o Tablet con condiciones de proteccion a
prueba de agua e intemperie, Proteccion contra caidas, proteccion al polvo con software de

1 campo que permita registro automatico de los escaneos, con reportes de precision en el

mismo sitio y durante la toma de medicién de escaneo.

i

; 13. Especificaciones laser:
¥ 1., Clase de laser: Laser de clase uno
2 "Debera garantizar que el punto laser escanee superficies brillantes y oscuras como
por ejemplo armas de fuego

14. Gestun y comrol de datos :
1, Almacenamienio de datos: El equipo debera contar con minimo (2) dos alternativas
de-aimacenamiento como SD, SATA 3.0, entre otros
2. Control de escaneado: El escaner debera contar con un control de pantalla tactil a
" cclor y/o externa; importante para previsualizar y realizar registros automaticos de los
- escareos en tiempo real.
3. Compatibilidad en red LAN con dispositivos moviles: Android, los ylo KaiOS,
entre otros, que permitan el control y visualizacion de escaneos 2D y 3D
4. Conexidn de Interfaz WLAN: 802.11n integrada de (ltima generacion (redes de 2,4 y
5 GHz).

ATl Direccion: Calle 53 No 67 — 83 Piso 3
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5. Sensores: debera lener sensores GNSS de precision miegrados al. equipo 3

" dispositivos GNSS (GPS Y GLONASS) complementarios con servicios de correctior

" satelital en tiempo real de una precisién menor a 5 cm, por un periodo minimo de dos |
afios ¢ superior.

" Sila oferta llegase a ser un dispositivo GNSS complementario, debera cumplir con las
siguientes caracteristicas, las cuales seran objeto de verificacién en la eva[uacm
técnica como requisito técnico habilitante:

1. Se deberd Garantizar que el software de campo y de post-procesamiento es
compatible y funcional con los datos capturados por el Escaner Laser 3D y el equipo
GNSS,

2. Se debera garantizar que los dispositivos ofertados tengan firma digital, con el fin de
‘cumplir con los protocolos de cadena de custodia y sequridad ‘de la informacion
capturada en campo.

3. Debera permitir que el escaner laser 3D y el dispositivo GNSS, sea Operado desde un
mismo controlador.

4. El dispositivo GNSS debera tener un tiempo méaximo de oonvergencna 0 mucumon a
1 cerreccion de 5 minutos y que tenga cobertura en todo el territerio nacional.

15. Nivel dé Proteccion: Se debera garan'azaf un grado minima de IP 54, proteccrén fren'e a
polvo yhumedad 0 superior.

16. Alimentacion: . B o
1. Duracién de la bateria: Debe garantizar minimo 12 horas continuas por dia (el
contratista debera hacer entrega de la cantidad de baterias necesarias para cumplir
con lo solicitado)
2. Adaptador externo para AC compatible.

17. Procesamiento de datos
1. Bisqueda de Referencia: Deber4 permitir una busqueda automéhca de esferas de
referencia y objetivos de planos.
2. Ubicacién del escaneo sin objetivos con registro basado en TopY ‘iew 0 métodes de
registro de nube a nube e identificacion automatica de bordes y véitices. ds
3. Debera contar con indicadores de objetos para la identificacion manual de es‘aras.
objetivos de referencia en blanco y negro o un sistema superior
Deberé permitir el registro baszdo en objetivos combinados, manuai y autematico
Debera tener coloracion automatica tipo HDR de puntos de escaneo con ayuda de
fotografias a color de alta resolucion
Debera permitir Ia edicion de multiples escaneos a la vez en vista 3D
Debera permitir la funcion de procesamiento de los datos de escaneo y su registro’in
Situ
8. Importante que al final de cada escena escaneada, el software exporte un informe de
error de procesamiento, maximo error, minimo error y analisis de registro.
9. Debera emitir la firma digital de la informacién capturada en campo, conforme al
operador de la solucion de escaneo.
10. Debera permitir la seleccion de un 4rea especifica escaneada, permitiendo hacer
retomas de fotogrametria y cambiar a diferentes resoluciones de escaneo.

£rvie

~o

18.  Software de registro de datos: Debe permitir procesar y administrar los datos de escango
de manera eficiente y sencilla. Usar el registro en el sitio en tiempo real de manera
automatica. Reconocimiento automético de objetos, y el posicionamiento y registro de
escaneo.

1. Generacion de datos: Debera ser a color de manera rapida y practica mediante la
‘incorporacion de imagenes a partir del posicionamiento automatizado del escaneo con
y sin objetivos
. 2. Exportacion de datos: Deber4 tener la posibilidad de exportar los datos de escaneo a
: una plataforma sin licencia, permitiendo tener un recorrido virtual de la escena
procesada y obtener distancias, para realizar un andlisis de la informacion 2D y 3D
recolectada en campo

Direccién: Calle 53 No 67 — 83 Piso 3
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3. Debera permitir generar videos de las escenas escaneadas ) e ;
4. Debe permitir generar anotaciones ' o

19. Software de procesamiento en oficina
. 1. Marca: Trimble
2. Desarrollador: Trimble RealWorks Forensics
3. Cantidad: (1) Uno
4, Licencia: Perpetua
5. Compatible con los sistemas operativos Windows 10 o Windows 11 y/o versiones
e, anteriores (los sistemas operativos como Microsoft® Windows® 7 (SP1), Windows 8,
i, .. . Windows 8.1) . e L
“+“+. . Debera permitir generar bloques y modelos Mesh 3D R D R
i) 7. Debera permitir tener una base de datos e historial de proyectos r S
#|# .. 8 Debera permitir exportar los archivos a un visor gratuito que permita la interaccion
D = 'con los escaneos y dentro de este se pueda realizar medidas de distancias y/o &reas_
verticales, horizontales, ademas de visor de 360°, sin ninguna licencia.
9. Deberé permitir exportar los archivos de nube de puntos minimo en formato’ LAS
E57, PTX, .PTS, entre otros -
10. Debe permitir importar fotografias digitales en formatos minimo .JPG, .PNG, .BMP,
entre otros ;
11: Dsbe tener la herramienta para post-proceso de imagenes aéreas, con el fin de
exportar orto imagenes para planos con fotogrametria
12. Debera expostar planos en 2D de la informacion capturada con el scanner
13. Transferencia directa a AutoCAD, aplicaciones de AutoDesk, entre otros
14. Debera permitir exportar archivos de integraciones en. diferentes formatos
estandar, importante que tenga entre ellos: .stl, .obj, .wrl, entre otros
L 15. Debera contar con un archivo exportable que se puede visualizar desde cualquier
Lol e dispositivo. sin requerir software especifico o computadoras especiales

/A I 20 Software de anélisis y entrega de resultados en animacion 3D
: - 1. Marca: Trimble
" 2.Desarrollador: Trimble Forensics Reveal
3. Cantidad: (1) Uno.
4. Licencia: Perpetua
5. Compatible con los sistemas operativos como Microsoft® Windows® 7 (SP1),
Windows 8, Windows 8.1 y Windows 10 Professional
6. Daberéa permitir diagramacion en 2D y 3D
7. Debe contar con herramientas esenciales para la d|agramam0n de sitios interiores
y exteriores
8. Debera permitir el control total para posicionar cuerpos humanos en diferentes
posturas corporales y recrear escenas
9. Debe permitir importar o el uso de mapas aéreos o satelitales de Google, Bing o
Pictometry, entre otros
10. Debera permitir importar datos de estaciones totales, datos de nube de puntos,
folos aéreas con Drone, sin importar la marca del equipo con la que se haya
- recclectado la informacion
11. El software debe tener una biblioteca de por lo minimo cinco millones de simbolos,
modelos u objetos 2D y 3D
12, Entre los simbolos 2D y 3D una gran canlidad debe ser correspondientes a
ascenas e crimen, incendios, accidentes da transitc y temas corrnspondlente» para
la reconstruccion analitica de los hechos
12 -Debera permitir la descarga e importacién de simbolos, modelos u objetos 2D y
3D,que no s2 encuentren en la biblioteca multimedia del software, asimismo debera
ser conpatible para su reproduccion
14. Debera contar con herramicntas que permitan el andlisis de trayectorias de dlsparo
con ajuste total cel plano de impacto

Direcciéon: Calle 53 No 67 — 83 Fisc 3
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15: El software debera contar con la posibilidad de realizar un informe de trayectorias
de disparo con vistas autométicas en el mismo modulo

16. Debe contar con herramientas que permita calcular pendiente, perfil, distancias,
areas, angulos, generando su debido reporte

17. Debera permitir abrir los datos de nube de puntos obtenidas porcualquier escaner
laser 3D sin importar marca o referencia y ejecutarlos sin mayar inconveniente,
ademas no debera tener limitacion de cantidad de puntos .
18..Debera permitir medir las dimensiones: de la escena cargada con la nube de
puritos, crear diagramas y aniniaciones combinando la escena y exportar 2n el inzco
de ievantamiento virtual L T -

19. El software debera permitir recibir los datos de las nubes de puntos de Sistemas
Aéreos Remotamerite Tripulados SIART en formato de archivo Jas, mayor a2 millones
de puntos ! ST
i 20. El software debera permitir animaciones faciles Y precisas, crear animaciones
realistas de choques en segundos con articulaciones y huellas de frenado

21. Debera tener herramientas que permitan el analisis y célculo de la cantidad de
movimiento lineal y en 360°, la velocidad a parti de huellas de frenado, entre otros
22. Los softwares ofertados deberan permitir exportar datos a plataformas de realidad
virtual para el ingreso e interaccion de Ia escena, que sea compatible con cualquier
dispositivo VR de cualquier fabricante

23. El software debera contar con un visor gratuito para cualquier tipo de usuario
(entes de control) que permita abrir el archivo desde cualquier computador, mecir y
analizar la escena, sin licenciamiento adicional i P
24, Debera contar con efectos y animaciones de simulaciones de explosiones, fuego,
hurmo; entre otros s

26. El.software debera ser totalmente integrado para situaciones de Escenas de |
Crimen, Accidentes de Transito e Incendios (no modular) sin ningin costo adicional
26. Debera contar con datos exportables abiertos, que permitan Ia visualizacion de l2
nube de puntos e incluso tomar mediciones, sin requerir en el dispositivo de destino
un software especial ; PN

21 Accesorios

1. (1) Un escéner laser 3D de alta precision y resolucién HD
2. (1) Un morral para escaner laser y sus accesorios, ideal para viajes y transporte a
trabajos de campo, que sea comodo, practico, y brinde una excelente proteccion al
equipo s
3. Debe contar minimo con (3) tres baterias extraibles y recargables -
4. (1) Un-médulo de carga rapida , :
5. Memoria microSD minimo de 128 GB clase 10 compatible con el escaner lager

8. (1) Un tripode en fibra de carbono de alta calidad o
7.(1; Un morral compacto para transporte del tripode o superior
8. Cables de transferencia de datcs de alta calidad &
9. (1) Un dispositivo VR de realidad virtual compatible con los softwares ofertados. | ,

22. Mantenimiento y Actualizacion: ' f
1. El contratista debera garantizar el mantenimiento del equipo por la vigencia del tiempo’
de garantia ofertado, contados a partir de la fecha de entrega a la Unidad Administrativa
Especial para la Justicia Penal Miltar y Policial
2. Se realizaran minimo tres (3) mantenimientos a los equipos con calibracién de los
mismos, emitir certificados de calibracion, el laboratorio en que se calibre el equipo debe
estar avalado por fabrica y emitir el procedimiento sefialado, ademas del certificado de las
herramientas y/o equipos con que se calibre el equipo, en el caso que el equipo se auto
calibre debe mostrar Ia patente tecnolégica usada y el procedimiento, cada uno con un
intervalo de cuatro (4) meses con el fin de mantener en condiciones dptimas de uso cada

uno de los componentes de estos, durante el periodo de garantia minimo por dos afios o

__superior
Direccién: Calle 53 No 67 - 83 Piso 3
Telefono: (601) 742 3063
Email: gerencia@geoinstrumentoscol.com
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3. El conlratista debera garantizar las actualizaciones de los softwares por el mismo tiempo
de la garantia de la licencia

23, Carantia;
1. Minimo (2) dos afios de garantia en equipo, licencias, partes y repuestos, contado a partir
de la fecha de suscripcion del acta de recibido a satisfaccion
2. El contratista debera garantizar el soporte técnico con atencidn presencial como primer
nivel de atencion, de segundo nivel telefénico y/o email en el uso de equipos y herramientas
de software
3. Los equipos, elementos y demas componentes y accesorios ofertados deben ser nuevos,
no remanufacturados, a fin de mantener en perfectas condiciones de funcionamiento y
operacion a los equipos objeto del presente proceso

.24, Capacitacién tedrica-practica
1. El coniratista debera suministrar capacitacion y entrenamiento virtual y/o presencial para
minimo (8) ocho personas, previa coordinacion con el supervisor del contrato para fijar la
fecha y la modalidad, con el fin que se realice antes del vencimiento del plazo de ejecucion
del. contrato, en la ciudad de Bogota, garantizando una induccién en la operacion y
administracién de todos y cada una de las funciones y aplicatives que lo componen,
/¢ ademas, el contratista brindara certificacion de asistencia y aprobacion a dicha capacitacion.
La capacilacion se debe dictar por personal técnico cerlificado por la casa fabricante. -
2. Cada capacitacion debera darse por separado y debera incluir como minimo:
2.1. (8) ochio horas de induccion para manejo de equipo Escaner Laser 3D
2.2.(8) ocho horas de induccion para manejo en el Software de campo
2.3.(16) dieciséis horas de induccion para el Software de procesamiento en oficina
2.4 (16) dieciséis horas-de induccion para el Software de andlisis y entrega de resultados
en animacién 3D

CERTIFICACION DE GARANTIA: el proponente que resulte adjudicatario, deberéa aportar certificacion de
garantia minima expedida por el fabricante del equipo y sus componentes, al supervisor al momento de dar
entrega de los bienes contratados la cual acredite que los equipos ofertados contaran como minimo con Ios
afios de garanfia extgldos en las especificaciones técnicas minimas

CERTIFICA(.iON DE DlSTRIBUIDOR AUTORIZADO: el proponente que resalte adjudlcaiano debera aportar
certificacién expedida(s) por el (los) fabricante(s), que lo ac:redlte como distribuidor autorizado para Cclombia
del producto ofertado y sus componentes, al supervisor 2l momento de dar entrega de los bienes contratados

El proponente debera _cur_riplir con ias especificaciones técnicas minimas, de conformidad con la ficha técnica
publicada en el SE_COP

: ’Pardo Orjuela
Unién Temporal Geo4D-
1.031.157.467'de Bogota

Calle 53 No. 87 — 63 Bogota
Bogota _

7423063 SR
gerencia@geoinstrumenioscol.com

Direccion: Calle 53 No 67 — 83 Fiso 3
Telefono: (601) 742 3063

Email: gerencia@geoinstrumentoscol.com
Bogota — Colombia
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_ Trimble Inc
10368 Westmoor Drive
Westminster, CO 80021

Uniteld-_S'_cates: of America

Julio 22, 2024
Sefiores: UNIDAD ADMINISTRATIVA ESPECIAL DE LA JUSTICIA PENAL MILITAR'

Ref. PROCESO DE SELECCIGN ABREVIADA — SUBASTA INVERSA ELECTRONICA No. UAEIPMP-SAS-001-
2024 i

Objeto: "OBJETO: .ADQUISICION DE SOLUCION DE ESCANEO LASER 3D PARA INSPECCIONES A LUGAR
DE LOS HECHOS COMO PARTE DEL GABINETE DE CRIMINALISTICA CON DESTINO A LA F_'_OLICIA JUDICIAL

DE LA _U;NIDAD ADMINISTRATIVA ESPECIADL DE JUSTICIA PENAL MILITAR Y POLICIAL" fit)
Asunto: Certificacién Ficha Técnica.

Esta carta es para certificar que Trimble Inc, cumple todos los requisitos exigidos en la siguiente ficha
técnica asi:
ITEM DESCRIPCION LS CANTIDAD

lgspéciﬁcac.ionés,.técnicas minimas ; e

Marca: Trimble

Modelo: Ref. X9

Color: Gris/amarillo

Cantidad: (1) uno

Afio Fabricacion: no menor a 2023. (El contratista debera entregar certificado de afio de fabricacién emitido

por la casa fabricante y el equipo debera venir con sellos de garantia que certifique el afio al supervisor del

contrato).

Rango - alcance: minimo 150 metros

Camara: Resolucién de minimo 200 megapixeles en globo de imagen.

Velocidad de medicion: minimo 1.000.000 de puntos por segundo.

Error en el rango: Intervalo de 2 mm.

10. Campo vision: (vertical/horizontal) 280°/360° o superior. .

11. Conexion: Tipo USB 3.0 y/o Tarjeta microSD, SD, o mejor opcién ‘) s

12. Debera contar con dispositivo tipo Tablet robusta o Tablet con condiciones de proteccion a prueba de agua
e iniemperje._?rqtec.cién contra caidas, proteccion al polvo con software de campo que permita registro

1 automatico de los escaneos, con reportes de precision en el mismo sitio y durante la toma de medicionde

escaneo. - .- TR

th B

©o~No

13. Especificaciones laser:
1.. Clase de laser: Laser de clase uno 4
2. Deberd garantizar que el punto laser escanee superficies brillantes y oscuras como .por
gjemplo armas de fuego

14. Gestion y control de datos:
1. Almacenamiento de datos: El equipo debera contar con minimo (2) dos alternativas de almacenamiento
como SD, SATA 3.0, entre otros 2
2. Control de escaneado: El escéner debera contar con un control de pantalla tactil a color y/o externa,
importante para previsualizar y realizar registros automaticos de los escaneos en tiempo real.
3. Compatibilidad en red LAN con dispositivos méviles: Android, los y/o KaiOS, entre otros, que permitan
el control y visualizacion de escaneos 2Dy D
Conexion de Interfaz WLAN: 802.11n integrada de (ltima generacion (redes de 2,4y 5 GH2). 7«
Sensores: debera tener sensores GNSS de precision integrados 2l equipo o dispositivos GNSS (GPS'
Y GLONASS) complementarios con servicios de correccion satelital en tiempo real de una precision ..
menor a 5 cm, por un periodo minimo de dos afios o superior. il

oK

Este certificado tiene validez sélo para el presente proceso.



Trimble Inc

10368 Westmoor Drive
Westminster, CO 80021
United States of America

15.

16.

1

18.

19.

Si la oferla llegase a ser un dispositivo GNSS complerentario, debera cumplir con las siguientes
caracteristicas, las cuales serén objeto de verificacion en la evaluacion técnica como requisito técnico
habilitante:
1. Sedebera Garantizar que el software de campo y de post-procesamiento es compatible y funcional con
los datos capturados por el Escaner Laser 3D y el equipo GNSS.
2. Se debera garantizar que los dispositivos ofertados tengan firma digital, con el fin de cumplir con los
protocolos de cadena de custodia y seguridad de la informacion capturada en campo.
3. Debera permitir que el escaner laser 3D y el dispositivo GNSS, sea operado desde un mismo
controlador.
4, Eldispositivo GNSS debera tener un tiempo méximo de convergencia o iniciacion ala correccion de 5
minutos y que tenga cobertura en todo el territorio nacional.
Nivel de Proteccion: Se debera garantizar un grado minimo de IP 54, proteccion frente a polvo y humedad o
superior,

Alimentacion; ; -
1. Duracién de la bateria: Debe garantizar minimo 12 horas continuas por dia (el contratista debera hacer
entrega de-la cantidad de baterias necesarias para cumplir con lo solicitado) ' . :
2. Adaptador externo para AC compatible.

Procesamientode datos
1. Busqueda de Referencia: Deberé permitir una busqueda automética de esferas de referencia y objetivos
de planos. ; ;
2. Ubicacion del escaneo sin objetivos con registro basado en TopView o métodos de registro de nube a
nube e identificacion automatica de bordes y vértices.
3. Debera contar con indicadores de objetos para la identificacion manual de esferas, objetivos de
referencia en blanco y negro o un sistema superior
4. Debera permitir el registro basado en objetivos combinados, manual y automatico
5. ' Debera tener coloracion automatica tipo HDR de puntos de escaneo con ayuda de fotografias a color
*  de alta resolucion
6. Debera permitir la edicion de mdltiples escaneos a la vez en vista 3D
7. “Debera permitir la funcion de procesamiento de los datos de escaneo y su registro In Situ
8. Importante que al final de cada escena escaneada, el software exporte’ un informe de error de
procesarhiento, maximo error, minimo error y analisis de registro.
9. Debera emitirla firma digitat de la informacién capturada en campo, conforme al operador de la solucion
de escaneo.
10. Deberé permitir Iz seleccion de un 4rea especifica escaneada, permitiendo hacer retomas de
fotogramietria y cambiar a:diferentes resoluciones de escaneo.

Software dé registro de datos: Debe permitir procesar y administrar los datos de escaneo de manera eficiente
y sencilla. Usar el registro en el sitio en tiempo real de manera automatica. Reconocimiento automatico de
objetos, y el posicionamiento y registro de escaneo.
1. Geéneracion de datos: Debera ser a color de manera rapida y practica mediante la incorporacién de
" imagenes a partir del posicionamiento automatizado del escaneo con y sin objetivos
2. Exportecién de datos: Debera tener la posibilidad de exportar los datos de escaneo a una plataforma
sin licencia, permitiendo tener un recorrido virtual de la escena procesada y obtener distancias, para
realizar un‘analisis de la informacion 2D y 3D recolectada en campo
- Debeéra permitir generar videos de las escenas escaneadas
Debe permitir generar anotaciones i

oo

Software de procesamiento en oficina

Marca: Trirble

Desarrollador: Trimble RealWorks Forensics

Cantidad: (1) Uno

Licencia: Perpetua.

Compatible con los sistemas operativos Windows 10 o Windows 11 ylo versiones anteriores (los
sistemas operativos como Microsoft® Windows® 7 (SP1), Windows 8, Windows 8.1). -

Debera permitir generar bloques y modelos Mesh 3D

Deberé permitir tener una base de datos e historial de proyectos

Bebera permitir exportar los archivos a un visor gratuito que permita la interaccion con los escaneos !
dentro de este se pueda realizar medidas de distancias ylo &reas verticales, horizontales, ademdas de
visorde 360°, sin ninguna licencia RN
9, Deki€rd permitir exportar los archivos de nube de puntos minimo en formato .LAS, E57, .PTX, PTS,

entra otros.

PP

oy ot

Este certificado tiene validez sélo para el presente proceso.
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10368 Westmoor Drive
Westminster, CO 80021
United States of America

10. Debe permitir |mportar fotografias digitales en formatos minimo JPG .PNG, .BMP, entre otros.

1.

Debe tener la herramienta para post-proceso de imagenes aéreas, con el fin de exportar orto iméagenes
para planos con fotogrametria v,

12. Deberé exportar planos en 20 de la informacion capturada con el scanner
13. Transferencia directa a AutoCAD, aplicaciones de AutoDesk, entre otros
14, Debera permitir exportar archivos de integraciones en diferentes formatos estandar, |mportanle que

tenga entre ellos: .stl, .obj, .wrl, entre otros.

15. Debera contar con un archivo exportable que se puede visualizar desde cualquier drsposalwo sin

requerir software especifico o computadoras especiales

20. Software de andlisis y entrega de resuitados en animacion 3D

21

1. Marca: Trimble
2. Desarrollador: Trimble Forensics Reveal
3. Cantidad: (1) Uno
4, Licencia: Perpetua.
5. Compatible con los sistemas operativos como Microsoft® Windows® 7 (SP1} Wndows 8 Windows 8.1
y:.Windows.10 Professional i
6. Debera permitir diagramacion en 2Dy 3D
7. Debe contar con herramientas esenciales para la diagramacion de sitios interiores y extenores o
8. Debera permitir el control total para posicionar cuerpos humanos en diferentes posturas corporales ¥y
recrear escenas
9. Debe permitirimportar o el uso de mapas aéreos o satelitales de Google, Bing o Plctomelry, entre otros
10. Debera permitir importar datos de estaciones totales, datos de nube de puntos, fotos aéreas con Drone,
sin importar la marca del equipo con la que se haya recolectado la informacion
11. El software debe tener una biblioteca de por lo minimo cinco millones de simbolos, modelos u abletos
2Dy 3D
12. Entre los simbolos 2D y 3D una gran cantidad debe ser correspondientes a escenas de crimen,
incendios, accidentes de transito y temas correspondientes para la reconstruccion analitica de los
hechos
13. Debera permitir la descarga e importacién de simbolos, modelos u objetos 2D y- 3D que no se
encuentren en la biblioteca multimedia del software, asimismo debera ser compatible para su
_ reproduccion
14. Debera contar.con herramientas que permitan el andlisis de trayectorias d2 disparo con alu.,ta total del
plano de.impacto
15. El software deberé contar con la posibilidad de realizar un informe de trayectorias de disparo con wslas-
autométicas en el mismo modulo
16. Debe contar con herramientas que permita calcular pendiente, perfi, distancias, areas, éngulos
generando su debido reporte
17. Debera permitir abrir los datos de nube de puntos obtenidas por cualquier escaner laser 3D sin importar
marca o referencia y ejecutarlos sin mayor inconveniente, ademéas no deberd tener limitacion de
cantidad de puntos
18. Debera permitir medir las dimensiones de la escena cargada con la nube de puntos, crear diagramas y
animaciones combinando la escena y exportar en el modo de levantamiento virtual
19, El software debera permitir recibir los datos de las nubes de puntos de Sistemas Aéreos Remotamente
. Tripulados SIART en formato de archivo .las, mayor a 2 millones de puntos
20. El software debera permitir animaciones faciles y precisas, crear animaciones reallstas de choques en
segundos con arficulaciones y huellas de frenado
21. Debera tener herramientas que permitan el andlisis y calculo de la cantidad de movimiento Imeai yen
360°, la velocidad a partir de huellas de frenado, entre otros
22. Los softwares ofertados deberan permitir exportar datos a plataformas de realidad virtual para e! ingreso
e interaccion de la escena, que sea compatible con cualquier dispositivo VR de cualquier fabricante -
23. El software debera contar con un visor gratuito para cualquier tipo de usuario (entes de control) que
permita abrir el archivo desde cualquier computador, medir y analizar la escena, sin licenciamiento
- adicional
24: Debera contar con efectos y animaciones de simulaciones de explosiones, fuego, humo, entre otros
25, El software debera ser totalmente integrado para situaciones de Escenas de Crimen, Accidentes de
Transito e Incendios (no modular) sin ningun costo adicional
26. Debera contar con datos exportables abiertos, que permitan la visualizacion de la nube de puntos e
incluso tomar mediciones, sin requerir en el dispositivo de destino un software especial.
Accesorios
1. (1) Un escéner laser 3D de alta precision y resolucion HD.

Este certificado tiene validez sélo para el presente proceso.
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- Trimble Inc

10368 Westmoor Drive
Westminster, CO 80021

United States of America

; 2. (1) Unmorral para escaner laser y sus accesorios, ideal para viajes y transporte a trabajos de campo, S 2paa
7 % .= que sea comodo, practico, y brinde una excelente proteccion al equipo ey
i 3. Debe contar minimo con (3) tres baterias extraibles y recargables ; v s
- .4 - (1):Un modulo de carga rapida ' ; : e
"5+ Memoria microSD minimo de 128 GB clase 10 compatible con el escaner laser
-B:+ - (1) Un fripode en fibra de carbono de alta calidad - :
7." (1) Un'morral compaclo para transporte del tripode o superior.
8.  Cables de fransferencia de datos de alta calidad.
9. (1) Un dispositivo VR de realidad virtual compatible con los softwares ofertados.

22 Mantenimiento y Actualizacion:

1. El contratista deber4 garantizar el mentenimiento del equipo por la vigencia del tiempo de garantia
ofertado, contados a partir de la fecha de entrega a la Unidad Administrativa Especial para la Justicia
Penal Militar y Policial L3

2. Se realizaran minimo tres (3) mantenimientos a los equipos con calibracién de los mismos, emitir
certificados de calibracion, el laboratorio en que se calibre el equipo debe estar avalado por fabrica y
emitir el procedimiento sefialado, ademas del certificado de las herramientas y/o equipos con que se
calibre ef equipo, en el caso que el equipo se auto calibre debe mostrar la patente tecnol6gica usada y

~ el procedimiento, cada uno con un intervalo de cuatro (4) meses con el fin de mantener en condiciones

., Optimas de uso cada unc de los componentes de estos, durante el periodo de garantia minimo por dos

% afios o superior.

3." El contratista debera garantizar las actualizaciones de los softwares por el mismo tiempo de la garantia

de la licencia. : : : '

LA o [ 1

23  Garantia :

1. Minimo (2) dos afios de garantia en equipo, licencias, partes y repuestos, contado a partir de la fecha
de suscripcion'del acta de recibido a satisfaccion

2. El contratista deberd garantizar el soporte técnico con atencién presencial como primer nivel de
atencion, de segundo nivel telefonico y/o email en el uso de equipos y herramientas de software

3. Los equipos, elementos y deméas componentes y accesorios ofertados deben ser nueves, no

» remanufacturados, a fin de mantener en perfectas condiciones de funcionamiento y operacion a los

equipos objeto del presente proceso

24 Capacitacion tedrica-practica £
1. El contratisia debera suministrar capacitacion y entrenamiento virtual y/o presencial para minimo (8) ocho
personas, previa coordinacion con el supervisor del contrato para fijar la fecha y la modalidad, con el fin que
s realice antes del vencimiento del plazo de ejecucion del contrato en la ciudad de Bogots, garantizando
una induccion en la operacion y administracion de todos y cada una de las funciones y aplicativos que lo
componen, ademas, el contratista brindaré certificacion de asistencia y aprobacion a dicha capacitacion. La
capacitacion se debe dictar por personal técnico certificado por la casa fabricante
2. Cada capacitacion deber4 darse por separado y debera incluir como minimo:

2.1. (8) ocho horas de induccion para manejo de equipo Escaner Laser 3D

2.2. (8) ocho horas de induccién para manejo en el Software de campo

2.3. (16) dieciséis horas de indticcion para el Software de procesamiento en oficina

2.4 (16) dieciséis horas de induccion para el Software de analisis y entrega de resultados en animacion 3D

Por favor, si tiene preguntas no dude en comunicarse conmigo.

Sinceramente, .

nel Sales LATAM & Caribbean, Forensics
Geospatigl Sector = ¥. .
fabian_pinilla@trimbie.com

+1(720) 517-9148 / +57 (314) 3666398

Este certificado tiene validez sélo pars el presente proceso.
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i JUSTIFICACION TECNICA L =t U
ESPEC!FICACIONES.TECNICAS MINIMAS EXIGIDAS e R
FICHA TECNICA ‘
g 3 = e gt o Unién Temporal GeodD oferta: solucion de escaneo marca Trmbie Ref X9, el
ftem | Descripcion de la entidad a especificaciones técnicas minimas: cual cumple & cabalidad con las siguientes especificaciones tecAGas: b
1. Marca CUMPLE: Union Temporal GeodD, entregara solucion de escaneo marca
i R Trimble
P 12, Modelo CUMPLE: Union Temporal GeodD, entregara solucion de w:meo marca
2 ol - Trimble modelo o Ref. X9.
i Kj:: _'_'_*‘fst:, : CUMPLE: Unin Temporal GeodD, entregar'e sofucnén de escaneo de; color
ey A gns!amanllo
4. ” Cantidad CUMPLE Unién Temporal GeodD, enhegara soiucion de escaneo marca
Trimble, cantidad (1) uno.

5. Afo Fabricacion: no menor a 2023. (El oferente debera | cyMPLE: Union Temporal GeodD, entregara solucion de escaneo marca Trimble
entregar certificado de afio de fabricacion emitido por 1a | Ref. Xg, el cual cuenta con certificacion de afio de fabricacion emitido por fa casa
casa fabricante y el equipo debera venir con sellos de | fabricante, asi mismo se entregara con sellos de garantia que oemﬁque elafio de
garantia que certifique el afio al supervisor del contrato). | fabricacion,

6. Rango - 2lcance: minimo 150 metros. CUMPLE: Union Temporal GeoD, entregara solucion de escanéo marca Trimble

Ref. X9, el cual cuenta con un rango de alcance de 150 metros.
7. Cémara: Resolucion de minimo 200 megaplxeies englobo | SUPERA: Union Temporal GeodD, entregara solucion de escaneo marca Trimble
S delmagan Ref. X9, el cual cuenta con una resolucion de 316 megaplxeies en -globo de

e imagen.
78, velocidad de medicion: minimo 1,000.000 de puntos por | CUMPLE: Union Temporal Geo4D , entregara solucion de escaneo marca Trimble
segundos, Ref. X9, el cual cuenta con una velocidad de medicion de 1.000.000 de puntos
e S por segundo. _
9, EITED(. en gl rango: Intervalo de 2 mm. SUPERA: Unidn Temporal GeodD, enlraga:asohcnon de escaneo marca Trimble
Ref. X8, el cual cuenta con un error en el rango de < 1,5 mm.
10.  Campo visién:.(vertical/horizontai) 280°/360° o superior. SUPERA: Union Temporal Geo4D , entregara solucion de escaneo marca Trimble
‘ e £ Ref. X9, el cual cuenta con una vision (vertical/horizontal) 282°/360°.

11.  Conexion: USB'3.0 y/o Tarjeta microSD, SD, mejor opcion.

ASA il rope CUMPLE: Union Temporal GeodD, entregara solucion de escaneo maica Trimble
Ref. X9, el cual cuenta con conexion USB 3.0, SD

12.  Debera contar con dispositivo tipo Tablet robusta o Tablet } .

- con condiciones de proteccion a prueba de agua e | CUMPLE: Union Temporal GeodD, entregara con el Escaner, una Tablet inarca
intemperie, Proteccion contra caidas, proteccion al polvo; | Trimble Ref: T10x, Robusta a prueba de agua e intemperie, Preteccion contra
conSoftware de Campo que permita registro automatico de | caidas, proteccion al polvo; con Software Trimble Forensics Capture, Soitware
l0s escaneos con reporte de precision en el mismo sitio | 98 Campo que permite registro automatico de los escaneos con repoite de
‘durante 2 torna de medicion precision en el mismo sitio durante la toma de rnedncsén

13. Espediicaciones Laser:

1. Clase de laser: Laser de clase uro. CUMPLE: Unidn Temporal Geo4D, entregara solucion de escaneo marca Trimble
Ref. X9, el cual cuenta con un laser de clase tno.

2. Debera garantizar que el puntolaser escanee superficies | CUMPLE: Union Temporal GeodD, entregaré solucion de escaneo marca Trimble

brillantes y oscuras como por ejemplo armas de fuego. Ref. X9, el cual se garantiza que el punto laser escanea superficies brillantes y
oscuras como armas de fuego.

14.  Gestion y control de datos
1. Aimacenamiento de datos: El equipo debera contar con | CUMPLE: Union Temporal GeodD, entregar solucion de escaneo marca Trimble
minimo (2) dos altemativas de almacenamiento como SD, | Ref. X9, el cual cuenta con dos alternativas de almacenamiento SO, SATA3, Q en

Unién Temporal-Geo4D ~ -
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Ema:l gerencia@geoinstrumentoscol.com
Bogoté Colombla

Ty

Ry



<

st

2. Contrcl de escaneado: EI escéner deberd conti son un
control de pantalla tactil a color ylo externa, importznte para
previsualizer y realizar los escaneos en tiempo real,

CUMPLE: Union Teriporal GeodD, enusgaré solucion de escaneo marca
Trimble Ref. X9 el cual cuenta con n control e-pan 417 tachl externo marca
Trimble Ref. T10x a color, asf para previsualizar ; realizar ics escaneos en tismpo
real. X A 74 ) o g

T A T

3. Compatibilidad en red LAN con dispositivos moviles:
Android, los yio KaiOS, entre otros, que permitan el control
y visualizacion de escaneos 2D y 3D

CUMPLE: Union Temporal GeodD |, “entregarasoiucitsi de’ escdnzé mdrca
Trimble Ref. X9 el cual cuenta con compatibilicad ‘61 red LAN ccf; disposiiivos
moviles Android, el cual permite el control y visualizacién da escanacs 20 Y 3D.

4. Conexion de Interfaz WLAN: 802.11n integrada de Gltima
generacion (redes de 2,4 y 5 GHz).

CUMPLE: Union Temporal GeodD , entregara solucion de escaneo marca
Trimble Ref. X9, el cual cuenta con conexién de interfaz WLAN: 802.11n

5. -Sensores: debera tener sensores GNSS de precision
integrados al equipo o dispositivos GNSS (GPS Y
GLONAS) complementarios con servicios de correccion
satelital en tiempo real de una precision menor a 5cm, por
un periode minimo de dos afios. Y
Si la ofeta ‘liegase a ser un dispositvo GNSS
compiementario, debera cumplir con las siguientes
caracteristicas, las cuales seran objeto de verificacion en la
evaluacion técnica como requisito técnico habilitante:;

1. Se deber2 Garantizar que el software de campo y de
past-procesamiento es compatible y funcional con los datos
capturados por el Escaner Laser 3D y el equipo GNSS,

2. 8e debera garantizar que los dispositivos ofertados
tengan firma digital, con e! fin de cumplir con los protocolos
de cadena de custodia y seguridad de la informacién
capturada en campo.

3. Debera permitir que el escaner laser 3D y el dispositivo
GNSS, sea operado desde un mismo controlador.

4. El dispositivo GNSS debera tener un tiempo maximo de
convergencia o iniciacion a la correccion de 5 minutos y que
tenga cobertura en todo el territorio nacional.

integrado de ultima generacion (redes de 2,4 y 5 GHz). -

CUMPLE: Unién Temporal GeodD, entregara solucion de escaneo marca Trimble
Ref. X3, el cual se suministrara con 1 sistema GNSS (GPS y GLOMASS)
adicional, un receptor GNSS marca Trimble, Ref. DA2 cuenta con las siguientes
caracteristicas: - SR :

1. Un software de campo marca Trimble Forsnsics Capture y de post-
procesamiento marca Trimble Ref: Trimble Foreisics Reveal que es compatible
y funcional con los datos capturados por el Escaner Laser 20 y el squipo GNZS,
2. Los dispositivos ofertados cuentan con firma digital, con el fir de ciriwir <on
los protocaios de cadena de custodia y sequridad dz 12 informacion capliraifa en
campo. '

3. Permiten que el escaner laser 3D y el dispositivo GNSS, sea operado desde un
mismo controlador. '

4. El dispositivo GNSS cuenta con un tiempo maximo de convergencia o iniciacion
a la correccion de 5 minuios y tiene cobertura en todo el territorio nacional

v

15 Nivel de Proteccion: Se debera garantizar un grado minimo | SUPERA: Union Temporal Geo4D, e'n‘tréga'ré' solucion da'eswnen marca Trimble
4 de IP 54, proteccion frente a polvo y humedad o superior. | Ref. X9, el cual cuenta con un nivel de proteccion del escaner de IP55 a prueba
BLAY Sy de polvo y rociado de agua.

16.  Alimentacion
1. Duracion de la bateria: Debe garantizar minimo 12 horas gl ! gt a0 WELL K e
continuas por dia (el contratista debera hacer entregadela | CUMPLE: Union Temporal GeodD, entregard solucion de escanso, marca
cantidad de baterias que sean necesarias para cumplir con | Trimble Ref. X9, un total de 4 baterias asi garantizar 12 horas ‘continias de
lo solicitado) trabajo por dia.
2. Adaptador extemo para AC compatible. CUMPLE: Union Temporal GeodD, entregara solucién de escaneo marca

Trimble Ref. X9, el cual cuenta con adaptador extemo para AC.
17.  Procesamiento de datos:

1. Busqueda de Referencia: Debera permitir una bisqueda

*- automatica de esferas de referencia y objetivos de planos.

CUMPLE: Unién Temporal GeodD, entregara" solucicn de software para el
procesamiento de datos marca Trimble Ref. Trimble Forensics Capture el cual
cuenta con bisqueda Je referencia automatica de esferas de referencia y
objetivos planas.

2. Ubicacion del escaneo sin objetivos con registro basado
en TopView o métodos de registro de nube a rube e
identificacién automatica de bordes y vértices.

CUMPLE: Unién Temporal GeodD entregara- solucién de software para el
procesamiento de datos marca Trimble Ref. Trimble Forensics Capture, el cual
cuenta con ubicacion de escaneo sin objelivos con registro en TopView o métodes
de registro de nube a nube e identificacion automatica de bordes y vértices.

Unién Temporal Geo4D

Direccion: Calle 53 No 67 — 83 Piso 3
Telefono: (601) 742 3063

Email: gerencig@geoingtrumgntogg!.cgm

Bogota — Colombia
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¢ 3.1 Debeea .contar .con indicadores de obleios para la
g |dentrﬁcae-0n manual de esferas, objetivos de referencia en
blanco y negro o un sistema superior

procesamiento de datos marca Trimble Ref. Trimble Forensics Capture, &l cual
cuenta con indicadores de objetos para la identificacion manual de esferas,
objetos de referencia en blanco y negro asi mismo de manera automatica.

SUPERA: Union Temporal Geo4D 'entregard’ solumbh de software T:ara ai'_

4. Debera permitir el registro basado en objetivos
combinados, manual y automatico

CUMPLE: Union Temporal GeodD entregard solucién de software para el
procesamiento de datos marca Trimble Ref. Trimble Forensics Capture, el cual
registra basado en objetos combinados, manual y automatico.

b
’I;r_ A

5. Debeta tener coloracion automética tipo HDR de puntos
de escaneo con ayuda de fotografias a color de alta

¢ resolycion

ALy T

CUMPLE: Union Temporal Geod4D entregard solucion de software para el

fotografias a color de alta resolucion.

procesamiento de datos marca Trimble Ref. Trimble Forensics Capture, el cual |
cuenta con coloracién automatica tipo HDR de puntos de escaneo con ayuda de

* envistadD, «

6. Debera permitir la edicion de mltiples escaneos a la vez

S gt
£y

CUMPLE: Union Temporal GeodD entregara solicidn de software p‘é‘r&f ‘el
procesamiento de datos marca Trimble Ref. Trimble Forensics Capture, eicual
perrmte la edicion de muluples escaneos ala vez en vista 3D. S

7. Debera permitir |a funcién de procesamiento de los datos
de escaneo y su registro In Situ

X g

CUMPLE: Union Temporal Geo4D entregara solucion de software para el
procesamiento de datos marca Trimble Ref. Trimble Forensics Capture, el cual
permite el procesamiento de los datos de escaneo y su registro en'sitio. - -

8. Importante que al final de cada escena escaneada, el
software exporte un informe de error de procesamiento,
maximo error, minimo error y analisis de registro

CUMPLE: Union Temporal GeodD entregard solucion de software para el
procesamiento de datos marca Trimble Ref. Trimble Forensics Capture, el cual
al final de cada escaneo genera un informe de error de prooesami'en}a._m_éximo
error, minimo error y analisis de registro. S

9. Debera emilir la fima digital de la informacion capturada
- en campo, conforme al operador de la solucion de escaneo

CUMPLE: Union Temporal Geod4D entregard solucion de softwa:e para el
procesamiento de datos marca Trimble Ref. Trimble Forensics Capture; el cual
cuenta con firma digital de la informacion caplurada en campo, cmforrne al
operador de la solucion de escaneo. - s A

0. Det_:'é'}'é permitir la seleccion de un é&rea especifica
escaneada, permitiendo hacer retomas de fotogrametria y
cambiar a diferentes resoluciones de escaneo.

Wy ANy

CUMPLE: Union Temporal GeodD eniregara solucion de software para el
procesamiento de datos marca Trimble Ref. Trimble Forensics Capture, el cual
permite seleccionar un area especifica escaneada, permitiendo hacer retomas de
fotogrametria y cambiar a diferentes resoluciones de escaneo.

Software de registro de datos: Debe permitir procesar y
administrar los datos de escanco de manera eficiente y
sencilla.-Usar el registro en @l sitio en tiempo real de
manera automatica. Reconocimiento automatico de
objetos; y el posicionamiento y registro de escaneo.

CUMPLE: Union Temporal GeodD entregara solucion para software de registro
de datos marca Trimble Ref. Trimble Realworks, donde el software de registro
de datos permite procesar y administrar los datos de escaneo de manera eficiente
y sencilla. Se podra usar el registro en el sitio en tiempo reai de manera
automatica. Reconocimiento automético de objetos, y el posnc.onamnento y
registro de escaneo

1.. Generacion de datos: Debera ser a color de manera
répida y practica mediante la incorporacion de imagenes a
partir def posicionamiento automalizado del escaneo con y
sin Obje'd_\mar

L

CUMPLE: Union Temporal Geo4D entregara solucion para soﬂware,de reg:au'o
de datos marca Trimble Ref. Trimble Reaiworks donde Ia generacicn de reqistro
de datos es a color, de manera rapida y praclica mediante la mcorporacrbn de
imagenes a partir del posicionamiento automatizado del escaneo con Y. sin

objetivos

Unidén Temporal Geo4D

Direccién: Calle 53 No 67 —83 Piso 3
Telefono: (601) 742 3063
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2. Exportacion de datos: Debera tener la posibilidad de
exportar los datos de escaneo a una plataforma sin licencia,
permitiendo tener un recorrido virtual de la escena
procesada y obtener distancias, para realizar un analisis de
lainformacion 2D y 3D recolectada en campo

CUMPLE: Union Temporal GeodD entregara solucién para software de registro
de datos marca Trimble Ref. Trimble Realworks, donde el software tiene la
posibilidad de exportar los datos de escaneo a una plataforma sin licencia,
permitiendo tener un recoriido vidual de la escena procesada y obtener
distancias, para realizar un analisis dela informacion 20 y 3D recolectada en
campo i (ke

3. Deberd permitic generar videos de las escenas
escancadas

CUMPLE: Union Temporal GeodD entregor: splucidn para software de registro
de dalos marca Trimble Ref: Trimble RealWorks Forenaics, Gue permite generar
videos de las escenas escaneadas. v,

4. Debe ;'}ermﬂir generar anotaciones

CUMPLE: Union Temporal GeodD entregara solucién para software de registro
de «datos marca Trimble Ref. Trimble Peaiworks el cual pemuite- generar
anotaciones. - oM L AR R

il

19, Software de procesamiento en oficina
1. Marca: CUMPLE: Unién Temperal Geo4D, entregara de software para el procesamiento
en oficina mafga Trimble 1. .
2. Desarrollador:

CUMPLE: Unién Temporal Geo4D, entregera un software de procesamiento en
oficina marca Trimble R&t. Trimble Reqﬁ\'qus

3. Cantidad: (1) Uno

SUPERA: Unién Temporal GeodD, entregara un software de procesamiento en
oficina marca Trimble Ref. Trimble RealWorks y Trimble Business Center ,
cantidad (1) uno por cada referencia fa e

4. Licencia: Perpetua

T

CUMPLE: Union Temporal Geo4D, mtregjara un software de procesamizato &n
oficina marca Trimble Ref. Trimble RealWorks, licenciamiento percetuo,

5. Compatible con los sistemas operativos Windows 10 o
Windows 11 ylo versiones anteriores (los sistemas
operativos como Microsoft® Windows® 7 (SP1), Windows
8, Windows 8.1)

CUMPLE: Unién Temporal Geo4D, entregara un software de procesamiento en
oficina marca Trimble Ref. Trimble RealWorks: el cual es compatible con los
sistemas como Windows 10 0 Windows 11 y/o versiones anteriores (los sistemas
operativos como Microsofi® Windows® 7 (SP1), Windows 8, Windows 8.1)

6. Debera permitir generar bloques y modelos Mesh 30D

CUMPLE: Union Temporal GeodD, entragaréa un software de procesamiento en
oficina marca Trimble Ref. Trimble RealWorks , el cual el software permite

7. Debera permitir tener una base de datos e his'orial de
proyectos

generar bloques y modelos Mesh 3D. g
CUMPLE: Union Temporal Geo4D, entrégara un software de procesamiento en
oficina marca Trimble Réf. Trimble RealWorks ‘el cual el software permite
visualizar una base de datos e historial de proyectos. e T

8. Debera permitir exportar los archivos a un visor gratuito
que permita la interaccion con los escaneos y dentro de
este se pueda realizar medidas de distancias ylo areas
verticales, horizontales, ademas de visor de 360°, sin
ninguna licencia

CUMPLE: Union Temporal Geo4D, entregara un sofware de procesamiento en
oficina marca Trimble Ref. Trimble RealWorks, el cual el software permite
exportar los archivos a un visor gratuito asi generar la interaccion con los
escaneos y dentro de este se pueda realizar medidas de distancias verticales,
horizontales, ademas de visor de 360°, sin ninguna licencia.

Unién Temporal Geo4D
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9. Debera perritir exportar los archivos de nube de puntos
minimo en-formato’LAS, .E57, .PTX, PTS, entre otros

CUMPLE: Union Temporal GeodD, entregara un soﬁware de pmchsamrenlo en
oficina marca Trimble Ref. Trimble RealWorks , el tual el softwére: permite’
exportar los archivos de nube de puntos en formatos LAS, E57, PTX‘ PTS, entre
ofros. Vi

5

10. Debe permitir importar fotografias digitales en formatos
minimo.JPG, .PNG, .BMP, entre otros

CUMPLE: Union Temporal GeodD, entregara un software de procesamiento en
oficina marca Trimble Ref Trimble RealWorks ., el cual permite inportar
fotografias digitales en formatos JPG, PNG, BMP, entre otros.

M. D

. 3, tener la heramienta para post-proceso de
rintageénts aéreas; con el fin de exportar orto imagenes para

/ planas con fotogrametria

CUMPLE: Unién Temporal GeodD, entregara un software de praoesarmanto en
oficina marca Trimble Ref: Trimble Business Cénter, que permite realizar post-
proceso de imagenes aéreas con el fin de exportar orto-imagenes para planos con
fotogrametria.

12. Debera exportar planos en 2D de la informacion
capturada con €l scanner

CUMPLE: Union Temporal GeodD, entregara un softwaré de prooasamnenlo en
oficina marca Trimble Ref. Trimble Business Center el cual exqorta planos en
20

13. Transferencia directa a AutoCAD, aplicaciones de
AutoDesk, entre otros

CUMPLE: Union Temporal Geo4D, entregara un software de procesamiento en
oficina marca Trimble Ref. Trimble RealWorks, el cual cuenta con- .rarlsierencla
directa a AutoCAD, aplicaciones de AutoDesk, entre otros.

4. Debera permitir exportar archivos de integraciones en
. diferentes formatos. estandar, importante que tenga entre
" glips: s,ﬂ, aq wrl, entre otros

5!" .

CUMPLE: Union Temparal GeodD, entregars un software de procesamiento en
oficina marca Trimble Ref. Trimble RealWorks, el cual permite exportar archivos
de integracionies en diferentes formatos estandar; entre ellos, .obj

15. Debera contar con un archivo exportable que se puede
visualizar desde cualquier dispositivo, sin requerir software
especifico o computadoras especiales

CUMPLE: Unién Temporal Geo4D, entregaré un software de procesamiento en
oficina marca Trimble Ref. Trimble RealWorks, el cual cuenta con un. archivo
exportable que se puede visualizar desde cualquier dtsposﬂavo, sin requenr
software especifico 0 computadoras especiales.

Entregara Software de anlisis y entrega de resultados en animacion 3D

1. Marca: especificar

CUMPLE: Unién Temporal GeodD , entregara Software de analisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble

2, Desarfollador: especificar

o0 ‘?-;}_\._

CUMPLE: Union Temporal GeodD , Entregaré Software de analisis y entrega de
resultades en animacion 30 marca Trimble Ref Trimhla Forensics Reveal

3. Cantidad: (1) Uno

CUMPLE: Union Temporal GeodD , Er‘.tre‘garé Software de analisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal la
cantidad de (1) uno.

4, Licencia: Perpetua

CUMPLE: Unién Temporal GeodD , Entregaré Software de analisis y entrega de
resultados en animacion 30 marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal con
licenciamiento perpetuo.

5. Compaﬁble con los sistemas operativos como Microsoft®
Windows® 7 (SP1), Windows 8, Windows 8.1 y Windows
10 Professional

St

CUMPLE: Unién Temporal GeodD , Entregara Software de analisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Revcal el
cual software es compatible con los sistemas operativos como Mwm;oh@
Windows® 7 (SP1), Windows 8, Windows 8.1 y Windows 10 Professional -

Unién Temporal Geo4D
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6: Debera permitir diagramacion en 2D y 3D

CUMPLE: Union Temporal GeoD , Entregara‘Sniaare d analisis y entrega de
resultados en animacion 30 marca Trimble Ref, Trimble Forensics Reveal el
cual el software permite diagramar en 2[1_ y 30 3

7. Debe contar con herramientas esenciales para la
diagramacion de sitios interiores y exteriores

CUMPLE: Union Temporal Geo4D, Entregara Sofiware t= ansiisis y enlréda de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimblé Ref. Trimbis Forensics
Reveal el cual el software cuenta con una sefie de modelos ya incliidos,
esenciales para la diagramacion de sitios interiores y exteriores,

8. Debera permitir el control total para posicionar cuerpos
humanos: en diferentes posturas corporales y recrear
escenas

CUMPLE: Union Temporal Geo4D, Entregara Software de analisis y entrega de
resultados en animacién 3D marca Trirnbie Ref. Trimble Forensics Reveal el
cual permite el control total para posicicnar cuerpos humanos en diferentes
posturas corporales y recrear escenas; asi° mismo una serie de modelos ya
animados de cuerpos humanos. e

9. Debe pemitis importar o el uso de mapas zireos o
salelitales de Google, Bing o Pictomelry, entre otros

CUMPLE: Unién Temporal GeodD, Entregara Sofvare ce analisis y entrega de
resuftados en animacion 3D marca Trimble Rsf. Vrimiie Forensics Reveal el
cual el software permite importar y realizar-uso’de mapés ‘aéreos sateiitales de
Google, Trimble Maps, entre otros. B % LU M e

10. Debera permitir importar datos de estaciones totales,
datos de nube de puntos, fotos aéreas con Drone, sin
importar la marca del equipo con la que se haya
recolectado’la informacion

CUMPLE: Unién Temporal Geo4D, Entregara Softwara de analisis ¥ enirega de
resultados en animacién 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal el
cual el software permite importar datos de estaciones totales, datos de nube de
puntos, folos aéreas con Drone, sin importar la marca del equipo con la que se
haya recolectado la informacion. : :

11. El software debe tener una biblioteca de por lo minimo
cinco millones de simbolos, modelos u objetos 2D y3D

CUMPLE: Union Temporal GeodD, Entragara Software de analisis y enirega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Forensics Reveal el cual cuenta con
una biblioteca extensa de.simbolos, modglos u objetos 20 y 3D.

12. Entre los simbolos 20 y 3D una gran cantidad debe ser
correspondientes a escenas de crimen, incendios,
accidentes de frénsito y temas correspondientes para la
reconstruccion analitica de los hechos

CUMPLE: Union Temporal GeodD, Entregara Software s analisis y entrega de
resultades en animacion 3D marca Trimble Re. Trimb!2 Forensics Reveal el
cual entre sus simbolos 2D y 3D tene una gran cartidad de modgios
correspandientes a escenas de crimen, incendios, acciderites de Irnsito § tiemas
correspondientes para la reconstruccioh analitica de log liechos, * - He

13. Debera permitir la descarga e importacion de simbolos,
modelos u objetos 2D y 3D que no se encuentren en la
biblioteca multimedia del software, asimismo debers ser
compatible para su reproduccion

CUMPLE: Union Temporal GeodD, Entregara Software de analisis y entrega de
resultados en animacién 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal el
cual permitie la descarga e importacion de simbalos, modelos u objetos 2D y 3D
que no se encuentran en a biblioteca multimedia del software, el cual se liama
Trimble SketchUp, asi mismo cuenta con una total compatibilidad para su
reproduccion. i . ;

14. Debera contar con herramientas que permitan el
analisis de trayeclorias de disparo con ajuste fotal del plano
de impacto

CUMPLE: Union Temporal GeodD, Entregara Software de analisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Triimble Ref. Trimble Forensics Reveal el
cuenta con una herramienta especifica para realizar analisis de trayectorias de
disparo con ajuste total del plano de impacto.

15. El software debera contar con Ia posibilidad de realizar
un informe de trayectorias de disparo con vistas
automaticas en el mismo modulo

CUMPLE: Union Temporal GeodD, Entregara Software de 2ndlisis y enrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveai el
cual cuenta con herramienta para realizar un informe de trayeciorias de disparo
con vistas automaticas en el mismo modulo. . :

Unién Temporal Geo4D
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"{6. Debe contar con herramientas que permita caloular
pendiente, perfil, distancias, areas, angulos, generando su
debido reporte

T 1 ..\-

ST e - ¢ N

CUMPLE: Union Temporal GeodD, Entregara Software de analisis y enlrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal el
cual cuenta con una herramienta robusta interna dentro del software, permite
calcular pendiente, perfil distancias, angulos, generando su debido reporte.

17. Debera permitir abrir los datos de nube de puntos
obtenidas por cualquier escéner laser 3D sin importar
marca o referencia y ejecutarlos sin mayor inconveniente,
ademas no debera tener limitacion de cantidad de puntos

i * 4
Jo

CUMPLE: Union Temporal Geo4D, Entregara Software de anélisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal el
cual permite abrir los datos de nube de puntos obtenidas por cualquier escaner
laser 3D sin importar marca o referencia y ejecutarlos sin mayor, mconveqlen[e :

77 ademas no debera tener limitacion de cantidad de puntos. NS
Y B i L
l‘,}.
18. Debera permitir medir las dimensiones de la escena A
éargada cog la nube de puntos, crear diagramas y CUMPLE: Union Temporal GeodD, Entregara Soﬂware de al'léIISIS y entregb:de
ammacuones combinando la escena y exportar en el modo resultados en animacion 30 marca Trimble Ref..Trimble Forensics Reveal el
dd waﬁfammc virtual cual permite medir las dimensiones de la escena cargada con la nube de plntos,
crear diagramas y animaciones oomb nandcrla escana y expcrtar en el modo de
levantamiento virtual. Vi ..
19. El software debera permitir recibir los datos de las a i 4 w
nubes de puntos de Sistemas Aéreos Remotamente CUMPLE: Union Temporal Geo4D, Entregara Software de anélisis y entrega de
Tripulados SIART en formato de archivo las, mayor a 2 | resultades en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal
millones de punio.~. permite recibir los datos de las nubes de puntos de sistemas aéreos remotamente
"' tripulados SIART en formato de archivo. las, mayor a 2 millones.de puntos. -
20. EI software debera permitr animaciones facies y : - Jidont
precisas, crear animaciones realistas de choques en CUMPLE: Union Temporal GeodD, Entregara Software de analisis y entrega de
segundos con articulaciones y huellas de frenado resultados en animacién 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics*Reveal
y g R permite animaciones faciles y precisas, crear animaciones realistas de choques
e, Pkt en segundos con articulaciones y huellas de frenado, . sy,
" \‘v N

© 21: Debera tener herramientas que permitan el analisis y
-célculo de’la cantidad de movimiento lineal y en 360°, la
ve"'wdad a'partir de huellas de frenado, entre ofros

CUMPLE: Union Temporal Geo4D, Emregara Soﬁware de analisis y: enb'ega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal que
permite el andlisis y calculo de la cantidad de movlmlen(o lineal, en 360°y la
velocidad a partir de huellas de frenado.

22. Los softwares ofertados deberan permitir exportar datos
a plataformas 8 realidad vitual para el ingreso e
interaccion de la.escena, que sea compatible con cualquier
dispositivo VR de cualquier fabricante

CUMPLE: Union Temporal GeodD, Entregaré Software de analisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal que
permite exportar datos a plataformas de realidad vitual para el ingreso e
interaccion de la escena, es compatible con cualquier dispositivo VR de cualquier
fabricante

23. El software debera contar con un visor gratuito para

cualquier tipo de usuario (entes de control) que permita

 abrir el archivo desde cualquier computador, medir y
. analizar la escena, sin licenciamiento adicional

CUMPLE: Union Temporal GeodD, entregara solucion de - esr:arréo ‘maica
Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal el cual cuenta con un visor giatuito para
cualquier tipo de usuario (entes de control) que permite abrir el archivo desde
cualquier computador, medir y analizar la escena, sin licenciamiento adicicnal.

24 Debcra contar con efectos y animaciones de
similaciones de explosiones, fuego, humo, entre otros

CUMPLE: Union Temporal Geo4D, Entregara. Software de analisis y entrega de
resultadgs en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal el
cual permite generar efectos y animaciones de simulaciones de explosiones,
fuego, humo, entre otros.

Unién Temporal GeodD
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25. El software debera ser totaimente integrado para
situaciones de Escenas de Crimen, Accidentes de Transito
& Incendios (no modular) sin ningin costo adicional

CUMPLE: Union Temporal GeodD, Entregara Software de analisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal el
cual permite ser totalmente integrado, para situaciones de escenas de crimen,
accidentes de ransito € incendios. . . )

26. Debera contar con datos exportables abiertos, que
permitan la visualizacion de la nube de puntos e incluso
tomar mediciones;sin requerir en el dispositivo de destino

CUMPLE: Union Temporal Geo4D, Entregara Software de analisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal el

: especia cual cuenta con datos exportables abiertos, los cuales permiten la visualizacion
e g : de la nube de puntos e incluso tomar mediciones, sin reyuerir en el dispositivo de
destino un software especial. ih
21, Accesorios

1.(1) Un escaner laser 3D de alta precision y resolucion HD

CUMPLE: Union Temporal GeodD , entregara (1) un escaner laser 3D marca
Trimble Ref. X9, de alta precision y resolucién HD.

2.(1) Un morral para escaner laser y sus accesories, ideal
para vigjes y transporte a trabajos de campo, que sea
comodo, practico, y brinde una excelente proteccion al
equipo

CUMPLE: Unién Temporal GeodD, entregara. (1) Un morral para escaner laser y
sus accesorios, ideales para viajes y transporte a trabajos de campo, el cual es
comodo, practico, y brinda una excelente proteccion al equipo

- 3. Debe contar minimo con (3) tres baterias extraibles y
recargables - . :

CUMPLE: Union Temporal Geo4D, entregaré solucién de escanea con (4) cuatro
baterias extraibles y recargables.

4. {1) Un modulo de carga rapida

o T

CUMPLE: Union Temporal Geo4D, entregaré solucion de escaneo con (1) un
modulo de carga rapida.

5. Memoria microSD minimo de 128 GB dlase 10
compatible con el escaner laser

CUMPLE: Union Temporal GeodD , entregara solucién de escanéo'con (1) una
memoria microSD minimo de 128 GB clase 10 compatible con ef escaner.

6. (1) Un tripode en fibra de carbono de alta calidad

CUMPLE: Unién Temporal GeodD , entregara solucién de escaneo con (1) Un
tripode de fibra de carbone de aita calidad.

7. (1) Un morral compacto para transporte del tripode o
superior

CUMPLE: Unién Temporal GeodD , entregara solucién de escaneo con (1) un
morral compacto para transporte del tripode.

8. Cables de transferencia de datos de alta calidag

CUMPLE: Unién Temporal Geo4D , entregara _sélhpi_dh de escaneo con cables de
transferencia de datos de alta calidad e

8. (1) Un dispositivo VR de realidad virtual compatible con
los softwares ofertados

CUMPLE: Union Temporal GeodD, entregara solucion de escaneo (1) un
dispositivo VR de realidad virtual compatible con los softwares ofertados de la
marca Trimble.

22, Mantenimiento y Actualizacién

1. El contratista debera garantizar el mantenimiento del
equipo por la vigencia del tiempo de garantia ofertado,
contades a partir de la fecha de entrega a la Unidad
Administrativa Especial para la Justicia Penal Militar y
Policial

CUMPLE: Union Temporal Geo4D , garantiza el mantenimiento del equipo por la
vigencia del tiempo de garantia, en este caso de (2) dos afios, contados a partir
de la fecha de entrega a la Unidad Administrativa Especial para la Justicia Penal
Militar y Policial ;

_Union Temporal Geo4D

et s

Direccion: Calle 53 No 67 - 83 Piso 3
Telefono: (601) 742 3063
eoinstrumentoscol.co

Bogota — Colombia -

Email: gerencia

& Geoinstiumentos.

151



rd

2. Se realizaran minimo tres (3) mantenimientos a los
equipos con calibracion de los mismos, emitir certificados
de calibracion, el laboratorio en que se calibre el equipo

_debe estar avalado por fabrica y emitir el procedimiento

sefialado, ademas del certificado de las herramientas y/o

equipos con que se calibre el equipo, en el caso que el

equipo se auto calibre debe mostrar la patente tecnoldgica

" usada y el procedimiento, cada uno con un intervalo de

cuatro (4) meses con el fin de mantener en condiciones
optimas de uso cada uno de los componentes de estos,
durante el periodo de garantia minimo por dos afios o
superior

e
Ly

CUMPLE: Union Temporal Geo4D, realizara tres (3) mantemm:entos a los
equipos, cada uno con un intervalo de cuatro (4) meses con el fin de mantener en
condiciones optimas de uso cada uno de los componentes de estos por dos afios,
adicional el equipo cuenta con autocalibraciones en sitio, donde el sistema genera
un informe de calibracion patentadas por el fabricante

3.El contratista debera garantizar las actualizaciones del
software durante el mismo tiempo de la garantia de la
licencia

CUMPLE: Union Temporal Geo4D, garantiza las actualizaciones de os softwares
ofertados durante el mismo tiempo de la garantia de la licencia. . U

23. Garmtla:' & .
L = =
1. Miinimo (2) dos afios de garantia en equipo, partes y | CUMPLE: Unién Temporal GeodD, garantiza tanto en equipo, licencias, partes y
repuastos, contado a partir de la fecha de suscripcion del | repuestos con (2) dos afios de garantia en equipo, partes y repumtos a partir de
acta de recibido a satisfaccion la fecha de suscripcion del acta de recibido a sahsfaocnén .
geﬁi ?;"" aﬁzgm:rannf:a: ﬁvﬁpﬁeaignmﬁ cgn CUMPLE: Unitn Temporal GeodD ;'garantiza ei soporte técnico con atencion
s;gu?w ot r?r:rel kit wopem:[l ] i e equ"m: presencial como primer nivel de atencion, de segundo nivel telefonico ylo email
herramientas de s_f_)ft'.v_are . en el uso de equipos y herramientas de software

- g A ) CUMPLE: Union Temporal GeodD , entregara los equipos, elementos y demas

g' Losﬁ:squtpﬂ?é n:;egentt;se;;nden;a; co:::'%ovr:ntesn: componentes y accesorios ofertados nuevos, no remanufactarados afin de
remanufacturados, a fin de mantener en perfectas ?;2::22 elﬁgﬁ;ﬁgmm% e ficiormmientdy. o a s, equipos
condiciones de funcionamiento y operacion a los equipos P
objeto del presente proceso. :

24 Caﬁacilécian tebrica-practica,

1. El contratista debera suministrar capacitacion y
entrenarmenlc virtual y/o presencial para minimo (8) ocho
personas previa coordinacion con el supervisor del
contrato pe.ra fijar la fecha y la modalidad, con el fin que se
realice antes, ‘del vencimiento del plazo de ejecucion del
contrato en” la cndad de Bogots, garantizando una
induccion en la operdcion y administracion de todos y cada
una de las funciones y aplicativos que lo componen,
ademas, el conlratista brindara certificacion de asistencia y
aprobacion a dicha capacitacion. La capacitacion se debe
dictar por personal técnico certificado por la casa fabricante

CUMPLE: Union Temporal GeodD, realizara capacitacion y entrenamiento virtual
ylo presencial de (8) ocho personas, previa coordinacion con el supervisor del
contrato para fijar la fecha y la modalidad, ‘con el fin que se realice antes del
vencimiento del plazo de ejecucion del contrato en la ciudad de Bogots,
garantizando una induccion en la operacion y administracion de todos y cada una
de las funciones y aplicativos que lo componen, ademas, ‘se brindara certificacion
de asistencia y aprobacion a dicha capacitacion. La capacitacion s dnctara por
personal técnico certificado por la casa fabricante Trimble.”

Unién Temporal Geo'4D'
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2. Cada capacitacion debera darse por separado y debera
incluir coma minimo;

- 2.1 {8) ocho horas de induccion para manejo de- equipo
Escaner Laser 3D
2.2 (8) ocha horas de induccion para manejo en el Software
decampo e
2:3'(18) dieciséis horas de induccion para el Software de
procesamiento en oficina
24:(16) dieciséis horas de induccion para el Entregara
Software de analisis y entrega de resultados en animacion
3D

CUMPLE: Unitri Temporal GeodD, realizar capécitacion, cada capacitacion por
separado y sera de la siguiente manera:
« = - (8)ocho horas de induccion para mzejo Ge equipo Escaner Laser
Ko} y ' T Shaae ¥ T
- (8)ocho horas de induccién para manejo en el Software de campo .
- (16) dieciséis horas de induccitn para al Sottware de procesamiento
en oficina CIHS Frats
(16) dieciséis horas de induccién para ei Sorware de andlisis y
entrega de resultados en animacion 30 :

CERTIFICACION DE GARANTIA: el proponente que resulte
adjudicatario, debera aportar certificacion de garantia minima expedida
por el fabricante del equipo y sus componentes, al supervisor al
momento de dar entrega de los bienas contratados la cual acredite que
los equipos ofertados contaran.camo minimo con los afios de garantia
exigidos en las especificaciones técnicas minimas

CUMPLE: Union Temporal GeodD en caso de ser adjudicados aportara
certificacion de garantia certificacién de garantia minima, expedida por
el Trimble, sera entregada al supervisor al momento de dar entrega de
los bienes contratados la cual acredita qus los equipos ofertados cuentan
con los afios de garantia exigidos

CERTIFICACION DE DISTRIBUIDOR AUTORIZADO: el proponente
que resulte adjudicatario, debera aportar certificacion expedida(s) por
el (ios) fabricante(s), que lo acredite como distribuidor autorizado para
Coloriibiadel producto ofertado y sus componentes, al supervisor al
morignta de dar enirega de los bienes contratados

El proponente” debera cumplir con las especificaciones técnicas
minimas, de conformidad con la ficha técnica publicada en el SECOP

CUMPLE: Union Temporal GeodD en caso e ser adjudicados aportara
certificacion expedida por el fabricante, que lo acredite como distribuidor
autorizado para Colombia del producto ofertado y sus componentes, al
supervisor al momento de dar entrega de los bienes coniratados

Union Temporal Geo4D en caso de ser adjudicados cumplira con las
especificaciones técnicas minimas, de conformidad con la ficha técnica
publicada en el SECOP

Atentamente:

Union Temporal GeodD
CC 1.031.157.467 de Bogota
Calle 53 No. 67 - 83 Piso 3 Bogota

erercia@geoinstrumentoscol.com

Unién Temporal Geo4D
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JUSTIFICACION TECNICA e SR
ESPECIFICACION_ES TECNICAS MINIMAS EXIGIDAS r: {‘,\.‘ : =,-3%' é%\"ﬁ
3 ~£\ b LI A "";._
: FICHA TECNICA 3 e

o . Y s —— Unién Temporal GeodD oferta: solucion de escaneo marca Trimble Ref. X9, el

llem Desctipaiin d'_e ta enfflenl & especilicackes thonicas miiimes: cual cumple a cabalidad con las siguientes espeuﬁcaclones técnicas:

1. Marca - CUMPLE: Union Temporal GeodD, ertregaré solucion de escaneo marca

Trimble
. 2. Modelo LR CUMPLE: Union Temporal GeodD, entregara solucion de escaneo marca
. Trimble modelo o Ref. X9.
3 Cdor P & CUMPLE: Unién Temporal GeodD, entregara soJucm. de escaneo de color
& grisfamarillo
4, Cantidad CUMPLE: Union Temporal GeodD, entregard solucion de escaneo marca
Trimble, cantidad (1) uno.

5. Ao Fabricacion: no menor a 2023. (E| oferente debera | CUMPLE: Union Temporal GeodD, entregara solucion de escaneo marca Trimble
entregar certificado de afo de fabricacion emitido por 1a | Ref, X9, el cual cuenta con certiicacion de afio de fabricacion emitido'pogla casa
casa fabricante y el equipo debera venir con sellos de | fabricante, asi mismo se entregara con sellos de garantla quecdi'u a!'lbde

: " garantia que certifique el afo al supervisor del contrato), fabricacion.
6. Rango - élcance: minimo 150 metros CUMPLE: Urién Temporal GeodD, entregaré sokicion de escaneo ma:ba'fﬁfrible
I e Ref. X9, el cual cuenta conun rango de alcance de 150 metros.

7. Camara: Resolucion de minimo 200 megapixeles en globo | SUPERA: Union Temporal Geo4D, entregara solucion de escaneo marca Trimble
de imagen. Ref. X9, el cual cuenta con una resolucion .de 316 rnegapixelas en globo de

imagen.

8. velocidad de mediclan minimo 1.000.000 de puntos por | CUMPLE: Union Temporal GeodD , entregara solucion de escaneo marca Trimble
segundo. © . *, Ref. X9, el cual cuenta con una velocidad de medicion de 1.000.000 de puntos

por segundo. _ _

9. Emor en el rango: Intervalo de 2 mm, SUPERA: Union Temporal Geo4D, entregara solucion de escaneo marca Trimble

Ref. X9, el cual cuenta con un error en el rango de < 1,5 mm.
10. Campo vision: (vertical/horizontal) 280°/360° o superior. SUPERA: Union Temporal Geo4D , entregara solucion de escaneo marca Tnmb.e
Ref. X9, el cual cuenta con una vision (verticallhorizontal) 282 f350 -
1. Corextbn use3.0 y!o Tarjeta microSD, SD mejor opcion. ! ot LW L
CUMPLE: Uni6n Temporal Geo4D, entregara solucion de escaneo m
’ . Ref. X9, el cual cuenta con conexion USB 3.0, SD.

12 cheré contar con dispositivo tipo Tablet robusta o Tablet ) e
coif condiciones de proteccion a prueba de agua e CUMPLE: Unién Temporal Geo4D, entregara con el Escaner, una Tablet marca
mmmpene Proteccion contra caidds, proteccion al polvo; Trimble ‘Ref: T10x, Robusta a prueba ds agua e intemperie, Proteccion contra
con Software de Campo que permita registro automatico de caidas, proteccion al polvo; con Software Trimbie Capture, Softwvare de Campo
los escaneos con reporte de precision en el mismo sitio | Que permite registro automatico de los escaneos con reporte de precision en el
durante la toma de medicion mismo sitio durante la toma de medicion

13.  Especificaciones Laser:

1. Clase de laser: Laser de clase uno. CUMPLE: Union Temporal Geo4D, entregara solucion de escaneo miarca Trimble
Ref. X9, el cual cuenta con un laser de clase uno.
2. Debera garantizar que el punto laser escanee superficies | CUMPLE: Union Temporal GeodD, entregara solucién de escaneo marca Trimble
brillantes y oscuras como por ejemplo armas de fuego. Ref. X9, el cual se garantiza que el punto laser escanea superficies bn"anle:. ¥
s oscuras tales como (asfalto, acero inoxidable y armas de fuego ) s

14, Gestion y confrol de datos
1, Amacenamiento de datos: E! equipo deberd contar con | CUMPLE: Unin Temporal Geo4D, entregara solucién de escaneo marca Trimble
ininimo (2) dos altemativas de almacenamiento como SD, | Ref. X9, el cual cuenta con dos altermativas de aimacenaisnto SD, SATA3.0.en

© GATA3.0;entre otros. : Tablet .

Union Temporal Geo4D

Direccién: Calle 53 No 67 — 83 Piso 3
Telefono: (601). 742 3063

Email: gerencia@geoinstrumentoscol.com
Bogota — Celombia
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2. Control de escaneado: El escaner debera contar con un
conirol de pantalla tactil a color y/o externa, importante para
previsualizar y realizar los escaneos en tiempo real.

CUMPLE: Union Temporal GeodD, entregaré solucion de escaneo marca
Trimble Ref. X9 el cua!"wienta con un confrol da pantalla tactl externo marca
Trimble Ref. T10x a color, asi para previstializar y realizar los escaneos en iempo
real. ‘i :

3. Compatibilidad en red LAN con dispositivos méviles:
Andraid, los y/o KaiOS, entre otros, que permitan el contro!

y visualizacién de gscaneos 20 y 3D |

CUMPLE: Union Temporai GeodD ,-niregara solucidn de escanéo marca
Trimble Ref. X9 el cuai cuenta con compatibilidad en red LAN con dispositivos
méviles Android, el cual parmite el control v v sualzacién de escaneos 2D Y 3D.

4. Conexion de Interfaz WLAN: 802.11n integrada de ditima
generacion (redes de 2,4 y 5 GHz).

CUMPLE: Union Temporal GeodD , entregara soiciér de escaneo marca
Trimble Ref. X9, el cual cuenla con conexi(i de inicifaz WLAN: 802.11n

5. Sensores: debera tener sensores GNSS de precision
integrados al equipo o dispositvos GNSS (GPS Y
GLONAS) complementarios con servicios de coreccion
satelital en tiempo real de una precision menor a Scm, por
un periodo minimo de dos afios.

Si la ofeta llegase a ser un dispositivo GNSS
complementario, debera cumplir con las siguientes
caracteristicas, las cuales seran objeto de verificacicn en la
evaluacion técnica como requisito téenico habilitante:

1. Se debera Garantizar que el software de campo y de
post-procesamiento es compatible y funcional con los datos
capturados por el Escner Laser 3D y el equipo GNSS.

2. Se deberé garantizar que los dispositivos ofertados
tengan firma digital, con el fin de cumplir con los orotecolos
de cadena de custodia y seguridad de la informacion
capturada en campo.

3. Debera permitir que el escaner laser 3D y el dispositivo
GNSS, sea-operado desde un mismo controlador,

4. El dispositivo GNSS debera tener un tiempo maximo de
convergencia o iniciacion a la correccion de 5 minutos y que
tenga cobertura en todo el territorio nacional.

integrado de ultima generacion (redes de 24y5CHz), -

CUMPLE: Union Temporal GeodD, entregara solucion da escanec marca Trimble
Ref. X9, el cual se suministrara con un sistema GNSS (GPS y GLONASS)
adicional, un receptor GNSS marca Trimble, Ref. DA2 cuenta con las siguientes
caracteristicas:

1. Un software de campo marca Trimble Ref: Software Capture y de post-
procesamiento marca Trimble Ref: Trimble Reveal que es compatible y funcional
con los datos capturados por el Escaner Laser 3D y el equipo GNSS.

2. Los dispositivos ofertados cuentan c6firma digital, con el fin de cumplir con
los protocolos de cadena de custodia y seguridad de la informacion capturada en
campo.

3. Permiten que el escaner laser 3D y el dispositivo ( !1_5% sea operado desde un
mismo controlador. Sabh L

4. El dispositivo GNSS cuerita con un tiempo maximo de convergencia o iniciacion
@ la correccion de 5 minutos y tiene cobertura en todo el territoric nacional

15, Nivel de Proteccion: Se debera garantizar un grado minimo | SUPERA: Union Temporal GeodD, entregara solucién de escaneo marca Trimble

de IP 54, proteccion frente a polvo y humedad o superior. Ref. X8, el cual cuenta con un nivel de proteccion del escaner de IP55 a prueba
de polvo y rociado de agua.

16.  Alimentacién !
i. Duracién de la bateria: Debe garantizar minimo 12 horas ) : 4
continuas por dia (el contratista debera hacer entregade la | CUMPLE: Union Temporal GeodD, eniregara solucién de escaneo marca
cantidad de baterias que sean necesarias para cumplir con Trimble Ref. X9, un total de 4 bat&';ﬂs asl garﬂnﬁzﬂf 12 horas continuas de
lo solicitado) trabajo por dia. : :
2. Adaptador extemo para AC compatible. CUMPLE: Unién Temporal GeodD, entregara solucién de escaneo marca

; . Trimble Ref. X9, el cuai cuenta con adaptador ext-'arno_p_@_:r“ aAC.
1. Lo

Procesamiento de datos:

1. Bisqueda de Referencia: Debera permitir una biisqueda

" automatica de esferas de referencia y objetivos de planos.

CUMPLE: La solucién permite realizar automaticamente la bilsqueda dé esieras
de referencia y objetos planos.

2, Ubicacion del escaneo sin objetivos con registro basado
en TopView o métodos de registro de nube a nube e
identificacion automatica de bordes y vértices.

CUMPLE: Unién Temporal GeodD entregard solucion de software para el
procesamiento de datos maica Trimble Ref. Trimble Capture, el cual cuenta con
ubicacion de escaneo sia objetivos con registro en TopView o métodos de registro
de nube a nube e identificacion automatica de bordes y vértices.

Unién Temporal Geo4D

Direccién: Calle 53 No 67 83 Piso 3
Telefono: (601) 742 3063

Email: gerencia@geoinstrumentoscol.com

Bogota — Colombia
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3 Debera coritar”con. indicadores de objetos para la
identificacion mantial de esferas, objetivos de referencia en
blanco y negro o un sistema superior

I‘ 3
SUPERA: Union Temporal GeodD entregaré. solucrdn"de.softwa:e para ol
procesamiento de datos marca Trimble Ref. Trimble Capture, el cual cuenta con
indicadores de cbjetos para la identificacion manual de esferas, objetos de
referencia en blanco y negro asi mismo de manera automatica.

4. Debera permitir el registro basado en objetivos
combinados, manual y automatico

LA

CUMPLE: Union Temporal Geod4D entregara solucion de software para el
procesamiento de datos marca Trimble Ref. Trimble Capture, el cual registra
basado en objetos combinados, manual y automatico.

T
2 ’5’ “Debefa tener caloracion automatica tipo HDR de puntos
% de.-€scaneo ccn dyuda de fotografias a color de alta

‘feéoluuén

CUMPLE: Union Temporal GeodD entregard solucion® de sof‘wa(e pEra CH

procesamiento de datos marca Trimble Ref. Trimble Capture, el cual cuenta'con
coloracion automatica tipo HOR de puntos de escaneo con ayuda de fotografias
a color de alta resolucion.

B.'Debera permitir la edicion de muitiples escaneos a la vez
envista3D - ; :
e

CUMPLE: Union Temporal Geo4D entregara solucion de' software para el
procesamiento de datos marca Trimble Ref. Trimble Capture el cual permrte la
edicion de multiples escaneos a la vez en vista 3D.

7. Debera permitir la funcion de procesamiento de los datos
de escaneo y su registro In Situ

CUMPLE: Union Temporal GeodD entregara solucion de software para el
procesamiento de datos marca Trimble Ref. Trimble Capture, el cual permite el
procesamiento de los datos de escaneo y su registro en sitio.

8. Importante que al final de cada escena escaneada, el
soﬂwa{e exporte un informe de error de procesamiento,
maxlmo*error, mmlmo error y analisis de registro

Vs 7 A

.";*1'

CUMPLE: Union Temporal GeodD entregara solucion de software para el

procesamiento de datos marca Trimble Ref. Trimble Capture, el cual al final de |

cada escaneo genera un informe de error de prooesamlantc maxlmo eTror
minimo error y andlisis de registro.

i

3. Debera emiti |a firma digital de la informacion capturada
- - en campo, conforme al operador de la solucién de escaneo

CUMPLE: Union Temporal GeodD entregard solucién de software para el
procesamiento de dates marca Trimble Ref. Trimble Capture, el cual cuenta con
firma digital de la informacion capturada en campo conforme aI operador de la
solucion de escaneo.

10. Debera permiir fa seleccién de un 4rea especifica
escaneada, permitiendo hacer reiomas de fotogrametria y
cambiar a diferenlc_:‘s’ resoluciones de escaneo.

CUMPLE: Union Temporal Geo4D entregara solucion de software para el
procesamiento de datos marca Trimble Ref. Trimble Capture, el cual permite
seleccionar un area especifica escaneada, permitiendo hacer retomas de
fologrametria y cambiar a diferentes resoluciones de escaneo. ;

18.  Software de registro de datos: Debe permitir procesar y
administrar los datos de escaneo de manera eficiente y
sencilla. Usar el registro en el sitio en tiempo real de
manera automética. Reconocimiento automatico de
Jobietos, y el posicionamiento y registro de escaneo.

CUMPLE: Unién Temporal Geo4D entregara solucion para software de registro
de datos marca Trimble Ref. Trimble Realworks, donde el software de registro
de datos permite procesar y administrar los datos de escaneo de manera eficiente
y sencilla. Se podra usar el registro en el sitio en bempo real de . manera
automatica. Reconocimiento automatico de objetos, | y el posrmnamm:ﬂa ¥
registro de escaneo

. Generacion de datos: Debera ser a color de manera
répida y practica mediante la incorporacion de imagenes a
pariir dei posicionamiento automatizado del escaneo con y
sin objetivos

CUMPLE: Union Temporal Geo4D entregara solucion para software de ragistio
de datos marca Trimble Ref. Trimble Realworks donde la generacion de registro
de datos es a color, de manera rapida y practica mediante la incorporacion de
imagenes a partir del posicionamiento automatizado del escaneo con y sin
objetivos

¥

..v,_

Unién Temporal 9eo40

v
',;i- [

Direccién: Calle 53 No 67 — 83 Piso 3
Telefono: (601) 742 306

Email: gerencia@geoinstrumentoscol.com
Bogota — Colombia..

S Geoinstrumeli_tos@

1%b



e

2. Exportacion de datos: Debera tener la posibilidad de
exportar los datos de escaneo a una plataforma sin licencia,
rermitiendo tener un recorrido virtual de la escena
procesada y obtener distancias, para realizar un analisis de
la informacidn 2D y 3D recolectada en campo

CUMPLE: Union Temporal GeodD enlregara solucion: para software e, Qistro
de datos marca Trimble Ref. Trimble Realworks,. danua. &l sufiarz fene. la
posibilidad de exportar los datos de escaneo a una plataorma sin ficancia,
pemmnitiendo tener un recorrido virtual de la escena procesaga y obiener distancias,
para realizar un anélisis de la informacién 2D y 3D recolectada en campo

3.. Debera permitir generar videos de las escenas
escaneadas

CUMPLE: Unién Tempsr2l GeodD eniregara solucion para software de registro
de datos marca Trimble Ref: Trimble P2alWorks, que permite generar videos de
las escenas escaneadas.

4, Debe perraitir generar anotaciones

CUMPLE: Union Temporal GeodD entegara solicion para software de registro
de datos marca Trimble Ref Trimble Realworks e' cual permite generar
anotaciones. . #ae Al e

19.  Software de procesamiento en oficina
¥ Marca: CUMPLE: Union Temporal GeodD, entregara de software para-el proctsasicitto
en oficina marca Trimble i A
2. Desarrollador: CUMPLE: Union Temporal Geo4D, entregar4 software de procesamiento en

oficina marca Trimble

3. Cantidad: (1) Uno

SUPERA: Se suministraré 10s siguientes softwares de oficina

Un (1) software Trimble RealWoks modalidad vitaiicia

Un (1) software Trimble Business Center modalidad vitalicia Los cuales son Marca
Trimble : Tt

4, Licencia: Perpetua

X

CUMPLE: Unién Ternporal Geo4D, entregara un sofware de procesamiento en
oficina marca Trimble Ref. Trimble RealWorks, licenciamiento perpetuo.

5. Compatible con los sistemas: operativos Windows 10 o
Windows 11 ylo versiones anteriores (los sistemas
cperativos como Microsoft® Windows® 7 (SP1), Windows
8, Windows 8.1)

CUMPLE: Union Temporal GeodD, entrégara un sofiware de procesainiziifo cn
oficina marca Trimble Ref. Trimble RealWorks, el cual es comipaiibla ton its
sistemas como Windows 10 o Windows 11 ylo versionss anteriores (los sistemas
operativos como Microsoft® Windows® 7 (SP1), Windows 8, Windows 8.1)

6. Debera permitir 9enerar bloques y modelos Mesh 3D

CUMPLE: Union Temporal Geo4D, entregaré un software de procesamiento en
oficina marca Trimble Ref. Trimble RealWorks , el cual el software permite
generar blogues y modelos Mesh 3D.

7. Debera permitir tener una base de datos e historial de
proyectos

CUMPLE: Unién Temporal GeodD, éntregara un software de procesamiento en
oficina marca Trimble Ref. Trimble ‘RealWorks el cual el software permite
visualizar una base de datos e historial de proyectps.

8. Debera permitir exportar los archivos a un viser gratuito
que permita la interaccion con los escaneos y dentro de
este se pueda realizar medidas de distancies y/o areas
verticales, horizontales, ademas de visor de 360°, sin
ninguna licencia

CUMPLE: Union Temporal Geo4D, entregara un software de procesamiento en
oficina marca Trimble Ref. Show Case, ¢l cual el software permite exportar los
archivos a un visor gratuito asi generar la interaccion con los escaneos y centro
de este se pueda realizar medidas de distancias verticales, horizontales, adeinas
de visor de 360°, sin ninguna licencia.

Unién Temporal GeodD

Direccion: Calle 53 No 67 — 83 Piso 3
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' Debérd permitir exportar los archivos de nube-de puntos

minimo en formato .LAS, .E57, .PTX, .PTS, entre otros

e

oficina marca Trimble Ref. Trimble RealWorks, el cual el software permite
exportar los archivos de nube de puntos en formatos LAS, E57, .PTX, PTS, entre
otros.

— =
CUMPLE: Union Temporal Geo4D, entregara un soﬁwam de“pl’ooe.%aﬁ’umto en

10. Debe permitir importar fotografias digitales en formatos
minimo .JPG, .PNG, .BMP, entre otros

CUMPLE: Union Temporal GeodD, eritregaré un software de procesamiento en
oficina marca Trimble Ref. Trimble RealWorks, el cual permite importar
fotografias digitales en formatos JPG, PNG, BMP, entre otros.

11. Debe tener .la. herramienta para post-proceso de
imagenés aéreas, con el fin de exportar orto imagenes para
planos con fotogrametria

CUMPLE: Union Temporal Geo4D, entregara un soﬂware de procesamiento en
oficina marca Trimble Ref: Trimble Business Center, que permite realizar post-
proceso de imagenes aéreas con el fin de exportar orto-iméagenes para planos con
fotogrametria. A

-

e
-
e

RS

12- Debera exportar planos en 2D de la m!onnaclbn

'caplurada con el scanner CUMPLE: Union Temporal Geo4D, entregara un scﬁware de procesaz;g.en!b‘én'
hattys oficina marca Trimble Ref. Trimble Business Center , el cual expéﬂaptan oS €n
20 £ognt
13, Trmsrerenma directa a AutoCAD, aplicaciones de . :
AutoDesk, emre ofros CUMPLE: Union Temporal GeodD, enlregara un software de procesamiento en
y oficinamarca Trimble Ref. Trimble Real\orks, el cual cuenta con transferencia
directa a AutoCAD, aplicaciones de AutoDesk, entre otros. |
14. Deberd permitir exportar archivos de integraciones en .
diferentes formatos, estandar, importante que lenga entre [ CUMPLE: Union Temporal Geo4D, entregara un software de procesamiento en
ellos: sti -obj, .wrl, entreotros -, - oficina marca Trimble Ref. Trimble RealWorks, el cual permite exportar archivos
h de integraciones en diferentes formatos estandar, entre ellos, ob|
15. Debera contar con un archivo exportable que se puede
| Visualzar desde cualquier dispositivo, sin requerir software | CUMPLE: Unién Temporal GeodD, entregara un software de proeeeam»&nio én
‘g gspe.mﬁco 0 computadoras especiales oficina marca Trimble Ref. Trimble RealWorks, e! cual cuenta con un archivo
i exportable que se puede visualizar desde cualquier dfsposmvo S’n“ requonr
software especifico o computadoras especiales.
20.

‘Entregaré Software de analisis y entrega de resultados en animacién 3D

1. Marca: especificar

CUMPLE Umcn Temporal GeodD entreﬁa:a (1) Soitware de analisis y entrega
de resultados en animacion 3D marca Trimble

2. Desarrolladar” especificar

CUMPLE: Unién Temporal GeodD , Entregara Software de analisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trlmbla Ref. Trimble Forensics Reveal

3. Cantidad: (1) Uno

CUMPLE: Unién Temporal Geo4D , Entregara Software de anélisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forenslcs Reveal la
cantidad de (1) uno. e

ey

- 4 Licencia: Perpetua

CUMPLE: Union Temporal GeodD , Entregara Software de anansig_y_efwéga de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal con
licenciamiento perpetuo.

5 Compatibie con los sistemas operativos como Microsoft®
Windows® 7 (SP1), Windows 8, Windows 8.1 y Windows
10 Professmai

CUMPLE: Union Temporal GeodD , Entregara Software de analisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal el
cual software es compatible con los’ snstemas operativos como Microsoft®
Windows® 7 (SP1), Windows 8, Windows 8.1 y Windows 10 Professional

Unién Temporal Geo4D
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6: Debera permitir diagramacion en 2D y 3D

CUMPLE: Union Tempordl GeodD , I:"tregaré ‘Software de analisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal el
cual el software permite diagramar en 20 v3D

7. Debé contar con heramientas esenciales pera la
d:agra'nacmn desmos interiores y exteriores

CUMPLE: Unién Temporal GeodD, Entrégara Srrlware e Andlisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimbile Ref:5 ©nibl £c}. Trimble Forensics
Reveal el cual el software cuenta con una :tfie de“riedelos ya nc'n.ldos
esenciales para la diagramacion de sitios intéricres y exteriorss. e

&. Deberd permitir el control total para posicionar cuerpos
humanos en diferentes posturas corporales y recrear
escenas

CUMPLE: Union Temporal GeodD, Entregara Software de snalisis | enrada de
resultados en animacién 3D marca Trimble Ref. Triinile Foiensics Reveai el
cual permite el control total para posicionar cuerpos humancs en diferentes
posturas corporales y recrear escenas, asi mrsmo una serie de modelos ya
animados de cuerpos humanos.

9. Debe permitir importar o el uso de mapas aéreos o
satelitales de Google, Bing o Pictometry, entre otros

CUMPLE: Union Tempors! GeodD, Entregara Sofiware de anélisis y entrega de
resultados en animacion 30 marca Trirbie Raf. Trimble Forensics Reveal el
cual el software permite importar y reallzar uso de mapas aéreos satdrtafa de
Google, Trimble Maps, entre otros. :

10. Debera permitir importar datos de estaciones totales.
datos de nube de puntos, fotos aéreas con Drore, sin
importar 2, marca del equipo con la que se haya
recclectado la informacion

CUMPLE: Union Temgporal GeodD, Entregara Scftwere Je andlisis y entrega de
resultados en animacién 3D marca Trimble Ref. Trimule Forensics Reveal el
cual el software permite importar datos de estaciunes lotalcs, datos de nube de
puntos, fotos aéreas con Drone, sin |mpo|‘tar la‘marca dei e-"ulpn con Ia quﬁ- se
haya recolectado la informacion. .0 ¢ - : ;

11. El software debe tener una biblioteca de por lo minimo
cinco millones de simbolos, modelos u objetos 2D y 3D

CUMPLE: Unién Temporal GeodD, Entregara Software de analisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Forensics Reveal el cual cuenta con
una biblioteca extensa de simbolos, modelos u objetos 2D y 3D.

12. Entre los simbolos 2D y 3D una gran cantidad debe ser
correspondientes a escenas de crimen, incendios,
accidentes de transito y temas correspondientes para la
reconstruccién analitica de los hechos

CUMPLE: Unién Temporal GeodD, Entregara Scfiware de anlisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal el
cual entre sus simbolos 2D y 3D fiene una gran cantidad de modelos
correspondientes a escenas de crimen, incendios, accidentes de transito y demas
correspondientes para la reconstruccion analitica de los hechos.

13. Debera permitir Iz descarga e importacion de simbolos,
modelcs u objetos 2D y 3D que no se encuentren en la
biblicteca multimedia del software, asimismo debera ser
compatible para su reproduccion

CUMPLE: Union Temporal Geo4D, Entregara Sofiware ¢ 2nalisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Raves! el
cual permitie la descarga e importacion de simbolos, modelos u objetos 20 y 3D
que rio se encuentran en la biblioteca multimedia del sottviare, el cial se llama
Trimble SketchUp, asi mismo cuenta ‘cen una latal mmpaub fivad para su
reproduccion.

14. Debera contar con heramientas que permitan el
analisis de trayectorias de disparo con ajuste total del plano
de impacto

CUMPLE: Unién Temporal GeodD, Entregara Software de anélisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal el
cuenta con una herramienta especifica para realizar analisis de trayectorias de
disparo con ajuste total del plano de impacto.

15. El software debera contar con la posibilidad de realizar
un informe de trayeclorias de disparo con vistas
automaticas en el mismo modulo

CUMPLE: Union Temporal GeodD, Entregara Software de anlisis y entrega de
resultados en animacién 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal el
cual cuenta con herramienta para realizar un informe de trayectorias de disparo
con vistas automaticas en el mismo modulo.

Unién Temporal Geo4D
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16, Debe' contar’con” herramiéntas que permita calcular
pendiente, perfil, distancias, areas, angulos, generando su
debido reporte !

CUMPLE: Union Temporal Geo4D, Entregara Software de analisis y-entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal el
cual cuenta con una herramienta robusta interna dentro del software, permite
calcular pendiente, perfil distancias, angulos, generando su debido reporte.

17. Debera permitir abrir los datos de nube de puntos

. .obtenidas por cualquier escaner laser 3D sin importar
. marca o referencia y ejecutarlos sin mayor inconveniente,
*# ademas no debera tener limitacion de cantidad de puntos

yier Ayt

A

P

CUMPLE: Union Temporal GeodD, Entregara Software de analisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal el
cual permite abrir los datos de nube de puntos obtenidas por cualquier escaner
laser 3D sin importar marca o referencia y ejécutarlos sin mayor inconveniente,

ademas no debera tener limitacion de cantidad'de puntos.

18. Debera permitir medir las dimensiones de la escena
cargada con la nube de puntos, crear diagramas 'y
animaciones combinando la escena y exportar en el modo

de levantamiento virtual

CUMPLE: Union Temporal GeodD, Entregara Sofiware de andlisis y enfrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal el
cual permite medir las dimensiones de la escena cargada con la nube de puntos,
crear diagramas y animaciones combinando la escena y exportar. en-el modo de
levantamiento virtual. exia bty ¢

19. El sofiware debera permitir recibir los datos de las
nubes de puntos de Sistemas Aéreos Remotamente
Tripylados SIART en formato de archivo las, mayor a 2
millones de puntos

CUMPLE: Unién Temporal Geo4D, Entregara Software de analisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal
permite recibir los datos de las nubes de puntos de sistemas aéreos remolamente
tripulados SIART en formato de archivo. las, mayor a 2 millones de puntos. . .

20, El ‘software debera permitir animaciones faciles y
[precisas, “crear animaciones realistas de choques en
segundos con articulaciones y huellas de frenado

CUMPLE: Union Temporal GeodD, Entregara Software de analisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal
permite animaciones féciles y precisas, crear animaciones realistas de choques
en segundos con articulaciones y huellas da frenado. -

21. Debera tenér herramientas que permitan el analisis y
calculo de Ia cantidad de movimiento lineal y en 360°, la
velocidad a partir de huellas de frenado, entre otros

CUMPLE: Unién Temporal Geo4D, Entregaré Software de analisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal que
permite el andlisis y calculo de la cantidad de movimiento lineal, en 360° Ia
velocidad a partir de huellas de frenado.

22, Los softwares ofertados deberan permitir exportar datos
a plataformas de realidad vitual para el ingreso e
interaccion de la escena, que sea compatible con cualquier
dispasitivo VR de cualquier fabricante

CUMPLE: Union Temporal GeodD, Entregara Software de andlisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal que
permite exportar datos a plataformas de realidad virtual para €l ifgrdso ¢
interaccion de a escena, es compatible con cualquier dispositivo VR ¢ ciialquier
fabricante ! :

23. El software debera contar con un visor gratuito para
cualquier tipo de usuario (entes de control) que permita
atfir ‘el ‘archivo desde cualquier computador, medir y
analizar la escena, sin licenciamiento adicional

CUMPLE: Unién Temporal GeodD, entregara solucion de escaneo marca
Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal el cual cuenta con un visor gratuito para
cualquier tipo de usuario (entes de controf) que permite abrir el archivo desde
cualquier computador, medir y analizar la escena, sin licenciamiento adicional.

24. Deberd contar con efectos y animaciones de
simulaciones de explosiones, fuego, humo, entre otros

CUMPLE: Unién Temporal GeodD, Entregara Software de andlisis'y entrega de
resultados en animacion 30 marca Trimble Ref. Trimble Forensics Reveal el
cual permite generar efectos y animaciones de simulaciones da explosiones,
fuego, humo, entre otros.
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25. El software debera ser tolalmente integrado para
situacionas de Escenas de Crimen, Accidentes de Transito
e Ingendios (no modular) sin ningtin costo adicional

CUMPLE: Unién Temporal Geo4D, Entregara Sofware dz 2ilis's v enteqa de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref. Trimbiz Forensics Revaal &l
cual permite ser totalmente integrado para bll‘L.l@CiQﬂBb. Get £5C2085: Gt G,
accldentas de transito e incendios. . sy

26. Debera contar con datos exportables abiertos, que
permitan la visualizacion de la nube de puntos e incluso
tomar mediciones, 'sin requerir en el dispositivo de destino
un software especial

CUMPLE: Unién Temporal GeodD, Entregara Software de analisis y entrega de
resultados en animacion 3D marca Trimble Ref Trimble Forensics Reveal el
cual cuenta con datos exportables abiertos, los cuales permiten la visualizacion
de la nube de puntos e incluso tomar mediciones, sin requerir en el dispositivo de
destino un software especial.

o Ry

21, Accesorios
1. (1) Un escaner laser 3D de alta precision y resolucion HD . Apig i
CUMPLE: Unién Temporal GeodD , entregara (1) un-cscéner laser 3D marca
Trimble Ref. X9, de alta precision y resolucion HD. o
2. (1) Un morral para escaner laser y sus accesorios, ideal
para viajes y transporte a trabajos de campo, que sea | CUMPLE: Unin Temporal GeoAD, entregara, (1) Un mormal para esaaner izscry
comodo, practico, y brinde una excelente proteccion al | gys ancesorios, ideales para viajes y transporte a trabajos de campo, el cual as
equipo comodo, practico, y brinda una excelente protaccion al equipc
3. Debe contar minimo con (3) tres baterias extraibles y | CUMPLE: Union Temporal Geo4D, entregara solucion de escaneo con (4) cuatro
recargables baterias extraibles y recargables.
4- (1) Un médulo de carga répida CUMPLE: Union Temporal GeodD, enbegara solucion de escaneo con (1) un
médulo de carga rapida.
5. Memoria' microSD minimo de 128 GB clase 10 _
compatible con el escaner laser CUMPLE: Union Temporal GeodD , entregara solucion de escaneo con (1) una
memoria microSD minimo de 128 GB clase 10 compatibie con el escaner.
6. (1) Un'tripode en fibra de carbono de alta calidad
CUMPLE: Unién Temporal GeodD , entregara solucidn de escaneo con (1) Un
tripode de fibra de carbono de alta calidad.
gy ) compacto para ansporte G61 1PO O | GumpLE: Union Temporal GeodD . entregar Solucé de escaneo con (1) un
morral compacto para transporte del tripode.
3. Cables de transferencia de datos de alta calidad 5! X
CUMPLE: Union Temporal Geo4D , entregara solucion de escaneo con cables de
transferencia de datos de alta calidad -
1 de realidad virtual tibl
2.{1) Un Gisposipuo, v de realidad vitual compaible oOn | MpLE: Union Temporal GeodD, eniregard slucdn de escaneo (1) un
dispositivo VR de realidad virtual compatible con los softwarm ofertados de la
marca Trimble.
22, Mantenimienio y Actualizacion
1. El contratista debera garantizar el mantenimiento del
equipo por la vigencia del tiempo de garantia ofertado, | CUMPLE: Union Temporal Geo4D , garantiza el manténimiento del equipo por la
contados a partir de la fecha de entrega a la Unidad | vigencia del tiempo de garantia, en este caso de (2) dos afios, contados a partir
Administrativa Especial para la Justicia Penal Militar y | de la fecha de entrega a la Unidad Administrativa Especlal para la Justicia Penal
Policial Militar y Policial
Direccion: Calle 53 No 67 — 83 Piso 3
Telefono: (601) 742 3063
Email: gerencia@geoinstrumentoscol.com
"~ Bogotéa — Colombia
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_equipos-con calibracion de los mismos, emitir certificados
de calibracion, el laboratorio en que se calibre el equipo
debe eslar avalado por fabrica y emitir el procedimiento
sefialado, ademas del certificado de las herramientas y/o
equipos con que se calibre el equipo, en el caso que el
equipo se auto calibre debe mastrar la patente tecnologica
usada y el procedimiento, cada uno con un intervalo de
cuatro (4) meses con el fin de mantener en condiciones
optimas de uso cada uno de los componentes de estos,
durante el periodo de garantia minimo por dos afios o

\'\‘4‘.‘ %
] Y
7. ‘Se"rdalizaran minimo tres (3) mantenimientos a los e TR T S

CUMPLE: Unién Temporal GeodD, realizara tres (3) mantenimientos a los
equipos, cada uno con un intervalo de cuatro (4) meses con el fin de mantener en
condiciones optimas de uso cada uno de los componentes de estos por dos afos,
adicional el equipo cuenta con autocalibraciones en sitio, donde el sistema genera
un informe de calibracion patentadas por el fabricante

superior P
L, . e
\(;r Y, “‘3 E; contratista debera garantizar las actualizaciones del . ) - N
A0 f 7 ygoﬁwége durante el mismo tiempo de Ia garantia de la | CUMPLE: Union Temporal Geo4D, garantiza las actualizaciones de los softwares
licencia ofertados durante el mismo tiempo de la garantia de la licencia. R ‘}g\‘
- sy
:\\H e

2. Garantz; ¢

1 Minimb [(2) dos afios de garantia en equipo, partes y
repuestos, contado a partir. de la fecha de suscripcion del
acta de recibido a satisfaccion

CUMPLE: Unién Temporal GeodD, garantiza tanto en equipo, Imﬁaas, partes y
repuestos con (2) dos afios de garantia en equipo, partes y repuestos a partir de
la fecha de susonpcabn del acta de recibido a satisfaccion. - -

2. El coniratista debera garantizar el soporte técnico con
atencion presencial como primer nivel de atencion, de
segundo nivel telefonico y/o email en el uso de equipos y

CUMPLE: Union Temporal GeodD , garantiza el soporte técnico con atencion
presencial como primer nivel de atencion, de segundo nivel telefonico yio email
en el uso de equipos y herramientas de software

herramientas de software
AP CUMPLE: Unién Temporal GeodD , entregara los equipos, elementos y demas
e i 3 los equ:pos elementos y demas componentes y
Rl & g blottadds  det St MUeUDR. " 7o componentes y accesorios ofen‘.ados nuevos, no remanufacturados;-a fin:de

remanufacturados, a fin de mantener en perfectas
condiciones e funcionamiento y operacion a los equipos
obje(c del presente proceso.

mantener en perfectas condiciones de funcionamiento y operacion a los' eqmpos
objeto del presente proceso

2. Capacitacion lebrica-practica

1. El contratista debera suministrar capacitacion y
entrenamiento virtual yfo presencial para minimo (8) ocho
personas, previa . coordinacién con el supervisor del
contrato para fijar la fecha y la modalidad, con el fin que se

realice antes del vencimiento del plazo de ejecucion del
contrato ‘en la ciudad de Bogotd, garantizando una
induccion en la operacion y administracion de todos y cada

una de las funciones y aplicativos que lo componen,
ademas, el conlratista brindara certificacion de asistencia y

3 aprobacion a dicha capacitacion. La capacitacion se debe
S dietdr porpersonal técnico certificado por la casa fabricante

CUMPLE: Unién Temporal GeodD, realizara capacitacion Y emrenamPnio virtual
ylo presencial de (8) ocho personas, previa coordinacion con el super\usor del
contrato para fijar la fecha y la modalidad, con el fin que se reaiice antes del
vencimiento del plazo de ejecucion del contrato en la ciudad de Bogota,
garantizando una induccion en la operacion y administracion de todos y cada una
de las funciones y aplicativos que lo componen, ademas, se brindara certificacion
de asistencia y aprobacion a dicha capacitacion. La capacitacion se d-ctaré por
personal técnico certificado por la casa fabricante Trimble™ : Wi

" Unién Temporal GeodD
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2, Cada capacitacion debera darse por separado y debers
incluir como minimo:

2.1 (8) ocho horas de induccién para manejo de equipo
Escaner Laser 30

- 2.2(8) ocho horas de induccion para manejo en el Software
de campo
2.3 (16) dieciséis horas de induccion para el Software de
procesamiento en oficina

- 2.4 {16} diecistis horas de induccion para el Entregara
Scﬂwa.ede anallafs y entrega de resultados en awmauén
3D ;

CUMPLE: Unién Temporal GeodD, realizara capacitacion, cada capadmcifbnlpor
separado y seré de la siguiente manera:

(8) ocho horas de inducciéh para manejo de equipo Escaner Laser
D

(8) ocho horas de induccior: - jsera manejo en el Software de campo
(16) dieciséis horas de induccion para el Software de procesamiento

en oficina
- (16) dieciséis horas de induccién para e Software de andlisis y
entrega de resultados en animacion 30 "+ L

CERTIFICACION DE GARANTIA: el proponente que resulte
adjudicatario, dzberé aportar certificacion de garantia minima expedida
por el fabricante del equipo y sus componentes, al supervisor al
momento de dar entrega de los bienes contratados la cual acredite que
los equipes ofertados contaran como minimo con los afios de garantia
|_exigidos en Ias especificaciones técnicas minimas

CUMPLE: Unién Temporal GeodD en caso de ser adjuaicados aportara
certificacion de garantia certificacion de garantia minima, expedida por
el Trimble, sera entregada al supervisor al momento de dar entrega de
los bienes contratados la cual acredita que los equipos ofertados cuentan
con los afios de garantia exigidos

CERTIFICACION DE DISTRIBUIDOR AUTORIZADO: el proponente
que resulte adjudicatario, debera aportar certificacion expedida(s) por
el (los) fabricante(s), que lo acredite como distribuidor autorizado para
Colombia dei producto ofertadd v sts componentes, al supervisor al
inomento de dar entrega de los bienes contratados

El proponente deberd cumplir con las especificaciones té&cnicas
minimas, de conformidad con la ficha técnica publicada en el SECOP

CUMPLE: Unién Temporal Geo4D en caso de ser adjudicados aportard
certificacion expedida por el fabricante, que lo acredite como distribuidor
autorizado para Colombia del producto ofertado y sus componentes, al
supervisor al momento de dar entrega de los bienes contratados

Unién Temporal GeodD en caso de ser adjudicados cumplira con las
especificaciones técnicas minimas, de conforfnlcad con la ficha técnica
publicada en el SECOP

Atentamente:

cC 1 031.157 48? de Bogota
Calle 53 No. 67 - 83 Piso 3 Bogota
gerencia@geoinstrumentoscol.com

Unién Temporal Geo4D
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SISTEMA .
DE ESCANEO

it.dé confianza,

automatico.

Calibracion automatica

y autonivelacion inteligentes .«
optimizadas para aumentar

la productividad y las prestaciones.

Punterc laser para georreferenciacion
y medicion de punigs individuales

t‘ecnologla =
de ¢ escaneo Iaser probada %

; L4 -
Versatil
Escaneo de-alta velocidad que ahorra

tiempo y aumenta de manera efectiva
la densidad detescaneo.

Alcance, exactitud y calidad de datos© *
compatibles con una amplia gama
dé aplicaciones. i

Lt

" Modalidades de escaneo de alta

sensibilidad para capturar rapidamente
las superficies oscuras y reflectantes.

! Operacion flexible con tableta, teléfono

o flujo de trabajo de un botdn.

Duradero, compacto y ligero, con mochila
para un transporte seguro y facil

Fiable
Calibracion automatica fiz
y autonivelacipn de grado

topograhcoquegmam;zan' :
la LB'Idad de i05 datos.

" Amplio rango de temperatura

de funcionamiento en entaornos
adversos.

Respaldado por'una garantia
estandar de 2 anos.

Mas miormac.on en:

ieospatial.trunbl
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Trimble XQ - L rerenss

Sistema de sscaneo El nuevo disefo de la unidad central Trimble X-Drive con es5pejo de escaneoaccionamiento sarvoasistido combinado,
I r 3D Trimble X9 imagenes HDR integradas, calibracién automatica, autonivelacion de grado topografico y puntero laser ahora ofrece mayor
o velocidad, slcance, precision y sensibilidad.

Softwara Trimble Perspective Software facil de usar para el control del escéner, registro automatice e campo, gPor.nrctPnaacmrn visuslizacidn 30,

anotaciones, mediclones, procesamiento y exporiacian de entregatifes.

‘RENDIMIENTO DE ESCANE
GENERAL

Clase de laser de escanes MED Laser de clese 1, con urutnrcw:m d¢ 1o n|us de confur rud'ar’
8 -aneo MED

i g 0 ron:FCEN6082J1 DR o B e wric Al
H e Longitud de onda iaser 1530-1570 nm, invisible e
Campo de visién 360" x 282°
Didmetro/Divergencia del rayo laser 0,8 mrad/7,95 mm @ 10m
Velocidad de escaneo Hasta 1000 kHz

ALCANCE DE LA MEDICION

Principio de alcance Medicién de distancias digital de tiempo de vuelo de alta velocidad
Ruido del alcance!’ <15mm@ 0 m
Alcance’ 0,6 m=150m

MED de alta sensibilidad Superficies oscuras (aal‘a Wy reﬁe(:tanles {acen‘o moxldable:

EXACTITUD CZ ESCANED

Validacion Garantia durante la vida '_'m' con calivranian sutomatica

Exactitud del alcance’< 2 mm
Exactitud angiilai’* < 16" / : )
Exactitud de punto 30" 23mm@ 10 m, 3,0 mm @ 20 m; 4, 8 mm @ 40.m

LALIDADT DURACION®s*  ~ ESPACIAMIENTO = ESPACIAMIENTO  ESPACIAMIENTO NUMEROE *

[ ESCANED (MIN:SEG) (MM) @ 10 M (MM) @ 35M (MM)@50M  PUNTOS (MPTS) . ARCHIVO MAX (M8)
En intericres 0:50 15 . - 6.8 32
2:03 8 26 38 272 g5
Estandar 3:33 ] 18 25 61,2 204
5:36 4 13 19 108.8 340
A 127 8 26 38 igi2 175
Alta velocidad © T R 4 " 13 19 " {08,8 610
6:08 3 9 13 244 8 1250

RENGWIENTO DE LA ADQUISICION DE IMAGENES

Sensores 3 camaras coaxiales de 10 MP calibradas

Resolucion Resolucidn de 384D x 2746 pixeles por.imagen

2ol L Rapida - 15 imagenes - 158 MP - 1 minute - con HDR 3 minutos
Captura de imagenes sin procesar Calidad - 30 imagenes - 316 MP - 2 minutos - con HDR 6 minutos
Exposicion automatica y HDR
Ajustes Correccién de balance de blancos automalica y preajustes

de interior/exterior

COMPENSACION DE.NIVEL

Tipo Autonivelacion automatica, .puadé_ activarse o desactivarse
Alcancp_ £ 10° (grado topografico), + 45° (baya resoicion)
Boca abajo ; + 10° (grado topografico)

Exactitud de grado topografico =F=03mm@20m
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Trlmble X9

Sistema de escanec laser 3D

tema de calibracién integrado

Calibracién angular

Calibiacidn del alcance

¥

‘Calibradion inteligente

TRIMBLE REGESTF!ATLOIN ASSIST

Calibracidn automatica completa de sisterhas de medicién de angulos y distancias
cuando se requiere, sin intervencion del usuario ni necesidad de usar prismas

Aplica una correccidn al error de colimacion, es decir, la desviacién
del eje horizontal, vertical, o de visado

Aplica una correccidn de distancia en el albedo y la medicion de distangia

Monitorea la temperatura ambiental, la luz ambiente, la vlbrawclx la lempqrmura
del instrumento y |a velocidad vertical para lograr un rendimiente optlmo "

e bl Sistema de navegacion inercial

, . Registro automatico
ey

Registro manual

Comprobaciones visuales

Refinamiento

Informe:del registro de escaneo

La unidad de medicign inercial (IMU) hace un sequimiento de la Posuuo
onenlar.‘.lon ¥ mowmlento del mstrumanto

o con el escaneo mas raciente’ 5 \ ;
e

Alingacidn manual o pantalla dividida nube a nube
Visualizacién dindmica 2D y 3D para control de calidad

Refinamierito del registro automatico

Informe con resultados del error medio (de todo ei proyecto de escaneo y de las
eslaciones o escaneos individuales) y de la supe. pasicién de datos entre dos
escaneos proximos entre si, Este informe indica también la uniformidad del errar
y de la superposicion al comparar todos los escaneos

Instrumento (con la bateria incluida)
Bateria interna

Dimensiones

Tipo de bateria

Duracién tipica de 1a bateria
ESPECIFICACIONES AMBIZNTALES

Temparatura de funcicnamiento

Temperatura de almzcenamiento

Proleqcion contraa entrada de par‘ll"‘u|65

Hurnedad relativa
Grado de contaminacion del equipo
OTROS'

Puntero laser

Control remoto

Battn d= comando
Comunicacion/Transferencia de datos

Almacenramiento de datos

Acc sesarios

Garantia

6,045 kg ’ . R Y, O S
0,35kg ST L
178 mm (W) x 353 mm (H) x 170 mm (D) s :

Bateria recargable de ion de litiode 11,1V, 6,5 AR
(estandar para instrumentos 3pticos Trimbla)

3,5 horas.

ria (se incluyen 3 baterias)
de-20°Ca+50°C

de-40°Ca+70°C

IPS5 (a prueba de polvo y rociado de agua)
a95%

4

Puntero laser de la clase 2 con una longitud de onda de 620-650 am

Tableta Trimble T10x o Windows® 10 equivalente o ordenador portatil con WA
o cable USB

Funcionamiento con un solc botdn

WLAN 80211 AV/B/G/N/AC o cable USB

Tarjeta SD estandar (SDHC de 32 GB incluita)

Mochila que facilita el transporte y puede llevarse en el avion como equipaje de mano

Tripode ligero de fibra de carbono con conector de rosca de 5/8"
Adaptador de desenganche rapido para el X9 y tripade de fitira de carbono

Estandar de 2 afos r ; i

1%
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forense

o laser 3D

RFUUI‘;ITO 'DEl STJTEMA

TRIMBLE PERSPECTIVE

Sistamna operativo : Microsoft® Windows® 10/

Procesador Procesador Inte!® 8th Generation Core” i5 6 pusfeis:
RAM 16 GB o posterior
Tarjeta VGA Intel HD Graphics 620 o postericr

. - Almacenamiento. . Diseoduro de estado solido (SSD) de 512 G rse -ece
Operacion del escaner Control remoto ¢ cable

Registro manual y automético de escaneo, relnnamlanlo ¥ generacién

Trimble Registration Assist de informies

Interaccitn de datos Vista de estacion, 2D y 3D
h Documentacién en el campo Eliquetas para escanec; anataciongs, fotos y medidas
AutoSync Sincronizacion de datos automat:c.s eon un solo botén y
b Georreferenciacion Puntero laser para geé{féferencza? i6dicion de puntos de precision
» Informes ! Informes de registro, cal_l_i'_brac:on é.;n_'et campoy diagnbs!ico
Rizdundancia de datos ] Datos almacenados en tarjsta SD y tableta

Formatos de exportacion compatibles con aplicac icnks der software
Integracion de datos de Trimble y de otros fabricantes
Formatos de archivo: TDX, TZF, ES7, PTX, RCP, LAS, FOD

0o de hasta
complutas

MG 30 previo aviss
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ESCANER LASER 3D

EUROPA

Por el presente, Trimble® declara que el escéner laser 3D X9
cumple con las siguientes directivas:

. RED 2014/53/EU

+ Directiva 2011/65/EU RoHS ((Restriccién de ciertas sustancias
peligrosas en aparatos eléctricos y electrénicos) incluyendo la
enmienda siguiente: Directiva 2015/863/EU

Informacion sobre los imicd
Médulo de radio WLAN:

. Fabricante'Trii'hble

» Designacién de tipo: VOOO9F

- Banda de frecuencia: 2412 a 2472 MHz: 5150 a 5350 MHz, 5470 a
5730 MHz, 5735 a 5835 MHz .

+ Potencia de salida RF maxima de conduccién (2.4 GHz WLAN cadena
simple): 18 dBm

+ Potencia de salida RF maxima de conduccion (5 GHz WLAN, cadena
simple): 15 dBm .

Aviso a los clierites de la Unidn Europea (WEEE) .
Consulte las mstrucmones de recuclado e mformac:on ad|C|0nal E

en trim Iecom/( orporate/Environ: wtal_Compliang
- I
,
& Ti} ambie
nsforming the Way the Waorld Works
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Escaner laser 3D X9
El instrumento contiene fuentes |aser visibles e invisibles.

Un laser Clase 2 con una longitud de onda de 620 a 650 nm para la

funcion de puntere laser cuando est4 habilitado por el software de
campo.

U idser Clase 1 con una longitud de onda de 1530 a 1570 nm para las
mediciones de escaneo. '

X
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de traba;o degscaneo
~.de gran tamarios -

tercera genf_"acrén

1TB de almacenamiento,

neo

ideal para tareas de ¢

de procesamiento intensivo

Memoria interna de 32 GB

Eficiente

yacidad

n calie

acitiva

para uso en interiores

xterior,

ado. hiviano

gible a la luz

Marieje grandes cantid: ades

de datos y aumente

la productividad:-géneral

del escaneo

Para mas mformacnén visite:

=1 i ( .\\"-‘-



HOJA DE ESFECIFICACIONES

Tablet

Triﬁible T10x

QARACTERISTICAS ESTANDARES
SISTEAA T 2

Procesader Intel Core i7 de décimo tercera generacion

32 GB de RAM

Memotia: 1 TB'de almacanamiento
Pantalis LCD de 10,1 pulgadas (256 mm)
Camaratrasera de 8 megapixeles
SISTEMACPERATIVE:

Microsolt® Windows™ 11 loT Enterprise
COMUNICACIONES '
Bluelooth® v5.3

Wi-Fi802 11ax

USB S0 Tipo A, USB-C

ACEESIRIES ESTANDARES

stylus zctivo

lor de alimantacion AC-DC con cable
Protector de pantaila

ACCESORIDS IPCIONALES

Correa pera el homibro

Maleta de transports

Kit de cargador de | bateria

Stylus activo

Baterfas intercambiables en calients

&t -
FICACIONES MEGIGAMBIENTALES
Temporature .
Funcinnamients De-10°C a+60 °C (de 14 °F a2 140 °F)
.L niento De -55°C a +70°C (de -67 °F a +158 °F)
0%-90% sin condensacién MIL-STD-810H
Metodo 5076, Procedimiento ||
{ensayc en condiciones ciclicas de humedad)

Hurmedad

Proteccidn contra la
intrusion de aguay polvo

IPE5 {con las compuertas de acceso
al puerto cerradas)

MIL-STD-810H. Método 516,58

Golpes y ca'tlas
it S & Procedimientos |, IV

ESPECIFICACIONES TECNICAS ° : :
ENTRADAY SALIDA Cdess

Botdn de encenc
de tung

dn/apagade, teclas
pregramables, LED deestado
la bateria_ interfaz de brillo de la pantalia

Interfaz del usuano

Pantaila Reiroiluininacian LED, résistente a rayaduras
Tamano 256 mm (10.1in) multitacti|
192021200 px

Brille 800 Nits

Audio Micrsfone y altavoz integrados
Entrada/Salida (1/0) USB-C concargs PO ISR 30 tipo A

BMP (trasera)

Resolucion

Camara digital
CARACTERISTICAS FiSIC

Tornalo 1)8 %275 %20 i .

(alto, ancho y profundidad)
Peso 14 kg Piry
Bateria De 8000 mAh. intercambiable en caliente’
ADAPTADOR AC/DC ! o
Entrada 100-240 V AL
Salida 20V, 325 A 65 W. Tipo-C
GNSS

G QZSS, GLONASS. G o, BelDeu

& 3 Bluetooth

»

& Trimble

ation

*TE Limited

Place

02 HarbourFront Tower Two
nre 098254

aPUR




HOJA DE DATOS

\tLES CARACTERISTICAS
Cree rapidamente,reglstros completos de nubes de puntos
.geo"ﬁpreﬁaad}é ) gl campo con el instrumento Trimble” X7.

Pt %

» Tengcfoomdndo comtiol g funelonahdad total del Tr unble SX10.

ImpOr t& datos e,n fbf nmterrump!da al software Reveal para
agilizar el proce 0 de los datos. i

Visualice todos 2 551 daf,os;enu’ZD aen3De’ LA

Importe datos capturados de;ptro archlvo generado en Capture para
desplegara varios oflmalbs,é?ﬁ’éscenas g,randes 0 para volver a uha
escena anterior con un colecfdr de datos diferente.

Adjunte'notas y fotos alos puntos de datos capturados.

Persaonalice bibliotecas’ de codigos de punto para organizar los datos
con efect!wdad

Opciones: ,&.e 4 "q’igos frapidos personalizados que facilitan la
caﬂ@’ﬁ&ra{a}dﬂﬁedﬁms Soporte para conectividad RTXy receptor
: mé\ﬁi base f




HOJA DE DATOS

AEENERAL DEL SISTEMA

SOFTWARE Trimble Foretisics CAPTURE

Trimble Forensics Capture

Aproveche la potencia del software Trimble Forensics Capture para recolectar puntos

de datos con un escéner iaser 3D, receptores GNSS, y sstaciones totales robéticas

o mecanicas y asegurarse de tener tuda la mfor“nacrén |mportante incluso antes de
salir de la escena.

SOFTWARE TRJMBLE TRIMBLEFORENSICS CAPTURE 1 |

REQUISITOS DEL SISTEMA
Sisterma sberativo

Colectoras de datos
Instrumeritos compatibles

Otros disnositivos compatibles*

CARACTERISTICAS
Georeferenciado de nubes de puntos

Documentacién en el campo
Operacién del escanar

Trimble Registration Assist (Asistencia de Trimbie
para el registro de escaneos)
interaccion de datos

Integracion de datos

Importacién de datos

Multiples opcicnes de. conectividad

Windows® 10, Android™ 8.0
TSC7,T10, TDC600, MobileMapper60

Trimble X7, Trimble SX10, Trimble S5/87, Trimble R4sLE; Tririble C3/C%, - <=
Spectra Focus 30/35

TDC100, MobileMapper50, estaciones seleccionadas de otras marcas

Georeferencie las nubes de puntos aciquiridas con el Trimble X7 para la
correspondencia entre sus datos de estacién total y GNSS y sus escaneados

Etiquetas para escaneo, marcadores de evidencia, anotaciones, fotos y medidas
Control remoto o con cable

Registro manual y automaético. refinamiento y generacién e ..:pr\rtes con datos de
escaneo Trimble X7

Vistas de estacién, 2Dy 3D

Formato de exportacién para su compatibilidad con los sciiwares Trimbie Foiensics
RealWorks y Reveal
Formato de archivo: Capture

Importe conjuntos de datos creados en Capture para compartirios con facilidad sin
perder la cadena de custodia

Reciba correcciones de multiples fuentes: puede eleglr entre RTK tradicional, Trimble
RTX, o receptor mévil-base

ASIA-PAGIFICO. %
Tiirable Navigation
sSingapore PTE Limited
" 3HarbouarFront Place
oy Ls@Z}ierbourF ront Tower Two
f afyere 099254
“ s,r\f‘m“uﬁ

Vestminste 65479 Rdunh
ESTADOS UNIDOS ALEMANIA

3



HOJA DE DATOS R

Trimble DAZ2

RECEPTOR GNSS PARA EL SERVICIO TRIMBLE CATALYST

Simplemente preciso.

Receptor GNSS Trimble” Catalyst™ de ultima generacion.

El rendimiento del receptor DA2 se adapta al tipo de suscripcion

al servicia Timble Catalyst para proporcionar una exactitud de
entre 1y 60 cm, y brinda soporte a cualquier dispositivo de camripo.

LR

CARACTERISTICAS P} H\fr"ri _

Simple, preciso, exactitudGNs;
submeétrico a centimétrico :
Nivel de exactitud escalable y fle>
el precio

Disefio liviano y robusto

De facil instalacion y CDI‘IfIGUr g

Compatible con frecuencias: mu}ttpieq‘
(L1/L2/L5;’MSS) SRk
Impulsado con tecn

~ Trimble ProPoint}

Compatible con todos os slstemﬁs de :
GNSS mundiales .

Opciones de montaje flexibles

Se conecta inalambricamente.a dtspc;ntwo, A
i0S y Android™

Summlstro de alimentacion USB t,onvb'-mente



HOJA DE DATOS

RECEPTOR GNSS Trimble DA2 catalyst

an

RENDIMIENTO GNSS
SBAS

Exachitid horizontal OB mRMS

Exactitud vertical ; L2mRMS
Diferencial de.cédigo (DGPS)

Exactijud norizontal 0.3m + 1ppm RMS
Exactitur vertical 0B m+ 1ppm RMS

Linsa base inchvidual (<30 km) RTK
Exactitud horzontal 1 RMG
Exachitud vertical 4 200mn + 1 pprm RMS
Red RTK
Exactitud horizonta
Exactitud vertical
Trnimble RTX" (usando Trimble Corrections Hub)
Exactitud horizontal

> el vertical

10 mmi + 0.5 poim RMS
Jrrun + 0.5 ppir RMS

valGeiad de posicicnamiento 1Hz. 5Hz 10 Hz

POSICIONAMIENTO ESTATICO GNSS

Estaticoy Estatico rapido
ontal Jmm

Conhgurac.e':r decimétrica y/o centimétrica del posicionamiento cinematico

con' posprocesamiento

Exactitua borigonial . A0 mm + 1 ppm RMS (0.033 ft + 1 ppm RMS)

Exactitud vertical 20 mm + 1 ppm RMS (0065 t + 1 pprm RMS)

Configuracion submeétrica del posicionamiento cinematico con

posprocesamanto’

Exactitud horizontal (lineas base de naah 30km).... lem+1ppm FEMS

[kd;‘fUI"v"‘t"}"l b Owrm) 2em+] S
s 30 kmj S0em+1

RASTREO DE SENALES
* Tecnologia de posicionamiento Trimbie ProPoint GNSS que mejora la sxactituc
1 r)muuctn /dad en condiciones GNSS adversas

Mgy \,l‘m.r;S] Lg
les digtales. software controladio por el rastreo de sefales dindmico
st utilizando canales matermaticos

Observacmr‘ea sobre las especificaciones y los procedimientas de ensayo
Los ensayos de rendimiento mecdnico fueron realizadas por Trimble con
dispositivas DA2 de calldad Los ensayus de rendimiento GNSS fueron realizad B
por Trimble con dispositivos DAZ de calidad. £l rendimients GNS 55 es dictado
oy & tipa de suscripeion a Catalyst que se use. La exactitud GNSS puede estar
sujeta a anomallas debido a errores por trayectoria muitiple geometria satelital
condiciones atmosféricas, y proximidad a obstrucciones tales como Arboles.
montanias, edificios y otras estructuras. Las especificaciones de exactitud son
validas en condjpiones norrales COys UG visual Clara de'los satélites en el cislo
La exactitud puede degracfarse rdpidafnente de forma significativa baje !
cualquiera de las anomalias antes mencionadas

ESPECIFICACIONES FISICAS
Dimensiones {Diametro x Profundidad). 128 % 55 mm
Peso . — .330g
Nivel de proteccion contra la entrada de particuias Ptn (rontra la rntrus on
d de agua y poivo)
ta caidas desde 2 metros de
altura al inclinar el jalén
icas desda 1.2 metros de altura sobre concreto
ecanicos (metodo de ensayo MIL-STD-810G)

Resistencia a caidas. golpes v vibraciones

Soporta
CIONes ¥y Eo

Platatormas compatibles

Android - Andraid 5.0 (Pie) v superor
05 N .+ 108130y superior
COMUNICACION Y CONECTIVIDAD 5

Bluetooth® o bl ! ; 4.2
Apple i ) Zen £acion Made for 10S

Puertos . AP ; USE*A (solo alimentacidn)
Protocolos de datos _.NTRIF VRS-RTC M3.2MSM, CMF%. DCOL
Salida de posiciones ., {

chn
. cacon aeAcjle
Lx"": e u"w cacion de And:oid

BATERIA'Y ALIMENTACION

Necesita un paguete de hateria USE externo

Entrac: alment externa USB-A(BVIA)
Consumo ce potencia . . . . Entre 20y 25W
MEDIOAMBIENTALES

Temperatura ambiente de tuncionamients, . De -20°C 2 +60°C (de-4°Fa +140 *F)
Temperatura de almacenamiento D& -40%C 2 470 °C (de -40 °F a +158 °F)
Hurmedad de funcionamiento 954 de humedad relativa, sin condensacion
Altitud de funcionamiento Probada a 9,000 metros

CONFORMIDAD g
USA: Seceign 15 de la FCC (disposi
C l- Reino Unido: UKCA, Adsty A
del estado de conformi dad mis regiente, visite
m/DAZ-compliance R

se B). Canada ICES-003:
1

CONTENIDO DE LA CAJA %y

+« Catalyst DA2 ? A

. h-ﬂaptacl ~atdo estandar cle %%

+ Cable de alimentacion USB J

* Kit de abrazadera para bateria -
* . Docurmentacion i ==
ACCESORIOS OPCIONALES DE TRIMBLE *

* Adaptador roscado de %"

= Adaptador roscado de bloqueo de %

L": de baterfa USR

Py

bra de carborld de 2 metros
L.mur}-udu metros

iz detwdo a mullivavecto, obelaculos, gromati iy
Frabapo recormerdados. Ly @aettug
FOSpOCESATIRnLD usle

it che 1 taze portadions
resiltackon del

it s ity

GBBIuetuoth &

Mads tor
% iPhone | iPad

Las ezpeciicationss estan sujetas a cambios sin previo aviso

AMERICA DEL NORTE EUROPA * ASIA-PACIFICO
Trimble Inc. Trimble Germany Gran Trimble Navigation
10368 Westmaor Dr Am Prime Parc 11 .. Singapore PTE Limited
' Wi . Westminster CO 80021 65479 Raunhaim. *, 3 HarbourFront Place
$ ) LT -EEWGL T ALEMANIA ,#13-02 Harbourfront Tower Two

Contact

ity musma a su distribudar iocal Trimbie
para obtenec mads infarmacion

SNy 8Tk,
T3 L0
Ly e 13 LUinion Europea y <

B s itybarss, NE

Ssngapcre 099254
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HOJA DE DATOS

SOFTWARE DE OFICINA

- Trimble RealWorks Forensics,

S

| 2

L 3

>

datos de escaneado laser 3D

Disenado especificamente para apoyar la’ g
reconstruccion dé datos de escenas de cnmenes

-yacmdentes gy 1 . LS M N

‘..

Administra, procesa yana!iza can]unzos de datos de

-grantamano ! X i DO '4

Crea muchos tipas de resultados mtermedios o finales
Genera informes de registro
Registro automatico con o sin objetivos’ .

Mas informacion en: forensics.trimble. com;‘
realworks




REQUISITOS DEL SISTEMA

Sistema Operativo

Microsoft® Windows® 7, 8 0 10 - 64.pits

» Procesador: 2,8 Ghz (con 4 nlcleos) como minimo o superior,
(se recomienda enfaticamente usar Intel con 4 niicleos con el
soporte Hyper-Threading)
RAM: & GB como minimo (se recomienda 14/ GB y mayor)"
Tarjeta VGA: OpenGL 3.2 compatible con VRAM de 1 GE como
minimo (se recomienda 3GB o mayor)

Raton de 3 botones
Otros requisitos

Disco duro de estado solido (S5D) para el maximo rendimiento
(pref. 256 GB) - se recomienda enfaticamente.

IDIOMAS SOPORTADQOS ;

Chino simplificado Fintandes

Aleman + Japonés :
Ruso (opcional) Francés’ : :
Inglés » Coreano ;
Italiano i
Espanol ,‘

* La cantidad de RAM disponible influira directamente en la capacidad que se tenga para
abrir todos los puntos de un conjunto de datos dé grantamafio en un tiempo razonable,
Vea los limites madximos de carga de puntos sugeriddssegun la RAM disponible;
8 GB - 250 milfones Jiip”
16 GB - 500 millones - i
y 24 GB - 750 millones
32'GB - 1 biltén
64 GB - 2 billones L
Nota: Cuanto mayor sea el tamafio de los datos mds Iarrraré:‘f‘bsros ‘ehva."nr'se.

- R . K b : s £
kY iy | PRRETY fr g

— . 7 TR g —— )
N : ; AMERICA DELNORTE  EURQFA « '+ %% 8i!" AsiAlPaciFicO , =
U G Trimble Inc, : Tnmb!e Germalﬁa,.mﬂ)fi’ . Trimbje Navigation. ~ * S

. _ 10368 Westmoor Dr Am Prigve Parc 11 o Singapore PTE Limited .

: c e a s ste m Wesminster CO 80021 63479 Ralnhem ;% {3 H}r..our'Fr ont Place -
it ESTADOS UNIDOS ALEMANIA . ‘, 413 O}HaaMrFront Tower Two
>, 1 .‘-'\ -I’ 199254 )

\ " . Contacte a su dn.lnh.ntlm local autonizado de Trim- : &
hlr- mh a ut{'m—‘r mas nnmrmacmr. v




Trimble RealWorks :
SOftwaf“"'i““’e Edition Comparison

Viewer . Starter Core

Imports / exports of daia

Coordinate frame (U’*S)meatlon tooi v
Scan explorer S 2 ;
Create Entities in RealWorks™ L §!
Create Entitiesin SketchUp® * * v /* r :
Visualization tools (examination, etc) ety oy
Sampling - i 3
Segmentation : Y, e
Measurement et "y
Clipping box extraction tool

RealColor

(panoramic imagematchmgiool)

Point cloud auto Claﬁ‘:lf cat dﬂ

“Auto Srest Beamn ..egmenmmn

Auto- -Segment moving objects

Labels : Wy
Annotations

P

¢
Ll Sl R e e
LI - . S O S

£ R K i D K el e el

Data Registration/
3D Point Cloud

Viel__{wer Starter

R M

Registration incl. target extraction - -

&analysis’ . v ; 4 i
Bundle adjustment T v v v
Orientation/Geo-referencing v v v

: Reg*strahon reportmg and stat:on J N v v
visualization e
_Registration vistial check"' ) v v v v 'y \!
Generate registration repolt v v v v 7

2D and-3D DnU{"é’taW . Viewer Starter. ‘i o)< P Sl E“erfa';'lt']ancé'
Cutting plane oYas ' 58 v v v Y ¥ v
Feature coding R v v v v
5 Contouring - v v v v
- 2D easy line v v v Y
- Polyline drawing tool v v v v
- Basic geometry fitting tool v v v v
d Image matching v v v v
= Key plan creation * v v v v
- Image rectification teol - v v v v
N Orthorojection'tool - v v v v
i Convert’o {irtha-shoto v v v
o Mesh creation / editing v V. X' Ve
. Volume calculation tool - v v v Vo
3 Media tools v v SRV v

& Trimble.
203



* Trimble RealWorks Software Edition Comparison

|

‘. * Advanced Registration .. ‘,_,._Sta'rter

Targét-lessregistration

v v
Auto-regsster using planes v v J
Refine fegistration using scans v v % v
Stationseiup 3 v v v
Import ari register wizard v v v

. Advanted-3D:Deliverables

. 5 =4 Viewer Starter
andnspection oW pane

Profile / cross section

iulti ortho projection
Easy profile
Profile matcher tool
2D inspecticn tool
Inspecticr map analyzer
Surface tn model inspection tool
Twin surface inspection
30 inspeciiun toot / analyzer
Catenary srawing tool
FF/FLanalysis |
Floor inspebtién" :
Wall verticality inspection

- N
o culal el el et s Ve

2T | | R ) e

S A

Verticalapplications

Viewer Starter 7 Wi Storage Tank

YR

Vertical storage tank calibration v v
. Vertical storage tank inspection i v
Horizontal storage tank calibration v
Tank secondary containment v
Tank setun v

IF

Model Generation Viewer Starter

Madeling toois
Easy pipe
Create pipe
Steel beam modeling
Steel catalog
Auto-Extract Cylinders

. GeometryVisualCheck .~ @~ .

PDMS axport

Center lines export

SketchUp Pro link

AutoCAD’ / Revit* link

Viewer Starter

Collaborate and Share

Publisher : " :
Video creator v v ' v v
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PRODUCTION TOOLS

Togdraw apatn

1, Click the Draw and Create P in Database L2 icon. The Dravwing toolbar appears. The scene 1s locked in a 2D
plane in the Ton view with a 2D gnd superimposed (if not hidden previously). The 1ok ing P aramaters toolbar
appears in the 20 constraint mode, The mouse cursor changes to a pencil.

Pick at least two points (free or constrained).

Click End Line, Tne last picked point ends the line.

Or click Close Line. The start and end picked points are linked with a segment in order to form a closed line

6. Click Craate. The drawn line is saved and created in the database as a polyline

Nota: If the 2D Grid has been hidden In a previous case. it will also be hidden when you activate the Palyline Drawind tool
14.6.10.56 Select a Model

To select 8 mode
1. Chick on the Mode! pull-down arrow
2. Choose a model from the drop-down hist.
3. Oriithere is no model edit the parameters.

i

14.6.10.7 Edit Parameters

1. Click the Peramelers button The Edit Paramniars dialeg opens
2. Perform the steps below
a. Choose a configuralion.
b. Editthe heghts
¢ Edit the heights.
¢. -Define the loop end.
: .3-' Clb&_kpply.TheEdlt Parametars dialog closes.

14.6.19.7.1 Configuration
To chocse a configuration

1. Clickon the Configuration puil-down amow
2. Chdise aconfiguration from the drop-down list
= Top Rail Only

mimima ]

g ' 5

# - 2 Rails (Top + Middle Rail).

L TS M A
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You can define a size which 1s erther square (the same resolution in horizontal and in vertical) or not.
1o customize @ seo

Right-click anywhere in a sub-view

Select Cusioimize from the pop-up menu A sub-menu drops down

Select Custemize from the sub-meny The 21 iy Size dialog opens

Input a distance value in the Hornzonta 5o feld

Input a distance value in the Vertics! Size fielg

Circk DK The 20 G & ze dialog closes

—-

[« T S

4.3.7.9.3 Nawigation Constraint Tools

When you manipulate & scene m the D View, you can apply 2 set of constraints like e.g. rotating it hoiizontally, All avail-
able constraints are spiit into two categones: temporary constraints or permanant constraints. Al the pemignant mnmau
can be reached from the pop-up menu at the bottom nght-corner of the user interface e

Handard Navigah . .

s HrRomal Par

erticai Pan

= Sanigntal Rotat:on

1 enticdl Rotation

[%

We will not discuss in detail these two constraint modes here For more information refer to the Displacement Modes sec-
tion

4.3.8 Tools and Commands

Commanas are actions which can apply to the selected cbject(s) or to a whole set of displayed objects, while toots are a sel
of actions logically organized together to fulfill a function of the scftware,

In the classic Menus and Toolbars layout, all tocls and commands can be found in the menu bar, and most of them can aiso
be found in vanous toolbars. Inthe Riboon layout all of them can be on the tabs In the next topics. we wiill discuss in more
detail the organization of the tools and commanas

*%.3.8.1 Menu Bar

The menu bar s a senes of aligned menu tiles  This series changes depending on the processing mode you are in. You
drop aown a menu by clicking on its title and then yOu can select a command.

* Fie This menu s a standard menu that contains Open, Cloce and other file related commands.

L] En.t:Tangnmammomamopemmm:sm_mmm. unde, redo, find, etc. and
access lo advanced functions and preferences

I'ools. This menu contains common tools that you can use no matter which processing mode you are in,

Elant” Thannnuoonta&nsmformwngpwmmmsm. |
OfficeSurvey This menu contains all available 10ols related to the OtfcaSurvay ™ mode
Registraton This menu contains all avatiable tools related 1o the fRegistration mode
Maooeling® This menu contains all lable tools related to the W ode!ing module

Media Tools This menu contains tools for computing video and captunng snapshots. -
Display. This menu gives access to obyect display and hide functions in the 20 View window, o

20 View This menu gives access to different visualization parameters (rendenng, view, etc.) in the 30 View win- -
dow

Winaow: This menu allows the user to organize the user interface
Help This menu gives access to online help

e
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9. |If required, click on the "~ the pratertad prant Ls pracessor lor s prosan ” pulkdown arrow
10. Again, choose "High Perform NVI["M Processor” from the list.
11. In the “Specify the setlings for thia prugrant” panel, select "Fretar Maxmum Parfcrmance” from the "Power Man-
agemeant Mode" line,

Global Settngs  Program Settngs
L. Select a program 1o customze:
[ c'orogram fles\rmble\mble ...~ | Add | Remove
[ Show oniy arogr ams founc on ths computer
2. Select the preferred graphucs processor for ths program:
Use globa' setbing (High-performance NVIDIA processor) v

3. Spedfy tha settings for this program:

1 Feanre Setting
s Antakasing - Transoarenc, Use gobal setting (O
Buffer-fippng mace Jse gonal settng (Autn salect
QDA -GPUS Use gobal setting (Al
- Enatie overiay Use globa! setong (OfF
.Emortedundtvpes Use giobal seting (Color ndexed ¢
| Maximum precendered frames Use global seting {Use the 3D apo
| OpenGL renderng GPU Use global satong (Auto-select]
| Use global settng {off)
il “?il'refcr maximum performance
Use gobal setbng O NIDIA drrve
Dotmal porser
Adapue
™ L Prh R T i, |
d I NVIDIA driver-controfied
Prefer corsistent performance
12. Click ApDjy.
Note: If “Tinnbleisalworks ¢xe™ s notin the list, you can add it manually by clicking on the * 1" button

3.2.2 Checi the Version Number of the OpenGlL Library

You are able to check if your graphics card is compliant (or not) with - p=n0l 7 7 by selecting About from the He'p menu. If
your graphics card is nol compliant, please. update your graphics card's driver to get the latest version of OpenGl. Other-
wise an ermor message appaars.

3.3 Check the Open Source Libraries and Licenses in Use

Your software program uses open source libranes and tharefore must comply with their respective licenses. In order to com-
ply with the licenses. your software program must display vanous copyrighta and licenses. All can be found while instailing
tha program software inthe L ~o7o ~17a7 0 windaw of i the A0 1 dialog once the software 1s installed

3.4 Download Trimble RealWorks
You nead to download from the Trmble Geospatial websita

Trimble RealWorks User Guide | 7
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GEY STARTED

Freofs
3'0ﬂ‘1uS|.nqr
Fegistiaion.
OfficeSurvey - * L, 1
Modeling

In the Ribbon layoud, to switch from Proaucion to Ragis ' ation and vice versa. click on the Configuration puli-down arow on
e Juick Accass Taoltar

8 [pedudion ~ -
B

Progugtion:

In some rare situations. you may not be able to change the configuration This is because tha Canfiquration option has
been unchecked in the Duick Acceds Tralbar

Unac iotrl=J)
v Redg =y

Qﬂg(wmrm
4 3.1 User Interface

Vvhen you start a Realvvorks session, you can see the main window with its working sub-window components and the
Paga (natillustrated) After you open a project these companents will activate sc you can start working with them. You can
customize the settings of the different components inside the main window

When you start RealWor«s for the first time. the Hiboon layout is set defautt as well as the Heax Ahwvays Up option. This last
ona hasmfuﬂo«ugmprmmwon?‘a displayed at the bottom right corner of the 20 View
RIBEON LAYOUT

A session of ReanVorks looks like the following example when the & :6on layout has been chosen

Trimble RealWorks User Guide | 15
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INSTALL TRIMBLE REALWORKS

3. Ifyouselecta mﬁen_sm license or make other changes you want to save. click ~oniv (leaves dialog opon} or OK

(cioses dialog).
To upgrade a perpetual smgle-user license

If you have been provided a 19-digit upgrade code. do the following
1. Inthe License Manager dialog, click Upgrade

2. Inthe Upgrade License dialog, network key can be found. the server on which it is installed is already soloctsd
3 Inthe Du'atton box. select the key to upgrade and enter the 19-digit code provided for your upgrade
4. Chck Upgrade

Aftar the upgrade process is complete, verify the upgrade completed successfully by. depending on the type of upgrade.
cherking that new features were added or checking that the warranty date was updated

Tochecr cut a parpatual mult-user lionsa

If your organization is using a perpetual multi-user license instalied on a network, you might be abie to check out a detach-
able instance of the license so that you can run the software without being connected to the natwaorx. The fallowing con-
ditions must be met to enable checkout Contact your administrator for additional assistance

® A HASP perpetudinetwork key {multi-user icense) is installed on your network and is configured to support licanse

checkout

® There are icenses available for checkaut

® Your compuiter is configured to allow hcense checkout,
Follow these steps:

1. Inthe License Manager dialog, click the Chack Out button to display the Check Qut Licanse dialog.
2. Cptionally. select the Server on which the HASP perpetual network key is installed. If only one HASP mtwa-k key
" canbe found, the server on which it s installed is already selectad

3. Inthe Duration box. select the number of days you want 1o check out the license. or select a checkout exptral:on
& ,dm.‘_,--. : ;
¥ Cht‘KOK.

If your computer 1s not configured for license checkout. a message displays thal provides appropnate instructons.

You can run ine software with your detachable instance of a multi-user license for the duration of your checkout time
without being connectad (o the network ,

To manage perpetual Iac.m‘»es and users (admimnistiators)

Inthe License Manager dlalog click the Sentine! Admin Controf Ganter link to gisplay the | cense Manager in your web
browser. Usa the onfine Help for additional instructions.
Tochack out @ subscrption heanse
Check out a subscription license to use to run 7+ 3V0r#¢ when you are not connacted to the Intemet
1. Inthe Licanse Manage: dialog. chick the _r==* (i button to display the "o ch Qo Losense dialog.
2. Inthe Duration box, select the numbar of days to chack out the license (up 10 30 days) or select a checkout axpir-:
atordate
3. Chek-OK.

fou t;t_li run the software with your detachable instance of a subscnption license for the duration of your checkout time
without Lieing connacied to the Internet

Towewthfs '« :‘pﬂ}ntc'"e admiriustrato

InﬂuLlwnw Mm‘\age'd:aiog chick the sutscnpbon Lcesse Manaoo™ link to display the Licenso Blanaaer in your web
browsar. From the web page. click the | corne Ao el L putton to display a dialog snovang the adnunistrator's name
and ernail adaress, which you can use to contact the admiristrator if necessary

Note: You also click on the Lizanse Admenstrator button.

Tomanage subsCHption lic ar1ses and usars (sominsirators)
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INSTALL TRIMBLE REALWORKS

{n the License Manage: dialog. chick the Sutssioting e Marage” ink to display the Licenses Manager n your web
Drowser A
Motes: .
* (") Ityouare notlogged to the L canse Manage:, the License Manusar web page displays and prompts you 1o enter
your Trimbie Identification (TID) credentals

*® Ifyou are aiready logged to the Licanse Manager you do not have to re-log again. Optionally, use the Log Out but-
ten to sign out.

3.11 Export an Event Log File

You can export an event log file from Realvvor - for two reasons. First, in case FualV/arns crashes. the log file can help the
support team to troubleshoot your problems. Second when there 1s no crash. the log file can be heichul to understand some
behaviors of the softwaie

e4port an oventiog fig
- ’ = .
1 Select ExporiLogs & in Suppornt > Settings.

2 Orfrom the S:pport tab, dlick the Exnon Logs icon. The Exoc:t dialog opens. with a detault name: LogExnort_ "Ver.
sicn_Of_RealWorks™_ Date” _"Tune

% Navigaie to the dove/folder where you want to store the file.
4 Chlck Save= The Exporn dialog closes

2.12 Connect to an External Trimble Service Using Your TID

Yeu can easily access the following external Trimole service with a single 1ogin using your free Trimble Identification (TID).
* Trimble License Manager

I'o connect 16 2n extamal Trimole senices using your TiD

I Selectthe & | o5 11 link located one the top right comer of the user nterface. The Trmola iaentity web page dis-
plays.
2 Inthe Sign in pane. do any of the following
* Enter your Trimble identification (TID) creczntials and click 551 in
® Select to sign in using Google or Apple
® Click the Create an Account link to create a free new TID account

You do not have to re-log in to access any of the services listed above. '
You stay logged in after leaving ealy /o<« without signing out. You stay logged in for five days, aftenvard you
will have to sign in again.

¥ou 6o not need to re-enter your credentials for nine days after the last session with a valid connection. if you
open RealWorks with a valid nternet connecton within the nine days you will never be asked 1o sigh m again.
You do not need to sign In if you have already logged in with your TID in Trimble Business Center

Trimble RealWorks User Guide 113
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This chapter guides you through the steps you will take after installing the software on your computer. from the startup of
the software, through the tour of the user interface in order to be familiar with 1, to the opening of your first project.

GET STARTED

4.1 Start Trimble RealWorks

From your deskiop, double-click the " “ibie Fealiifok:
ware, a message opens and prompts you to participate in the ¥, When you
click on the 1rimbia icon to leam more. the ©ioior 5 {improvament Program dialog cpens The message will disappear
from the naxt startup (of the software) once you have chosen an eption from the looprov oo dialeg

icon to start the software. At each ime you start the scft-

\

A Start Page also opens. From the 514/l F#gu you can get started working with the software, access (o different links hike
checking for updates, open the recent projects, etc

4,2 Open your First Project
With the user interface opened, you can start loading your first project in Realvork s There are several manners. You can

salsct Opern from tha File menu, click on the Opan an Cxsting Project link in the 513t "a0e. drag and drop a project file into
RealWorks, choosa the Opan command from the © e tab or from the Ciick Access Tosinas on the top of the user interface

o
Cautiofiz A Warriiig agpears in the case you ry to open a project from the fink in tha 111 a2, with a tool (or feature) that
isinuse, . " B FELE L !
Note: Refer to the' Perféyfiiirlg Basic Operations chapter for more information about the different file formats that
RealWorks cannangle "7~ * -

4.3 Working Environment *

Trimble RealWorks includes either three modes (O fficeSurvey, Madelng and Pegistiation) or twe (Producton and Hegis

tration), depending on the type of interface chosen by the user. Each mode corresponds to a processing mode. We are not
going to develop each of them here, but note that the working environment changes according to the one you chose

In the Menus and Toolbars layout to switch frome g. © MeaSurvey to Faasiratne and vice versa, click on the Con-
fisuration oufl-gown arrow on the 715 toolbar.

Tnmble RealWorks User Guide | 14
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e ST ————

| Tools

5 Officasurvey . 'ﬁ
Fegistration
OfticeSurvey
Modeling :

inthe ficbon layout. to switch from Production to Req 1 sthon and vice versa. click on the Configuration pull-2ows: 2i7ow on
the Quick Access Toolbar.

’;_."_._ w fegistrat on m

Froguaion

In some rare situations you may not be abie 1o change the configuration This is becauss the Configuration Gption has
bean unchacked inthe Quick Access Toolbar

u - w e

'
= e Ea s a il o, i
Customaze Quick Access Toolbar y

v Loy "
v Fedy

Contiguration
4.3.1 User Interface
Whan you stant a RealVWorks session, you can see the main window with its working sub-window compoenents and the

Page (notillustrated). After you open a project these components will activate so you can start working with them, You can
custemize the sethings of the different components inside the main window

When you stant Realiors for the first ime the 1200 layoutis sel default as well as the Head Always Up option. This last
one has the following representation ?ﬂ displayed at the bottom nght corner of the 10 e,

RIBBON LAYOUT

A session of RealWorks looks like the following example, when the Riboon layout has been chosen:

Tamble RealWorks User Guide | 18
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EXPLORE

@ Workipace (1 project
- % Japanese House *
&1 (] from SUB-PROJECT
| Gaikan
—J Greund_Bush
) JUNK
) Yane_Kawara
3 Sida 1
_;' SJ\‘JE_E
’ 2 ilﬁé_s — faame Type Layer
) Side s ' _'-'j-'%kawara_ﬂ., Plane - Fi... [ Side!
R -y l 3I-:’-'Q?kawara_5., Plane - Fi.. [ Sidel
|

'
"

[/ ®ykawaras. Plane-Fi. [l Side
L }"Q':'?'\a.,.s.ra_:.. Piane - Fi.. [ sicel

| ,'.
' “EPICBIECTAT  Cylnder.. B Tep
"FﬂaCBJECTM Cylinder .. [ Top

Note: The Sclid - Classificab

an rendenng 1s only available in the "rodurtc o mode When you switch a.9. from Produstion
to Registration, the Solid - ¢l ;

:55ilical on feature becomes dimmed

Caution: There are some objects tor which the Sl - Glassiheanoo rendenng nas no effect when itis chosen like e.g. an
fyline, aic

inspaction Map, a Massurenant, a Frary, a Volume, a Poly

8.7.8.2 Display Edges of Models
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Contents

.14.5.5.4 3 Draw a Circular Polyline . ?4_&.
14.5.5.5 Edit a Bounding Polyline 742
14.5.5.5 1 Delete a Node 742
14.5.5.5 2 Move a Node 743
14.5.5.5.3 Insert a Middle Node 744
14.5.5.8 Delete a Bounding Polyline : ... T45
14.5.5.7 Activate/Deactivate the Selection Mode 745
14.5.5.8 Move a Bounding Polyline 745
14.5.5.9 Apply the Bounds 746
14.5.5.10 Validate the Bounds 747
14.5.6 Intersect Entities T47
14.5.6.1 Open the Tool PR (.
14.5.6.2 Extend to One Other Geometry e . T48
14.5.6.2.1 Cylinder ' I
14.5.6.2.2 Sphere 4 750
14.5.56.2 3 Plane ik SOSE VR ||
14.5.5.2.4 Cone e AR T
14.5.6.2.5 Circular Torus 752
14.56.2 6 Box . 782
14.5.6.2.7 Rectangular Torus 753
14.5.6.2.8 Extrusion = 753
14.5.6.2.9 3D Point ’ i T
1456.2 10 Line : ... 753
14.5.6.3 Extend Between two Other Geometries : ' 753
14.58.3 1 Cyhnder ; ‘ 753
14.5.6 3.2 Sphere b 78
14.56.3.3 Plane 4 753

14.56.3 4 Cone e ¢ |

Trimble RealWorks User Guide | 49

214



EXPLORE

3. Toincrease or decrease the size of the limit box. uniformly in all directions
® DPick a Comer Handle lo selectit. Itumns yellow,
= Drag and drop the Comner Handle away from (or toward) the center of the imit box

Tip: You can also select Moty 5hace from the pOP-UP Manu
Tip: You can also use the = shortcut Key instead.

8.8.3.3.2 Fan a Limit Box

Topanalimitbex. , “i
1. Click the Fan icon. A manipulator. which is compased of three /1« - H 2012 and three Plana V5ol appears. H

has as iis ongin the center cf the limit box
2. Doone/of the following

% Paninaplane.

e Pan atpng a direction
Tlp: You can aiso select £an from the pop-up menu or use its associated shortcut key
Note: ltis atmmar}'ac;:s to display the clouds andior geometnes that are outside the imit box and/or all of the Station Pos-
itions of the project. By doing this, you can know exactly where you are within the resl of the cloud and/or within all of the sta-
tions.

Tips:
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RECISTRATHON MODE

Set Over a Known Point
1o set over a known point

1 Select a Topo point from a list
2 Orkey-inapoint

The Salect Pontto Detine Staton Posmo '- 8nd Kay-in Port i Define Siation Pesmoﬂﬁmumm

Unmatcn &% icon becomes enabled and the selected (or key-in) point name as well as it cocrdinates are displayed in
tha dialog. To e anie 1o change the selected oot for 2nother point, you must first un-match if.
TopoPart
-72%5 79 e, -3379.57 mm; 0.00 men

Atthe same time, R4l Vorks adjusts the whole network automatically

The sefected station switches from 34 1o 3

Note: For more information, refer to the Set Gver a Known Paint topic
Select a Known Point from a List

You tan select a target that does not belong to the station selected In Ster | but to other stanons, or & Topo point from a
TapoSiaton Syslem. and assign it as a Known Pomnt

7o select 1 known point from a list

Chek the Seiwct Pant to Define Statian Pesih @.con The Lol Staton Over & dnown Paint dialog opens.
Choose a Kncwrn Dot from the chalog

Clhick OK. The Set Statian Over 5 %o o
Create a Known Point

2 M2 s

Point dtalog closes

This is the case whare there is no target and no Topo point within your project. You can then create nne by Iwy-mm
coordinates i

L zieate a known point :

Click the Key-in Point to Define Station Basition J icon. The Create New Topopont dialog opens,
Inthe Topo Poirt Name field, input a name o keep the defaut one

In the Coordinatos held. input or paste 30 coordinates

Chek Create, The Create New Tope Port dialog closes

BN -

13 3,1,3.2 Resection

A Resoction 1s a method which allows determining the I“osit:on and Orentanan of an ms_trunem_ste;_r{;on_by measunng at
leastiwo Fackaght Ports. as dlustrated below

’
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The same scene, viewed from Top. with the Outline and Norm

Shading rendenngs apphed.
B.7.6 Display the Dlscoﬁtf;lisitv of Points ‘

The Discontinuity Q»wpiay' apticn dispiays points with edge highhighted (wnere available)
8.7.7 Change the Size of Disﬁlaycd Paints

The Point Size option changes the size of points when aisplaying a point cioud inthe 11 Ve« frgm 1 Fueltg 5 Pieel

8.7. B'Rm\tﬁér a Geometry

There are ﬁllB I“mt applicable to a gecmetry displayed in the 30 View. The Wireframe option renders a salacted geo-
mmmwim—lrm The Hiddan Lines option renders a selected geometry in wire-frame with hidden lines removed. The
Solid ophian randa?sasebcled geometry as a smooth shaded surface. The Sclid - Classification option dmysm.
objects, of geoirairy type, displayed in the 30 Vrewwhhmecolomofthelaymmey belong to The Tarured option
rendars‘u sefected geomelry as a texture mapped surface if such a mapping exists

Torgnder a geometry,
1. Select a geometry from the 1592 7 7ue and digplay 1t
2. Inthe Rendering group, chick the Geometry Rendenng pull-down arrow
3. Select a rendering irom the drop-down sub-menu

Tip: You can right-click anywhere in the 3D View (except on a displayed object) and select Pronderng from the pop-up
menu. A sub-menu drops down. Select then a rendering option.

Note: In RealWorks 0.2, the Normal 5hading rendenng. when applied to a mesh displayed in tha 50 7ace mode. adds a
smooth rendenng (one color per tnangle with gradient effect). In Fealvworks 10 5 the Hoim e Bhading rendenng produces
no eflect, To have the same smooth rendenng. please use the !1&sn S¢ Smoaoth option

8.7.8.1 Color Gepmetries Based on the Classification Information

The Solid - Claasificalion rendenng can be used to apply a rendering to the otjects. of geometry type nhuch are dnsplayed
in the 30 Wiaw, This rendenng is basad on the colors of the layers to which the displayed aobjects belongto. - * -
'F:' "-i"'. y ‘ "
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S

oy
'.?‘

OFTWARERE

PRINCIPALES § i:_:* RAGTERISTICAS

Vlsuﬁltae edite vprepaﬁe Pl‘!tregdbles en 2D o 3D.

Cornp}emente fggj}merﬁa sus éntregables 2D / 3D con datos de _
escaneoy ortofot& de*’UAV : ;

Cree animaciones en 2D ¥ en3D con un cronograma para
sincronizar eventos. '

Resuelva ecuacmnes matemancas complelas conla
herramienta CrashMath ey gt

Acceda a las espec:ﬁmmone% del vehieulo mas rec:entes de
AN6XPRT, 0 de la base datos de vehiculos canadiense.

Sisterna optimizado de marcadores de adjuntos y ewdenma con

: _:;oporte p:;;é ﬂbtps’f videos reportes, etc.

fo

Fluigia‘% t’ré‘oa "gtnatios para-analisis de factor de arrastre/
aceié*«fméwarwl;éz% demxon‘mnto y anahs.ls de la trayectoria de bala.

Acceda a miles. jﬁmogl‘elos de Trlmble SketchUp® 3D Warehouse.

,"
Exporte la escéhia completa de manera segura como un archivo’y
de solo lectura proteg4d0 can rontrasena para mantener la cadenci
de custodia.

*:
Cree vistas per Sonahzddas de: 360 grados y exporte las escenas al
software Trimble Forenacs bhowCase para presemtar en lacorte.

rensics.trimble. com/!evureal

Camamenricxf]
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SOFTWARE Trimble Forensics ReVEAL

ISIGN'GENERAL DEL SISTEMA |

! Este software ofrece todas las herramientas necesarias oara recraar, analizary-: .
o i visualizar los datos de la escena del crimen o de la escena del accidentz. Ya sea quz esté
capturando conjuntos de datos pequefios utilizando mediciéi coit cinta o estaciones
totales; o que esté administrando nubes de puntos de escaneado ¢n 3D, o volando un
UAV, Trimble Forensics Reveal ofrece los resultados precisos que necesita para crear
registros precisos y presentar la evidencia en la corte con confianza.

Trimbleforensics Reveal

SOFTWARE TRIMBLE FORENSICS REVEAL

REQUISITOS DEL SISTEMA

Sistema operativo Microsoft® Windows" 10

Procesador =~ ’ Intel i7 2.90 GHz, o mejor

RAM 16 GBn32GB

Tarjeta VGA - - v Un minimo de 2 GB. Se recomienda 4 GB

Jisco curc 512 GB o mds para mejorar el rendimiento

Resoluciéy de a pantalla, ﬁﬁg ialgga?ngigﬁéieoo X IZOQ pixeles si se coloca u;j-sggyr‘,dp-rnq#i‘t?; para i_a; ]
Otras espscificaciones Se requiere teclado y raltén

CARACTERISTICAS

Importe en forma continua y perfecta las medidas del campo y las fotos de evidencia/

i Trimbl i F .
Integracién de Trimble Forensics Capture adjuntos desde el software Trimble Forensic Capture

Cree estaciones de vista y exporte su diagrama completo al software ShowCase para

Trimble Forensics ShowCase preparar presentaciones y compartirlas con sus colegas o testificar en la corte

Construya una escena justo encima da las nubes ¢ puntos con formatos de archivo

Soporte de nube de puntos tales como .capture, .e57, .las

Complemente su diagrama importando facilmente sus ortofotos de su UAV como
archivos tif, png. ipg ; g

Use las medidas de campo de Capture como puntos de conirol terrestre para procesar
su proyecto Pix4D

Soporte de ortofotos e integraéion Pix4D

; Vea todas las capas y objetos en un orden jerdrquico sencillo. Conmute faciimerte entre
Administizeion simplificada de objetos y capas la visibilidad de capas y objetos. Mueva objetos de una capa a otia con tan soln arrastrar
y colocar. No pierda nunca més la pista a un objeto o R

Use andlisis del momento para determinar las velocidades pre-impacto del
Anélisis del momento integrado vehfculo a partir de las huellas de frenado. Los reportes incluyen reducciones de
ecuacion completas 2

Genere reportes (desde reportes de imagenes de evidencia y registros de punto a

Generacién de reportes reportes de andlisis del momento, energia del impacto, marcadores de evidencia, y factor
de arrastre) et
Imagenes aéreas Muestre imdgenes aéreas escaladas con exactitud directamente de Trimble Maps o de

imagenes escaladas de otras fuentes

st y Cree escenas con los cientos de modelos ya incluidos. Las categorfas incluyen: vehiculos,
Bibliotecas de modelos integradas objetos marftimos, ferroviarios, militares, domésticos; muebles, animales, drboles y
sefales de trafico entre otros

SmartRcoms (Salas inteligentes) Cree edificios en minutos que se adapten a su escena

Agregue posturas de modelos humanos a las escenas & AL T

o s e

Cree objetos de la escena automaticamente a partir de medidéé de campo de Capture
que usen cédigos de punto personalizados ) ;

¢ ASIA-PACIFICO
Trimble Navigation
Singapore PTE Limited
3 HarbourFront Place
#13-02 HarbourFront Tower Two
Singapore 099254
s SINGAPUR

Lontacte a su distribuldor ldtal astorizads de

Trimble para ¢

er mas infdrmacion
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Laintertaz de Reveal y las opciones del mend principal | 1

.

Lienzo de la escena ki

El lienzo de !a escena s ia zona grande que hay en el centro de la pantalla. Cologise obiot s an el lienzo para
crear un diagrama de Ia escena.

_Puede ver la escena en las siguientes vistas:
-« Pesde arriba: la escena puede verse desde arriba.
+.. 30 puede mover la camara para ver la escena desde cualquier dngulo.

1 Estacién foto: Este modo solo esta disponible cuando en la escena haya un archivo de Capture con datos
de escaneo de instrumentos X7 o serie $X que contengan imagenes panoramicas. La escena es vista en la
pu=sr:|én fijadela estaﬂén en la cual se encontraba el escéaner durante la toma de fotos nanoramicas.
Yéase Como utilizar una vista de estacian foto: visualizacion de fot Ograiias panoramic as a partir de los
datos de escaneo de instrumentos X7 o serie SX, pagina 17

Los siguientes controles estan disponibles en la barra de controles en la parte inferior da fa ventana:
+ Asistentes
. Navega._rén en pantaila. Véase Navegacion en pantalla, pagina 30,
~ Vista desde arriba {botén conmutable en ias posiciones de encendido/apagado)

Contro%es dc animacion. Véase Como agregar recorridos de movimiento y animacion a tbjetss de escena,

En" yvista deade arriba, dispondra también de las siguientes opciones:
+ Mivel del zoom: Para establecer el nivel del zoom a mano.

« Zoom extensién: Cambia el nivel del zoom de la camara de manera que incluya todos los ob;etos deia
ascena.

= Seleccionar cdmara: Mueve la cdmara de manera al centro de la escena.

Use los controles de la Cinta de opciones principal para establecer las propiedades de 12 escena (texturadela
superficie, tipo de caeln iluminacién, etc.)

Biblioteca de modelos

*d biblioteca dé modelos contiene objetos predefinidos que el usuario puede agregarala esuena Para ‘
zceder ala biblioteca de modelos, en la Cinta de ¢ opciones principal, pagina 24 seleccione D'bujary!uago 2
w.eccmne Modelos. La biblioteca tiene 3 categorias: g

.\'ehfmlos Un catalogo grande de diferentes tipos de vehiculos que incluye tipos genéricos (como 'SV )
~ y'modelos particulares (como 'Ford Explorer’),

(A Objetos Una amplia gama de objetos que pueden ser utilizados en escenarlos de crimenes o co!ismnes
: por e|ernpio edificios, senales. arboles. etc. . ’

* Buscar: Ingrese texto para buscar un modelo. La blisqueda hara comc-dir el texto ingresado con cualquier
par’re del nombre del medelo.

Para agregar un objeto-de la biblioteca a una escena, arrastre el icono del objeto desde el panel Nuevo
Modelo a la posicién deseada en la escena, y luego haga clic para colocario. '

SUGERENCM Asmlsmo puede importar un modelo SketchUp desde aqui: véase Ccrm& utm:f;,;: :
r‘lodelos de mtmi SketchUp,. pagina 84, ; v

'-
%
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Lainterfaz de Reveal y las opciones del menu principal | 1

Como i |mpr|m|r escenas, datos de escena e
informes

Reveal facilita la tmpremén del diagrama de una escena en papel, los datos de las medidas. y varlos tipos de
informes, resumiendo los datos de una escena.

Para imprimir una vista desde arriba (vista desde arriba, vista aérea o vista de p4jaro) de una escena de

Reveal, haga clic en R cologue el cursor del ratén por encima de Imprimir, y luego haga clic en la opcién
que corresponda:

+ Toda la escena Imprime todos los objetos de |a escena (acceso directo del teclado = Ctrl P)

» Area seleccionada: irnprime solo una regién seleccionada de la escena. Esta opcién solo esta dnsponlble
en vista Desde arriba. Con el ratén, dibuje un rectangulo en el lienzo de la escena, para marcar la region
que quier#imprimir y luego haga clic en Sf

Cémo imprimir el registro datos de medida

Para imprimir un regisire aatos de medida:

1. Seleccione el objeto de registroen la escena o desde el administrador de Capas (para mas informacién,
véase Administrador de capas. ¢omo trabajar con capas. pagina Z8) para abrir el panel de Propiedades
del registro de medidas.

2. Seleccione la ficha Acciones, y haga clic en la opcién que corresponda:
. Imprirr:ir d&fbs brutos: Imprime los datos en formato CSV sin procesar.

. |mpr|rmr lista de puntos Imprime los datos en una tabla con el mismo formato que la ventana de datos
" Regictros de medidas Puede :rnprimir todos los datos, o elegir solo algunas coiumnas

Cémo i.“ni:rrlmlr un informe

Para imprimir informes, en ia cinta de opciones principal (véase Cinta de opciones principal, pagina 24 para
mas informacién), seleccicne Inforrnes. Hay 7 tipos de informes:

+ Informe de evidencia/adjunto: Contiene un resumen de todos los marcadores de evidencia y Ios
marcadores de adjuntés de una escena. Solo esta disponible si hay marcadores de evidencia o
marcadores de adjuntos en la escena. En el cuadro de didglogo Imprimi bajo Configuracién del informe,
puede especificar si quiere incluir solo los marcadores de evidencia o solo los marcadores de adjuntcs.

« Informe del momento: Contiene un resumen de los datos de andlisis del momento y férmulas para los
- calculos. fisicos. Scolo esta disponible cuando tenga un chjeto de momento en el lienze,

« informe de animacién: Proporciona la posicion. orientacion, y datos de velocidad de un objeto durante
una animacion. Solo esta disponible si existe un recorrido de movimiente de animacidn en la escena,

+ Informe cie eneigia del impacto: Presenta los datos de los cdlculos de la energia del impacto. Solo esté
disponible si el mgdeio presenta danos y han sido aplicados los coeficientes de rigidez.

« Datos del factor de arrastle Presenta los datos del factor de arrastre de un dispositivo de arrastre o
AccelereX,

* Informe de punto de comproba"ibn Contiene los resultados de todas las observaciones de
comprobacién realizadas en Capture. Solo estd disponible cuando se haya hecho una rutina de punto de
comprobacion en Capture. Para mas informacion, consuite la documentacién de Capture

* Informe de comprobacién de escala Contiene un resumen de todas las rutinas de comprobac:én de
escala realizadas en Capture para verificar la precision de medicién. Solo esta disponible cuando se haya

S
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Gréafico de:distancia: determina el color de la linea del grafico de distancia.

Escala texto nodo de evento: determina el tamano del texto en los nodos de evento.

. Vaiores preestablecidos de la Herramienta Perfil:

L3

Perfil: determina el color de la linea que representa una linea de grafico de perfil.
Ortografico: determina el color de la linea que representa una linea de gréfico ortografico.

+ Opcicnes del ratén:

Nivel rueda ratén: establece un valor que determina la forma en que el desbiazzmiento de la rueda
del ratén influye en la operacién de dibujo actual.

Propiedades de escena

Estos parametros de configuracion afectan el fondo y ambiente general de las escenas recicntemente

craadas.

+ Texturas determinan las texturas de fondo predeterminadas de una escena nueva.

v

Las configuraciones de Superficie, Cielo, Nube, y Sol/Luna determinan la configuracié"n generéi del
tondo de una escena nueva.

Panoramica: determina el modelo de fondo de distancia a utilizar.

Escala textura superficie: establece el tamafio de la textura de la superficie para calcular el factor de
escala.

Mostrar superficie en nueva escena: conmuta entre mostrar u ocuitar el pianio de la superficie en una
escena nueva. '

Color de nube: aqui puede configurarse &l color inicial de las nubes.

Color de fando. el color de fondo general predeterminado,

= Valores preestabiecidos de iluminacion controla la manera en que se ilumina una escena nueva,

.

Anguio de iluminacién (en grados):

« Angulo horizontal: controla el angulo horizonta! con que la luz principal de la esceria iiumina el
centro de la escena. Cero grados se refiere al Este y noventa grados al Norte.

+ Angulo vertical: controla el angulo vertical con que la luz principal de la escena ilumina el centro

de la escena. Cero grados es horizontal con respecto al terrenc y noventa gracos perpendicular al
mismao.

Intensidad iluminacién (en %): \
« liuminacién ambiental sol: establece el porcentaje de brillo general predaterminado de la escena.

+ lluminacién dirusa sol: establece ¢l porcentaje de intensidad de los rayos de luz de la escena
principal.

« Valores preestablecidos de cdmara controla los parametros de configuraciéon predeterininados de la
camara de todas las escenas nuevas.

Iniciar en modo desde arriba. Seleccione para iniciar una escena con la camara establecida en vista

agrea, vista de pajaro, o vista desde arriba. De lo contrario. la cAmara empezara en modo de vista en
perspectiva 2D.

Efectos controla el comportamiento predeterminado de ciertos efectos, por ejemplo el efecto de los
objetos de fuego y humo.

-

Fue_go/Humo se pausa por defecto. Fuego/Humo se pausa por defecto: chando se seleccione esta
opcion, los nuevos objetos de Fuego y Humo se animaran durante el tiempo preestablecido designado
en |a opcién Tiempo de animacién de Fuego/Humo antes de pausary luego se congelardn in situ,
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Cdme trabajar con formas y modelos en una escena | 3

Enganchar al objetivo
En vista en perspectiva 3D (F3). use Enganchar al objetivo para mantener el objeto seleccionado en vista de .

®

camara (F4). Fara usar Enganchar al objetivo. toque en la barra de herramientas de aceceso rapido
para habilitar el enganche. '

En vista 3D, seleccione cualquier objeto de la escena (por ejemiplo un vehiculo) y use Ias teclas de flecha del
teclado para girar alrededor del ob;eto :

Estructura. de malla

Le permite ver a través de un objeto de la escena. Para usar Estructura de malla, toque ® enla barrd de
nerramientas de acceso rapido para habilitar la estructura de malla. :

Esto es (il si'i:bor ejemplo, hay huellas de frenado o rodadura debajo de un vehiculo. Estas podran verse si se
establace la vista del modelo 3D en Estructura de malla. -

Come miodificar formas

Seleccione un objeto de-la escena para ver sus controles de edicion y su panel de Propiedades.

Coémo utilizar los controles de edicién

* Use el control de edicién amariillo para modificar la forma segun corresponda. Para los tipos de lineas,
sirve para modificar los puntos de control (al cambiar la posicién del punto que representa). Para los
tipos de formas, como un rectangulo o una elipse, Uselo para cambiar el ancho, alto o largo de la forma. Si
“Unir a” esta habilitado. el control de edicién unira el objeto a puntos importantes de otros objetos de !a
escena. .

[} . b TiEy Ny

- - - -
Utilizacion del panel de Propiedades
Use el panel de _P}opiadadas de una forma para establecer (configurar) las propiedades de la forma; estas
‘-fariarén"'segl.in el tipo de ferma. Algunas propiedades son:
« Colory iexiura

. Dimensmnes Al conf:gurar el valor de longitud de una linea. el punto actual permanece estacionario
mientras que el punto siguiente cambia de posicién segun se aumente o disminuya la longitud de la linea.

+ Tamano de flecha: establece el tamario de la(s) flecha(s). Solo es aplicable si se muestran las flechas
inicial y final.

Guia del usuario del software Trimble Forensics Reveal | 49
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Cémo trabajar con formas y modelosien una escenz | 3

» Grosor: establece el espesor horizontal del objeto.
+ Longitud segmente [#]: establece la longitud del segmento actual.
« Longitud total: muestra la longitud total de la huella de |a llanta

« Tipo marca de rodadura: establece |a textura a utilizar en la representacién del tipo de hueliz de llanta
~ (Patinazo o Derrape)

+ Esta animado: establece si la huella de llanta va a animarse durante una animacion. Consulte
Propiedades, de la aniziacion de huellas de llanta, nagina b6 abajo.

* Usar animacién MQ: si ia huella de llanta contiene curvas o arcos, la geometria que se genera s mas
precisa que el rendimiento. e

Propiedades de la animacion de huellas de llanta

La huella de llanta esta constituida por una serie de segmentos definidos por la linea generada exire des
puntos d;é control; y cada uno de estos segmentos tiene su propio conjunto de propiedades. Para poder
acceder a los valores de estas propiedades, seleccione la propiedad Est4 animado en el pane! de
Propiedades de la huella de llanta. : '

Hay dos maneras de establecer la velocidad inicial y final de la longitud de todos los segmentos que
constituyen una huella de llanta animada,

* Sise habilita Se interpola a partir de la velocidad inicial y final, la animacién de 'z nuella de llanta solo
permitira su configuracién para los valores de velocidad instantanea inicial y final (unidades/seg). Una
vez establecidos los valores de velocidad inicial y final, los segmentos interpoiaran los valores parala
2nimacioén,

* Sisedeshabilita Se interpola a partir de la velocidad inicial y final. cada segmento tendra sUS propios
valores de velocidad inicial y final y podrén ser editados.

Para ver los valores de velocidad inicial y final interpolados de cada segmento, haga clic en los distintos
segmentos del objeto. El segmento actual siempre se resalta en la estructura en color morado.

+ Velocidad inicial segmento [#]: muestra la velocidad inicial interpolada del segmento actual.
+ Velocidad final segmento [#]: muestra la velocidad final interpolada del segmento actual.

Dibujo de rectangulos

1. En le cinta de opciones principal (véase Cinta de opciones prnapal, pagina 24 para mas informacion),
seleccione Dibujar, y iuego haga clic en Recangulo.

2. Hagaclic en la escena para crear un punto para un esquina del rectangulo. Una vez fijada la esguina inicial
y con el ratén por encima de la escena, estaran disponibles las siguientes operaciones:

* Simueve el ratén se mostrara la esquina opuesta diagonal del rectangulo.

* Simantiene presionada la tecla de elevacion (que por defecto es la tecla ‘Z') mientras mueve la rueda,
del ratén hacia arriba o hacia abajo cambiara4 la elevacion del objeto. :

* Simantiene presionada la tecla de extrusién (que por defecto es la tecla ‘X') mientras mueve la rueda
del ratén hacia arriba o hacia abajo cambiara la extrusién vertical del objeto,

3. Haga clic para fijar la esquina opuesta del objeto de rectangulo e inserte el objeto en la escena.

En esta seccién se describe la herramienta Rectangulo. Consulte Como trabajar con'formas y modelos en una

escena. pagina 45 y Como modificar formas, pagina 45 para ver informacién general sobre el dibujo y trabajo
con formas en una escena, '
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Cémo utlllzar la herramienta Trayectorla de
bala

La herramienta Trayectoria de bala se usa para reproducir la trayectoria de una bala y puede conflgurarse
para la animacion.

En esta seccion se describe la herramienta Trayectoria de bala. Consulte Como trabajar con formas y
modelos en una escena, pagina 45 y Como modificar formas. pagina 49 para ver informacion general sobre ¢l
dibujo y traoa]o con formas en una escena.

Cémo crear la trayectoria de una bala

1. Para crear la trayectoria de una bala en la escena de Reveal, haga uno de lo siguiente:

+ Enlacinta de opciones principal (véase Cinta de opciones principal, pagina 24 para mas informacién),
seleccione Herramientas, y luego haga clic en Trayectoria de bala.

+ Enla cinta de opciones principal (véase Cinta de opciones principal, pigina 24 para més informacién),
seleccione Dibujar, y luego haga clic en el tipo de linea que quiere usar: Linca, Polilinea, o Combilinea.
Tome en cuenta que las trayectorias de bala se dibujan entre dos lineas, por lo que son segmentos de

.- linea recta y no son compatibles con los arcos ni con las curvas. En el cuadro desplegable Categoria

' ds linea, seleccmne Diversas. En el cuadro desplegable Tipo de linea. seleccione Trayectana de bala.

2. Semostrara el cuadro de didlogo Nueva tray. bala o Nueva linea, dependiendo del-ment seleccionado en
el paso.1. Configure las siguientes opciones:

* Coler de todo el recorrtdo con control de transparencna
+ Grosor. '
+ Opciones: Seleccione del cuadro desplegable un calibre de varilla predefinido.

3. Haga clic en la escena para insertar el inicio de |a trayectoria de bala. Con el ratén por encimadela -
escena, estaran disponibles las siguientes operaciones:

+ Simueve el ratén se mostrard la posicién del punto actual de la linea.

+ Simantiene presionada la tecla de elevacién (que por defecto es la tecla ‘Z’) mientras mueve la rueda
del ratén hacua arriba o hacia abajo cambiara la elevacion del punto actual.

*“ Si mantuene presionada la tecla de espesor (que por defecto es la tecla 'W') mientras mueve la ruc.da
del ratén hama arriba o hacia abajo cambiara el espesor del ob;etc de linea.

4. Se traza una trayectorla de la bala entre los dos puntos; para ccmpietar la trayectoria, haga ClIC enel
segundo nunto y luego presione la barra Espacio o |a tecla Salir. La barra Espacio le mantiene en el modo
de dibujo actual? 1a tecla Salir le devuelve al modo de selescion,

Cémo manipular objetos de trayectoria de bala

Seleccione el objeto de la escena para ver sus controles de edicién y su panel de Propiedades.

Controles de edlmon

Estos controles permiten alargar o acortar uno de los extremos de la linea mientras el otro sigue en su
ubicacién originai. -

Coentrel ae-extansidn en vista en perspectiva:
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Coémo utilizar la herramienta Photé‘a_':FX

Use la herrzmienta Phioto FX para insertar una iotografia de fondo en una escena de Reveal. Les modelos de
Reveal se pueden initegrar con la fotografia para proporcionar una mayor sensacion de realic.tro. o

(:6mo agregar una imagen de PhotoFx a una escena

l. ‘Ascgurese de tener habilitado en la escena el modo de vista 3D. Para ello, en la barra de contrcies enla
parte inferior de la pantalla. conmute la vista desde arriba de manera que esté deshabilitada {accesn
girecio: F3).

2. Enlacinta de opciones principal (véase Cinta de opciones principal. pagina 24 para mas informacién),
seleccione Herramientas . y luego haga clic en PhotoFx.

3. Enel cuadro de didlogo PhotoFx. haga clic en Examinar, y vaya al archivo que quiere usar. Seleccione uno
de los archivos de imagen con formato estandar: BMP, JPG o PNG. Haga clic en oK,

4. Laimagen seleccionada se mostrara en el panel de la vista previa. Haga clic en OK para agregar la imagen
ala escona. :

5. Paramostrar u ocultar unaimagen de PhotoFx, haga clic en el boton de conmutacion de wisitilidad que
hay al lado de PhotoFx en el Admunictrador de capas ala derecha de la pantalla.

'NOTAS -

* Las iméagenes de PhotoFx solo son visibles en modo 3D, Estas imagenes no pueden veise #n
modo Perspectiva o Desde arriba.

* Al mostrarse la imagen. se ocultan la mayoria de los elementos de la superficie del terreno y del
entorno (por ejemplo. el plano de superficie. el cielo, niebla).

Cdédmeo integrar objectos con una imagen de PhotoFx

Para integrar un objeto de escena (por ejemplo, un vehiculo) con una imagen de Photofx:

1. Asegurese de tener habiiitado en la escena el modo de vista 3D. Para ello. en la barra de controles en la
parte inferior de la pantalla. conmute |a vista desde arriba de manera que esté deshabilitada (acceso
directo: F3). )

<. Arrastre un objeto a la escena y ajuste su posicién y angulo para alinearlo con la fotografia. Véase Come
t'fl_il'.u..-_mr conformas y modelos en una escena pagma4dby Como trabajar con objetos de la escena
paiina 114 para obtener mas informacion al respecto.

3. Enlacintade opciones principal (véase (ir: 3 i opeiones printipal pagina 24 para mas informacién),
seleccione Escena y luego haga clic en Configuracién de luz para ajustar la iluminacién ambiental (luz del

sol y luz ambiente), de manera que el objeto de Reveal esté iluminado de la misma manera que los otros
objetos de la foto.

Por ejemplo. supongamos que tenemos una imagen de PhotoFx del trafico de una calle urbana. Podemos
agregar un vehiculo a una escena, y entonces ajustar su posicién y angulo de manera que parezca ser
conducido a ic largo de |a calle. Sila fotografia se tomé en una manana soleada, podemos modificar la
configuracion de la luz sclar de manera que el sol ilumine mas el auto, a bajo angulo.

Coémo ajustar la camara PhotoF X

For defecto, la cAmara 3D ests 'trabada’ mientras PhotoFx esta habilitado. Para ajustar la cédmara:
1. Haga clic en Ajustar camara PhotoFX..

2. Arrastre el botén derecho del ratén por la escena.

Guia del usuario del software Trimble Forensics Reveal | 103



Acerca de los registros de miedidas | §

9. Dependiendo del formato de datos seleccionado. podran verse cuadros de didlogo adicionales. Haga clic
an Siguiente.

10. Sies necesaric. en el paso Propiedades del registro de medidas, podira editar las propiedades del
registro de medidas. Haga clic en Siguiente.

11. Sies necesario. en ¢l paso Opciones de importacion, puede ajustar los datos importados; para mas
informacion véase Upciones de importacion de medidas, pagina 136, Cuando termine de especificar las
opciones de importacién, haga clic en Siguiente.

Reveal importara las medidas e indicara que la importacién fue exitosa.

Importacion directa de medidas de una estacion
total s

Use esta opcidn para importar medidas directamente de una estacion total, si utilizé los botones y la pantalia
de 2 estacién total para guardar los puntos en la estacién total. y no usé software de registro de datos (tal
como Capture o mFX) para observar la escena. Antes de empezar la importacion, conecte la estacion total a
la computadora con un cable en serie. Note que el cable en serie al que nos referimos aqui es distinto del
cable USB, y'por lo general es particular al fabricante de la estacién total.

1. Enlacinta de opcidhes principal (véase 111 (e o o A4 ey yziha 24 p"a:r_la hésinformgcic’m).
seleccione Medidas, y luego haga clic en Importar reglstro de datos o

2. Seleccione Directamente del dusposntwo via cable en serie y haga clic en Siguiente.

3. En el paso Formato de datos. seleccione el formato de los datos procedentes del instrumento y haga clic
en Siguiente.

NOTA - Si estd importando datos en un formato que no coincide con ninguna de las opciones del
cuadro desplegable, y usted conoce la estructura de los datos (orden de columnas y delimitador de

) columna) podra elegir la opcion Nuevo formato. Esto le permitird = 1 e formato de datos nueve
“que colricida con el de su archivo. ' i

4. 'Para dﬁswrgar' los datos del instrumento:

a. Enel L.uadrq desplegable Puerto en serie verifique que el puerto en serie selecuonado es el correcto.
El cable del |nstrumento deben ser conectarse a este puerto.

b. Haga clic en Conflguracién en serie... para editar los parametros de conexién en serie. Estos
parédmetros de con flguramon deben ser coincidir con los parametros de configuracién
correspondientes de la estacion total.

c. Haga clic en Recibir datos de medida para que Reveal este pendiente de los datos. Se abre la ventana
de progreso de la descarga.

d. En su estacion total, debera seleccionar un archivo/trabajo e iniciar la transferencia de datos. Los
©  pasos variaran segun el instrumento. Una vez que empiece la transferencia, Reveal muestra los datos
transteridos segun se van recibiendo. Cuando la transferencia haya terminado. haga clic en Cerrar.

é “Reveal le pide que guarde una copia de los datos importados para referencia futura: no necesitara
= 'guardar los | datos para impaortar los puntos.

f. Ahora el pasa de descarga indicara que el instrumento recibié los datos correct.—.mente Haga clic en

Sigmtm*e
5. Sies necesario, en el paso 0pcuones l:le importacibn puede a;ustar los datos importados: para mas
informacién véase Jptianés de importacion de mediaas. pagin ~. Cuando termine de especificar las

opciones de 1mportc_1\.|ér[. haga clic en Siguiente.
Reveal importara las medidas e indicara que la importacion fue exitosa.
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v Trimble Business Center

Software de oficina

FLUJOS DE TRABAJO DE CAMPO EN
TOPOGRAFIA+ CONSTRUCCION, AL DISENO
FINAL CON TOTAL CONFIANZA

Aproveche el poder de los datos brutos geoespaciales y de
construccion en un solo entorne de software robusto para
generar proyectos con total confianza después de procesarios
con el software de oficina Trimble Business Center (TBC) de
Trimble”. Con su prestigio profesional. bienes

requisitos en juego, aproveche las capacidades exclusivas que
le ofrece TBC para diferenciarse de la competencia y destacar
frente a sus clientes.

econémico y

Integracion de datos

En un solo paquete de software, combine mediciones brutas
de GNSS, estaciones totales y niveles; y después, aflada
datos de vehiculos aéreos no tripulados (UAY). sistemas de
mapeo movil y escaneres laser terrestres, todos los cuales se
ajustan al tamano de sus datos topograficos. No es necesario
importar y exportarentre varios paguetes de software. No
-apacitacion. mantenimiento cubierto por la
garantia o soporte para las diversas aplicaciones por distintos
proveedores. TBC pone a su disposicion las capacidades

y le brinda |a confianza que necesita para poder generar
entregables completos de topogratiay construccion

Se requiere ¢

& Trimble

Y.

Resultados que inspiran confianza

Trabaje con datos brutos de sensores. no solo con
coordenadas X. Y, Z, vea y edite alturas de mira, constantes
de prisma, registros de tiempo de vectores y mucho mas para

tales y verticaies mas precisos

lograr los resultados hori

sualice sus datos en contexto con las Imagenes de fondo
de Google Earth o DigitaiGlobe. No cologque conjuntos de

datos parciales o flujos de trabajo incoherentes que provocan

errores costosos y ponen enri arse ia

de terceros o de Trimble,

arios para respaldar

vida. Ya sea que se trate de equi

en todo momento tendra los datos nec

su trabajo de la oficina o del campo para cada proyecto
Entregables robustos

Cuando "bastante bueno” no es aceptable, TBC le brinda

los medios para generar resultados diversos con puntos
timaciones y muchos otros tipos de intormes,

les de superficie y de obras, planos CAD, nubes
sorredor, modelos de disefnos para

ajustes.

control de maquinas

trabaje con otros paquetes de software lideres en la industria

2 imagenes basadas en estaciones. O

de Autodesk’. Bentley , ESRI, entre otros, con la funcion que

permite importar y exportar una serie de tipos de archivos de

terceros. Cuando llega la hora de enviar, guard:
rimble Connect, Tnmble Sync

ojectWise , todos se

y compartir

Utilice la nube para lograr un nivel de
productividad real y sencillo




Flujos de trabajo soportados

Un software de oficina CAD de topografia y construccion que hace todo lo que usted necesita.

Aseguramiento/control de calidad
(QA/QC) de datos de campo

importe e interactue

nends interactivos de propiec

) INgr

renreferenciz

Ajuste y COGO

nanera eficiente

itastros

3]0 de Cé

Procese ¢

Calcule y ajuste poligonales y e itinerarios de nivelacién.

yrme datos y notas de libretas de

Trans ampo en el Editor de

CAD y borradores

Genere con facilidad su
mode

orradores y edite puntos, trabajo de it

1l

ria CAD

5 Vistas dinamica

S para col

s de dibujo

sdesu

> ¥ curvas, barras de

o ~orredorec hacadne
Supe 25 0 Corregores basados en alineacion

Cree entregables digitales como archivos CAD DWG o imprima
entregables como conjuntos de planos o PDF 3D para fines de
comunicacion y colaboracion.




X Flujos de trabajo soportados

Un software de oficina CAD de topografia y construccion que hace todo lo que usted necesita.

- %= ey e

ERCERS - IRAHA. B AN BOQ

Superficies y volumenes

Cree, procese y entre
paradi itivos de car

s de terce

1e modelos de superficie complejos

po. sistemas de control de maquina y

-ree superficies tradicionales. proyectadas/verticales y radiales que
se actualizan dinamicamente al modificarse los datos de superficie
Genere informes de volumen rapidos y exactos a partir de
comparaciones de superficies. material almacenado/depresion y
superficies de corredor.,

Calcule superficies de desmonte/terraplén en cuadricula e informes
1apas de color personalizables

m
w

pecifique lineas de curvas de nivel y etiquetas ¢
conforme cambia la superficie

se actualizan

Superponga objetos en la superficie y ejecute comparaciones de
punto a superficie

Corredores

y correderes de disefio parametrico

Modele y manip

Defina alineaciones horizontales y verticales desc
line

cero o trabajo de
s CAD con apoyo de ecuaciones de estacion y peraltes

- |

Introduzca instrucciones de plantillas de corredor con comentarios

interactivos y g

Maneje disefios de calzada compl

condicionales y tablas de pe

j0s con instrucciones

fientes y nodos.

Disefiec

aracteristicas de corredor como intercambios, rampas e

intersecciones con indicadores de parametros

Genere informes de mowvimientos de tierras de corredor, aplique

superficies de subnivel

de materi

Preparacion de datos

Asegurese de que sus datos estén limpios, actualizados y que se
entreguen en el formato correcto para terminar el trabajo

Importe, limpie y organice datos de CAD y PDF con Project Cleanup
(Limpieza del proyecto)

Extraiga y digitalice datos de PDF de vectores

Transforme curvas de nivel, puntos, lineas y poligonos 2D en

mode 3D

Interactue con disefos de obras y corredores de paquetes de
terceros con soporte para una serie de formatos CAD y BIM

Cree trabajo de lineas. superficies y zonas a evitar para sistemas de
control de maquinaria
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Modelado de redes de servicios
publicos

Defina |z
para aph

redes de servicios publicos por gravedad o pres

caciones de estimat

iones y visualizacion

Cree redes de tuberias y de servicios pblicos.
Personalice formas y estructuras de servicios ptblicos
Disefie plantillas y superficies paramétricas de zanjas
Afiada modelos de servicios publicos a un trabajo de obra

le superficie

existente, geometria CADy ¢

onte

informes de estimaciones de servicios publicos

Ge

DEersone

Perforacion, pilotado y
compactacion dinamica

Prepare planes de tra 3 y conectelos con sistemas DPS300

Cree planes de perforacion y sondeo asi come informes de
trabajo.

Cree planes de pilotado de cimientos e infraestructura

Cree planes e informes de trabajo de compactacion dinadmica
Personalice tipos de pila e informes de calidad de perforacitn

Importe y exporte a sistemas DPSS00 de Trmble
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Flujos de trabajo soportados

Un software de oficina CAD de topografia y construccion que hace todo lo que usted necesita:

che las

Access y aprove
herramientas os e informes de ;

Diserie
T

de secciones transve

Prepare geometria de tuneles y puntos de replanteo
Visualice y prepare borradores de tineles con los objetes Designed
\s-Built Tunnel Mesh (Malla

Asigne puntos de ubicacion y datos d

sbic

crear Informes

excavacion/ oul

les basados en ASCII

Genere informes de tun

SIG

para un entor

1S de archivos

Posproc de otras fuentes de

datos de

Mapee me a partir de conexiones d

Soporte para archivos *cor con datosdeca

de GPS Pathfinder Office (PFO)de Tnim

Mapeo movil

Procese, utilice e integre datos de las plataformas de equipos de
mapeo movil de Trimble

{

Calibre sistemas de camaras de mapeo mowvi

Ajuste, coloree y registre datos de escaneo

Vea ejecuciones de mapeo mavil y extraiga puntos.

Exporte datos a formatos de archivos de software de Trimble y de
terceros como Mapillary y TMX.

Integre el mapeo mévil con GNSS. estacion total y otros datos de
levantamiento y construccion.



REQUISITOS DEL SISTEMA

SISTEMA OPERATIVO Tarjeta grafica

Procesador
Monitor

Idiomas soportados

Disco duro

RECURSOS DE APRENDIZAJE

Hora de poder de TBC: Canal de TBC en YouTube:
Pagina de TBC en Trimble Community:

Sitio web de TBC:

Tutoriales de TBC: Pagina de TBC en Facebook:

AN
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30/8/23, 22:01 . Especificaciones de la solucion Cintoo:

Especificaciones de la solucion Cintoo B g
Creado por John'Tapia, Modificado el jueves 23 de febrero de 2023 a{as 02:37-por-John Tapia

La Solucién Cintoo . + . :
La Solucion Cintoo esta, compuesta por Cintoo Cloud y Cintoo Connect.

+ Cintoo Cloud es una plataforma basada en la nube que se ejecuta en Amazon Web Services y
Microsoft Azure con una aplicacion web para administrar, ver, compartir y enriquecer datos ce
escaneo laser de forma colaborativa. Cintco Cloud también se pu'ede conectar a plataformas BIM
comoﬁutodesk BIM 360 o BIM Track para flujos de trabajo Scan & BIM .

'. un*ou Lonnecf es una apllcacmn de Windows que se ejecuta localmente en las Pomputador‘as de
escritorio o portatiles de los usuarios, que se conecta en la nube exclusivamente a Cintoo Cloud.
El proposito de Cintoo Connect es: _

o Prepare los escaneos (transformacion de nube de puntos a malla) y carguelos en Cintoo
Cloud. :

o Descargue los escaneos de Cintoo Cloud y expértelos en su formato de nube de puntos de
origen.

. Field : Office i
D B
"t Ly et £t ' J O Management
Platformes
- M o T R
4
-=]-0 & & [
o —— .
Femt cloud software Cintoo Connect ‘ Cinleo Connect CAD software
‘
o

1 A v
N D - ?
Web Application

IMPORTANTE : - 2 ' « $N

+ Cintoo Connect no se puede ejecutar en modo independiente en computadoras de escritorio
o portatiles. esta ejecutado solodesde Cintoo Cloud después de que el usuario haya
iniciado sesion en la plataforma. '

* No todos los usuarios necesitan instalar Cintoo Connect. _

o Cintoo Connect debe ser instalado por los usuarios que cargaran escaneos laser desde
su escritorio a Cintoo Cloud, o que descargaran datos de escaneo desde Cintoo Cinud
para volver a taner una nube de puntos en su escritorio.

https://help.cintoo.com/support/solutions/articles/ 101000461216-cintoo-solutio n-specifications

1/3
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30/8/23, 22:01 s Especificaciones de la soluciérn Cintoo:
o Los usuarios que se conectaran a Cintoo Cloud para ver, medir, anotar, recortar, crear
secciones o elevaciones ortograficas, etc. y que no cargaran ni descargaran datos
'e"s_caneados no necesitan instalar Cintoo Connect.

Especificaciones para ejecutar Cintoo Cloud

+ Software
¢ iNo se requiere ninglin complemento.
o Recomendar navegadores WebGL:
= Google Chrome
=« Mozilla Firefox
= Microsoft Edge V79 o superior (que puedes instalar desde aoui ).
o Microsoft Internet Explorer es nosoportado.
« Hardware
o Intel i5 o equivalente
o RAM de 4 GB o superior
o Cualquier piaca grafica con al menos 2 GB de memoria GPU
n _'Se recomiendan 8 GB para proyectos de varios cientos de escaneos.
. Red : A e
o Ancho de banda de conexion a Internet recomendado:
= Descarga: 10 Mbps (Megabits por segundo) o superlor
= Carga: 1 Mbps o superior

Especificaciones para ejecutar Cintoo Connect

+ Software
o ventanas 10
» Hardware
o Intel i5 o equivalente
-~ o LaRAM recomendada depende del tamafio (=resolucion) de sus escaneos de origen: ;
“.2 © w La configuracién predeterminada en Cintco Connect es procesar 2 escaneos en
paralelo. ( Nota: Esto solo esta disponible para cargas de escaner laser terrestre.
Para cargas de escaner movil para interiores y Drone (alfa), los escaneos se
procesan uno por uno, no hay ninguna opcién de procesamlento multiple
dlspomble en el cuadro de dialogo) .
. Esta cantidad de escaneos se puede reducir a 1 para reduc:r los requisitos de
RAM a continuacion. _
= O aumentado a 8 si tienes un PC mas potente y con mas RAM
= Se requiere una RAM de 4 GB como minimo para procesar 2 escaneos de baja
resolucion (10 millones de puntos) en paralelo
= Se requiere una RAM de 8 GB como minimo para procesar 2 escaneos de 40 mlllones '

de puntos cada uno en paralelo
= Se requiere RAM de 16 GB para procesar 2 escaneos de 160 mrilones de puntos cada

uno en paralelo ", : o
; =. Se requiere una RAM de 32 GB como minimo para procesar 2 escaneos de 640
millones de puntos cada uno en paralelo . ! b .
: o Jablero grafico: sin requisitos especificos. J _ ’ L ;
St s AN Red . o “ . ;
g ..ﬁt-i;;;;_s‘mi'elg.élr;nt'{;b.com.-'supporifsolmionsfarticles!101000461216-cintoo-sélution-speciﬂcations 2/3 / ,@
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30/8/23, 22:01 Especificaciones de la solucién Cintoo:
o Cintoo Connect detectara automaticamente el proxy.

o Si el firewall aun bloquea las cargas y descargas a través de Cintoo Connect:
3 « Solicite a su departamento de Tl que incluya en la lista blanca los siguientes

dominios: aec.cintoo.com y cintoo.cloud tanto para cargas como para descargas.

s Pongase en contacto con support@cintoo.com si el problema persiste.

¢Como conseguir Cintoo Connect?
Haga clic en "Mis proyectos" en la barra superior y haga clic en el proyecto en el que desea cargar
datos.

+ Lanueva y mas reciente version de Cintoo Connect esta disponible directamente desde la
aplicacion web Cintoo Cloud haciendo clic en este icono aqui:

» Descargue e instale la Ultima version y siga las instrucciones para ejecutar la instalacion.
+ Tenga en cuenta que no necesita ser administrador para instalar Cintoo Connect.

Sl
¥

https://help.cintoo.cein/support/sclutions/articles/101000461216-cintoo-solution-specifications
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HOJA DE DATOS

Trimble Forensics

SOFTWARE SHOWCASE

RACTERISTICAS

-Suhpié:/ﬁviar)a, y ge faciLus;o ‘£sta aplicacién ha sido disefiada
por ﬁrofesaonai'%s S{ fiSables del cumplimientode la ley para
la presentacion’destes "nonfos en orden cronoldgico.

Cree vistas per ::,onalszqd} & de 360 ﬂrados de escenas de R(;veal‘
para prebentar enla corte. ' /° ;

F‘ersonahce su testlmomo con resa!tes en Ias zonas de interés
0 zonas de evidencia (,laves

Importe su evidencia a’dluntos facrlme;nte desde el software Reveal.

Complemente la escend aprovechando las funciones adicionales
para ad]untar :magenes videos, reportes de evidencia etc.

Cwnpartalae&cé;q@facﬂmente con colegas y abogados en forma
'segy%aya;a,p;epﬂ,rar 15§ presentac:on en lacorte.

Mas mfoér“mcfrcpwrforens:ps frlmb!e com/showcase :




HOJA DE DATOS

0

SOFTWARE Trimble Forerisics sHowcAse

Trimble® Fore_nsicé ShowCase

REQUISITOS DEL SISTEMA
Sistema operativo
Procesador

RAM

Tarjeta VGA

Disco duifs -
Resoiitcinn de la pantalla
Otras especificaciones
CARACTERISTICAS

Trimble Forensics Reveal

Vistas personalizadas de 360 grados
Herramientas

Presentacién

Minimapa

Perspeciizas

SOFTWARE TRIMBLE FORENSICS CAPTURE

Aplicacién simple y de facil uso para la presentacién de testimonios en orden
cronoldgico. Ya no es necesario tener que llevar un potente laptop a la corte para
presentar las evidencias durante el testimonio. Utilice irndgenes simples de alta
resolucion para transmitir su recuento del incidente.

1

Microsoft® Windows" 10

Intel i7 o superior

8GBo16GB :
Un minimo de 2 GB. Se recomienda 4 GB
512 GB TR _’
1920 x 1080 pixeles

Se requiere un ratén

Importe sin interrupcién su escena completa del software Reveal con los adjuntos
y evidencias correspondientes

Cree estaciones de vista o 'perspectivas’ para compartir con sus colegas y testificar
en la corte

Respalde su testimonio apoyandolo con medidas, notas. adjuntos y resaltes
Entre en el modo de presentacién para contar el incidente ta! vormo ocurrié
Desplacese por la escena, o proporcione una vision general de toda la escena

Cree areas principales adicionales bajo cada una de las vistas de 360 grados

AMERICA DEL NORTE EUROPA ASIA-PACIFICO
rmany GmbH Trimbile Navigation

" Singapore PTE Limited
3 HarbourFront Place

Tnmbile Inc Trimbile Ge
10 Westmoo Am Prime
Westminste 002

ESTADOS UN




/) Vlv E Productos *~ W I T :t‘ Barra en vivo

/. Ce s
+ Auriculares VIVEPro 27 .

Y,

IV E  Pioductos’  VIVERSO iiegocio Apoyo .« Barra en vivo
X e U % ;

culosencaja:’ . P

Cablétodo en und

: a L —_ L . 1“-'.~ g {
Caja de conexion Adaptadar . s . MEN 3
Mini DP a DP Adaptadors’ /. = G
de OA de 18 W X1, Pari’ ! '

; o RS P .

de limpieza de lentes

y ‘

Tarjeta de protagcion de lentes b

Tapones pard los oidos Cable

£ 0 1 /
Ftiqueta de espegificaciones

{QSG / Guia de seguridad / Garantia / Guia IPD / Logotipo de VIVE Pegatina)

Docuinenjacioncs

VIVE

Praductos VIVERSO

- . v A iy
2 e ; £
Especificaciones de los auriculares Bk
.. Breves aspectos destacados el
1 Siumergete en.imagenes de proxima generacion con una resolucion de 5K lider en la industria, un amplio campo de vision de 120" y una
frecyencia dguctualizacion ultrasuave de 120Hz x AR

2. Siéme.tz! obm:}celam_enle inmerso con los auriculares con certificacion de alta resolucion equipados.

3. Experimente el mejor rendimiento y comodidad de seguimiento de su clase A o

Pantalla :
e LCD dual RGB de baja persistencia




oy

Resclucién

2448 x 2448 pixeles por ojo (4896 x 2448 pixeles combinados) SRy

Frecuencia de actualizacion

90/120 Hz (solo se admiten 90 Hz a través del adaptador inaldmbrico VIVE)

Campo de vision

Hasta 120 grados (horizontal)

Negocio Apoyo Barra en vivo

Aurnculares con certificacion de alta resolucion (a través de sefal analégica USB-C)

Auriculares can cenificacion de alta resolucion (extraibles)

Admite auriculares de aita impedancia (a través de sefial analogica USB-C)

Entradas

Microfonos duales integrados

Conexiones

Bluel\:mlh, puerto USB-C para periféricos

Barra en vivo

Apoyo

Sensores

Sensor G, giroscopio, proximidad, sensor IPD, SteamVR Tracking V2.0 (compatible con estaciones base SteamVR 1.0y 2.0)

Ergonomia

Alivio ocular con ajuste de distancia de la lente

IPD ajustable 57-70 mm
Auriculares ajustables Correa

para la cabeza ajustable
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1 PR‘_ESENTAC!ON VERSION DEMO DISPOSITIVO GNSS COMPLEMENTARIO

1

Bogota, 23 de julio de 2024

Sefores
UNIDAD ADMINISTRATIVA ESPECIAL DE LA JUSTICIA PENAL MILITAR Y POLICIAL
Ciudad

Referencia: presentacion de propuesta para el proceso de seleccion abreviada Subasta Inversa Electronica |
/No. UAEJPMP-SASI-001-2024 convocado por la UNIDAD ADMINISTRATIVA ESPECIAL DE LA JUSTICIA
“PENAL fAEITAR POLICIAL, para la ‘adquisicién de solucién de escaneo laser 3d, para inspecciones a
fugar de los hechos como parta del gabinete de criminalistica con destino a la Policia Judicial de la
Unidad Administrativa Especial de la Justicia Penal Militar y Policial”

Por medio de la presente, nos complace hacer entregar las siguientes demos:

Software de campo: Trimble Forensics Capture
Licencia por correo electrénico

Usuario: licenciatrimble2023@gmail.com
Contrasefia: Trimble.2023*

Este software solo se requiere realizar la activacion de la licencia por parte de la entidad cuando se realice la
prueba.

Software de procesamiento de datos: Trimble Forensics Reveal (oficina) L
. Liceacig poi‘correo electrénico - 51 e S
~ Uiatio: icenciatrimble2023@gmail. com : REs
Centrasefia: Trimble.2023* : g ;
Descargue;el software mediante Trimble Installation Manager para Windows online: https://install.trimble.com/

Software de registro de datos: Trimble Realworks
Licencia por cédigo

4246516301191273666

¢Cémo activar un cédigo.demo? hitos://youtu.be/ZLFluVcEBDg
Descargue Realworks hitps://geospatial trimble.com/es/links

i

Esta carta contiene las instrucciones y codigos de la activacién pertinentes de la licencia solicitada para dar
cumplimiento a la presente licitacion

Agradecemos su atencién y quedamos atentos a sus solicitudes

- Cordialmente ./
K S
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:031.157 467 de Bogota
Representante Legal ™
Unién Temporal GeodD

Direccion: Calle 53 No 67 — 83 Piso 3

Telefono: (601) 742 3063

Email: gerencia@geoinstrumentoscol.com
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