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 ANEXO 6. PROPUESTA ECONOMICA.
NOTA: Se entenderá que el valor que el proponente presente dentro propuesta por cada ítem, llevarán incluidos los gravámenes correspondiente que haya lugar.
	ITEM
	DESCRIPCION
	CANTIDAD
	VALOR UNITARIO 
	IVA 
	VALOR UNITARIO CON  IVA 
	VALOR TOTAL 

	1
	KIT DE BRAZO ROBOTICO con módulos de dibujo/escritura, módulos Neumático, módulos de impresión 3D, paquete de Módulo láser, Módulo Wifi y bluetooth, Kit de control Joystick, Kit de bomba de vacío -35 kPa, rango 27,5 milímetros, Número de ejes: 4 Carga mínima:  500g Alcance mínimo: 320mm (32cm), Posición de repetición: 0.2mm
Comunicación: USB-WiFi/Bluetooth Voltaje: 100V-240V, 50/60Hz -Interfaz de comunicación: UART, Reset, Stop, 12V, 5V y 2 I/O incluidas; 2 para motor paso a paso  - Consumo de potencia: Máximo 60W Interfaces de E/S extensibles : 1. E/S × 10 (configurable como entrada analógica o salida PWM) 2. Salida de potencia controlable de 12 V × 4 3. Interfaz de comunicación (UART, reinicio, parada, 12 V, 5 V y dos E/S incluidas). Botón de reinicio con indicador led con cambio de color en reinicio, indicador led de cambio de cuatro  colores para diferentes estados. Material: Aleación de aluminio 6061, plástico ABS

Múltiples funciones, entre ellas la enseñanza y reproducción, escritura y dibujo, programación en bloques, control de scripts para la educación en inteligencia artificial (IA).
 
Eje Rango Velocidad  (carga de trabajo de 250 g) Base articulación 1 -120° ~+120° 320°/s Articulación 2 brazo trasero -5°~+90° 320°/s  - Articulación 3 antebrazo -15°~+90° 320°/s Servo de rotación de 4 articulaciones -140°~+140° 480°/s - Desarrollo secundario mediante 13 interfaces extensibles y más de 20 lenguajes de programación - Impresión 3D: Print Size (L *W *H)150 mm *150 mm * 150mm, material de impresión 3D PLA.

Accesorios adicionales:

Incluye FILAMENTO  PLA PARA IMPRESORA 3D - 1.75MM (3 Unidades) compatible con el brazo robótico y su kit de impresión 3D. Temperatura de impresión: 190°C - 200°C • Velocidad de impresión: de 50 a 100mm/s Tolerancia: +/- 0.02mm

	5
	
	
	
	

	2
	 KIT ARDUINO DE INTELIGENCIA ARTIFICIAL PARA BRAZO ROBÓTICO compatible con brazo robótico del item 1 Pines de E/S digitales 54 (de los cuales 15 proporcionan salida PWM) - Pines de entrada analógica 16 I/O, Corriente continua por pin de E/S 50 mA - Corriente continua para pin de 3,3 V 50 mA. Memoria flash 256 KB de los cuales 4 KB utilizados por el gestor de arranque - SRAM 8 KB  - EEPROM 4 KB, Velocidad del reloj 16M Hz, modulo de botón digital, modulo led tres colores, módulo de voz micrófono incorporado omnidireccional, SNR: 55d, sensibilidad min = -43dB, típica = -40,
max = -37dB , joystick 2 ejes, salida de tecla numérica 1 eje (z) ,  Modulo cámara:  ProcesadorNXP LPC4330, 204 MHz, doble núcleo Sensor de imagen	Omnivision OV9715, 1/4″, 1280×800- Sensor de imagen -75 grados horizontales, 47 grados verticales Tipo de lente	Estándar M12 (varios tipos diferentes disponibles) Consumo de energía140 mA Entrada de alimentación	Entrada USB (5 V) o entrada no regulada (6 V a 10 V) RAM 264 K bytes Flash	1 millón de bytes Salidas de datos disponibles	UART serie, SPI, I2C, USB, digital, analógica.
	5
	
	
	
	

	3
	PLATAFORMA ROBOTICA DE INTELIGENCIA ARTIFICIAL compatible con brazo robótico del item 1
Plataforma de desafío CoSpace, Arduino IDE o- DuDuino Mega2560 (compatible con Arduino -Rango de medición ultrasónica 30 mm-1000 mm, Mega2560) Mixly Interfaz de comunicación Comunicación USB / Comunicación serial, Motor relación de reducción 48:1 Diámetro del neumático 67 mm., Interfaz de expansión Interfaz de E/S general de 4 pines x 2 Sensor Sensor ultrasónico x 3 / Sensor de color x 2 / Sensor infrarrojo / Sensor geomagnético x 1 / Sensor de luz x 1- programación gráfica Velocidad máxima de rotación 200 rpm Relación de resolución del codificador 585 pulsos/r,  carga 500 g, Corriente sin carga 150 mA Corriente de bloqueo 150 mA Batería recargable. 
	5
	
	
	
	

	
	SUBTOTAL
	$

	
	IVA
	
$

	
	TOTAL
	$



NOTA: El valor de la propuesta con la cual los oferentes van a realizar la oferta económica, debe incluir todos los costos directos e indirectos que se deriven de la contratación (tributarios, de legalización y ejecución del contrato) incluyendo IVA, no podrá superar el presupuesto oficial Las cifras definitivas no podrán contener decimales, deberán ser aproximadas a la unidad más cercana, los valores no podrán exceder los valores establecidos en el estudio del mercado.


Propuesta técnica (formato 5) los interesados deben realizar en su propuesta, la descripción de los bienes a proveer, esta información tiene un vínculo con la oferta económica, puesto que se asume que lo ofrecido en el anexo 5, corresponderá a lo ofertado, razón por la cual de no cumplir será causal de rechazo de la oferta.  

NOMBRE: ________________________________
CEDULA: _________________________________
FIRMA: ___________________________________
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