	[image: ]
	
ANEXO TÉCNICO
ALCALDÍA LOCAL DE ENGATIVÁ



	 


FONDO DE DESARROLLO LOCAL DE ENGATIVÁ







ANEXO TÉCNICO








PROCESO DE CONTRATACIÓN DE MÍNIMA CUANTÍA








“PRESTACIÓN DEL SERVICIO DE MONITOREO DE GPS Y MEDICIÓN DE VARIABLES DE OPERACIÓN DE LOS VEHÍCULOS LIVIANOS Y MAQUINARIA PESADA DEL FONDO DE DESARROLLO LOCAL DE ENGATIVÁ”.








NOVIEMBRE 2024








Mediante el presente proceso se busca celebrar un contrato de prestación de servicios cuya finalidad será:  El monitoreo de GPS y medición de variables de operación de los vehículos livianos y maquinaria pesada del Fondo De Desarrollo Local De Engativá. 

Actualmente el Fondo de Desarrollo Local de Engativá, cuenta con el siguiente parque automotor que requiere un Sistema de Posicionamiento Global (Global Positioning System o GPS).


El Parque automotor se compone de quince (15) vehículos livianos y pesados dentro de los cuales encontramos las siguientes clases: Camionetas, camiones, volquetas y maquinaria amarilla propiedad del Fondo de desarrollo Local de Engativá de marcas NISSAN, MERCEDES BENZ, NEW HOLLAND, JOHN DEERE, HAMM, CATERPILLAR, CUKUROVA, VOLKSWAGEN, HINO y CHEVROLET, como se relaciona a continuación:
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ESPECIFICACIONES TÉCNICAS

Se describen las especificaciones técnicas que tendremos en cuenta para la confección de la oferta técnica, es importante aclarar que las condiciones aquí descritas deben ser cumplidas en su totalidad durante la ejecución del contrato derivado del presente proceso, so pena de la apertura de un proceso administrativo sancionatorio en los términos establecidos en el artículo 86 de la ley 1474 de 2011. 

A continuación, se encuentran las características, procedimientos y condiciones básicas para la prestación del servicio definido en el objeto. La omisión de descripciones detalladas de procedimientos y/o protocolos para la prestación del servicio en una o más de las especificaciones, refleja la suposición básica que el CONTRATISTA conoce las prácticas propias de este campo y por tanto no lo exime de su responsabilidad en cuanto a la calidad del servicio prestado. De acuerdo con lo antes expuesto, la gran mayoría de las condiciones técnicas son especificadas en el presente documento, las que no figuren y que técnicamente se requieran, deberán ser tenidas en cuenta por el oferente al momento de elaborar su oferta.

El proveedor de telemetría debe contar con las siguientes condiciones de operación:

1. Impartir la capacitación técnica para el uso adecuado de la plataforma de monitoreo y rastreo vehicular y de maquinaria, así como en la generación de reportes o informes a todo el personal designado por el Supervisor del Contrato para la Administración de los equipos instalados en los vehículos y maquinaria mencionados anteriormente, durante la ejecución del contrato.
2. El contratista se obliga para con El Fondo de Desarrollo Local de Engativá y dentro del término de ejecución del contrato a capacitar al personal designado por el FDLE sobre el uso adecuado de la plataforma de monitoreo y rastreo vehicular, así como en la generación de reportes o informes específicos; teniendo en cuenta que deberá capacitar como mínimo a dos (2) personas que operarán el sistema en la FDLE.
3. El proveedor del servicio debe contar con un centro de control que gestione eventos de botón de pánico y configure eventos necesarios para garantizar la seguridad de los demás.
4. El proveedor del servicio debe contar con la disponibilidad de técnicos para prestar servicio de mantenimiento a los TCM en dado caso que estos fallos para de esta manera garantizar la transmisión de información 24/7. Así mismo realizar los mantenimientos cotizados para cada tipo de vehículo. 

Nota 1: El tiempo de respuesta desde el reporte de la falla hasta la reparación de esta no podrá ser superior a 2 días.


El computador de abordo ofrecido por el proveedor debe cumplir con las siguientes funciones:

1. Estándar de comunicación CAN con modulo electrónico del vehículo protocolos J1939, OBDII, J1708 y J1587.
2. Control de acceso al vehículo: Llave para identificar y verificar el conductor. Interrupción opcional del encendido del vehículo puede ser usada para inmovilizar el vehículo hasta el momento en que el conductor inserte una llave de conductor autorizada.
3. Grabación de datos de viaje: El estándar incluye los datos registrados de Fecha y hora, distancia y tiempo de recorrido, la velocidad, RPM, horas de motor, combustible utilizado, inicio del viaje, hora de salida, hora de finalización, nombre del conductor, identificación del conductor e identificación del vehículo y ubicación.
4. Monitoreo de eventos y violaciones: Estándar de eventos de violación como Exceso de velocidad, exceso de RPM, conducción en banda verde, frenada brusca, aceleración brusca, ralentí excesivo, exceso de tiempo de conducción.
5. Gráfico de señales segundo a segundo: Registro de velocidad y RPM cada segundo con almacenamiento mayor a 30 días.
6. Medición real de velocidad y RPM. Opción medición de velocidad por GPS. Medición de velocidad, RPM y consumo de combustible por comunicación CAN.
7. Configuración abierta para reporte de eventos personalizados. Monitoreo y reporte de eventos particulares como botón de pánico, apertura de puertas, temperatura, presión.
8. Herramientas: Licencias y servicios, comunicación y mensajería, reportes vía e-mail, administración de locaciones.
9. Reportes de administración de flota: Diagrama de actividades, estatus del vehículo, reporte de viajes, reporte detallado de eventos, reporte de movimientos.
10. Conexión de ocho señales análogas o digitales como son: Apertura de puertas, botón de pánico, aplicación del pedal de freno, encendido de luces, etc.
11. Alarmas audibles para reporte de eventos al operador del vehículo.
12. Salida a relé que es un sistema de tierra flotante al cual se pueden conectar dispositivos como Led, bombillos, relés, etc.
13. Monitoreo de parámetros en modalidad de comunicación CAN: Velocidad, RPM, consumo de combustible, nivel tanque de combustible, PTO, nivel bajo de refrigerante, temperatura del refrigerante alta, presión baja de aceite, total de horas del motor.
14. Posibilidad de creación de geocercas para identificación de tiempos en localización.
15. Creación de evento para reconocer el tiempo de operación del equipo.
16. Creación de evento para identificar la conducción sin cinturón de seguridad.



CARACTERÍSTICAS TÉCNICAS COMPUTADOR MAQUINARIA PESADA

Características del equipo que suministra el servicio:

· Rango de voltaje 9 VDC a 33 VDC.
· Consumo.
· En viaje (Consumo de 100 mA).
· Fuera de viaje (Consumo de 70 mA).
· En modo Sleep (Consumo de 3 mA).
· Batería de respaldo (FM 3516i) de 3.6VDC 1700 mA/h.
· Reloj de tiempo real independiente de la batería de respaldo.
· 2 entradas digitales (Configurables).
· Puerto de comunicación CAN / J1939 / OBDII.
· Puerto de comunicación J1587 / J1708. (Conector J1708 no incluido).
· 2 entradas de frecuencia (Velocidad, RPM).
· 1 puertos serial RS232 (para soportar dispositivos seriales opcionales).
· Zumbador.
· Salida a relé (Pin no cableado).
· Salida de voltaje regulado “Positive Drive Power” (Pin no cableado).

Memoria:
· 2MB Flash
· 31kB RAM
· 352kB Almacenamiento de Firmware
· 312kB Eventos
· 128KB Grafico de señales
· 384KB Buffer

GPS:
· Canales: 50
· Tasa de actualización 1 Hz
· Exactitud de posición horizontal: <2,5 m
· Tiempo de encendido: 2 min.



GSM:
· GPRS: Multi Slot Clase 10.
· Modem Quad Band: 850/900/1800/900 MHz
· Potencia de transmisión:
· Class 4 (2 W) for EGSM850
· Class 4 (2 W) for EGSM900
· Class 1 (1 W) for GSM1800
· Class 1 (1 W) for GSM1900
· Sim Card: 3 V.
· DIN EN 55025 (02/2002)
· DIN 61000-4-3/A2 (2010)
· EN 60650-1 (2006)
· EN 301 489-1: V1.8.1 (2008)
· EN 301 489-7: V1V3V1 (2005)
· EN 300 440-2: V.1.4.1 08/2010)
· ETSI EN 301 908-1 & 3 GPS TS 51.010-1: V.9.6.0 (2010)
· EN 305 511: V.9.0.2 (2003)
· EN 62311 (2008)
· ANSI 63.4 2.1 clause 15.109
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Tabla 1. Inventario vehiculos livianos

No [ PLACA| MARCA LINEA CLASE | CLINIDRADA | MODELO NO. VIN NO. MOTOR
1 | OBI876 | NISSAN | D22-NP 300 | CAMIONETA 25L 2012 | 3N6PD23Y5ZK880972 | YD25-275744T
2 |OKZ734| NISSAN NP300 | camronETA 25L 2017 | 3N6CD33B8ZK3664353 | YD235650138P
: 3 FRONTIER g 2 . > D013
3 |OKZ739| NISSAN NP300 | camroNETA 25L 2017 | 3N6CD33B4ZK366255 | YD235649595P

3 FRONTIER r 2 33 23
MERCEDES| _ VITO . . .
4| 1QVOTL| " BENZ | TOURER 114 | CAMIONETA 2L 2021 |WIWVDGEYSM3702531|65195035237684
5 | LIS935 | NISSAN |X-TRAIL T32 | CAMIONETA 25L 2023 IN1JBAT32Z0030300 | QR25764288M

Fuente: Almacén Fondo de Desarrollo Local de Engativa.
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Tabla 2. Inventario vehiculos pesados

0BI306 | CHEVROLET | FVR [VOLQUETA] 7L | 2011 [9GDFVR32CM[9GDFVR320BB012957]

Fuente: Almacén Fondo de Desarrollo Local de Engativa.
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LICITACION PUBLICA N
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Tabla 3. Inventario maquinaria amarilla
PLACA/CHASIS MAQUINA CILINDRADA|MODELO| MOTOR
’ NEW ;
LMU021742 oINS MINICARGADOR 2006 F5CE9454

[ 2 [1T0318DACBG213263 JOHN DEERE | MINICARGADOR 2013 [PE4024R074261

H2011668 HAMM  [VIBROCOMPACTADOR[ 4L [ 2014 7DG8938
CAT0120KISZN01836| CATERPILLAR| MOTONIVELADORA 2014 SZN01836
CMI88313CHKA00581] CUKUROVA [RETROEXCAVADORA[ 441 | 2014 U578784W

Fuente: Almacén Fondo de Desarrollo Local de Engativa.
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