
FACTURA ELECTRÓNICA DE VENTA

Representación Gráfica
 

Datos del Documento

Código Único de Factura - CUFE :
37d8a7681c1fed78f4ed1dd679044722ab0d85754b5aeca4ed48ab589f53217c283bff89aa312077989982d3aa2ad44c
Número de Factura:   TS-616 Forma de pago:   Crédito
Fecha de Emisión:   05/12/2024 Medio de Pago:   Transferencia Débito Interbancario
Fecha de Vencimiento:   05/01/2025 Orden de pedido:   CONTRATO No. 20240900
Tipo de Operación:   10 - Estándar Fecha de orden de pedido:    

Datos del Emisor / Vendedor

Razón Social:   TECHNO SKILLS ENGINEERING SERVICES SAS
Nombre Comercial:   TECHNO SKILLS ENGINEERING SERVICES SAS
Nit del Emisor:   900966150 País:   Colombia
Tipo de Contribuyente:   Persona Jurídica Departamento:   Cundinamarca
Régimen Fiscal:R-99-PN Municipio / Ciudad:   Bogotá
Responsabilidad tributaria:   01 - IVA Dirección:   CARRERA 45 # 128 C -45 OFICINA 201
Actividad Económica:  Teléfono / Móvil:   5287355

Correo:   contabilidad@tses.com.co

Datos del Adquiriente / Comprador

Nombre o Razón Social:   MUNICIPIO DE SOGAMOSO
Tipo de Documento:   NIT País:   Colombia
Número Documento:   891855130 Departamento:   BOYACÁ
Tipo de Contribuyente:   Persona Jurídica Municipio / Ciudad:   SOGAMOSO
Régimen fiscal:   R-99-PN Dirección:   ED MIRADOR PLAZA CR 11 15 12
Responsabilidad tributaria:   01 - IVA Teléfono / Móvil:   7702040

Correo:   alcalde@sogamoso-boyaca.gov.co

Detalles de Productos
  IMPUESTOS

Precio unitario
de ventaNro. Código Descripción U/M Cantidad Precio unitario Descuento

detalle
Recargo detalle IVA % INC %
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$ $ $ $ $

$ $ $ $ $

1
TSES-

PLATAFORMA

PLATAFORMA
ROBOTICA DE
INTELIGENCIA

ARTIFICIAL compatible
con brazo robótico

Plataforma de desafío
CoSpace, Arduino IDE
o- DuDuino Mega2560

(compatible con Arduino
-Rango de medición

ultrasónica 30 mm-1000
mm, Mega2560) Mixly

Interfaz de
comunicación

Comunicación USB /
Comunicación serial,

Motor relación de
reducción 48:1 Diámetro
del neumático 67 mm.,
Interfaz de expansión
Interfaz de E/S general
de 4 pines x 2 Sensor -
Sensor ultrasónico x 3 /

Sensor de color x 2 /
Sensor infrarrojo /

Sensor geomagnético x
1 / Sensor de luz x 1-
programación gráfica
Velocidad máxima de

rotación 200 rpm
Relación de resolución

del codificador 585
pulsos/r, carga 500 g,
Corriente sin carga 150

mA Corriente de
bloqueo 150 mA Batería

recargable

ZZ 6,00 870.360,47 0,00 0,00 992.210,94 19.00   5.222.162,82

2
KIT-IA-

ARDUINO

KIT ARDUINO DE
INTELIGENCIA

ARTIFICIAL PARA
BRAZO ROBÓTICO

compatible con el brazo
robótico Pines de E/S
digitales 54 (de los

cuales 15 proporcionan
salida PWM) - Pines de
entrada analógica 16

I/O, Corriente continua
por pin de E/S 50 mA -

Corriente continua para
pin de 3,3 V 50 mA.

Memoria flash 256 KB de
los cuales 4 KB utilizados

por el gestor de
arranque - SRAM 8 KB -
EEPROM 4 KB, Velocidad
del reloj 16M Hz, módulo
de botón digital, modulo

led, módulo de voz,
joystick. - Modulo

cámara: Procesador
NXP LPC4330, 204 MHz,
doble núcleo Sensor de

imagen Omnivisión
OV9715, 1/4″,

1280×800- Sensor de
imagen -75 grados

horizontales, 47 grados
verticales Tipo de lente
Estándar M12 (varios

tipos diferentes
disponibles) Consumo
de energía 140 mA

Entrada de alimentación
Entrada USB (5 V) o

entrada no regulada (6
V a 10 V) RAM 264 K

bytes Flash 1 millón de
bytes Salidas de datos
disponibles UART serie,
SPI, I2C, USB, digital,

analógica

ZZ 5,00 1.595.663,00 0,00 0,00 1.515.879,85 19.00   7.978.315,00
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$ $ $ $ $3 DOBOT

KIT DE BRAZO
ROBOTICO Con

módulos de
dibujo/escritura,

módulos Neumático,
módulos de impresión

3D, paquete de Módulo
láser, Módulo Wifi y

bluetooth, Kit de control
Joystick, Kit de bomba
de vacío. Número de

ejes: 4, Carga mínima:
500g, Alcance mínimo:

320mm (32cm), Posición
de repetición: 0.2mm,

Comunicación:
USBWiFi/Bluetooth
Voltaje: 100V240V,

50/60Hz -Interfaz de
comunicación: UART,

Reset, Stop, 12V, 5V y
2 I/O incluidas; 2 para
motor paso a paso -

Consumo de potencia:
Máximo 60W - Material:

Aleación de aluminio
6061, plástico ABS Eje
Rango Velocidad (carga

de trabajo de 250 g)
Base articulación 1 -
120° ~+120° 320°/s
Articulación 2 brazo
trasero -5°~+90°

320°/s - Articulación 3
antebrazo -15°~+90°

320°/s Servo de
rotación de 4

articulaciones -
140°~+140° 480°/s -
Desarrollo secundario

mediante 13 interfaces
extensibles y más de 20

lenguajes de
programación -

Impresión 3D: Print Size
(L *W*H)150 mm *150
mm * 150mm, material
de impresión 3D PLA.

Incluye FILAMENTO PLA
PARA IMPRESORA

ZZ 7,00 6.475.153,00 0,00 0,00 8.611.953,49 19.00   45.326.071,00

             

Referencias

Tipo de Documento Referencia Número Referencia Fecha Referencia
Aviso de Recibo ACTA DE ENTREGA 037-2024
Aviso de Recibo REMISION 531
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$ $

Datos Totales

Documento generado el:
05/12/2024 12:07:36 
Documento validado por la
DIAN:
05/12/2024 12:07:37 
XML Generado por: Proveedor
Tecnológico
860502327
PDF Generado por:
Solución Gratuita DIAN
Nit:800197268

MONEDA
TASA DE CAMBIO

Subtotal
Descuento detalle 0,00
Recargo detalle 0,00
Total Bruto Factura  
IVA
INC 0,00
Bolsas 0,00
Otros impuestos
Total impuesto (=)
Total neto factura (=)
Descuento Global (-)
Recargo Global (+) 0,00
Total factura (=) ㅤㅤㅤㅤㅤ  $

Valores informativos

ANTICIPOS
Anticipos

RETENCIONES
Rete fuente 0,00
Rete IVA 0,00
Rete ICA 0,00

MONEDA COP
TASA DE CAMBIO

Subtotal 58.526.548,82
Descuento detalle 0,00
Recargo detalle 0,00
Total Bruto Factura 58.526.548,82
IVA 11.120.044,28
INC 0,00
Bolsas 0,00
Otros impuestos 0,00
Total impuesto (=) 11.120.044,28
Total neto factura (=) 69.646.593,10
Descuento Global (-) 0,00
Recargo Global (+) 0,00
Total factura (=) ㅤㅤㅤㅤㅤ  COP $ 69.646.593,10

Valores informativos

ANTICIPOS
Anticipos 0,00

RETENCIONES
Rete fuente 0,00
Rete IVA 0,00
Rete ICA 0,00

Numero de Autorización: 18764074329190 Rango desde: 601 Rango hasta: 700 Vigencia: 2026-07-04
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