ANEXOS DE EVIDENCIAS

1.

Brindar orientaciones técnicas al dinamizador, articulador, talentos titulares o interlocutores
para la formulacion y presentacion de los Proyectos de Base Tecnoldgica al nodo.

Reunidn con posible talento para revisar la idea de proyecto de una maquina incubadora
de huevos.

Reunién con posible talento para revisar la idea de proyecto de un sistema electrénico
semi automatizado para alimentacidn de pollos.




Reunién con instructor articulado con la media en la institucion educativa Colegio San
Miguel del municipio de Hacari, para revisar la idea de proyecto de un sistema acuapdnico
escolar, adaptado a las condiciones del entorno.

Reunién con posible talento para revisar la idea de proyecto de un sistema electrénico
generador de campos magnéticos para la conservacion en los alimentos.

8/03/2025, 10:42:26 a.m.
Avenida 4B 1A NORTE-17
Cucuta 540003

Norte De Santande




2. Ejecutar las diferentes fases de los Proyectos de Base Tecnoldgica asignados,
segun lineamientos de la Guia Metodoldgica de la Red TecnoParque, y llevar el
seguimiento de estas, de acuerdo con las metas definidas.

Se realiza cuadro relacional con el porcentaje actual en las fases del Proyecto de

Base Tecnoldgica (PBT).

e P2025-172652-16881 - Sonofresh - Equipo de ultrasonicacion para el tratamiento

de alimentos
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e P2025-172652-16883 - ElectroCaps - Equipo de encapsulacion por electrospinning
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e P2025-172652-16887 - Sistema electrénico semiautomatizado de maquina
, ,
tostadora de café - Don José
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e P2025-172652-16898 - FeedControl - Sistema electrénico semiautomatizado para

alimentacion de pollos
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e P2023-172652-13443 - Sistema electrénico para el monitoreo de variables en la
generacion de energia eléctrica por medio de las plantas
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e P2024-172382-13974 - Sistema electrénico para robot

aplicacion de Insumos en Agricultura

para la manipulacién y
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e P2024-172382-13975 -

plataforma Robdtica para Aplicacidon de Insumos Agricolas

Sistema electrénico para vehiculo auténomo con
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e P2024-172382-14555 - Sistema electronico del mdédulo de practicas basado en un

sistema de control MIMO térmico y neumatico
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e P2024-172382-14715 - Sistema electrénico de medidor de potencia trifasico
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e P2024-172382-15937 - Sistema electrénico para cultivo

Control loT

vertical Inteligente con
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e P2024-172382-15938 - Sistema electrénico para cultivo tipo huerta

telemonitoreada

inteligente
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e P2024-172652-14649 - Sistema electrénico de deteccidn y emisién de alertas para
ahuyentar los pajaros de un cultivo de cereales
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e P2024-172652-15732 - Prototipado de un sistema de alarma para la prevencién de
los desbordamientos en el alcantarillado de la ciudad de Cucuta
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3. Formular los criterios para la evaluacion técnica definitiva de las soluciones por
parte del comité de ideas teniendo en cuenta las recomendaciones de las Redes
de conocimiento de los Centros de Formacién.

Participacion como experto en los siguientes comités de ideas:

e Aplicacién web version 2 para la gestidn de clientes del laboratorio de calidad de
aire del centro de formacién para el desarrollo rural y minero CEDRUM de la
Regional Norte de Santander.

28/03/2025, 1
Aveni




e Aplicativo web version 2 del médulo de inventarios para el control de las HEAS para
la atencidn de las emergencias del cuerpo de Bomberos voluntarios de Cucuta.

28/03/2025, 9:47:43 a.m.
Avenida 4B<@SN®RTE-17
SUcuta 540003

orte De Santander
”C;flombia

E.
J

e Desarrollo del médulo de reportes e informes del software para la planeacién y
seguimiento de la ejecucién de la etapa productiva del centro CEDRUM de la
Regional Norte de Santander.




ElectroCaps - Equipo de encapsulacién por electrospinning.
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T
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FeedControl - Sistema electronico semi-automatizado para alimentacion de pollos.

_28/03/2025, 9:09:38 am




Masas de Yuca del Catatumbo.

Refrigerados de Yuca.

Ca e 1 N 4-54
\ Clicuta 540003
\Norte De Santander

- Colombia
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Sistema electrénico semi-automatizado de maquina tostadora de café - Don José.

Software para el control y seguimiento de entrada y salida de bienes de las
instalaciones de propiedad del Sena Regional Norte de Santander.
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e Sonofresh - Equipo de ultrasonicacion para el tratamiento de alimentos.

28/03/2025, 11:18:4:18
Calle 1
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4. Desarrollar prototipos, productos, procesos y servicios segin Proyectos de Base
Tecnoldgica (PBT) asignados, de acuerdo con las metas definidas para el nodo.

e Reunidn con talento del proyecto: P2023-172652-13443 - Sistema electrénico para
el monitoreo de variables en la generacién de energia eléctrica por medio de las
plantas, se abordan temas del avance del proyecto destacando un avance superior
al 80% vy se realiza entrega de materiales, impresién 3D y corte en laser para la
estructura de la caja de control del sistema desarrollado.

10
I

- '. B
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e Reunidn con talento del proyecto: P2024-173656-14145 - Sistema electrénico de
medidor de potencia trifasico, se abordan temas del avance del proyecto
destacando un avance del proyecto del 70%, se realiza adecuacién en software para
la impresién de la tarjeta electrénica PCB en el equipo CNC.

e Reunidn con talento del proyecto: P2024-172382-14555 - Sistema Electrénico del
modulo de practicas basado en un sistema de control MIMO térmico y neumatico,
se abordan temas del avance del proyecto destacando un avance superior al 90% y
se realiza corte en laser e impresidn 3D de piezas en la elaboracion del prototipo.
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5. Participar en la ejecucion de actividades de formacion complementaria y/o
divulgacion de Ciencia, Tecnologia e Innovacién, asi como Eventos de Divulgacién
Tecnologica (EDTs), charlas y/o talleres que promuevan el fortalecimiento de
talentos, que visibilicen las acciones del TecnoParque y permitan la articulacion
con los Centros de Formacidn y sus Grupos de Investigacion.

e Realizacion de taller de prototipado de tarjetas electréonicas PCB en maquina router
CNC dirigido a aprendices del programa de formacién de automatismos
mecatrdnicos, pertenecientes a la ficha del Ing. Olman Gerardo.
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e Jornada de socializacion y atencién a la poblacidon del municipio de Hacari con los
servicios de Tecnoparque. Jornadas con la Alcaldia, Colegio y Asociaciones.

Reunion equipo Tecnoparque, Tecnoacademia y subdirector del centro CEDRUM, con el
Secretario de Desarrollo del municipio de Hacari.

. 31/03/2025, 3:29:04 p.m.

Calle 5 3-60
Hacari 546510
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Reunidén equipo Tecnoparque, Tecnoacademia y subdirector del centro CEDRUM, con el
Rector de IE San Miguel del municipio de Hacari.
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Reunidén equipo Tecnoparque y subdirector del centro CEDRUM, con el Sr. alcalde del
municipio de Hacari.
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Socializacién de los servicios de Tecnoparque a las asociaciones del municipio de Hacari.
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e Visita de estudiantes por parte de la Universidad Simén Bolivar, 7 de abril de 2025,
donde se expone la operatividad de Tecnoparque en especifico a las lineas
Electrdnica e Ingenieria y Disefo.

6. Apoyar laimplementacion de los planes de seguridad industrial y de bioseguridad
del nodo, asi como, el desarrollo de planes de trabajo, seguimiento de metas, y
procesos operativos del nodo.

e Participacién en el Planteamiento del Plan de Trabajo para el municipio de Hacari
como equipo Tecnoparque en atencién a las asociaciones y unidades productivas

del municipio. )
3@25.9:16:13 a.m.

Avenida 4%9




