ANEXOS DE EVIDENCIAS

1. Brindar orientaciones técnicas al dinamizador, articulador, talentos titulares o interlocutores
para la formulacion y presentacion de los Proyectos de Base Tecnoldgica al nodo.

e Reunidén con posible talento para revisar la idea de proyecto: Prototipo de Sistema de Riego
de Arroz Automatizado a Escala con Microcontroladores.

2. Ejecutar las diferentes fases de los Proyectos de Base Tecnoldgica asignados,
segun lineamientos de la Guia Metodoldgica de la Red TecnoParque, y llevar el
seguimiento de estas, de acuerdo con las metas definidas.

Se realiza cuadro relacional con el porcentaje actual en las fases del Proyecto de
Base Tecnoldégica (PBT).

e P2025-172652-17644 - Desarrollo de Placa de Circuito Impreso (PCB) especifica y
soportes de sensores disefiados a medida para Cultivo de Tomate sin Suelo con
Sistema de Riego por Goteo y Condiciones Climaticas Controladas.
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P2025-172652-17644 - Desarrollo de Placa de Circuito Impreso
(PCB) especifica y soportes de sensores disefiados a medida
para Cultivo de Tomate sin Suelo con Sistema de Riego por
Goteo y Condiciones Climaticas Controladas.




e P2025-172652-17645 - Prototipo de un biodigestor con sistema electrénico de
monitoreo de variables (temperatura, presion, metano), mediante aplicacion

movil.
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P2025-172652-17645 - Prototipo de un biodigestor con sistema
1 |electronico de monitoreo de variables (temperatura, presion, 3 3 3 3 3 15
metano), mediante aplicacion movil
. s . . . . s .
e P2025-172652-17338 - Construccion de maquina trituradora de residuos organicos

en la institucidn educativa Nuestra Sefiora de las Mercedes.
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P2025-173652-17339 - Construccion de maquina trituradora de residuos 3 3 3 3 1
organicos en la institucion educativa Nuestra Sefiora de las Mercedes
e P2025-172652-17338 - Sistema semiautomatizado de control para cultivos
. s
hidropdnicos.
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P2025-172652-17338 - Sistema semiautomatizado de control para cultivos 3 3 3 3 1
hidropénicos

e P2025-172652-17332 - Sistema Hidroeléctrico de baja potencia para Generacién

Distribuida.
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P2025-172652-17332 - Sistema Hidroeléctrico de baja potencia
s 3 3 3 3 12
para Generacion Distribuida




e P2025-172652-17331 - Moddulo experimental electroquimico con variables
ajustables (EEVA).
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1 P2025-172652-17331 - Modulo experimental electroquimico con 3 3 3 3 =
variables ajustables (EEVA)

* P2025-172652-17330 - Herramienta de automatizacidn para un sistema acuapdnico
de tipo tradicional en la institucion educativa colegio san miguel municipio de

Hacari
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P2025-172652-17330 - Herramienta de automatizacion para un
1 |sistema acuapénico de tipo tradicional en Ia institucién 3 3 3 3 12
educativa colegio san miguel municipio de Hacari.

e P2025-172652-17120 - Implementar un sistema de control de movimientos en los
ejes XYZ emulando una impresora 3D con proyeccién en la extrusién de material
PET.
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P2025-172652-17120 - Implementar un sistema de control de
: 5 movimientos en los ejes XYZ emulando una impresora 3D con 3 3 3 3 3 10 10 35
proyeccion en Ia extrusién de material PET

e P2025-172652-16921 - IncubaSmart - Sistema de Monitoreo y Automatizacién de
Temperatura y Humedad en Incubadoras.
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P2025<172652-;6921 - IncubaSmart - Sistema de Monitoreo y 3 3 3 3 3 10 10 35
Automatizacion de Temperatura y Humedad en Incubadoras




e P2025-172652-16881 - Sonofresh - Equipo de ultrasonicacion para el tratamiento

de alimentos.
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P2025-172652-16881 -VSonofresh - Equipo de ultrasonicacion para 3 3 3 3 3 10 10 35
el tratamiento de alimentos

 P2025-172652-16883 - ElectroCaps - Equipo de encapsulacién por electrospinning.
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P2025-172652- -El - 1aci6
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electrospinning

e P2025-172652-16887 - Sistema electrénico semiautomatizado de maquina

tostadora de café - Don José.
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P2025-172652-16887 - Si lectréni i
2025-172652-1688 SISIEI"YIE e EC((OT?ICD semiautomatizade de 3 3 3 3 3 10 10 35
maquina tostadora de café - Don José

e P2025-172652-16898 - FeedControl - Sistema electrénico semiautomatizado para

alimentacidn de pollos.
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P2025-172652-16898 - FeedControl - Sistema electrénico 4 5 5 % 21 56l 48 o
semiautomatizado para alimentacion de pollos




e P2023-172652-13443 - Sistema electrénico para el monitoreo de variables en Ila
generacién de energia eléctrica por medio de las plantas.
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P2023-172652-13443 - Sistema electronico para el monitoreo de
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e P2024-172382-13974 - Sistema electréonico para robot para la manipulacion y
aplicacion de Insumos en Agricultura.
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P2024 17238? 1397. Sast‘ema electronico para robot para la 3 3 3 3 3 10 10 5 5 5 50
manipulacion y aplicacion de Insumos en Agricultura
. . . ,
e P2024-172382-13975 - Sistema electrénico para vehiculo auténomo con
sy . . s ,
plataforma Robdtica para Aplicacidn de Insumos Agricolas.
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P2024-172382-13975 - Sistema electrénico para vehiculo
autonomo con plataforma Robotica para Aplicacion de Insumos 3 3 3 3 3 10 10 15 5 5 10 10 10 | 10 100
Agricolas

e P2024-172382-14555 - Sistema electrdonico del médulo de practicas basado en un
sistema de control MIMO térmico y neumatico.
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P2024-172382-14555 - Sistema electronico del modulo de
practicas basado en un sistema de control MIMO térmico y 3 3 3 3 3 10 10 15 5 5 10 10 10 | 10 100
neumatico




P2024-172382-14715 - Sistema electrdnico de medidor de potencia trifasico.
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P2024-172382-15937 - Sistema
Control loT.

electrénico para cultivo

vertical Inteligente con
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e P2024-172382-15938 - Sistema electrénico para cultivo tipo huerta inteligente
telemonitoreada.
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?2024-172382»15938 - Sistema electronico para cultivo tipo huerta 3 3 3 3 3 10 10 5 5 5 50
inteligente telemonitoreada

P2024-172652-15732 - Prototipado de un sistema de alarma para la prevencidn de

los desbordamientos en el alcantarillado de la ciudad de Cucuta.
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P2024-172652-15732 - Prototipado de un sistema de alarma para
la prevencion de los desbordamientos en el alcantarillado de la 3 3 3 3 3 10 10 5 5 5 50
ciudad de Cucuta




3. Formular los criterios para la evaluacion técnica definitiva de las soluciones por
parte del comité de ideas teniendo en cuenta las recomendaciones de las Redes

de conocimiento de los Centros de Formacion.

Participacion como experto en los siguientes comités de ideas de Base
Tecnolégica CIBT:

» Alternativas sostenibles para el aprovechamiento de residuos organicos en el
beneficio del café.

Evaluacién de la produccién de hidromiel a partir de mieles de Norte de Santander.




4. Desarrollar prototipos, productos, procesos y servicios segin Proyectos de Base
Tecnoldgica (PBT) asignados, de acuerdo con las metas definidas para el nodo.

* Reunién con talento del proyecto: P2025-172652-17622 - RAMDOM Smart
GreenHouse — Prototipo a escala de Sistema Automatizado de Invernadero
Inteligente, se abordan temas del avance del proyecto en la construccién a escala de
la mini huerta y el ensamble de componentes electrénicos.




Reunidn con talento del proyecto: P2024-172382-14555 - Implementar un sistema
de control de movimientos en los ejes XYZ emulando una impresora 3D con
proyeccidon en la extrusién de material PET, se abordan temas del avance del
proyecto en el cumplimiento de objetivos, se corta y se dobla en acero inoxidable
caja eléctrica, se realizan estructuras de malla de proteccion para evitar
aplastamientos por cadena, instalacion en soportes estructurales de motor trifdsico
con funcion de extruir material plastico.

i
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Reunidn con talento del proyecto: P2025-172652-16887 - Sistema electrénico semi-
automatizado de maquina tostadora de café - Don José, se realiza adecuacién
estructural, se hace instalaciéon de electrovalvula y sistema de flautas con sus
respectivos generadores de chispara electrdnico e instalacién del sistema eléctrico
para activacion de motores y circuitos de fuerza del prototipo.




10




11

e Reunidén con talento del proyecto: P2025-172652-17644 - Desarrollo de Placa de
Circuito Impreso (PCB) especifica y soportes de sensores disefiados a medida para
Cultivo de Tomate sin Suelo con Sistema de Riego por Goteo y Condiciones Climaticas
Controladas, se realiza ensamble de todos los componentes electrénicos en la tarjeta
PCB desarrollada y se realizan primeras pruebas de funcionamiento.




12

Reunién con talento del proyecto: P2025-172652-17644 - Herramienta de
automatizacion para un sistema acuapodnico de tipo tradicional en la institucién
educativa colegio san miguel municipio de Hacari, se realiza instalacidon de sensores
de humedad de sustrato, junto a sensores de temperatura (termocupla), de Ph y
conductividad en el tanque; integrandolo con la tarjeta controladora para la
visualizacién de parametros en display LCD.

-
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5. Apoyar la elaboracion de estudios de sector y de mercado para los procesos de
contratacion de materiales, equipos y servicios, de acuerdo con lo establecido en
las fichas técnicas construidas.
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