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R TXT prafasioralas pusden SMDEZEr CON UR GNtorno oa pragramackan Biockly o PYthan. S& Inciuyan docs modalos apasionantes gua
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médulcs solaras pusden Utlizarss da manera flaxibis an los modalos con muchas opdones da mantajs. €1 Gold Cap Incluldo
cell slrva como acumuador de anargla v permilte recuperar la enargla almacanada. Con la ayuda da ke cdula da combustibls, sa
Te:hnnlngﬂ - |supiics darsmants cOmo Se Ohide o Spus &N S J05 LOMPONErtas: hidniganc y adlgana. Esta parmits comprandar & princpc
REF.'55QBE] |99 55 Mmurss fanmas da anengla y 5@ famantan importantas habllidades. Medlants 105 amplios programas currculares, s
nasibla Implemantar & STEM Renawabla Enarglas da manars ideal an i3 dasa. HIghigres: - Descubrir 126 Tormas e anargls ol
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DaGa grands
Mecanica I3 mEa crastiva -macanics (PLUS)
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