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Anexo 9 - Control de
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OBRA - ESTACION DE BOMBEROS CAOBOS

MAQUINARIA'Y EQUIPOS
01 DE DICIEMBRE DE 2025 AL 31 DE DICIEMBRE DE 2025
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PRE-SST-014
(\ & } Version; 2'§=
(320 :
o ‘o PREOPERACIONAL TALADRO INALAMBRICO Fecha: 19/12/2

; 1. DATOS DEL EQUIPO __ :
MARCA: D, waelt |[FECHA: De 2.4 - (v wz r el Lq»u—LaL)
SERIAL. D (. NIAU| [MODELO: VEw/ALT, D —656OF

PROYECTO: CONSORCIO OBRAS CAOBO M.G
2. LISTADO DE ACTIVIDADES

B: BIEN, M: MAL; N/A: NO APLICA : S R e ]
VERIFICACION |

DESCRIPCION LUN| MAR|[MIER | JUEV[ VIER] SAB]| DOM

Control de torque e ol R R U i
Porta brocas i ik = Q @ B o
Luz led e o ) 3 eRvE
Gatillo de control de velocidad o | Ll = 1R v e

Bateria -~ - - 43 D 3 =
IConmutador seleccién de marchas — — i Q G 2} G
{Motor = 7 Q b D =
Boton inalambrico avance reproceso 3 o e 2 B} 5 e
Empufiadora e e 2 8 ,B B2
6SS%$NCUENTRA EN OPSTIMAS CONDICIONES PARA SU 73 = = S) 5: iz 5

mevoc by o marenan

T
o bt ae s
S e e

) | N
St

‘. \m vt

3. COMENTARIOS / OBSERVACIONES; =~~~

—

- 4. DATOS DE CONTROL

RESPONSABLES LUN | MAR | MIER | JUEV | VIER | SAB | DOM

OPERADOR /f} Ed‘/a/o(o ,\)@ 74 el "))VJY}WY))/VV)‘”

SUPERVISOW{)M‘L/MG Qd@C{C/L C@VO - il 2 ) % A

RESPONSABLESST:-J ¢ 5y;c— X - Ceomllo 4 | = R - 1 vt

ELABORADO POR: REVISADO POR: APROBADO POR: 0“‘9°:0':':E“35T'
P R 3 Y o 7 4
L e fr 7 —~ e Fecha Modificacion:
i oot (},;mgﬁm', 2 - 181112025
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PRE-SST-014
Version: 2

PREOPERACIONAL TALADRO INALAMBRICO Fecha: 19/12/2025

1. DATOS DEL EQUIPO ; Rt |
|FECHA De Ol ()- 2922, a o611 2025]

[MODELO DCW()L‘C D = (s s09

IPROYEGTO CONSORCIO OBRAS CAOBO M.G

'
2. LISTADO DE ACTIVIDADES
B: BIEN, M: MAL; N/A: NO APLICA - Z :
“VERIFICACION |
DESCRIPCION LUN| MAR| MIER | JUEV] VIER] SAB| DOM
Control de torque 0 B B i B B it
Porta brocas 213 PREE bl ) A L
Luz led b S B.Lglr
Gatillo de control de velocidad A e A i CilLe
Bateria 3|03 3 W PREL;
Conmutador seleccién de marchas Q [ o 7 3 B =
Motor ENE! N — 18 2 -
Boton inalambrico avance reproceso 3 B 3 7 3 ol
Empufiadora B 1A LR 3 Y e
6§%§NCUENTRA EN OPSTIMAS CONDICIONES PARA SU 515 o 59 e
S e
PR o AW i i
- e

3. COMENTARIOS/ OBSERVACIONES: .~~~ -~ =~ |

_ 4. DATOSDECONTROL T
RESPONSABLES LUN [ MAR | MIER [ JUEV| VIER | SAB | DOM

:5::::5‘;;//} 6;[&’(10 N A O ){ L/J}) LL})f [/lJ)r} il Ll}/} vs| -
Senlicssto Poade, Ccap P07 - %%/

RESPONSABLESST%;} cn X- CovrklP 1 | - L 2 | -

l
| ELABORADO POR: REVISADO POR: APROBADO POR: C“'9°:OF1’;RESST‘
L Sl Mar o ab g Fecha Modificacion:
DY S i T 6 i W
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L Professional SST Director de Obra Representants Legal Revisién No. 1




PRE-SST-014
: (x‘f‘?\) Version: 2
L dord PREOPERACIONAL TALADRO INALAMBRICO Fecha: 1911212025 -
e 4;
1. DATOS DEL E}QUIPO 7 ”'/ 2, s
MARCA: Vol [FECHA: De 0@ 11-2025 8 (3 1) 25
SERIAL: VC N Y- [MODELO: DCwALT D —OSS oo
PROYECTO: CONSORCIO OBRAS CAOBO M.G
2. LISTADO DE ACTIVIDADES
B: BIEN, M: MAL; N/A: NO APLICA ¢ :
: VERIFICACION
DESCRIPCION LUN[ MAR[MIER | JUEV] VIER] SAB| DOM
Control de torque R 1R 8} A 8] Z.
Porta brocas ) R IR L) Nl B =
Luz led 3 I’} (3 B G D B
Gatillo de control de velocidad Bl A Y3 5] R ﬁ ~
Bateria e } B 8 Bi (;) =
Conmutador seleccidn de marchas R B 3 B D B i
Motor B 8 B B 2 ()> =
Boton inalambrico avance reproceso 5} > @ 2 3 E =
Empuiiadora & B 4 B B f@ ¥
: \ \ - = 3 i
6§%$NCUENTRA EN OPSTIMAS CONDICIONES PARA SU sl |5 S, Syl Ny
ks, | NSl
I

3. COMENTARIOS / OBSERVACIONES:

. M;DATOSDEGONTROL - =~ =+

RESPONSABLES LUN | MAR [ MIER JUEV| VIER | SAB DOM

OPERADOR:L‘/!} &LVGL Piro A 17 MRRILTA WIS || -

sl Y T R I I SN
z— VL e

RESPONSABLE SST: Jo 55i<— ¥ (ol 7

7}
ELABORADO POR: REVISADO POR: APROBADO POR: i
Vol sdaie > " L 1 s .
iios At b e 5 L Fecha Modificacion:
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- PRE-SST-014

; &&\ ‘ Version: 2

(_¢ . 3 PREOPERACIONAL TALADRO INALAMBRICO

Died Fecha: 19/12/2025

1. DATOS DEL EQUIPO S s R BT
FECHA: De \S-(2-2c¢ ¥ al
MODELO: DELOA /T

MARCA: | )\ wocs] F

SERIAL: D C D ¢7]

[PROYECTO: CONSORCIO OBRAS CAOBO M.G
2. LISTADO DE ACTIVIDADES

B: BIEN, M: MAL; N/A: NO APLICA

: . : : -
DESCRIPCION VERIFICACTON

LUN| MAR[MIER JUEV| VIER] saB DOM|

Control de torque @ = f) ,0 6 %
Porta brocas Q. —_ G 5] 13 A —
Luz led Bl — 1R BB iR
Gatillo de control de velocidad 6 Sl 0 A 1£4 2 i
Bateria B — g 5 g B 7
Conmutador seleccion de marchas R = A B =
Motor 8 3 /4 (5] B 6 =
Boton inalambrico avance reproceso 13 =R ANEB -
Empufiadora Q 7 B s B R 7
6g%$NCUENTRA EN OPSTIMAS CONDICIONES PARA SuU s of — Gl sy el lis i

.

3. COMENTARIOS | OBSERVACIONES:

S ——
——————

S ____4. DATOS DE CONTROL 7
RESPONSABLES LUN | MAR [ MIER [JUEV] VIER | SAB | Dom

o;>15!1;\t305a:[‘/(15 5( 2z L\)m'\f) 74 Las -’)/PV)ﬁWV/‘W)Q wp| -
SUPERVISOR:H oo v (_( e //{,@?[Wa%ﬁbr - qé(,& ,H(%{gf i

—

poroNseeE Bl e S, X il L (e e =z =
Be. ¢ Cédigo: PRE-SST-
ELABORADO POR: ] REVISADO POR: APROBADO POR: 014
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> PRE-SST-014
h&g\*\\ } Version: 2
A PREOPERACION BRICO
2 sl N AL TALADRO INALAN Fecha: 19/12/2025
e ———
1. DATOS DEL EQUIPO 4 :
MARCA: D@ AL F B [FECHA De 2.2 ¢7 10'2/3’ 3 222220
SERIAL: A7, MODELG: DEPA L R 6SsO
PROYECTO: CONSORCIO OBRAS CAOBO M.G
2. LISTADO DE ACTIVIDADES
B: BIEN, M: MAL; t%lA: NO APLICA
DESCRIPCION LUN] MAR|MIER | JUEV] VIER] SAB| DOM
[ Control de torque L s =) | ) —
Porta brocas SR - Ll -
Luz led ,6 %) % Q J —
Gatillo dé control de velocidad /3 | = — el B %
Bateria * R A S 72 A2 0 2
Conmutador seleccion de marchas R R | = i R Bl —
Motor 2l A Z — 3) A e
Boton inalambrico avance reproceso e — | A —
Empuriadora 3 R =l B | B o
; SE ENCUEN : T , =
3 6§%EN UENTRA EN OPSTIMAS CONDICIONES PARA SU A <y
......‘.“_:'_""..;..ﬂ‘ N M 1
i — - IR
3. COMENTARIOS /| OBSERVACIONES: —
: 4. DATOS DE CONTROL : S
RESPONSABLES LUN | MAR MI_ER JUEV | VIER | SAB | DOM
OPERADOR: [ fS €©dDc—d PP Loy LAl s
LS E—&//\dj Qe rAez 9 Y%L"F'S - 2 ,LU)E ‘
SUPERVISOR: [d/ /(j M ﬂ H} A = g
J/)\)qo (c} Oftbth @ w i W J 4
RESPONSABLE SST:JuSSiccn. X, Coeanl/ Lo s diz 12| « [l
ELABORADO POR: REVISADO POR: APROBADO PAR: S
linr g i, e Fecha Modificacién:
S M\ g lﬁ B g
| #.;ml\m] 2 F o 18/11/2025
_ Professional SST Director de Obra Representante Legal . Revision No. 1




T PRE-551-015
(@) PREOPERACIONAL EQUIPO DE SOLDAR Version: 1
E. Bl e REVESTIHO Fecha: 18/11/2025
S 1. DATOS DEL EQUIPO ,
MARCA: | 41EC) . [FECHA De 20 - ([-2025 a 29[~

PLACA A0 A D MA THS

PROYECTO: CONSORCIO OBRAS CAOBO M.G
2. LISTADO DE ACTIVIDADES
B: BIEN, M: MAL; N/A: NO APLICA

DESCRIPCION LUN| MAR

SAB | DOM|

=
m
b
<
c
2
ﬁ
2

Equipo limpio sin suciedad o polvo en todas sus partes

Proteccion del equipo en buen estado

El ventilador del equipo se encuentra en buen estado

La manija de traslado se encuentra fija y completa

La perilla selectora de amperaje se encuentra completa

Voltaje y el amperaje

Las pinzas portaelectrodos se encuentran en buenas condiciones

El cable porta electrodo se encuentra recubierto de material aislante sin
enmendaduras

La pinza de masa se encuentra en buen estado

El cable de masa se encuentra recubierto de material aislante sin
enmendaduras

El interruptor de encendido y apagado se encuentra en buen estado
Estado general del equipo

Se utilizan adecuadamente los EPP para la tarea

DRI DR (AR

e P DRI PleP PR (B>
PP P P R PREPE

3. COMENTARIOS / OBSERVACIONES:

£
¥

o - 4DATOSDECONTROL. . 200 o2 e
RESPONSABLES LUN | MAR [ MIER [JUEV | VIER | SAB | DOM

OP::ASOR:J‘ ki CQ(/ [0 S /\/{Cm ng[,% Q
ISUPER ISORM} c,LCjo Qu(cb /

RESPONSABLE SST:

asSiter Yt (el y Al
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3




; PROYE

CTO: CONSQRCIO OB RAS CAOBO M.G

PREOPERACIONAL EQUIPO PULIDORA

E G DATOS DEL EQUIPO

PRE-SST-003
Version: 1
Fecha: 15/11/2025

32821FECHA: De 712 —207 € a - 3-12-22

—— " 2 LISTADO DE ACTIVIDADES

. B: BIEN, M: MAL; N/A: NO APLICA

7

DESCRIPCION

LUN[ MAR JUEV [ VIER

€ verifico e i
e estado de conexiones eléctricas (extensiones, cables,

Estado de instalacion del disco (insertacion
uenta con g¢

les adecuados para los accesorios

Estado e instalacién de| mango

stado def interruptor Su seguro

stado de la quia de la guarda

€ utiliza accesorios apropiados para los rpm

[2e utiliza accesorios apropiado para la tarea

Estado general de Ia pulidora (fisuras, rupturas, aseo, etc)

Se utilizan adecuadamente los EPP para la tarea

Estado del disco

La toma de alimentacion esta en buen estado

El cable de alimentacion esta en buen estado

El enchufe esta en buenas condiciones

N [ S \BQ\T\)\)\B\Z\B\\D\}
S E]AT v R W) S N R A A g

3. COMENTARIOS / OBSERVACIONES:

4. DATOSDECONTROL

LUN | MAR | MIER | JUEV | VIER | SAB. | DOM

—RESPONSABLES

RADOR://UC,( 6 /\/5/7/0 /}

SUPERVISOR: [ P e, Moo

ESPONSAB ‘SST(: Y, CﬂWJUb VA

« Sy



- [Estado del disco

1. DATOS DEL EQUIPO

MARCA- kn (A

PREOPERACIONAL EQUIPO PULIDORA

FECHA: De

PRE-551-
Vearsion:
Fecha: 15/1 1/2025

B

1

4

——

- PROYECTO CONSORCIO OB RAS CAOBO M.G

TIVIDADES

2. LISTADO DE AC

DESCRIPCION —MIER| JUEV | VIER| S
veﬂﬁco &l estado de conexiones electricas i Wi i i g
s {extensiones, cables, e TR SUSA
tado de instalacion del disco (insertacion) __,___:/*'“”‘ﬁ/
iCuenta con acoples adecuados para los accesorios h____—»_—-—————-——-—-"’/‘ e
|Estado e instalacién del mango _.____—a——————J—-——-""""'Q’———__J
lEstado del interruptor y su seguro ________,_,___—«___-———f—-——#——"""""
NN P S0 e W
el i B T

e utiliza accesorios apropiado para la tarea

toma de alimentacion estd en buen estado

Estado general de la pulidora (fisuras, rupturas, aseo, etc)

T VIER| SAB. DOM

B: BIEN, M: MAL; N/A: NO APLICA

UPERVISOR: Jc/(' b MO .

e s (ol |2

| cable de alimentacion esta en buen estado P D B e e i
El enchufe esta en buenas condiciones Q
i L 7 3. COMENT \RIOSIOBSERVACIONES: \ |
et S /rfJ W ol AC i e g pracada Aok~
'—__————_—____’_’______,__._———————/ ———— B uc aecis ST
W e " 4. DATOS DE CONTROL s : .
RESPONSABLES LUN | MAR | MIER JUEV | VIER | SAB. \ DOM
OPERADOR: @ i
oy Qente 2 L5 \\




S
Taga

MARCA:

PREOPERACIONAL EQUIPO PULIDORA

SRESSTO05 |

Version: 1
Fecha: 15/11/2025

1. DATOS DEL EQUIPO

~ [FECHA DeA&-1 -

e A 2]

PROYEGTGS:
- R°YF9T0. CONSORCIO OB RAS CAOBO M.G

X s 2. LISTADO DE ACTIVIDADES

"B:BIEN, M: MAL; NJA:NOAPLICA . ororoR |
Ly - DESCRIPCION CUNT MAR| MIER|JUEV| VIER] sAB. DOW
}‘“, Vl;lﬂ;ca & estado de conexionss aléctricas (extensionss, cables, B
de instalacion del disco (insertacién) /;S
ta con acoples adecuados para los accesorios be
stado e instalacion de! mango /)7
Stado del interruptor y su seguro Uy 0
2 ¢8 la yuaida /f
utiliza accesorios apropiados para los rpm
utiliza accesorios apropiado para la tarea g
Estado general de la pulidora (fisuras, rupturas, aseo, etc) ’/}
@ utilizan adecuadamente los EPP para la tarea e
[Estado del disco {4
La toma de alimentacion estd en buen estado 6
| cable de alimentacién esta en buen estado '?
El enchufe esta en buenas condiciones ,&

i

7 S 3 COMENTARIOS ] OBSERVAGIONES:
E’_M;‘O//Jﬂ Ael ¢ V’U(l”? A

PR Wlasliasd

éOmzAd/\ 10*&) (= ’

RESPONSABLES

4. DATOS DE CONTROL

LUN

MAR

JUEV | VIER | SAB. | DOM

OPERADOR:%/\/M !/P(V)Q,}@;

&R

supsawsoa:'w B /c(,a/@’n o

T: 5 9
ESPONSABLE ’SS s 5 LA N Ay,

2N

.




*
s W-".'p =
i

RCIO OB RAS CAOBO M.G — T :
T e TJSTADO DE ACTIVIDADES . —
S B: BIEN, M: MAL; "’W
,, DESCRIPCION Wﬁﬁﬂﬁﬁ DoM
omi;'!;ﬁﬂeb ol estado de conexiones léctricas (extensiones, cables, o B e
; o ERIDNS GRSty
Estado de instalacion del disco (insertacioén) _,_,_,_.___————_————r—%"
[Cuenta con acoples adecuados para los accesorios _,,__//—————“—77;"‘ W
|Estado e instalacion del mango _._,____—_-————————"‘—(I”'/—-——
[Estado del interruptor y su seguro _////—‘”“//
Estado de la guia de la guarda L e ,_B‘-{; Ll 2 )
' I5e utiliza accesorios apropiados para los rpm _‘_,__,_—__—-__—f—/r-‘f)’"‘/"'_—'—
Se utiliza accesorios apropiado para la tarea __.4_,_-—_—-—,—————-—"—9"’”’/‘/
stado general de la pulidora (fisuras, ru turas, aseo, etc ____.___,_;__———-_————#——&"‘ v eI
o utilizan adecuadamente los EPP para la tarea __,_______-4/—————-4%"‘—"’"“"—"
Estado del disco __’/“_-_,/.—-——»——-————-"———"J/
La toma de alimentacion estd en buen estado __,__,__,_,____-—P.—’———L————“-——"‘
El cable de alimentacion esta en buen estado P__,____,___.__—__._,-—_%—‘——————«L———-—‘
El enchufe esta en buenas condiciones

L PRE-551-003
04 PULIDORA Fecha: 15/11/2025

PREOPERACIONAL EQUI

" 1. DATOS DEL EQUIPO
FECHA: De

3. COMENTARIOS / OBSERVACIONES:

e 4. DATOS DECONTROL = e : :
RESPONSABLES LUN | MAR | MIER | JUEV [ VIER | SAB. | DOM
[ N
lOPERADOR: _ 1
pAag [ lonir =y
'?/f j

SUPERVISOR: | " Ot /v{O e

eSSt ¢ |l 4 L




; PROYE

CTO: CONSQRCIO OB RAS CAOBO M.G

PREOPERACIONAL EQUIPO PULIDORA

E G DATOS DEL EQUIPO

PRE-SST-003
Version: 1
Fecha: 15/11/2025

32821FECHA: De 712 —207 € a - 3-12-22

—— " 2 LISTADO DE ACTIVIDADES

. B: BIEN, M: MAL; N/A: NO APLICA

7

DESCRIPCION

LUN[ MAR JUEV [ VIER

€ verifico e i
e estado de conexiones eléctricas (extensiones, cables,

Estado de instalacion del disco (insertacion
uenta con g¢

les adecuados para los accesorios

Estado e instalacién de| mango

stado def interruptor Su seguro

stado de la quia de la guarda

€ utiliza accesorios apropiados para los rpm

[2e utiliza accesorios apropiado para la tarea

Estado general de Ia pulidora (fisuras, rupturas, aseo, etc)

Se utilizan adecuadamente los EPP para la tarea

Estado del disco

La toma de alimentacion esta en buen estado

El cable de alimentacion esta en buen estado

El enchufe esta en buenas condiciones

N [ S \BQ\T\)\)\B\Z\B\\D\}
S E]AT v R W) S N R A A g

3. COMENTARIOS / OBSERVACIONES:

4. DATOSDECONTROL

LUN | MAR | MIER | JUEV | VIER | SAB. | DOM

—RESPONSABLES

RADOR://UC,( 6 /\/5/7/0 /}

SUPERVISOR: [ P e, Moo

ESPONSAB ‘SST(: Y, CﬂWJUb VA

« Sy



- [Estado del disco

1. DATOS DEL EQUIPO

MARCA- kn (A

PREOPERACIONAL EQUIPO PULIDORA

FECHA: De

PRE-551-
Vearsion:
Fecha: 15/1 1/2025

B

1

4

——

- PROYECTO CONSORCIO OB RAS CAOBO M.G

TIVIDADES

2. LISTADO DE AC

DESCRIPCION —MIER| JUEV | VIER| S
veﬂﬁco &l estado de conexiones electricas i Wi i i g
s {extensiones, cables, e TR SUSA
tado de instalacion del disco (insertacion) __,___:/*'“”‘ﬁ/
iCuenta con acoples adecuados para los accesorios h____—»_—-—————-——-—-"’/‘ e
|Estado e instalacién del mango _.____—a——————J—-——-""""'Q’———__J
lEstado del interruptor y su seguro ________,_,___—«___-———f—-——#——"""""
NN P S0 e W
el i B T

e utiliza accesorios apropiado para la tarea

toma de alimentacion estd en buen estado

Estado general de la pulidora (fisuras, rupturas, aseo, etc)

T VIER| SAB. DOM

B: BIEN, M: MAL; N/A: NO APLICA

UPERVISOR: Jc/(' b MO .

e s (ol |2

| cable de alimentacion esta en buen estado P D B e e i
El enchufe esta en buenas condiciones Q
i L 7 3. COMENT \RIOSIOBSERVACIONES: \ |
et S /rfJ W ol AC i e g pracada Aok~
'—__————_—____’_’______,__._———————/ ———— B uc aecis ST
W e " 4. DATOS DE CONTROL s : .
RESPONSABLES LUN | MAR | MIER JUEV | VIER | SAB. \ DOM
OPERADOR: @ i
oy Qente 2 L5 \\




S
Taga

MARCA:

PREOPERACIONAL EQUIPO PULIDORA

SRESSTO05 |

Version: 1
Fecha: 15/11/2025

1. DATOS DEL EQUIPO

~ [FECHA DeA&-1 -

e A 2]

PROYEGTGS:
- R°YF9T0. CONSORCIO OB RAS CAOBO M.G

X s 2. LISTADO DE ACTIVIDADES

"B:BIEN, M: MAL; NJA:NOAPLICA . ororoR |
Ly - DESCRIPCION CUNT MAR| MIER|JUEV| VIER] sAB. DOW
}‘“, Vl;lﬂ;ca & estado de conexionss aléctricas (extensionss, cables, B
de instalacion del disco (insertacién) /;S
ta con acoples adecuados para los accesorios be
stado e instalacion de! mango /)7
Stado del interruptor y su seguro Uy 0
2 ¢8 la yuaida /f
utiliza accesorios apropiados para los rpm
utiliza accesorios apropiado para la tarea g
Estado general de la pulidora (fisuras, rupturas, aseo, etc) ’/}
@ utilizan adecuadamente los EPP para la tarea e
[Estado del disco {4
La toma de alimentacion estd en buen estado 6
| cable de alimentacién esta en buen estado '?
El enchufe esta en buenas condiciones ,&

i

7 S 3 COMENTARIOS ] OBSERVAGIONES:
E’_M;‘O//Jﬂ Ael ¢ V’U(l”? A

PR Wlasliasd

éOmzAd/\ 10*&) (= ’

RESPONSABLES

4. DATOS DE CONTROL

LUN

MAR

JUEV | VIER | SAB. | DOM

OPERADOR:%/\/M !/P(V)Q,}@;

&R

supsawsoa:'w B /c(,a/@’n o

T: 5 9
ESPONSABLE ’SS s 5 LA N Ay,

2N

.




*
s W-".'p =
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,, DESCRIPCION Wﬁﬁﬂﬁﬁ DoM
omi;'!;ﬁﬂeb ol estado de conexiones léctricas (extensiones, cables, o B e
; o ERIDNS GRSty
Estado de instalacion del disco (insertacioén) _,_,_,_.___————_————r—%"
[Cuenta con acoples adecuados para los accesorios _,,__//—————“—77;"‘ W
|Estado e instalacion del mango _._,____—_-————————"‘—(I”'/—-——
[Estado del interruptor y su seguro _////—‘”“//
Estado de la guia de la guarda L e ,_B‘-{; Ll 2 )
' I5e utiliza accesorios apropiados para los rpm _‘_,__,_—__—-__—f—/r-‘f)’"‘/"'_—'—
Se utiliza accesorios apropiado para la tarea __.4_,_-—_—-—,—————-—"—9"’”’/‘/
stado general de la pulidora (fisuras, ru turas, aseo, etc ____.___,_;__———-_————#——&"‘ v eI
o utilizan adecuadamente los EPP para la tarea __,_______-4/—————-4%"‘—"’"“"—"
Estado del disco __’/“_-_,/.—-——»——-————-"———"J/
La toma de alimentacion estd en buen estado __,__,__,_,____-—P.—’———L————“-——"‘
El cable de alimentacion esta en buen estado P__,____,___.__—__._,-—_%—‘——————«L———-—‘
El enchufe esta en buenas condiciones
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INSPECCION PREOPERACIONAL
RETROEXCAVADORA DE ORUGA

CODIGO: SST-FO-38

VERSION: 00
FECHA: 01/08/2024

FECHA: | /5’ 1T 20929

Del: 16~ . 2P Zg-

A: 772 12
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MARCA: /J/ /~ c(-;(; ‘?(M

PROYECTO:

| MopELO: | 200 0

SERIE | 17¢ 2991 07

OPERADOR: | /S 17 2~ 72

ITEM CONCEPTO

LUNES MARTES MIERC.
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VIERNES

SABADO DOMIN,
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Frontales de trabajo
LUCES

X
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Traseras de trabajo

T

Espejos laterales

Cinturon de Seguridad

Extintor de Incendio

Silla en buen estado

Vidrio Panoramico en buen estado

Indicadores( Hidraulico, refrigerante,
horometro, aceite motor, combustible)

>Z — @ >0

Control Ingreso humo (tubo de espape)

Alarma de retroceso - Pito*

NS SO RIS e

Palancas y Pedales en buen estado*

Escalera y apoyos de acceso*

Bateria y Cables

Control de fugas hidraulicas
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Estado de pasadores

Orugas tensionadas*

Mecanismo de giro*
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Corona de tornamesa en buen estado
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Mando de avance*
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Mando de estacionamiento*

Estado general desgarrador (balde)

Mandos de levante de brazo

Mando final

Cilindros en buen estado

Compartimiento del motor aseado

M AT AYAVNANCYANAY

NSEST AN NS

Manguera de agua y alta presion

Zapatas
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Rodillos inferiores y superiores
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Kit de derrames

* Novedades impiden operacién del vehiculo
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SISTEMA DE GESTION DE
SEGURIDAD Y SALUD EN EL
TRABAJO

CODIGO: INPS-SST-004

FECHA: 06/01/2026

INSPECCION DE HERRAMIENTAS
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FECHA:

EMPRESA:

CONSORCIO OBRAS CAOBOS MG

LUGAR DE INSPECCION: OBRA CAOBOS BOMBEROS

DE: 22/12/2025

AL: 22/12/2025

DESCRIPCION

UN
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M NA
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MACHETE

MARTILLO

PALA

BARRA

METRO

MACETA
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AHOYADORA

PALUSTRES

CARRETILLA

PALIN

EXTENSIONES
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RETROEXCAVADORA DE ORUGA

CODIGO: SST-FO-38

VERSION: 00

emolicioncs
8T ifuentes FECHA: 01/08/2024
FECHA: | 24 /2 722 2.5 Del 74 /7 2927 A o7 g/ 2926
MARCA: M 2 & 1ts” [ MODELO: | 2070~ SEREE | /7« 29912 2
\PROYECTO: ) OPERADOR: | /"7mer—~—vyf 2
ITEM CONGEPT LUNES ,‘ VIARTES MIERC. JUEVES VIERNES SABADO DOMIN.
8 MIno 6| m|na| B[ m[wal B | m[nalB | MINALE M N/A| B | M [N/A
LUCES Frontales de trabajo 2 e - - L
‘ Traseras de trabajo . - - - /
Espejos laterales » s v e /
Cinturon de Seguridad o Y / - /]
Extintor de Incendio | e /- Vel
C |Silla en buen estado o -1 e P / e
A |Vidrio Panoramico en buene_t 1~ 4 e | /
B |indicadores( Hidraulico. rer- =~ - | ~ = J/ /1
I horometro, aceite mot - d - v l
N Control Ingreso B e) - 7 v / yd
A Alarma d» re Ve r YA r /
P . io* e 7 v 4 /
. - Vi ’ JA v /
= - -~ Vv 4/ /
B RETEEE—— N = ” 7 T17
[ - - - Pz /17
I e ERE AN - 7
T = giro® -7 -~ [ad / v /
A [ . - nimeszenbuenestado |~ 1’ 4 / v
o [.aro == avance® ~ - 7 4 !
O [-750 se estacionamiento® - il / / /|
y . ceneral desgarrador (balde) vd / V4 / s e
: dos de levante de brazo s J/ v v
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