PRESUPUESTO OFICIAL @ P
OBJETO: PRESTAR LOS SERVICIOS PARA EL MANTENIMIENTO PREVENTIVO Y CORRECTIVO DE LOS EQUIPOS UTILIZADOS PARA LA RECOLECCION DE INFORMACION AMBIENTAL MEDIANTE LAS TECNICAS FOTOGRAMETRICAS, PERTENECIENTES A ==L7C
LA DIRECCION TECNICA CIENTIFICA DE MODELAMIENTO AMBIENTAL - DCMA DE LA CORPORACION AUTONOMA REGIONAL DE CUNDINAMARCA - CAR
CUNDINAMARCA
EQUIPOS PARA TECNICAS FOTOGRAMETRICAS
: CANTIDAD DE EQUIPOS VALOR TOTAL
ELEMENTO ESPECIFICACIONES TECNICAS /ALCANCE DEL MANTENIMIENTO o) UNITARIO g
(B)
Mantenimiento para Drone DJI Mavic 3 Enterprise Muliespectral
Se debe realizar una limpieza y revision técnica detallada de los sistemas de propulsion, eléctico, posicionamiento y sensores (unidad de movimiento inercial IMU, groscopio, sensores de
proximidad, brijula, GPS y demés sensores del equipo UAV)
Revision de juntas, empagues y tomlos del equipo UAV
Se debe realizar una limpieza profunda de sus componentes eléctrcos y mecénicos
Se debe realizar Ia actualizacien y calibracion de los sensores del equipo (unidad de movimiento inercial IMU, giroscopio, sensores de proximidad, brujula, GPS y demas sensores del
Drone DJI Mavic 3 Enterprise. | equipo UAV)
1 2 1214000 2428000
Multiespeciral Se debe actualizar el firmware del equipo UAV, controlremolo y catorce (14) baterias (DJI BWX260) s s
Revision de estacién de carga HUB
Se debe realizar una prueba de funcionamiento en al menos 10 hectdreas en as instalaciones de la Direccién Técnica Cientifica y de Modelamiento Ambiental - DCMA.
I mantenimiento debe ser realizado por personal técnico califcado
Entregar certficado de mantenimiento del eqipo
*En caso en que las revisiones no cumplan con los estandares mirimos para el buen funcionamiento se deben reemplazar los componentes afectados
Ver anexo de Especificaciones Técnicas ftem 1
Mantenimiento para Drone DJI Matrice 350
Se debe realizar una limpieza y revision técnica defallada de los sistemas de propulsion, eléctrico, posicionamiento y sensores (unidad de movimiento inercial IMU, groscopio, sensores de
proximidad, brijula, GPS y demés sensores del equipo UAV)
Revision de juntas, empagues y tomilos del equipo UAV
Se debe realizar una limpieza profunda de sus componentes eléctricos y mecénicos
Se debe realizar la actualizacion y calibracion de los sensores del equipo (unidad de movimiento inercial IMU, giroscopio, sensores e proximidad, brjula, GPS y demas sensaores del
equipo UAV)
2 1 1725000 1.725.000
Drone DI Matrice 350 Se debe actualizar el firmware del equipo UAV, control remoto y catorce (14) baterias (DJI TB65) $ $
Revision de estacion de carga HUB
Se debe realizar una prueba de funcionamiento en al menos 10 hectéreas en las instalaciones de la Direccion Técnica Cientfica y de Modelamiento Ambiental DCMA
I mantenimiento debe ser reaizado por personal técnico calficado
Enlregar certficado de mantenimiento del equipo
*En caso en que las revisiones no cumplan con los estandares minimos para e buen funcionamiento se deben reemplazar los componentes afecados
Ver anexo de Especificaciones Técnicas ftem 2
Mantenimiento para Drone Quantum Triity Al Fiia
Se debe realizar una limpieza y revision técnica detallada de los sistemas de propulsion, eléctrico, posicionamiento y sensores (unidad de movimiento inercal IMU, groscopio, sensores de
proximidad, brijula, GPS y demés sensores del equipo UAV)
Revision de juntas, empagues y tomilos del equipo UAV
Se debe realizar una limpieza profunda de sus componentes eléctricos y mecénicos
Se debe realizar Ia actualizacion y caliracion de los sensores del equipo (unidad de movimiento inercial IMU, giroscopio, sensores e proximidad, brjula, GPS y demas sensaores del
equipo UAV)
3 Drone Quantum Trinity F90+  |Se debe actualizar el firmware del equipo UAV, conirol emoto 2 $2.025.000 $4.050.000
Se debe realizar mantenimiento correctivo y prevenivo e diecioho (18) baterias Li-on nteigentes.
Revision de dispositivos de carga de baterias
Se debe realizar una prueba de funcionamiento en al menos 10 hectdreas en las instalaciones de la Direccion Técnica Cientfica y de Modelamiento Ambiental DCMA
El mantenimiento debe ser realizado por personal técnico calffcado
Enlregar certficado de mantenimiento del equipo
*En caso en que las revisiones no cumplan con los estandares minimos para el buen funcionamiento se deben reemplazar los componentes afeclados
Ver anexo de Especifcaciones Técnicas ftem 3
SUMINISTRO DE REPUESTOS
. Helces Mavic 3 Cada pala d as hlces debe superar tets de equilbrado dinamico (aumentr el tempo ds vuelo con reduccén de o, mayor efcencia aerodinamica y menor consumo de energia) s $230000 $1.150000
Ver anexo de Especificaciones Técnicas ftem 4
Se deben realizar minimo las siguientes prusbas: medicien de voltaje , prueba de capacidad real (Amperios-horalVatios-hora) mediante ciclos de cargaldescarga, y medicion de resistencia
5 Bateria Mavic 3 (Device) interna (deal <100 m). Es crucial realizar inspecciones visules de seguridad y pruebas de retencion de carga en reposo para identifcar celdas defectuosas. 5 §1.700.000 $8500.000
Ver anexo de Especificaciones Técnicas ftem 5
Aparte de los mantenimientos recomendados por el fabricante, se debe realizar como minimo;
Sistema Mavio3 Muliespccyal |CA01a0i0n MU (Unidad de Mecicién Inerca) a traves de a apicacion DJI Pt 2
6 ! Jesp Calibracien del Gimbal: Calbre el gimbal periddicamente para asegurar capturas mulliespecirales riveladas 1 $26540.000 $26,540.000
(Universal Edion) o )
Verficacion de a estructura (gretas)
Ver anexo de Especificaciones Técnicas ftem 6
- |Las helices de bajo ruido de gran altitud garaniizan un rendiriento de vuelo a grandes alttudes de 9.8:23.0 , y el ruido de las palas se reduce en 2 decibelios en comparacion con las
7 | elices MATRICE S50 RTK 2112 High- | e ostandar 2110 1 $375.000 $375.000
Altitude Low-Noise Propelers -
Ver anexo de Especificaciones Técnicas ftem 7
Intligent Fght Batery( MATRICE 35 | G6ben eazarminim s siguentes prubs: mediionde volj , prueba do capacicadrel (Amperio-horaVatos-hor) mediante e de cargaldesarga, y medisén d esistencia
8 RS a6 ) interna (ideal <100 m0). Es crucial realizar inspecciones visuales de seguridad y pruebas de retencién de carga en reposo para identiicar celdas defectuosas. 4 $6.633.333 $26533.332
Ver anexo de Especificaciones Técnicas ftem 8
Downward Gimbal Vibration Damping |, —_— -
. oo de Aniuamen 1440 de smorgaion e carin i st D1l s S50 R P16 ; $1900000 $1900000
Peievimiavkl er anexo de Especifcaciones Técnicas ftem
10| Ventiadores (inferiory superior) Matie | Sister de ventiacion intern (ventiador superior  nfrir) o brushless DC integrado, isefados para gestion térmica del UAY industial DJl Matice 350 RTK | 4750000 $ 750000
Ver anexo de Especifcaciones Técnicas ftem 10
" ropulsion or (OW) Molor e propuisién CW (sentico horarc) 0 brushless DC (BLDC)tifésico ) $1.200000 52400000
Ver anexo de Especifcaciones Técnicas ftom 11
Sequro de brazos (mecanismo de blogueo) para UAV industrial DI Matrice 350 RTK, disefiado para fjacién y aseguramiento estructural de los brazos plegables durante operacion y
12 Sequro de Brazos ransporte. 2 $260000 $520000
Ver anexo de Especificaciones Técnicas ftem 12
WB37 Bateria nfsigente para mando a distancia DJI FPV, 4920mAR 7.6V WB37 Bateria de repuesto para conlrol remoto DJl de alt brilo, monior FPV CrystalSky y controlador de
Cendence
13 1 716,000 715000
Bateria WB37 Crystal Sky Ver anexo de Especificaciones Técnicas ftem 13 $ $
Estacion e bateria intlgente Dy |12 €51266n de bateri proporciona ocho purtos de batria TBGS, uatro puertos de batera WBST, un puerto d manteniento USB-C, un puerto de carga USB-C.y un puerto de carga
14 g USB-A. Puede cargar hasta dos baterias TBBS y una bateria WB37 smulténeamente. 1 $10.800.000 $10.800.000
Matrice 350 RTK ta dos baterias
Ver anexo de Especificaciones Técnicas ftem 14
La Zenmuse P1 integra un sensor de folograma completo con lentes de enfogue fo intercambiables en un cardn establizado de 3 ejes. Disefiada para misiones de vuelo de fologrametria,
15 Camara Zenmuse P1 lleva la ficiencia y a precisicn a un ivel completamente nuevo. 1 $37.600.000 $37.600.000
Ver anexo de Especificaciones Técnicas ftem 15
SUBTOTAL §125.986.332
VA 19% $23.937.403
TOTAL PRESUPUESTO OFICIAL § 149923735
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